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Przedmiotem wynalazku jest mechanizm zapad-
kowy do napedu lgcznikéw walcowych, zwlaszcza
lgcznikéw krzywkowych, stuzacych do realizacji
okres$lonego programu lgczeniowego.

W stosowanych dotychczas mechanizmach zapad-
kowych brak mozliwosci regulacji predkosci obrotu
tarcz krzywkowych, ktéra to predko$¢ decyduje
o odstepach czasu pomiedzy dwoma Kkolejnymi,
ustalonymi polozeniami tych tarcz i o predkosci
poruszania sie stykow lIgcznikéw, napedzanych
wspomnianymi tarczami.

Celem wynalazku jest uzyskanie prostego mecha-
nizmu zapadkowego, ktéry by jednocze$nie umozli-
wial regulacje czasu obrotu tarcz krzywkowych.

Cel ten zostal osiggniety przez zastosowanie ze-
spolu tarcz zebatych, wspoldzialajgcych z zapadka-
mi, pozwalajagcego na obrét walka napedowego
z tarczami krzywkowymi tylko w jednym kierunku
i jednocze$nie umozliwiajgcego obrot tarcz krzyw-
kowych w przeciwnym kierunku przy unierucho-
mionym walku.

Zastosowanie mechanizmu wedlug wynalazku po-
zwala na regulacje predkosci obrotu tarcz krzyw-
kowych w celu zmiany tej predkosci, badz tez w ce-
lu nastawienia predkosci optymalnej przy zmianie
ilosci tarcz krzywkowych, Mechanizm ten wypada
jednoczesnie stosunkowo prosty konstrukceyjnie,
a poszczegolne jego elementy daje sie wykonaé¢ bez
stosowania skomplikowanych proceséw technolo-
gicznych,
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Wynalazek zostanie blizej objasniony na przykla-
dzie wykonania mechanizmu zapadkowego zastoso-
wanego do napedu przelgcznika krzywkowego
gwiazda — trojkat, przedstawionego na rysunku, na
ktorym fig. 1 pokazuje w rzucie z gory caly zespdl
mechanizmu, natomiast fig. 2 i fig. 3 pokazujg po-
szczegoblne zapadki tego zespolu.

Na watlku napedowym 1 osadzone sg dwie tarcze
zebate 2 i 4, o jednakowej ilosci zebow, rozmiesz-
czonych co 120°, przy czym tarcza zebata 2 jest osa-
dzona nieruchomo na plasko uksztaltowanym odcin-
ku 3 walka 1, natomiast tarcza zebata 4 jest umiesz-
czona na tym watku obrotowo i polgczona z tarcza-
mi krzywkowymi, stuzgcymi do realizacji odpowied-
niego programu lgczeniowego. Zeby tarczy zebatej
2 wspolpracujg z -powierzchnig krzywoliniowg 16
wystepu 15 zapadki 11 obracajacej sie na walku 12
i odsprezynowanej sprezyng skretowa 13 oraz z po-
wierzchnig 10 zapadki 5, obracajgcej sie¢ na walku
6 i odsprezynowanej za pomocg sprezyny skretowej
1. Zeby tarczy zebatej 4 wspoélpracujg z powierzch-
nig 14 zapadki 11 oraz z powierzchnig 9 zapadki 5.
Tarcze krzywkowe, realizujgce program lgczeniowy
sg napedzane oddzielnymi sprezynami.

Podczas pokrecania w prawo walka napedowego
1 obraca si¢ wraz z nim- tarcza zebata 2, ktorej
jeden z zebéw wywiera nacisk na powierzchnie 10
zapadki 5, powodujgc odchylenie tej zapadki w pra-
wo i zwolnienie zeba tarczy ze¢batej 4 z powierzch-
ni 9 wspomnianej zapadkKi.
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Tarcza 4, wraz z polagczonymi z nig - tarczami
krzywkowymi, wykonuje niewielki obrét w prawo
do oparcia odpowiedniego zgba tej tarczy o po-
wierzchnie 14 zapadki 11. Dalszy obrét tarczy zgba-
tej 2 powoduje odchylanie w lewo zapadki 11 wsku-
tek nacisku odpowiedniego zeba tej tarczy na krzy-
woliniowa powierzchnie 16 wystepu 15 tej zapadki.
Nastepuje przy tym zwolnienie zeba tarczy 4 z po-
wierzchni 14 i tarcza 4 wraz z tarczami krzywko-
wymi wykonuje obrét o kat nieco mniejszy od 120°
z predkoscia niezalezng od dziatania napedu walka
1, a ustalona przez naciag sprezyn tarcz krzywko-
wych. Podczas tego obrotu zwolniony z powierzchni
14 zgb tarczy zebatej 4 zaczepia sie w koncowej

fazie swego ruchu o powierzchnie 9 zapadki 5, a zgb

tarczy 2 przechodzi w wycieciu 8 zapadki 5.

Obrét watka w lewo ograniczony jest albo po-
wierzchnig 17 zapadki 11, o ktérg zatrzymuje sie
zab tarczy 2, albo powierzchnig 18 zapadki 5, o kt6-
rg zatrzymuje sie inny zab tarczy 2.

Przy obrocie watka napedowego 1 o 360° reali-
zuje sie trzy opisane powyzej cykle przestawie-
niowe.
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Zmiane predkoSci obrotu tarcz krzywkowych
uzyskuje sie zwiekszajgc nacigg sprezyn napedo-
wych tych tarcz przez obrét tarcz krzywkowych
w kierunku przeciwnym do ruchu roboczego.

Zastrzezenie patentowe

Mechanizm zapadkowy do napedu lgcznikow wal-
cowych, skladajgcy sie z dwoéch tarcz zebatych
umieszczonych na wspélnym walku napedowym
oraz z wspélpracujagcych z nimi odsprezynowanych
zapadek, znamienny tym, Ze tarcza zebata (2), osa-
dzona na walku napedowym (1) nieruchomo i tarcza
zebata (4), polgczona ze znanymi elementami pro-
gramowymi, osadzona obrotowo, majg t¢ samg ilos¢
()

z powierzchnig prosto- lub krzywoliniowg (16) wy-

zebow, przy czym zgby tarczy wspolpracujg

stepu (15) zapadki (11) i z powierzchnig (10) zapad-
ki (5), a zeby tarczy (4) wspdlpracuja z powierzch-

nia (14) zapadki (11) oraz z powierzchnig 9) za-
padki (5). '
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