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Wynalazek dotyczy odbiornika do urzadzen
zdalnego sterowania, w ktorym dyspozycja ste-
rownicza znamionuje sie odstepem czasu, ktory
uplywa pomiedzy odbiorem dwoéch elektrycz-
nych impulséw o czestotliwosci akustycznej.

QOdbiorniki tego rodzaJu zawierajg jak wia-
domo trzy glowne czlony. Jednym z nich jest
urzadzenie zadzialywujgce pod wplywem cze-
stotliwn$ci zdalnego sterowania, drugim za§ —
silnik synchroniczny, ktéry napedza wal, posia-
dajgcy z jednej strony ramiona (lub kulaki),
ktére oddziatywuja na wylacznik obwodéw ste-
rowanych, a z drugiej strony kulak, ktéry za-
pewnia zasilanie pradem silnika synchroniczne-

*) Wiascicfel patentu o$wiadezyl, ze wspél-
twércami wynalazku s3 Georges Quenouille
i Walter Urecht.

go, podczas trwania jednego zupelmego obrotu
walu sterowniczego.

Trzeci czlon stanowi urzadzenie pomocnicze,

‘ktére uruchamiane jest przez urzadzenie zadzia-

lywujace pod wplywem czestotliwoéci zdalnegn
sterowania j ktére z jednej strony pozwala na
uruchomienie silnika elektrycznego, a z dru-
giej strony ustanawia przejSciowo polgczenie ra-
mion (lub kulak6éw), poruszanych przez silnik
synchroniczny, z wylacznikami sterowniczymi.

Pierwszy impuls (impuls rozruchowy) powo-
duje uruchomienie silnika synchronicznego za
porednictwem urzadzenia zadzialywujgcego,
pod wplywem czestotliwoSci zdalnego sterowa-
nia i uruchomionego przez to ostamie urzadze-
nia pomocniczego.

Drugi impuls, tzw. i-mpu-]s' wykonawczy, po-
woduje w podobny spos6b wykonanie dyspozy-



cji, np. zamkniecie lub otwarcie wylgcznika,
oczywiscie pod warunkiem, ze ten impuls ode-
brarny jest w chwili ,w ktérej jedno 'z ramion,

wzglednie jeden z kulakéw, ktore znajdujg sie .

na wale napedzanym przez silnik synchronicz-
ny, znaJdruJe s1e w dokladnie okreslonym poto-
Zeniu.

Z pomiedzy odbiornikéw wyzej podaunegb ro-
dzaju wynalazek dotyczy w szczegélnosci urza-
dzenia, w ktérym urzadzenie zadzialywujace
pod wplywem. odpowiedniej czestotliwosci ste-

rowniczej stanowi przekaznik wibracyjny je-

zyczkowy o rezonansie elektromechanicznym.
- Przy takich odbiornikach ten przekaznik wi-
bracyjn'y stosowany byl dotychezas do sterowa-
nia styku, za pomoca ktorego wzbudzany byl
elektromagnes lub réwnowazne mu urzgdzenie,
. przez co powodowane bylo uruchomienie- urza-
dzenia pomocniczego odbiornika.

Wedlug wynalazku, urzadzeme pomocnicze
uruchamiane jest mechanicznie przez przekaz-
ik wibracyjny jezyczkowy, przy czym ten

ostatni za- pomoca swoich drgan powoduje obroét

watu, na ktéorym zaklinowany jest czlon sate-
litowy przekladni réznicowej, ktérej kolo plane-
tarne polgczone jest trwale z kolem zapadko-
wym, na ktére z kolei odzialywuje zapadka,
podczas gdy drugie kolo plenetarne polgczone
jest z walem, unoszgcym piyte, wyzwalajaca
dzwignie, ktora steruje z jednej strony przejscio-
wym zamykaniem obwodu pradu silnika syn-

chronicznego, a z drugiej strony przejsciowym

przestawianiem dzwigni, ktéra oddzialywuje na
" wylgcznik " sterowniczego obwodu pradu.

Wed}ug dalszych znamion wynalazku polgcze-
nie pomiedzy jezyczkowym prze-kazmklem wi-
bracyjnym i urzgdzeniem pomocniczym zosta-
je przerwane, skoro tylko elektryczny impuls
zdalnego sterowania wywotlal przestawienie kg-
towe patgka, ktory steruje przejéciowym zamy-
- kaniemmn obwodu pradu silnika synchroniczne-
go oraz przejéciowym przestawianiem dzwigni
odzialywujgcej na wylgcznik obwodu pradu ste-
rowniczego.

- Dalszg znamieng cecha jest to, ze odbiornik

tak jest zbudowany, ze nie zadzialywuje on pod
wplywem - zdalnych impulséw sterowniczych,

ktéore nadchodzg po pierwszym odebranym im-

. pulsie, jezeli ten pierwszy impuls nie byt im-

pulsem rozruchowym lecz byl impulsem wyko-

nawezym.

Na koniec dalszg ceche znamienng stanowi
to, ze odbiornik wykonany jest jako niewrazli-
wy na napigeia zaklécajace, ktorych czestotli-

wosé jest albo réwna czestotliwoéei rezonansu -
Jezyczkowego przekaZnika wibracyjnego = albo
jest do niej bardzo zblizona i ktéra np. moze
powstaé podczas naglej zmiany stanu odbior-
nikéw dolgczonych do sieci, np. podczas otwie-
rania lub zamykania wylgcznika, wigczania lub
wylaczania kondensatoréw itd.

Na rysunku przedstawione s przyklady wy-
konania wynalazku, mianowicie na fig. 1 — wi-
dok perspektywiczny odbiornika wedlug wy-
nalazku, a na fig. 2 — widok perspektywiczny
odmiany wykonania elektromechanicznego prze-
kaznika rezonansowego, ktéry wchodzi w sktad
odbiornika wedlug wynalazku.

Na fig. 1 rysunku przekaZnik rezonansowy za-
dzialywujacy pod wplywem czestotliwosei zdal-
nego sterowania zaznaczony jest po prostu
przez jeden jezyczek drgajacy 51, ktorego wol-
ny koniec zaopatrzony jest w zapadke 52.

Podczas drgan jezyczka 51 zapadka ta powo-
duje obroét kola 53 zaklinowanego ma wale 54.
Jezyczek 51 jest nastrojony na czestotliwos$é
zdalnego sterowania. ‘Do przekaznika rezonan-
sowego -przynaleza je:zcze, w znany sposéb:
obwéd drgajgey, w ktorego sklad wehodzi uzwo-
jenie wzbudzajace i kondensator, jak réwnmiez
obwéd magnetyczny, przy czym obwéd drgajg-
cy nastrojony jest na czestotliwosé zdalnego
sterowania. Czeéci te nie sg uwidocznione, anby
nie przetadowywa¢ -rysunku.

Wal 54 napedza poprzez przegub Kardana 55
wal 56. Na wale 56 zaklinowany jest czlon sa-
telitowy 58 przekladni réznicowej 57. Kolo pla-
netarne 59 tej przekladni réznicowej jest ulo-
zyskowane luzno na wale 56 i polgczone jest
trwale z kolem zapadkowym 60, ktére zaleznie

 od polozenia zapadki 61 moze byé zwolnione -lub

zablokowane. Drugie kolo planetarne 62 prze-
kladni réznicowej 57 jest zaklinowane na wale
64. To kolo planetarne znajduje sig¢ pod dziala-
niem sprezyny 63, ktéra usitluje go wprowadzi¢
z powrotem w okreSlone polozenie. Na wale 64
zaklinowana jest ptyta 65, ktéra na rysunku
przedstawiona jest w swoim polozeniu spoczyn-
kowym. Jezeli td plyta wykona poét obrotu
w kierunku strzatki F’, natrafia ona na trzpien
66 umocowany do ramienia 67, ulozyskowanego
ruchomo na wale 68. Nie uwidoczniony mna ry-
sunku zderzak. ogranicza ruch piyty 65 tak, Ze
nie moze ona omingé trzpienia 66. Jezeli trzpieA
66 zostanie trafiony przez piyte 65, wystepuje
on z zacigela 69 w diwigni 70 i uwalnia sie.
Diwignia 70 ulozyskowana jest na wale 71.



‘Stlnik synchroniezny 1 napedza .poprzez prie-
kiladnie redukcyjng 2 wat 3, w kiérnku strzai-
Fy, gdy znajduje sie on pod ndpieciem podezas
zwarcia sie stylkkéw 29, 29°. )

Stykl te sa umdeszczohe na sprezynujgcych
- plytkach 27 i 28. Piytka 27 jest polgczofia elek-
trycznie .z jednym biegunem silhika, podezas
sdy plytka 28 dotgczona jest do przewodu A
sieci, ktéra przesylane sg sygnaly .zdalnego
sterowania o c¢zestotliwodci diwiekowej. Prze-
wod B jest polaczony bezposrednio z drugim
biegunem 'silnika. Strojony obwéd drgajacy je-
zyczkowego przekainika wibracyjnego z rezo-
nansem elektromechanicznym jest réwniez do-
1qczony do zaciskow przewodéw A i B.

" Wat 3 unosi tareze krzywkowe 30 i 31 jak

.rowniez pewng liczbe okraglych tarcz 32, ktére
zaopatrzone s3 w ramiona w postaci ramienia
33. Ramiona te podczas swego ruchu mogs za-
b’eraé diwignie w postacl dzwigni 3¢, ktére za-
mykajg lub otwierajg wylaezniki zdalnie ste-
rowane.

Tarcza krzywkowa 30 posiada na swoim ob-
wodzie okreSlong liczbe wcigé i zebow. Tarcza
ta steruje za pomocy trzpienia 4 diwignie 5,
ktéra moze byé wychylana dookola osi 6.. DZwig-
nia 5 -znajduje siQ pod dzialaniem sprezyny 7,
ktéra stale naciska za posrednictwem trzpienia
4 na tarcze krzywkowsg 30.

.Palgk 20 jest uhzyskowany obrotowo na osi

21 i jest poddawany dziataniu sprezyny w kie-

runku strzatki Fa.

Pod dzialanierni tej spreZiyny pdlgk 20 usta-
wia ci¢ w pototeniu przedstawonym na' rysun-
ku, opierajac sie o nosek 70’ dzwigni 70,

Jezeli dZwlignia 70 zostanie  odryglowana,
wskutek wyzwolenia trzplenia 66 z zaciecia 69,
patak 20 obraca sie w kierunku strzatki Fy pod
dzialaniem sprezyny 22, zakladajgc, ze jedno-
cze$nie lewy koniec dZwigni 5 zostaje odeiagnie-
ty od sprezyny 22, co za ka.zdym razem wy-

stepuje wtedy, gdy trzplen 4 ustawi si¢ na

wierzchotku zeba tarczy krzywkowej 30.

Jezeli palgk 20 obréei sie w kierunku strzai-
ki Fy zwiera on styki 29, 29’ za posSrednictwem
trapienia 23 z materiatu izolacyjnego. Styki te
utrzymywane sg w stanie zwartym przez na-
cisk, ktéry wywierany jest na nie przez czeié¢8
wykonang zmaterialu izolacyjnego, i unoszong
przez diwignie 24. Diwignia ta jest ulozysko-
"wana obrotowo na wale 25. Df¢wignia 24 po-

siada palec 26, ktéry poddzas postoju silnika

synchronicznego 1 ustawia si¢ w wycigciu tar-

oy ikesywkowej 31. :Gkero tylio  stinik /zista-
nie zdsilohy prgdem pa skutek gwatdis stylodw

.29, 39' powoduje on obrét watu 3 “tdreza

krsywkowa 31 cofd; ipodedss -swegd ebrotw,,
palec 26-fak, :ie ciqéé 6 zasteje doetsnigta do
stykéw. ‘Peod _kontec .cilkowitegd bdbroth :tgr-
ozy krzywkowej 31 trzplen :26 wpida -ponow-
nle w wyeigeie tej taresy, prier co styiti 29,

39’ zostajg ponewnie -razwarte, a -$ldtk sy\ﬂ- ‘

¢hronieziy ‘1 zatrzymany.

Gdy ramie 33 zostanie ndpedzorie przez tatcze
32 przéblega ono dbok kdfica dbwigni 34, ktéfa
moze -byé wyehylona dovkola osi 21. Jeleli
w - ehwili kiedy:ramiy 33 przebiega -obok kewca

'

déwigni -34, .padgk 20 zostanie obréveny w Rie-

ruhku striafkti F2, jego dolva c2e8é zabiera
diwignie 34, tak, Ze.jej komiec rzostaje wprowa-
dzony na dor ruchu ramienia 33 Ramie to za--
biera dzwignie 34, ktéra sie -dalej obraca. do-
kota.osi 21 o kat, ktéry wystarcza, aby jej no-

_sek 34’ uduehomil nie priedstawiony na rysunku

wylgeznik obweodu pradu -sterowniczege. To

.Znane urzgdzenie lub: inne: réwnowaiste urzgdae-

nia nle stanowla wymalazku, dlatego nie sg.tu
one blizej objaénione. '

Diwignia katowa 11 poruszana jest przez
dzwignie 5, ktérd zazébia sig z widelkarni 11’
na dolnym koncu diwigni 11.

‘DE¥wignia 131 e By obrécons-dokola trzpie-
nia ‘12, ktéry je:t wilesiczony na gérnym ko-
cu -patgka 20. Diwignia 11 jest zaopatrzona
w fcrzpieﬁ 13, &¥61y: mode. poruszaé plyte 14 ulo-
zyskowana obrotowo.na osi 15..Plyta 14 posia-
da trzpien 16, ktéry styka sie z zapadka 61.

‘Zdalnie. sterowany. odbiernik wediug wynalaz-

- ku dziata w sposéb. podany ponizej. Rozne czgs-

ci odbiornika przedstawmne sg na rysunku
w polozeniy, ktore one przejmuyjag w stanie spo-
czynkowym odbiornika. Odbiornik jest wtedy
przygotowany do - przyjgeia ; pierwszego - unpulsu
(impulsu rozruchowego).  Zapadka 61 blokuje
kolo zapadkowe 60, a hrapieﬁ 66 lezy w. zacle-
ciu 69 déwigni 70. Palec 4 diwigni 5 stoi na
wierzehotku zeba tarczy krzykaeJ 30, a spre-
zyna 22 dociska palgk 20 do noska 70’ diwxgm
70. Gdy | plerwszy impuls. zostanie przylozony do
przewodéw A i-B, jezyk 51 elektromechaniczne-
go przekatmka rezonansowego zaczyna drga¢,
przez co napedza on za pomocg zapadki 52 ko-
lo- 53 w kierunku strzalki F. Ten.ruch. obrotowy
zostaje przemesiony poprzez wat 54 i przegub
Kardana 55 na wal 56, ktéry napedza cz&on sa-
telitowy 58 przekladni réznicowej 57, Poniewaz
kolo planetarne 59 jest zablokowane na skutek



zazebienia zapadki 61 z kolem zapadkowym 60,
czion satelitowy 58 wprawia w obrét drugie ko-
lo planetarne 62, przez co ptyta 65 zostaje obro-
.cona w kierunku strzalki F’. Podczas tego spre-

zyna 63 napina sie. Po wykonaniu po6t obrotu

plyta 65 cofa trzpieh 66, ktéry wy:tepuje z za-
c1ecla 69 dzwigni 70." Po uwolnieniu obraca sig
ta dtvwgnia dokola walu 71 wskutek nacisku
na nosek 70’ tej diwigni, ktéry wywiera palgk
20 obcigzony sprezyng 22. Palgk 20 obraca sie
dokola swej osi 21 w kierunku strzatki F3 do-
tad, az sprezyna 22 oprze sie o diwignig 5.

. Ruch paigka 20 powoduje trzy czynno$ci.
Po pierwsze gdy dzwignia katowa 11 zostanie
~obrécona wokét swoich widelek 11’, ktére za-
zebiaja sie z dZwignia 5, trzpien 13 diwigni ka-
towej 11 wysuwa sie wedlug rysunku do przo-
du, -przy czym zabiera on plyte 14, ktéra sie
obraca dokola 0si 15. Trzpien 16, ktéry unoszo-
ny jest przez plyte 14, przesuwa si¢ wedlug ry-
sunku do tylu. Zapadka 61, na skutek swojej
elastycznoéci, postepuje za trzpieniem 16 i u-
-walnia kolo zapadkowe 60, tak, Zze kolo plane-
tarne 59 zostaje odblokowane. Na skutek dzia-
lania sprezyny 63 kolo planetarne 62 obraca sig
wtedy w kierunku przeciwnym do strzalki F’

tak, ze plyta 65 zostaje cofnieta z powrotem do

polozenia wyjsciowego. -

Po drugie podczas rozruchu palgk 20 powo-
.duje, za pomocg swego trzpienia 23, zamknie-
cie stykéw 29, 29’ tak, ze silnik synchroniczny
.zostaje wigczony na napiecie sieci.

Po trzecie palgk 20 wprowadza koniec dzwigni
34 na tor ruchu ramienia 33. \ )

Na skutek konstrukcji opisanego urzadzenia
moc dawana przez jezyczkowy przekainik wi-
bracyjny jest bardzo mata, poniewaz musi ona
‘wysunaé tylko trzpiefi 66 z zaciecia 69 dzwigni
70.

Na skutek ruchu obrotowego tarczy krzyw-
kowej 30 trzpien 4 diwigni 5 wpada w pierwsze
zaciecie tej tarczy krzywkowej. Diwignia 5
i sprezyna 22 obracajg sie w kierunku strzalki
F3, a palgk 20, obcigzony sprezyng, nieuwidocz-
niong na rysunku, postepuje za spreiyng 22,
przy czym porusza si¢ on w kierunku przeciw-
nym do strzalki Fj, przez co jego gérny koniec
‘zaczepia znowu z tylu noska 70° dizwigni 70.
Diwignia katowa 11 obraca csie tak, ze jej
trzpiei 13 wychylony zostaje, wedlug rysunku
do przodu i zapadka 61 nie zazebia si¢ z kolem
zapadkowym 60. Poniewaz w koncu dzw'gnia 34
nie jest dalej przesuwana przez palgk 20, jej
koniec oddala si¢ od toru ruchu ramienia 33.

- Drugi impuls o czestotliwo$ci zdalnego stero-
wania (impuls wykonawczy) zostaje nadany na
przewodach A, B w chwili, gdy trzpien ¢4 dzwig-
ni 5 stoi na wierzchotku zeba tarczy krzywko-
wej 30. Powtarza sie wtedy poprzednio oplsany
przebieg.

W szczegdlnosSci palgk 20 wprowadza przy
tym koniec dzwigni 34 na tor ruchu ramienia
33. Jezeli odstep czasu, ktéry dzieli oba impul-
sy zdalnego sterowania odpowiada czasowi, kt6-
ry jest niezbedny, aby ramie 33, napedzanej

‘przez silnik 1 tarczy 32, ustawilo sie naprzeciw

korica dzwigni 34, ktéra jest zabierana przez
dolng cze$é palagka 20 obracanego w kierunku
strzatki F2, wtedy dZwignia 34 obraca sig¢ do-
kola osi 21 tak, ze jej nosek 34 uruchamia wy-
Iacznik sterowniczego obwodu pradu.

sttqp czasu, ktéry oddziela impuls rozru-

chowy od pierwszego impulsu wykonawczego
rézni si¢ od odstepu czasu pomigdzy dwoma na-

stepujacymi po sobie impulsami wykonawczy-
mi i od wielokrotno$ci tego odstepu czasowego.

Zastosowanie tego znanego -procesu zdalnego
sterowania umozliwia wykonanie odbiornikéw,
ktore nie zadzialywuja pod wplywem impulséw
nastepujacych po pierwszym odebranym impul-
sie, jezeli ten pierwszy impuls nie byl impul-
sem rozruchowym lecz impulsem wykonaw-
czym. :

‘Opisane = poprzednio urzadzenie odbiornika
wedlug wynalazku umozliwia to, ze odbiornik
nie zadzialywuje pod wptywem impulséw, kto-
re nastepuja po pierwszym przyjetym impulsie,
jezeli ten pierwszy impuls nie by! impulsem
rozruchowym. W takim przypadku ' pierwszy
przyjety impuls wprawia odbiornik w ruch,
w sposéb wyzej opisany, jednak drugi impuls
bedzie przyjety tylko wtedy, jezeli trzpien 4
dzwigni 5 znajduje sie jeszcze w zacieciu tarczy
krzywkowej 30. W tym polozeniu dzwignia 5
przesunela juz trzpien 13 dzwigni katowej 11,
wedtug rysunku, do przodu, przy czym diwig-
nia katowa 11 obrécila sie dokola trzpienia 12,
ktéry znajduje sie w gornej czeSci:paigka 20.
Palgk ten zostanie zatrzymany, poniewaz zo-
staje on doci$niety przez sprezyne 22 do noska
70’ dzwigni 70. Jak juz wyjasniono zapadka 61
nie bedzie blokowaé kola zapadkowego 60 wte-
dy, gdy trzpien 13 wysuniety zostanie wedtug
rysunku do przodu tak, ze drugi impuls, ktéry
wprawia jezyk drgajacy 52 w drgania i napedza
waly 54 i 56, nie wywoluje zadnego ruchu koét
planetarnych 62 przekladni réznicowej 57 (i przy
tym plyty 65), poniewaz koto planetarne 59 jest
odblokowane. '



: ‘N4 fig. 2 przedstawione jest urzgdzenie, kiére
wspéidziala z jezyczkiem 51 przekaZnika rezo-
nansowego zdaln’e sterowanego odbiornika, jak
réwniez z kolem zapadkowym 53 i walem 54,
aby uczynié¢ odbiornik mieczulym na napiegcia
zakl6cajace, ktérych czestotliwosé jest albo réow-
na czestotliwo§ci rezonansowej przekaznika albo
jest do tej czestotliwodei bardzo zblizona i ktéra
moze wystepowaé np. przy naglej zmianie stanu
odibornikéw sieci, np. podczas otwarcia’ lub
zamkniecia wylgcznika, wylaczenia lub wlacze-
nia kondensatora itd.

Chociaz te mapigcia zaklécajace sg szybko

tlumione, ich pierwsze drgania moga mieé tak
duzg amplitude, Zze mogg one uruchomic¢ prze-
kaznik rezonansowy na przecigg czasu. wystar-
czajacy, aby wywolaé niepozadane zdalne wy-
sterowanie. :

Na fig. 2 oznaczenia 51 i 54 maja jednakowe
znaczenie jak na fig. 1. Przez 41 jest oznaczony
drugi jezyk drgajacy, ktéry jest dostrojony do
czestotliwosci, ktora rozni sie od czestotliwosei
zdalnego sterowania np. o £ 10 Hz. Wolny ko-
niec tego jezyczka jest . zaopatrzony w zapad-

ke 42, ktéra wprawia w obrét kolo 43 ulozys-.

kowane swobodnie na walce 54, ckoro tylko
drga jezyczek 41. Obydwie plytki 41 i 51 znaj-
duja sie pod wptywem tego samego obwodu ma-
gnetycznego, ktéry w znany sposéb zaopatrzo-
ny -jest w uzwojeniu wzbudzajace, polaczone
w szereg z kondensatorem, przy czym uzwoje-
nie wzbudzajace i kondensator tworza obwdd
rezonansowy, dostrojony do czestotliwosci pra-
du zdalnego sterowania.

Do kola 43 umocowana jest jednym swoim
koficem sprezyna Srubowa 44, ktérej drugi ko-
niec umocowany jest do stalego punktu kadiu-
ba odbiornika. Gdy koto 43 nie jest napedzane
przez drgania jezyczka 41 sprezyna 44 jest od-

prezona i nie wywiera zadnego momentu hamu--

jacego na wat 54

Przy odbiorze sygnalu o czestotllwoém pradu’

zdalnego sterowania jezyczek 51 wpada w re-
zonas i wprawia kolo 53 w obr6t za pomocsg za-
padki 52, napedzajac wal 54. Plytka 41 drga
przy tym tylko bardzo stabo, tak ze praktycznie
nie wywiera ona zadnego dzialania na kolo 43.

Jezeli za§ na zaciski dostrojonego obwodu

drgajacego przekaznika rezonansowego bedzie

nadane napiecie zaklécajgce, ktorego czestotli-
woéé jest rowna albo bliska czestotliwosci zdal-
nego sterowania i ktérego pierwsze drgania po-
siadaja bardzo duza amplitude, obydwie plytki
411 51 zaezyngj§ drgaé rownoczeénie tak, ze na-

pedzajg one. kota ‘43 i 53. Skoro-tylko kolo 43
obréci sig o okreflony "kat, $rednica wewnetrz-
na sprezyny 44 zmniejszy sig¢ ma tyle, ze blokuje
ona wal 54. Obr6t watu 64 zostanie wtedy za-
trzymany i piyta 65 nie moze juz dosiegnaé
trzpienia 66 tak, ze napigcie zakl6cajgce nie
moze wywolaé nieoczekiwanego zdalnego wy-

_sterowania. Skoro tylko napiecie zakl6cajgce za-

niknie, sp_rerlyna 63 doprowadza z powrotem
kolo planetarne 62 i na stale zlgczong z nim
plyte 65 do poloienia spoczynkowego.

Zastrz‘ei.e‘nia patentowe '

1. Odbiormik do urzadzeri zdalnego sterowania,
w ktérym dyspozycja sterownicza okre$lona
" Jjest przez odstep czasowy, ktéry uptywa po-’
miedzy przyjeciem dwéch elektrycznych im-
pulséw o czestotliwoéci akustycznej, z wibra-
cyjnym przekaznikiem jezyczkowym o elek-
tromechanicznym rezonansie, silnikiem syn-
chronicznym, ktéry steruje obroty ramion,
mogacych oddziatywaé na wylgczniki obwo-
déw pradu sterowniczego, z palakiem, ktéry
steruje przej$ciowym wlyczaniem obwodu pra-
du zasilajgcego silnik synchroniczny i wpro-
- wadza przejéciowo w polgczenie ramiona
. 1" wylaezniki obwodéw pradu sterownicze-
go, znamienny tym, Ze na wale (56), ktory
jest wprawiony w ‘
drgajacy (52) przekaznika rezonansowego, za-
klinowany jest czlon satelitowy (58) prze-
ktadni réznicowej (57), ktérej pierwsze ko-
o planetarne (59) polgczone jest trwale z ko-
lem zapadkowym (60), na ktore oddzialywuje
zapadka (61), podczas gdy drugie kolo pla-
netarne (62) polgczone jest trwale z walem
(64) zaopatrzonym w piyte (65), ktéra powo-
duje odryglowanie patgka (20).

2. Odbiornik wedlug zastrz. 1 znamienny tym,
" ze posiada diwignie katowa (11), ktéra wsp6l-
dziala z jednej strony z palgkiem (20),
a % drugiej strony z dzwignia (5), ktora sty-
ka sie stale z tanczg krzywkows (30) wpra-
wiang w ruch przez silnik synchroniczny
(1), steruje ruchem plyty (14) zaopatrzonej
w trzpien (16), ktéry oddzialywujge na za-
padke (61) blokuje kolo zapadkowe (60), po-
- lgczone trwale z pierwszym kolem planetar-
nym (59) przekladni réznicowej (57).

3. . Odbiornik wedlug jednego z poprzednich za-
strzezef, znamienny tym, ze plyta (65), kto-
.ra wywoluje odryglowanie palgka (20), gdy
jest on wpraw1any w ruch przez drugie ko-
lo rplanetarne (62) przekladni r6zmicowe1, wYy-.

obrét przez jezyczek - -



zwela trxpier (66) z zaciecia (69) dzwigni

pofredniej (70), na ktérej nosku (70’). opiera
sie palgk (20) ebcigzony przez sprezyne (22).

. Odbliernik wedlug jednego z poprzednich za-

strzezen, znamienny tym, ze elektromecha-
niezny przekanik rezonansowy posiada dru-
gi jezyczek drgajacy (41), ktéry dostrojony
jest do czestotliwo$ci nieznacznie roéznigcej
sie od czestotliwo§ci zdalnego sterowania
i ktéry wtedy, gdy amplituda jego drgan
jest wystarczajgco duza wprawia w obrot
kolo (43), ktére ulozyskowane jest luzno na
wale (54) polgczonym trwale z kotem (53),

napedzanym przez plytke (51) dastrojong do '’
czestotliwoéei zdalnego sterowania, przy czym
do luzno ulozyskowanego kola (43) umoco-
wany jest jeden koniec sprezyny (44), ktérej
zwoje nawinigte sg dokola watu (54).
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