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Opis wynalazku

Dziedzina wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest wozek do zbioru pieczarek na wielopoziomowych regatach uprawowych.
Stan techniki

Pieczarki uprawiane sa przemystowo na wielopoziomowych regatach, w ktérych potki rozmiesz-
czone sg rownolegle do siebie w catej przestrzeni pomieszczenia produkcyjnego. Uprawa grzybow,
a zwtaszcza ich zbiér, wymaga dostepu pracownika do takiej potki.

Najprostszym rozwigzaniem jest drabina umozliwiajgca wspiecie sie pracownika do miejsca
uprawy lub zbioru grzybéw. Drabina zwykle wyposazana jest w przyrzady utatwiajace prace, takie jak
wieszaki na narzedzia lub pojemniki do zbieranych grzybéw. Drabiny czesto wykorzystuja konstrukcje
regatéw jako konstrukcje nosne do zawieszania drabiny. Konstrukcje regatéw uprawnych moga by¢
ponadto wyposazane w szyny, po ktérych drabina jest przesuwana wzdtuz regatu. System z takg dra-
bing ujawniono w chinskim zgtoszeniu wzoru uzytkowego nr CN203523391.

Znane sg takze mobilne platformy do zbioru pieczarek zaopatrzone w wyciagarke linowa, przy-
ktadowo ujawnione w opisie patentowym PL228330. Takie rozwigzanie niesie z sobg wiele niepozada-
nych efektow — lina placze sie na rolkach kotowrotu, klinuje sie na rolce umieszczonej na szczycie ramy,
a jej widkna przecieraja sie i z czasem ulegaja rozerwaniu. Ponadto podnoszenie wdzka wymaga uzycia
dwdch rak, poniewaz jednoczesnie nalezy zwalniaé hamulec bezpieczehstwa zapobiegajacy niekontro-
lowanemu opadnieciu wozka oraz kreci¢ korba nawijajaca line na beben mechanizmu. Rozwigzanie
takie jest nieergonomiczne, w szczegdlnoéci przez wzglad na wzajemne rozmieszczenie elementéw,
oraz wymaga uzycia znacznej sity. Dodatkowo hamulec zapadkowy zapobiegajacy niekontrolowanemu
opadnieciu kosza nie ma ptynnej regulacji i ogranicza opadanie w przedziale pomiedzy zebami zapadki.
Niezwolnienie hamulca w momencie opuszczania wézka powoduje platanie sie i zakleszczanie liny no-
$nej kosza, a przeskakiwanie zwojow liny na bebnie kotowrotka sprawia wrazenie niestabilnosci urza-
dzenia i dyskomfort uzytkownika.

Podejmowano takze préby zastosowania mechanizmu podnoszenia wézka za pomocg tasm zeba-
tych i przesuwu wdzka za pomocg mechanizmu elektrycznego. Zaktadaty one jednak umieszczenie na-
pedu po obu stronach wézka, co podwajato koszt montazu tasm zebatych oraz powodowato koniecznosé
zastosowania elementu spajajacego obie strony podnoszenia i problemy z ich wtasciwym sprzegnieciem.

W zgtoszeniu polskim nr P. 427207 opisano wdzek do zbioru pieczarek posiadajgcy rame gtéwna,
podest roboczy i mechanizm podnoszenia i opuszczania podestu, w ktérym mechanizm podnoszenia
i opuszczania podestu zawiera listwe zebata i wspétpracujacy z nig zestaw przektadni.

Problem techniczny

Celem niniejszego wynalazku jest zatem rozwiazanie niedogodnosci znanych ze stanu techniki
oraz zapewnienie wbézka, w ktérym przemieszczanie podestu w kierunku pionowym bedzie bardziej
efektywne, mniej podatne na awarie, bedzie zapewnia¢ wiekszg stabilnos¢, rownoczesnie zapewniajac
prostsza, bardziej zwarta konstrukcje wozka oraz prostsza obstuge.

Dodatkowo celem niniejszego wynalazku jest zapewnienie wézka, ktéry oprécz przemieszczania
w kierunku pionowym, bedzie mégt w sposéb niezawodny, stabilny, efektywny i prosty przemieszczaé
sie w kierunku poziomym wzdtuz regatu do uprawy pieczarek.

Kolejnym celem niniejszego wynalazku jest zapewnienie takiej konstrukcji wézka, ktéra umozli-
wiataby przeprowadzenie standardowych procedur dezynfekcyjnych bez koniecznosci usuwania wozka
z komory, w ktérej prowadzona jest uprawa.

Istota wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest wézek do zbioru pieczarek zawierajacy rame gtéwna, podest robo-
czy i uktad pionowego przemieszczania podestu zawierajacy listwy zebate, charakteryzujacy sie tym,
ze uktad pionowego przemieszczania podestu zawiera element napedowy, przektadnie slimakowa,
co najmniej dwie listwy zebate, uktad przenoszenia napedu, i sterownik, przy czym co najmniej dwie
listwy zebate umieszczone sa na pionowych wspornikach ramy gtéwnej, a uktad przenoszenia napedu
wspotpracuje z przekiadnia Slimakowg i elementem napedowym z jednej strony oraz z co najmniej
dwiema listwami zebatymi z drugiej strony.

Korzystnie element napedowy stanowi silnik elektryczny.

Korzystnie ukiad przenoszenia napedu zawiera poziomg 0$ z co najmniej dwoma elementami
zebatymi, przy czym przektadnia $limakowa wspétpracuje z jednej strony z poziomg osia z elementami
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zebatymi, za$ z drugiej strony elementy zebate poziomej osi wspétpracujg z co najmniej dwiema li-
stwami zebatymi.

W szczegdlnie korzystnej postaci wykonania wézek zawiera dwie listwy zebate.

W szczegdlnie korzystnej postaci wykonania wézek zawiera uktad poziomego przemieszcza-
nia podestu.

Korzystnie uktad poziomego przemieszczania wbézka zawiera element napedowy, uktad przeno-
szenia napedu, elementy przemieszczajace i ewentualnie sterownik, przy czym zespét napedowy jest
potaczony z elementami przemieszczajacymi za posrednictwem uktadu przenoszenia napedu.

Korzystnie element napedowy uktadu poziomego przemieszczania wézka stanowi silnik elektryczny.

Korzystnie uktad przenoszenia napedu zawiera przektadnie i z zesp6t co najmniej dwdch
kot zebatych.

Korzystnie przektadnie stanowi przektadnia slimakowa.

W szczegdlnie korzystnej postaci wykonania elementy przemieszczajgce stanowig kotfa jezdne.

Korzystnie wozek jest wyposazony w zrodto zasilania, zasilajgce uktad pionowego przemieszcza-
nia podestu i/lub uktad poziomego przemieszczania wozka.

Korzystnie zrédto zasilania stanowi zespét baterii.

Korzystnie wozek jest wyposazony elementy zabezpieczajace wybrane z grupy zawierajacej wy-
tacznik awaryjny, czujniki krancowe, wskaznik poziomu natadowania uktadu akumulatoréw, element
blokujacy przypadkowe otwarcie balustrady podestu.

Zalety wynalazku

Zastosowanie co najmniej dwdch listw zebatych i jednego elementu napedowego pozwala
na znaczne poprawienie stabilnosci przemieszczania podestu wézka wedtug wynalazku oraz usuwa
niedogodnosci znanych rozwiazan ze stanu techniki, oraz poprawia skutecznos¢ i niezawodnosé prze-
noszenia napedu, w szczegdlnosci w przypadku rozwigzania technicznego zastosowanego w postaci
uktadu przenoszenia napedu zgodnego z korzystna postacig wykonania wynalazku.

Zastosowanie przektadni slimakowej w uktadzie pionowego przemieszczania podestu umozliwia
wyeliminowanie z konstrukcji wézka wedtug wynalazku jakichkolwiek urzadzen hamujacych, a przez to
uproszczenie jego konstrukcji i obstugi. Aby zatrzymac ruch, uzytkownik musi jedynie wytaczy¢ element
napedowy (odcig¢ zasilanie), albo postuzy¢ sie wytacznikiem awaryjnym — konstrukcja przektadni za-
pewnia samohamownos$gé.

Zastosowanie uktadu poziomego przemieszczania wézka z napedem elektrycznym znaczaco
usprawnia i utatwia prace uzytkownikom wozka wedtug wynalazku.

Dodatkowa zaleta wozka wedtug wynalazku jest mozliwos¢ odtaczenia catego uktadu elektrycz-
nego od ramy gtéwnej i podestu. Eliminuje to konieczno$¢ wynoszenia wézka z komory, w ktérej umiesz-
czone sa regaty do hodowli pieczarek, podczas jej czyszczenia/dezynfekciji.

Krotki opis rysunkow

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przyktadzie wykonana na rysunku, na ktérym:

Fig. 1 przedstawia posta¢ wykonania wézka wedtug wynalazku w schematycznym rzucie izometrycznym,
Fig. 2 przedstawia posta¢ wykonania wézka wedtug wynalazku z fig. 1 w rzucie od przodu,

Fig. 3 przedstawia w schematycznym rzucie izometrycznym rame gtdwng wozka wedtug postaci wyko-
nania z fig. 1

Fig. 4 przedstawia w schematycznym rzucie izometrycznym inna posta¢ wykonania ramy gtéwnej sta-
nowigcej cze$¢ wozka wedtug wynalazku.

Szczegdtowy opis wynalazku

Gféwne czesci skiadowe wdzka

Wdézek do zbioru pieczarek stanowiacy przedmiot niniejszego wynalazku zawiera rame gtéwna,
podest roboczy oraz uktad pionowego przemieszczania podestu, stuzacy do przemieszczania podestu
w gore i w dot regatu do uprawy pieczarek.

Podest wozka wedtug wynalazku stanowi platforme, na ktérej znajduje sie uzytkownik w trakcie
pracy przy regale — na przyktad w trakcie inspekcji pétek czy zbioru pieczarek.

Rama gtéwna woézka wedtug wynalazku stanowi element kontaktujacy sie bezposrednio z rega-
tem do hodowli pieczarek, wzdtuz ktérego przemieszcza sie podest wozka. Zazwyczaj rama gtdwna ma
wysoko$¢ odpowiadajaca albo zblizong do wysokosci regatu do uprawy, tak ze podest przemieszczajac
sie w kierunku pionowym, umozliwia uzytkownikowi wézka inspekcje wszystkich potek regatu.
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Podest i rama gtéwna woézka wedtug wynalazku moga byé potaczone ze soba w sposob roz-
taczny, tak ze w trakcie pracy potaczenie zapewnia trwate i solidne potaczenie podestu i ramy, natomiast
w celu transportu i magazynowania mozliwe jest ich roztaczenie.

Aby utatwi¢ takie dziatania, zarbwno rama gtéwna, jak i podest wézka wedtug wynalazku moga
by¢ wyposazone w elementy utatwiajace przemieszczanie. W korzystnej postaci wykonania takimi ele-
mentami sa kotka transportowe. Rama i podest moga zawieraé liczbe kétek pozwalajaca naich sprawne
przemieszczanie, na przykiad co najmniej dwa kétka kazde. Korzystniej, rama gtdéwna wyposazona jest
w dwa kotka transportowe, a podest w dwie pary koétek transportowych. Kotka transportowe moga byé
przymocowane bezposrednio do ramy gtéwnej i podestu lub posrednio za pomoca dodatkowych ele-
mentéw, np. wspornikdw pomocniczych itp. Kotka transportowe sa korzystnie zamocowane przy po-
mocy elementéw mocujacych zapewniajacych ich sprawne dziatanie, na przyktad tozysk.

Podest i rama gtdwna wdzka wedtug wynalazku moga by¢ wykonane z dowolnych materiatow,
ktore sa wystarczajgco trwate i wytrzymate, aby zapewnié¢ bezpieczna i odpowiednio dtuga prace obu
elementéw. W korzystnej postaci wykonania wynalazku rama gtéwna utworzona jest z zespawanych
ksztattownikdw metalowych, korzystnie stalowych lub aluminiowych, najkorzystniej wykonanych z alu-
minium ze wzgledu na wytrzymatos¢ i mase. Rama gtéwna zazwyczaj zawiera dwa wsporniki pionowe
i dwa wsporniki poziome, ale w zaleznoéci od wielkosci ramy gtéwnej, moze by¢ ona réwniez wyposa-
zona w poprzeczki poziome i/lub pionowe, usztywniajace jej konstrukcje. W korzystnej postaci wykona-
nia rama gtéwna posiada co najmniej dwie poprzeczki, korzystniej co najmniej trzy poprzeczki, jeszcze
korzystniej co najmniej cztery poprzeczki, a najkorzystniej dwie poziome poprzeczki.

Jak wspomniano powyzej, rama gtéwna moze by¢ réwniez wyposazona we wsporniki pomocnicze,
stuzace na przyktad do montazu koétek transportowych. Takie wsporniki pomocnicze moga by¢ przymo-
cowane do ramy gtéwnej za pomoca ksztattownikow, poprzeczek lub innych elementéw mocujacych.

W konstrukcji podestu i ramy woézka wedtug wynalazku wykorzystywane sa réwniez roznego ro-
dzaju elementy ztaczne i elementy uzupetniajace. Tego typu elementy moga by¢ wykonane z metalu,
na przyktad stali lub tworzywa sztucznego.

Ukfad pionowego przemieszczania podestu

Uktad pionowego przemieszczania podestu wykorzystywany jest do przemieszczania podestu
w goére i w dot regatu do uprawy pieczarek. Uktad ten zawiera element napedowy, przektadnie $lima-
kowa, co najmniej dwie listwy zebate oraz ukifad przenoszenia napedu.

Element napedowy moze by¢ dowolnym urzadzeniem, a korzystnie stanowi silnik elektryczny.
W szczegdlnie korzystnej postaci wykonania silnik elektryczny stanowi silnik zasilany pradem statym,
na przyktad o napieciu 12 V albo 24 V. Zadaniem silnika elektrycznego jest przemiana dostarczanej
energii elektrycznej w ruch obrotowy. Wspomniany ruch obrotowy jest przekazywany przez przektadnie
Slimakowa do uktadu przenoszenia napedu.

Element napedowy sprzezony jest czynnie z przektadnig slimakowa przenoszgca prace silnika
na ukiad przenoszenia napedu. Sprzezenie to moze by¢ zrealizowane dowolnymi $rodkami technicznymi
znanymi znawcy dziedziny wynalazku, ale korzystnie zastosowane w tym celu jest potaczenie wpustowe.

Listwy zebate uktadu pionowego przemieszczania podestu umieszczone sa na ramie gtownej,
korzystnie na pionowych wspornikach pionowych ramy gtéwnej. Wspdtpracujac z uktadem przenosze-
nia napedu, umozliwiaja ruch podestu w kierunku pionowym. Zgodnie z wynalazkiem wdzek zawiera
co najmniej dwie listwy zebate, a najkorzystniej doktadnie dwie listwy zebate. W takim uktadzie zapew-
niona jest rbwnowaga miedzy zaletami wynalazku a stopniem komplikacji konstrukcji woézka wedtug
wynalazku oraz kwestiami ekonomicznymi. Niemniej jednak mozliwe jest zastosowanie wiekszej liczby
takich listw, na przykiad trzech, czterech, pieciu itd.

Uktad przenoszenia napedu moze by¢ dowolnym uktadem zapewniajacym przemieszczanie po-
destu wozka wedtug wynalazku pionowo wzdtuz ramy gtéwnej, z wykorzystaniem pracy silnika elek-
trycznego. W korzystnej postaci wykonania uktad ten zawiera pozioma o0$ potaczong z przektadnia sli-
makowg oraz wyposazona w elementy zebate wspdtpracujace z listwami zebatymi. Pozioma 0$ moze
by¢ zamocowana w dowolny sposdb i w dowolnym miejscu podestu, ale w korzystnej postaci zamoco-
wana jest pod podioga podestu wézka. Pozwala to na uzyskanie zwartej konstrukcji uktadu pionowego
przemieszczania podestu, a dodatkowo zapewnia bezpieczenstwo poprzez uniemozliwienie bezposred-
niego kontaktu uzytkownika z elementami tego uktadu w trakcie pracy wézka. Dodatkowo taki sposob
montazu nie zabiera powierzchni i przestrzeni roboczej stojacego na podescie uzytkownikowi wézka.
Korzystnie 0$ pozioma zamocowana jest do podestu z wykorzystaniem elementéw fozyskujacych.
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Elementy zebate moga mie¢ dowolng forme, ktéra zapewnia przemieszczanie podestu w kie-
runku pionowym, ale korzystnie sa to tuleje trwale potaczone z pozioma osia, posiadajace na swoim
obwodzie zewnetrznym uzebienie dopasowane do uzebienia listw zebatych. Trwate potacznie oznacza,
ze elementy zebate obracajg sie wtedy i tylko wtedy, gdy obracana jest pozioma 0$. Korzystnie liczba
elementéw zebatych odpowiada liczbie zastosowanych listw zebatych.

Czescia uktadu pionowego przemieszczania podestu jest sterownik. Sterownik jest dowolnym
znanym znawcy dziedziny urzadzeniem zapewniajacym sterowanie wspomnianym uktadem. Zgodnie
z wynalazkiem sterownik powinien zawiera¢ $rodki techniczne umozliwiajace co najmniej wigaczanie
i wytaczanie elementu napedowego, sterowanie kierunkiem i szybkoscia przemieszczania sie podestu
wzgledem regatu i ramy gtéwnej, jak réwniez awaryjne wytaczenie uktadu. Srodki te moga byé dowolnymi
srodkami znanymi w dziedzinie, na przyktad moga stanowi¢ przyciski, pokretta, manipulatory wychytowe
itp. Sterownik powinien by¢ zlokalizowany w takim miejscu, aby uzytkownik miat do niego swobodny
dostep, ale bez ograniczania swobody ruchu i pracy uzytkownika. Korzystnie sterownik jest przymoco-
wany do balustrady podestu zabezpieczajacej uzytkownika przed wypadnieciem.

Ukiad poziomego przemieszczania wézka

Elementem opcjonalnym wézka wedtug wynalazku jest ukiad poziomego przemieszczania
wozka, wykorzystywany do zmiany potozenia wézka wzgledem regatu w kierunku poziomym. Regaty
do uprawy pieczarek majg zazwyczaj dtugosc¢ od kilku do kilkudziesieciu metréw, wiec obecnos¢ takiego
ukfadu utatwia prace uzytkownika wézka

Uktad poziomego przemieszczania wézka wyposazony jest w element napedowy, uktad przeno-
szenia napedu i elementy przemieszczajace.

Analogicznie jak w przypadku uktadu pionowego przemieszczania podestu, element napedowy
moze by¢ dowolnym urzadzeniem, a korzystnie stanowi silnik elektryczny. W szczegdlnie korzystnej
postaci wykonania silnik elektryczny stanowi silnik zasilany pradem statym, na przyktad o napieciu 12 V
albo 24 V. Zadaniem silnika elektrycznego jest przemiana dostarczanej energii elektrycznej w ruch obrotowy.

Wspomniany ruch obrotowy jest przekazywany przez ukfad przenoszenia napedu do elementéw
przemieszczajacych. Korzystnie element napedowy uktadu poziomego przemieszczania podestu przy-
mocowany jest do gornego, poziomego wspornika ramy gtéwnej wozka, ale mozliwe sa takze inne miej-
sca jego zamocowania.

Uktad przenoszenia napedu moze by¢ dowolnym uktadem zapewniajgcym przeniesienie pracy
elementu napedowego z przektadni na elementy przemieszczajgce. Korzystnie uktad przenoszenia na-
pedu zawiera przektadnie, korzystnie przektadnie slimakowa. Element napedowy sprzezony jest czyn-
nie z przektadnia. Sprzezenie to moze by¢ zrealizowane dowolnymi $rodkami technicznymi znanymi
znawcy dziedziny wynalazku, ale korzystnie zastosowane w tym celu jest potaczenie wpustowe.

W korzystnej postaci wykonania ukfad przenoszenia zawiera uktad dwoéch kot zebatych, gdzie
pierwsze koto zebate osadzone jest na wale wychodzacym z przektadni w sposéb uniemozliwiajacy
ruch obrotowy kota wzgledem watu. To pierwsze koto zebate zazebione jest z drugim kotem zebatym,
ktére jest na state przymocowane do elementu przemieszczajacego.

W przypadku uktadu poziomego przemieszczania wézka napedu mozna zastosowaé dowolny
sposéb przeniesienia napedu, to znaczy nie ma koniecznosci zastosowania uktadu samohamownego.
Przyktadowo, zamiast przektadni slimakowej sprzezonej z silnikiem i kotami zebatymi, mozna zastosowaé
przeniesienie napedu za pomoca pasow klinowych, tahcuchdw, dowolnego rodzaju przekiadni zebatej itp.

Elementy przemieszczajgce moga stanowi¢ dowolne elementy zapewniajace ruch wézka wedtug
wynalazku wzdtuz regatu do uprawy pieczarek. Elementy przemieszczajace umocowane sg do ramy
gtdwnej wozka wedtug wynalazku. W korzystnej postaci wykonania elementy przemieszczajgce stano-
wia kota jezdne opierajace sie na elementach regatu stanowigcych prowadnice, na przyktad poziomych
wspornikach. Rozmieszczenie kot jezdnych wézka wedtug wynalazku odpowiada konstrukcji regatu.
W korzystnej postaci wykonania kota jezdne przymocowane sa obrotowo do gornej i dolnej czesci ramy
gtéwnej, korzystnie do gérnego, poziomego wspornika ramy gtéwnej oraz do dolnego wspornika ramy
gtownej. W innych korzystnych postaciach wykonania elementy przemieszczajace moga by¢ przymo-
cowane do wspornikéw pionowych lub poprzeczek ramy gtéwnej wozka.

W korzystnej postaci wykonania uktad poziomego przemieszczania wozka zawiera cztery kotka
jezdne. W innych korzystnych postaciach wykonania obecnych moze by¢ dowolna ilos¢ kot jezdnych,
korzystniej co najmniej dwa kota jezdne, jeszcze korzystniej co najmniej cztery kota jezdne, w szczegél-
nosci co najmniej pie¢ két jezdnych, na przyktad co najmniej sze$¢ kot jezdnych, itd.
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Prace uktadu poziomego przemieszczania wozka uzytkownik kontroluje za pomoca sterownika.
Cechy techniczne i konstrukcja sterownika uktadu poziomego przemieszczania woézka sa analogiczne
jak w przypadku sterownika uktadu pionowego przemieszczania podestu. Sterownik ten moze byé osobnym
urzadzeniem od sterownika uktadu pionowego przemieszczania podestu, ale korzystnie do kierowania
obydwoma uktadami moze by¢ wykorzystany jeden sterownik. Pozwala to na uproszczenie konstrukcji
wozka wedtug wynalazku jak rowniez na oszczednos¢ miejsca potrzebnego do umocowania kolejnego
elementu na podescie wozka wedtug wynalazku. W tej postaci wykonania sterownik musi posiadaé
albo niezalezne elementy do sterowania obydwoma wspomnianymi uktadami, albo przetacznik umozli-
wiajacy sterowanie tymi uktadami na zmiane.

Poigczenia elektryczne

Elementy czynne uktadu pionowego przemieszczania podestu i uktadu poziomego przemiesz-
czania wozka (silniki, przektadnie i sterownik(i)) musza by¢ odpowiednio potgczone ze sobg i z uktadem
zasilania. W jednej korzystnej postaci wykonania potaczenia te realizowane sg z wykorzystaniem kabli
elektrycznych, ale mozliwe jest réwniez zastosowanie potaczen sterownika(éw) z elementami napedowymi
i/lub przektadniami za pomoca potaczen bezprzewodowych (dowolnego standardu). W takiej postaci
wykonania, zaréwno sterowniki, jak i elementy napedowe oraz przektadnie sg wyposazone w srodKi
zapewniajgce tacznos¢ bezprzewodowa.

Silniki elektryczne sa zasilane ze zrédta zasilania. W korzystnej postaci wykonania zrodto zasilania
stanowi zespét baterii, ale w innej postaci wykonania moga by¢ zasilane pradem elektrycznym z innych
2rédet, np. z generatora albo z sieci elektrycznej. Zespdt baterii moze by¢ umiejscowiony w dowolnym
miejscu wézka wedtug wynalazku, ale korzystnie jest umieszczonego pod podtoga podestu. Pozwala to
na uzyskanie zwartej konstrukcji wézka wedtug wynalazku, a dodatkowo zapewnia bezpieczehstwo po-
przez uniemozliwienie bezposredniego kontaktu uzytkownika z bateriami w trakcie pracy wdzka,
jak réwniez zabezpieczenie baterii przed woda.

Zgodnie korzystng postacia wykonania caly uktad elektryczny obejmujacy skrzynke z bateriami,
sterownik, skrzynka przekaznikowa (zawierajgce elementy odpowiedzialne za dostarczanie pradu
ze zrodta pradu do silnikow), uktad pionowego przemieszczania podestu, uktad poziomego przemiesz-
czania wozka, czujnik krahncowy i inne typowe elementy uktadu elektrycznego sa zamocowane
w taki sposdb, Ze jest mozliwe ich tatwe zdemontowanie. Eliminuje to konieczno$¢ wynoszenia wbozka
z komory, w ktérej umieszczone sag regatly do hodowli pieczarek podczas jej czyszczenia/dezynfekciji.
Upraszcza to znacznie przeprowadzanie takich regularnych procedur.

Inne elementy wézka weadtug wynalazku

Zgodnie z wynalazkiem wézek moze zawierac rézne elementy dodatkowe, w tym elementy wspo-
magajace prace uzytkownika i elementy zabezpieczajace. Elementy wspomagajace moga na przyktad
stanowi¢ réznego rodzaju pétki i uchwyty na osprzet wykorzystywany przez uzytkownika wézka w trak-
cie pracy, na przyktad uchwyty na wiadra, pétki i uchwyty na tace, jak rowniez kalibrator umozliwiajacy
szybka segregacje zbieranych pieczarek na podstawie ich rozmiaru.

Elementy zabezpieczajace moga by¢ wybrane z grupy zawierajacej urzadzenia, takie jak wspo-
mniane juz wytacznik awaryjny i czujnik krancowy zatrzymujacy wézek w skrajnych pionowych potacze-
niach oraz wskaznik poziomu natadowania baterii, blokade przed przypadkowym otwarciem balustrady
i inne typowo stosowane elementy zabezpieczajace.

Przyktady wykonania

Fig. 1-3 przedstawiajg jedng z postaci wykonania wozka wedtug wynalazku. Wéozek 1 zawiera
wspotpracujace ze sobg podest 2 i rame gtéwnag 3. Podest 2 i rama gtdwna sg potaczone ze sobg
w sposéb roztaczny, tak ze mozliwe jest ich rozdzielenie np. w celu transportowania osobno.

Rama gtéwna 3 posiada wsporniki poziome 30, 33, wsporniki pionowe 34, 35 oraz poprzeczki 31, 32.

Wézek wyposazony jest w uktad pionowego przemieszczania podestu zawierajacy silnik elek-
tryczny 4, dwie listwy zebate 5, 6, umieszczone na pionowych wspornikach 34, 35 ramy gtéwnej 3,
przektadnie slimakowag 7 oraz poziomg o$ 8 wyposazong w dwa elementy zebate 9, 10 (widoczne
na Fig. 2i 3). Elementy zebate 9, 10 majg posta¢ tulei wyposazonych na ich obwodach zewnetrznych
w zeby dopasowane do zebow listw zebatych 5, 6. Elementy zebate 9,10 sg przymocowane nieruchomo
do osi 8 tak, ze obracajg razem z osig 8. Pozioma o$ 8 zamocowana jest w fozyskach pod podtoga
podestu 2, przy czym z jednej strony 0$ potaczona jest czynnie z przektadnia slimakowa 7, a z drugiej
strony elementy zebate 9, 10 wspdtpracujg odpowiednio z listwami zebatymi 5, 6.

Podest 2 wyposazony jest w balustrade 11 stanowiaca zabezpieczenie uzytkownika wozka 1
na przyktad przed upadkiem, jak rowniez sterownik 12 w postaci panelu sterowniczego umozliwiajacy
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sterowanie ruchem wodzka 1 przymocowany do balustrady 11. W tej postaci wykonania podest 2 wypo-
sazony jest ponadto w elementy pomocnicze wspomagajace prace uzytkownika, takie jak taca pta-
ska 13, uchwyt na wiadro 14, uchwyty na tace 15 i kalibrator 16.

Wodzek 1 przedstawiony na Fig 1-3 jest réwniez wyposazony w uktad poziomego przemieszcza-
nia wozka zawierajacy silnik elektryczny (niepokazany), przektadnie slimakowa 17, zespot kot zebatych
(niepokazane) i cztery kota jezdne 18, 19, 20, 21. Silnik elektryczny, przektadnia slimakowa 17, zespot
kot zebatych i jedno z kot jezdnych 18 (napedzane), umieszczone sg na jednym koncu gérnego, pozio-
mego wspornika 30 ramy gtownej 2. Silnik elektryczny uktadu poziomego przemieszczania wdzka jest
potaczony z przektadnia slimakowa 17 za pomocg potaczenia wpustowego. Z przektadni 17 wyprowa-
dzony jest wat (niepokazany), na ktérym za pomocg wpustu osadzone jest pierwsze koto zebate zespotu
kot zebatych. Pierwsze koto zebate jest zazebione z drugim kotem zebatym, ktére jest na state przymo-
cowane do kota jezdnego 18. Uktad poziomego przemieszczania wozka w postaci wykonania przedsta-
wionej na Fig 1-3 wyposazony jest tacznie w cztery kota jezdne 18, 19, 20, 21 — przy czym kota
jezdne 18,19 przymocowane sg do gdérnego, poziomego wspornika 30 ramy gtéwnej 3, zas kota
jezdne 20, 21 przymocowane sg odpowiednio do dolnych czesci wspornikéw pionowych 34, 35 ramy
gtéwnej 3. W omawianej postaci wykonania tylko koto jezdne 18 jest kotem napedzanym. Koto jezdne 19
umieszczone jest pod ostong 22.

W tej postaci wykonania wynalazku zaréwno uktad poziomego przemieszczania podestu, jak i uktad
poziomego przemieszczania wozka sterowany jest za pomoca sterownika 12. Sterownik 12 wyposa-
zony jest w wiacznik, elementy sterujace kierunkiem przemieszczania pionowego podestu, pokretto po-
tencjometru sterujacego szybkoscia przemieszczania, jak réwniez wytacznik alarmowy.

Rama gtéwna 3 wdzka 1 wyposazona jest rowniez w pomochniczy wspornik pionowy 39 przymo-
cowany u goéry do wspornika poziomego 30 oraz poprzeczki 36, 37, 38, taczace pomocniczy wspornik
pionowy 39 ze wspornikiem pionowym 34. Do pomocniczego wspornika pionowego 39 przymocowane
sg kotka transportowe 25, 26 stuzace to przemieszczania ramy gtéwnej 3 po jej odtgczeniu od podestu,
np. w celu magazynowania.

Podest 2 wozka 1 wyposazony jest w kota transportowe 23, 24 stuzace do przemieszczania po-
destu 2, np. po jego odtgczeniu od ramy gtéwnej 3, np. w celu magazynowania.

Wodzek 1 wyposazony jest w inne elementy zabezpieczajace, takie jak wspomniane juz wytacznik
awaryjny i czujnik krahcowy 28 zatrzymujacy wozek w skrajnych pionowych potaczeniach oraz wskaznik
poziomu natadowania baterii, blokade przed przypadkowym otwarciem balustrady 11.

Po uruchomieniu silnika elektrycznego 4 przez uzytkownika przy wykorzystaniu odpowiedniego
przycisku sterownika 12, naped przenoszony jest z silnika elektrycznego 4 za pomoca watka napedo-
wego (niepokazanego) na przektadnie slimakowa 7, a nastepnie na pozioma os$ 8. Obrét poziomej osi 8
powoduje, ze wskutek wspdtpracy elementdéw zebatych 9, 10 i listw zebatych 5, 6, podest 2 wdzka 1
przemieszcza sie w kierunku pionowym wzdtuz ramy gtownej 3. Kierunek ruchu (goéra/doét) sterowany
jest odpowiednimi przyciskami na sterowniku 12.

W omawianej postaci wykonania sterownik 12 umozliwia réwniez przemieszczanie wézka 1
wzdtuz regatu na ktérym prowadzona jest uprawa pieczarek. Podobnie jak w przypadku uktadu piono-
wego przemieszczania podestu wcisniecie przez uzytkownika odpowiedniego przycisku na sterow-
niku 12 uruchamia silnik elektryczny, ktéry za posrednictwem przektadni slimakowej 17 i zespotu kot
zebatych przenosi naped na napedzane koto jezdne 18. Obrot kota jezdnego 18 i wspotpracujacych
z nim kot jezdnych 19, 20 i 21, powoduje przemieszczanie sie wozka 1 w kierunku poziomym. Kierunek
ruchu (lewo/prawo) sterowany jest odpowiednimi przyciskami na sterowniku 12.

W przedstawionej postaci wykonania silniki elektryczne sg zasilane z zespotu baterii 27 umiesz-
czonego pod podestem 2. Caty ukiad elektryczny obejmujacy skrzynke z bateriami, sterownik 12,
skrzynke z przekaznikami, uktad pionowego przemieszczania podestu, uktad poziomego przemieszcza-
nia wozka oraz czujnik kraricowy 28 jest zamocowany w taki sposdb, ze jest mozliwe fatwe zdemonto-
wanie jego elementdw. Eliminuje to koniecznos¢ wynoszenia wézka 1 z komory, w ktérej umieszczone
sa regaty do hodowli pieczarek podczas jej czyszczenia/dezynfekcji. Po wyjeciu zestawu napedowego
0$ pozioma 8 z elementami zebatymi 9, 10 blokowana jest za pomoca klucza blokujgcego.

Na Fig. 4 przedstawiona jest rama gtéwna 3 innej postaci wykonania przedmiotowego wynalazku.
W tej postaci nie jest zaimplementowany uktad poziomego przemieszczania wozka, stad na ramie
nie zostaty zainstalowane elementy poziomego przemieszczania wozka (drugi silnik elektryczny, prze-
kfadnia slimakowa 17, zespot kot zebatych, czy kota jezdne 18, 19 20, 21). Pozostate elementy wozka 1
sg takie same jak w przypadku postaci wykonania przedstawionej na Fig 1-3.
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Oznaczenia cyfrowe

Wdzek 1

Podest 2

Rama gtéwna 3

Silnik elektryczny 4

listwa zebata 5

listwa zebata 6

przektadnia slimakowa 7

pozioma 0$ 8

element zebaty 9

element zebaty 10
balustrada 11
sterownik 12
taca ptaska 13
uchwyt na wiadro 14
uchwyty na tace 15
kalibrator 16
przektadnia slimakowa 17
koto jezdne 18
koto jezdne 19
koto jezdne 20
koto jezdne 21
ostona 22
kdtka transportowe wozka 23
kétka transportowe woézka 24
kotko transportowe ramy 25
kotko transportowe ramy 26
zespot baterii 27
czujnik krancowy 28
wspornik poziomy 30
poprzeczka 31
poprzeczka 32
wspornik poziomy 33
wspornik pionowy 34
wspornik pionowy 35
poprzeczka 36
poprzeczka 37
poprzeczka 38

pomocniczy wspornik pionowy 39

1.

Zastrzezenia patentowe

Wdézek do zbioru pieczarek zawierajacy rame gtéwna, podest roboczy i uktad pionowego
przemieszczania podestu zawierajacy listwy zebate, znamienny tym, ze uktad pionowego
przemieszczania podestu zawiera

element napedowy,

przektadnie slimakowa (7),

co najmniej dwie listwy zebate (5, 6),

uktad przenoszenia napedu, i

sterownik (12),
przy czym

co najmniej dwie listwy zebate (5, 6) umieszczone sg na pionowych wspornikach (34, 35)
ramy gtéwnej (3), a

uktad przenoszenia napedu wspétpracuje z przektadnia slimakowa (7) i elementem na-
pedowym z jednej strony oraz z co najmniej dwiema listwami zebatymi (5, 6) z drugiej strony.
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10.

11.

12.
13.
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Wodzek wedtug zastrzezenia 1, znamienny tym, ze element napedowy stanowi silnik elektryczny.
Wodzek wedtug zastrzezenia 1 albo 2, znamienny tym, ze uktad przenoszenia napedu zawiera
pozioma 0$ (8) z co najmniej dwoma elementami zebatymi (9, 10), przy czym przektadnia
slimakowa (7) wspotpracuje z jednej strony oraz z pozioma osia (8) z elementami zeba-
tymi (9, 10), zas z drugiej strony elementy zebate (9, 10) poziomej osi (8) wspotpracuja
z co najmniej dwiema listwami zebatymi (5, 6).
Wodzek wedtug dowolnego z zastrzezen 1-3, znamienny tym, ze zawiera dwie listwy ze-
bate (5, 6).
Wodzek wedtug dowolnego z zastrzezen 1—4, znamienny tym, ze zawiera uktad poziomego
przemieszczania podestu.
Wdzek wedtug dowolnego z zastrzezen 1-5, znamienny tym, ze uktad poziomego przemiesz-
czania wbzka zawiera

element napedowy,

uktad przenoszenia napedu,

elementy przemieszczajace |

ewentualnie sterownik,

przy czym element napedowy jest potaczony z elementami przemieszczajacymi za po-
$rednictwem uktadu przenoszenia napedu.
Wodzek wedtug zastrzezenia 6 znamienny tym, ze element napedowy uktadu poziomego
przemieszczania wozka stanowi silnik elektryczny.
Wodzek wedtug dowolnego z zastrzezen 6—7 znamienny tym, ze uktad przenoszenia napedu
zawiera przektadnie i z zespdt co najmniej dwdch kot zebatych.
Woézek wedtug zastrzezenia 8 znamienny tym, ze przektadnie stanowi przektadnia slima-
kowa (17).
Wdzek wedtug dowolnego z zastrzezen 6-9 znamienny tym, Zze elementy przemieszczajace
stanowia kota jezdne (18, 19, 20, 21).
Wodzek wedtug dowolnego z zastrzezen 1-10, znamienny tym, ze jest wyposazony w zrodto
zasilania, zasilajgce uktad pionowego przemieszczania podestu i/lub uktad poziomego prze-
mieszczania wozka.
Wozek wedtug zastrzezenia 11, znamienny tym, ze zrodio zasilania stanowi zespot baterii (27).
Wdzek wedtug dowolnego z zastrzezen 1-12, znamienny tym, ze jest wyposazony elementy
zabezpieczajace wybrane z grupy zawierajacej wytacznik awaryjny, czujniki krancowe, wskaz-
nik poziomu natadowania uktadu akumulatoréw, element blokujacy przypadkowe otwarcie ba-
lustrady podestu.
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Rysunki
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Fig. 2
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Fig. 3
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Fig. 4
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