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Uk#ad sterowania przekaZnikiem czasowym synchronicznym

Przedmiotem wynalazku jest uktad sterowania przekaZnikiem czasowym synchronicznym majacym dwa
wejécia sterujace takie, Ze przy podaniu napiecia na wejscie pierwsze zostaje zasilony réwnolegic silnik
synchroniczny i cewka elektromagnesu a przy podaniu napig¢cia na wejscie drugie zostaje zasilona tylko cewka
elektromagnesu.

W znanych dotychczas ukladach sterowania wejscie pierwsze przekaznika jest dolaczone do zaciskéw
silnika synchronicznego iprzez dwa rezystory potaczone szeregowo do prostownika zasilajacego cewke
elektromagnesu, natomiast wejscie drugie przekaZznika ma jeden zacisk wspdlny z wejéciem pierwszym, a drugim
zaciskiem jest polaczone z punktem wspdlnym rezystoréw. Wada znanych uklad6éw sterowania jest zmiana
warunkéw pracy cewki elektromagnesu i silnika synchronicznego przy podaniu napigcia na wejscie sterujace
pierwsze lub drugie. Przy podaniu napigcia na wejscie drugie cewka elektromagnesu jest grzana wigkszym pradem
oraz przez silnik synchroniczny ptynie pgwien prad, co przy podaniu napigcia na wejscie pierwsze jest Zrédtem
dodatkowych uchybdéw.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie przedstawionej wady w znanych uktadach sterowania. Dla osiagnig-
cia tego celu postawiono zadanie skonstruowania ukltadu sterowania wewnatrznego przekazZnika czasowego
synchronicznego pobudzanego w systemie automatyki przez dwa wejscia, ktory zapewnia ten sam prad zasilajacy
cewke elektromagnesu przekaznika przy podaniu napigcia na wejscie pierwsze lub drugie oraz brak pradu
plynacego przez silnik synchroniczny przy podaniu napigcia na wejscie drugie.

Zadanie to zostalo rozwigzane przez zastosowanie odpowiedniego uktadu diodowego do przekazywania
napig¢ wejsciowych sterujacych na cewke elektromagnesu przekazZnika. Pierwsze wejscie sterujace silnikiem
icewka elektromagnesu jest potaczone z zaciskami silnika i wejéciem uktadu Gritza, ktdéry zasila cewke
elektromagnesu. Drugie wejscie sterujace cewka elektromagnesu posiada jeden zacisk wspdlny z wejsciem
pierwszym, a drugi zacisk jest potaczony z anoda diody, ktérej katoda jest dotaczona do plusa uktadu Gritza,
i katoda diody, ktérej anoda jest potaczona z minusem uktadu Gritza.
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Zasadnicza korzy$¢ wynikajaca z zastosowania uktadu sterowania wedtug wynalazku to zapewnienie tych
samych pradéw zasilajacych cewke elektromagnesu przy podaniu napigcia na wejscie pierwsze lub drugie oraz
- brak pradu ptynacego przez silnik synchroniczny przy podaniu napiecia na wejscie drugie, co zabezpiecza
przekaznik przed btedng praca na skutek niezamierzonego pobudzania silnika.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym przedstawiono
schemat ideowy ukladu sterowania. Uktad wedtug wynalazku sktada si¢ z szesciu diod potaczonych w ten
sposéb, Ze trzy diody 1, 3 i6 s3 dotaczone katodami do jednego korica kondensatora wygtadzajacego 7
i poczatku cewki elektromagnesu 8 a trzy pozostate diody 2, 4 i 5 sa dotaczone anodami do drugiego korica
kondensatora wygtadzajacego 7 i korica cewki elektromagnesu 8. Anoda diody 1 jest potaczona z katoda diody 2
i z zaciskiem 12 drugiego wejscia sterujagcego. Anoda diody 3 jest potaczona z katoda diody 4, jednym zaciskiem
silnika synchronicznego 9 i zaciskiem 11 drugiego wejécia sterujacego. Anoda diody 6 jest potaczona z katoda
diody 5, drugim zaciskiem silnika synchronicznego 9 1zac1sk1em 10 wspdlnym dla pierwszego i drugiego wejscia
sterujacego.

Dziatanie ukladu sterujacego wedlug wynalazku jest nastgpujace. Przy podaniu napigcia na pierwsze
wejscie sterujace miedzy zaciski 10 i 11 nastepuje podanie napigcia na zaciski silnika synchronicznego 9 oraz
przez uklad Gritza na diodach 3, 4, 5 i 6 nastepuje podanie napigcia na kondensator wygtadzajacy 7 i cewke
elektromagnesu 8. Diody 1 i2 zostaja spolaryzowane zaporowo. Przy podaniu napigcia na drugie wejscie
sterujace migdzy zaciski 10 i 12 nastgpuje podanie napigcia przez uktad Gritza na diodach 1,2, 5i6 na
kondensator wygtadzajacy 7 i cewke elektromagnesu 8. Diody 3 i 4 zostajg spolaryzowane zaporowo i z drugiego
wejécia sterujacego nie dostaje si¢ na silnik Zadne napigcie.

Zastrzetenie patentowe

Uktad sterowania wewnetrznego przekaznika czasowego synchronicznego pobudzanego w systemie auto-
matyki przez dwa wejécia, znamienny tym, 2e posiada zesp6t szesciu diod (1, 2, 3, 4, 5 i 6) potaczonych
w ten sposéb, Ze katody diod (1, 3 i6) sg potaczone zjednym koricem kondensatora wygtadzajacego (7)
i poczatkiem cewki elektromagnesu (8), a anody diod (2, 4, 5) sa potaczone z drugim koricem kondensatora (7)
i koricem cewki (8), przy czym anoda diody (1) i katoda diody (2) sa potaczone z zaciskiem (12) drugiego
wejécia sterujacego, natomiast anoda diody (3) i katoda diody (4) sa polaczone z jednym zaciskiem: silnika
synchronicznego (9) i zaciskiem (11) pierwszego wejécia sterujacego a anoda diody (6) i katoda diody (5) sa
potaczone z drugim zaciskiem silnika synchronicznego (9) i zaciskiem (10) wspSlnym dla obu wejsc sterujacych.
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