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DESCRIPCION

Aparato de masaje.

La invencién se refiere a un aparato de masaje segun el predmbulo de la reivindicacién 1. Dichos aparatos de
masaje que pueden ser introducidos en cavidades corporales, p. €j. en la vagina, son fundamentalmente conocidos (p.
ej. EP 0472965 Al).

La tarea de la invencion es mostrar un aparato de masaje con un efecto novedoso. Para la solucién de esta tarea se
forma un aparato de masaje conforme a la reivindicacién 1.

Los perfeccionamientos son objeto de las reivindicaciones secundarias. La invencién es descrita detalladamente a
continuacién en ejemplos de realizacién con ayuda de las figuras. Estas muestran:

Fig. 1 en vista lateral, parcialmente en seccién longitudinal, un aparato de masaje correspondiente a la invencién
Fig. 2 y 3 las secciones correspondientes a las lineas A-A o B-B de la figura 1;

Fig. 4 en una representacion similar a la figura 1, otra forma de realizacion posible de la invencién en una repre-
sentacion similar a la figura 1;

Fig. 5 y 6 secciones correspondientes a las lineas A-A 25 o B-B de la figura 4.

El aparato de masaje de la figura 1, generalmente denominado con 1, en la forma de realizacién representada
consiste entre otras cosas también en un soporte o en una base con forma de placa 2, sobre la cual son fijados varios
elementos de guia y de soporte 3 que se extienden en direccidn longitudinal del aparato 1 y que sobresalen de un
lado de la base 2 y que estan realizados en forma de barra en la forma de realizacion representada. Los elementos de
guia y de soporte 3 distanciados el uno del otro y orientados en direccién longitudinal GL del aparato 1 forman, en
el modo de realizacién representado, tres grupos con respectivamente dos elementos de guia y de soporte. Los grupos
se desvian 120° convergiendo entre si y dispuestos alrededor del eje longitudinal del aparato 1, es decir de tal manera
que los ejes de los dos elementos de guia y de soporte 3 de cada grupo presentan la misma distancia radial del eje
longitudinal GL y estdn distanciados el uno del otro.

En los elementos de guia y de soporte 3 estdn dispuestas numerosas ldminas o mordazas 4. Las mordazas 4 en la
forma de realizacion representada estan formadas planas o con forma de disco divisor, es decir de tal manera que cada
vez tres mordazas de este tipo se completan en un juego de mordazas con forma de disco. Las mordazas 4 o los juegos
de mordazas formados por estas mordazas y dispuestos con sus lados de superficie verticalmente al eje longitudinal
del aparato de masaje, estan previstas en direccion longitudinal del aparato 1 en forma de pila la una encima de la
otra sucesivamente para formar una pila de mordazas 5. Cada una de las mordazas 4 es guiada al mismo tiempo por
agujeros oblongos 4.1 sobre los dos elementos de guia y de soporte 3 de un grupo de elementos de soporte con respecto
al eje GL de manera radialmente desplazable. Las superficies exteriores 4.2 de las mordazas en la forma de realizacién
representada estdn realizadas en forma de una superficie cilindrica de circunferencia primitiva. El didmetro exterior
de las capas formadas cada vez por 3 mordazas 4 cambia a lo largo del eje GL, es decir en la forma de realizacién
representada de tal manera que el didmetro exterior de estas capas disminuya en el extremo apartado de la base 2.

Coaxialmente al eje GL estd alojado de manera giratoria en la base 2 y entre las mordazas 4, un drbol 6 que presenta,
en su seccion de drbol 6.1 dispuesta entre las mordazas 4, una seccidn transversal que difiere de la forma circular, es
decir en la forma de realizacién representada presenta una seccion transversal en forma de tridngulo, sometida a una
torsion a lo largo del eje GL de tal manera que las extremidades, o sea puntos angulares de esta seccidn transversal,
se encuentren sobre una linea helicoidal alrededor del eje del arbol 6. Contra la seccién del arbol 6.1 se adhieren las
mordazas 4 con las superficies de contacto 4.3 situadas al interior. La base 2 asi como la disposicién de mordazas o de
ldminas 5 formadas por las mordazas 4 o por las capas de mordazas, estd cubierta con una envoltura 7 de un material
elastico de goma, sobre la cual también estan pretensadas las mordazas 4 en una posicion retrocedida con una distancia
mads pequefia del eje GL.

A través de un mando no representado se acciona el drbol 7. En este caso se logra, mediante la secciéon de arbol
6.1, un movimiento radial de las mordazas 4 que cooperan con sus superficies de contacto 4.3 con esta seccién de
arbol radialmente al eje GL, es decir de tal manera que las mordazas 4, siguiendo al transcurso helicoidal de las zonas
angulares de la seccién transversal de la seccion del arbol 6.1, son desplazadas a lo largo de la extension longitudinal
del aparato 1 en cada momento de diferente manera radialmente hacia afuera y produciendo por consiguiente en la
superficie exterior de la envoltura 7 un movimiento ondular. Esto significa que la fase del movimiento de elevacién
de las mordazas 4 cambia en direccién longitudinal GL, es decir en cada momento algunas de las mordazas 4 se
encuentran en su posicion retirada, situada al interior, algunas de las mordazas 4 se encuentran en la posicién mas
distanciada y desplazada radialmente al exterior y algunas de las mordazas 4 se hallan entre estas posiciones, segin se
puede deducir en la figura 1.

Las figuras 4 - 6 muestran como otra forma de realizacion posible un aparato la, el cual difiere del aparato 1 esen-
cialmente por estar previsto, en vez de las mordazas radialmente desplazadas, de varios arboles 8 que estdn alojados
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de manera giratoria en la base 2 y se extienden sobre un lado de la base 2 con las secciones de arbol 8.1. Los arboles 8
orientados con su eje en direccion del eje longitudinal GL del aparato estdn previstos a distancias angulares uniformes
y distribuidos alrededor de este eje longitudinal. Ademads, en direccion del eje GL y distanciados de la base 2, estdn
previstos unos discos de apoyo 9 que estdn orientados con sus lados de superficie verticalmente al eje GL y en la
forma de realizacion representada estdn sujetados en un elemento de soporte 10 en forma de barra, que esta dispuesto
coaxialmente con el eje GL y que estd sujetado por un extremo en la base 2. Los discos de apoyo 9 forman en su
perimetro en forma de circunferencia primitiva, hacia la circunferencia, unas escotaduras abiertas o bolsas 9.1, en las
cuales estd parcialmente recogido el arbol 8 con sus secciones del arbol 8.1 y forman un apoyo para las secciones del
arbol 8.1.

Las secciones del drbol 8.1 poseen a su vez una seccion transversal que difiere de la forma circular, es decir en la
forma de realizacién representada estdn dotadas de una seccion ovalada que en direccidn longitudinal del arbol 8 se
encuentra girada de tal manera que las extremidades de esta seccidn transversal, es decir las dos zonas situadas mds al
exterior y mas distanciadas la una de la otra de la seccién transversal ovalada estdn dispuestas respectivamente sobre
una linea helicoidal alrededor del eje del respectivo drbol 8.

En la forma de realizacion representada estdn previstos en total seis drboles 8 desplazados alrededor del eje GL.
El dispositivo formado por los ejes 8.1 de la base 2 y por los cuerpos de soporte o discos 9 estd cerrado a su vez hacia
el exterior con la envoltura 7 fabricada de material eldstico de goma. La configuracion se ha adoptado ademads de tal
manera que durante el giro de los drboles 8 la envoltura 7 siempre es presionada eldsticamente hacia el exterior, justo
donde la seccidn transversal de las secciones del drbol 8.1 con el eje de seccién mayor ya no estd situada tangencial-
mente a una linea circular pensada alrededor del eje GL. La deformacién minima de la envoltura 7 existe entonces en
aquel lugar donde la seccidn transversal de la respectiva seccion del drbol 8.1 con su eje con mayor seccion transversal
estd orientada tangencialmente al arco circular pensado alrededor del eje GL (figura 5) y la deformacion méxima de la
envoltura 7 se produce en aquel lugar donde el mayor eje de seccion transversal estd dispuesto radialmente al eje GL
(figura 6). Los drboles 8 pueden ser accionados por un accionamiento comun no representado.

Como material para la base 2, los elementos de guia y de soporte 3, las mordazas 4, los drboles 6 y 8, los cuerpos
de soporte 9 y el elemento de soporte 10 es adecuado por ejemplo un pléstico.

En todas las formas de realizacién estan previstos de forma comun, dentro de una envoltura 7 eldstica de goma que
estd formando la superficie exterior del aparato, unos elementos de soporte para esta envoltura, que forman parte de
un dispositivo de accionamiento, con el cual se logra un movimiento de elevacién radial en la superficie exterior de
la envoltura, es decir con una fase variable en direccién longitudinal y/o en direccién de la circunferencia del aparato
para este movimiento de elevacion.

La invencion ha sido descrita arriba en un ejemplo de realizacién. Se entiende que numerosas modificaciones
asi como variaciones son posibles sin abandonar por ello la idea inventiva basada en la invencién. Asi por ejemplo
pueden suprimirse los cuerpos de soporte 9. Ademds en la forma de realizacién de las figuras 1-3 se partié de que el
nimero de las zonas excéntricas del arbol 6 es igual al nimero de elementos de apoyo en cada grupo o plano. También
son pensables formas de realizacidn, en las cuales el nimero de las zonas excéntricas sea mayor que el nimero de
elementos de apoyo en cada grupo o plano.

Lista de referencias

1,1a  Aparato de masaje

2 Base
3 Elemento de guia y de soporte
4 Mordazas

4.1 Agujero oblongo

42 Superficie periférica

4.3 Superficie de contacto

5 Disposicién de mordazas
6 Arbol

6.1 Seccién de arbol

7 Envoltura
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Arbol

Secciones del arbol

Cuerpo de soporte o disco de apoyo
Escotadura o bolsa

Elemento de soporte.
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REIVINDICACIONES

1. Aparato de masaje con forma de barra con un cabezal esencialmente cilindrico, con una pared o envoltura (7) de
material eldstico de goma formando la superficie exterior del cabezal asi como con un dispositivo de accionamiento
para generar un movimiento en el cabezal, caracterizado por el hecho de que la unidad de accionamiento forma
numerosas superficies de contacto y de apoyo (4.2, 8.1), contra las cuales se aplica la envoltura (7), y que el dispositivo
de accionamiento estd concebido para efectuar una deformacion oscilatoria de la envoltura (7) con respecto a un eje
longitudinal del cabezal radialmente hacia el exterior y hacia el interior, es decir de tal manera que esta deformacién se
realice a lo largo del eje longitudinal del cabezal y/o en la direccién periférica del cabezal, preferiblemente de forma
desfasada.

2. Aparato de masaje segun la reivindicacién 1, caracterizado por el hecho de que las superficies de contacto o
de apoyo para la envoltura (7) estdn formadas por numerosos elementos de apoyo que pueden ser accionados por al
menos un elemento de accionamiento (6) en un movimiento de elevacion radial.

3. Aparato de masaje segtn la reivindicacién 2, caracterizado por el hecho de que los elementos de apoyo son
mordazas (4).

4. Aparato de masaje segtn la reivindicacién 2 o 3, caracterizado por el hecho de que respectivamente varios
elementos de apoyo (4) estdn dispuestos en un plano comun perpendicularmente a la extension longitudinal del cabezal
y forman un grupo de elementos de apoyo, y de que numerosos grupos de este tipo seguidos estan previstos en direccion
longitudinal del cabezal.

5. Aparato de masaje segtin una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por el hecho de que para des-
plazar las superficies de apoyo y/o los elementos de apoyo (4) que forman estas superficies de apoyo, estd previsto al
menos un arbol (6) que forma al menos una seccién excéntrica (6.1) y que coopera con los elementos de apoyo (4) y
que puede ser accionado por un accionamiento.

6. Aparato de masaje segun la reivindicacion 5, caracterizado por el hecho de que al menos una seccién excéntrica
se extiende al menos sobre una longitud parcial de al menos un drbol (6) paralela o casi paralelamente al eje del arbol
(6) o que la al menos una seccién excéntrica se extiende al menos sobre una longitud parcial del al menos un drbol (6)
en oblicuo con respecto al eje del arbol (6) o de que la al menos una seccidén excéntrica estd sometida a lo largo del
eje del al menos un arbol (6) a una torsioén al menos sobre una longitud parcial, de tal manera que aquella se extienda
sobre una linea helicoidal alrededor de un eje del arbol.

7. Aparato de masaje segun una de las reivindicaciones 5 o 6, caracterizado por el hecho de que la al menos una
seccién excéntrica estd formada por un canto del al menos un 4rbol (6) y/o de que la seccidn excéntrica esta formada
de manera que el al menos un drbol (6) presenta, al menos en su seccién de arbol (6.1) que coopera con los elementos
de apoyo (4), una seccion transversal que difiere de la forma circular, por ejemplo una seccién transversal poligonal o
esencialmente poligonal, p. ej. triangular o rectangular.

8. Aparato de masaje segtin una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por un tinico o varios arboles (6)
que cooperan con los elementos de apoyo (4).

9. Aparato de masaje seguin una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por el hecho de que la seccion
excéntrica (6.1) del al menos un drbol (6) que coopera con los elementos de apoyo (4) presenta varias superficies o
zonas excéntricas.

10. Aparato de masaje segtin la reivindicacién 9, caracterizado por el hecho de que el nimero de superficies o
zonas excéntricas es igual al nimero de elementos de apoyo (4) en cada grupo de dichos elementos o de que el nimero
de superficies o zonas excéntricas y el nimero de elementos de apoyo (4) son diferentes en cada grupo de dichos
elementos.

11. Aparato de masaje segtin una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por el hecho de que las super-
ficies de contacto y de apoyo interiores para la envoltura (7) estdn formadas por secciones excéntricas (8.1) de arboles
(8), que estan orientadas por su extension longitudinal en direccion del eje longitudinal (GL) del cabezal y pudiendo
ser accionadas por un accionamiento.

12. Aparato de masaje segin la reivindicacién 11, caracterizado por el hecho de que la al menos una seccién
excéntrica del respectivo arbol (8) se extiende al menos sobre una longitud parcial del 4rbol (8) paralela o casi para-
lelamente al eje de 4drbol o de que la al menos una seccién excéntrica del respectivo drbol (8) se extiende al menos
sobre una longitud parcial de este drbol (8) oblicuamente al eje de arbol o que la al menos una seccién excéntrica del
respectivo drbol (8) estd sometida a una torsién al menos sobre una longitud parcial del 4rbol a lo largo del eje del
arbol, de manera que aquella se extienda sobre una linea helicoidal alrededor del eje del arbol.

13. Aparato de masaje segtn la reivindicacién 11 o 12, caracterizado por el hecho de que la al menos una seccién
excéntrica estd formada por un canto del respectivo arbol (8).
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14. Aparato de masaje segtin una de las reivindicaciones 11 a 13, caracterizado por el hecho de que la seccién
excéntrica estd formada de manera que el respectivo drbol (8) presenta una seccién transversal que difiere de la for-
ma circular, por ejemplo una seccion transversal poligonal o esencialmente poligonal, p. ej. una forma triangular o
rectangular.

15. Aparato de masaje segtin una de las reivindicaciones 11 a 14, caracterizado por el hecho de que en la seccién
excéntrica estdn formadas al menos dos superficies o zonas excéntricas desplazadas alrededor del eje del drbol y/o que
al menos un elemento de apoyo (9) estd previsto para varios drboles (8) que presentan respectivamente una seccién
excéntrica (8.1).
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