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Przenosnik grawitacyjno-taktowy
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Przedmiotem wynalazku jest przenoénik grawi-
tacyjno taktowy przeznaczony do wspélpracy z fre-
zarko-wiertarkg do obrébki podkladéw kolejowych.
Obecnie przy znanych, stosowanych frezarko-wier-
tarkach stosuje sie podawanie podkladéw bezpo-
$rednio z wagonu na zabieraki frezarko-wiertarki.
Wadg takiego sposobu jest konieczno$§é okresowe-
go unieruchamiania frezarko-wiertarki spowodo-
wana potrzebg wymiany . roztadowanego wagonu
podkladéw na nastepny wagon. To samo wystepuje
przy odbiorze obrabianych podkladéw z maszyny
na wagon. Okresowe zatrzymywanie maszyny na-
stepujace $rednio co 5—8 minut a trwajgce kaz-
dorazowo do 2 minut powoduje zmniejszenie wy-
dajnosci maszyny w granicach od 25 do 50%. Wa-
de te eliminuje calkowicie zastosowanie przenos$ni-
ka grawitacyjno taktowego wedlug wynalazku.

Przeno$nik grawitacyjno taktowy bedacy przed-
miotem wynalazku uwidoczniony jest na zalgczo-
nych rysunkach, na ktérych fig. 1 przedstawia wi-
dok przenosnika z boku, fig. 2 widok przenosnika
z goéry, fig. 3 przekr6j poprzeczny przenosnika, a
fig. 4 jeden segment wielosegmentowego ukladu
dzwigni zapadkowych.

Przenosnik sklada sie przykladowo z dwoéch
ukladéw nosnych 1 i dwéch wielosegmentowych
uktadéw dzwigni zapadkowych 2 usytuowanych w
jednej plaszczyznie, przy czym kazdy uklad nosny
1 jest polaczony w spos6éb trwaly z przynaleznym
do niego wielosegmentowym ukladem diwigni za-
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padkowych. Sprzezone uklady nos$no-zapadkowe
sg nawzajem réwnolegle i pochylone ku dolowi
zgodnie z kierunkiem ruchu podkladéw, a w piasz-
czyznie poprzecznej wypoziomowane. Uklad nos$ny
1 zbudowany jest z dwéch ceownikoéw 3 poi'niedzy
ktéorymi znajdujg sie krazki 4 ulozyskowane na
lozyskach kulkowych, przy czym krazki 4 umiesz-
czone sg wzdluz ceowniké6w 3 w dwoéch rzedach na
przemian.

Wielosegmentowy uklad diwigni zapadkowych 2
sklada sie z dwo6ch katownikéw 5 pofniedzy ktbry-
mi umieszczone sg kolejne segmenty ukladu dzwig-
ni. Pojedynczy segment ukladu -dZwigni sklada sig
z ramienia 7 obracajacego sig¢ na osi 6, ramienia 8
przegubowo polgczonego z jednej strony z ramie-
niem 7, a z drugiej z ramieniem 9, przy czym ra-
mie 9 obraca sie na osi 10. Osie 6 i 10 zamocowa-
ne sg w sposéb trwaly miedzy dwoma katownika-
mi 5. W stanie spoczynku ramie 7 wystaje ponad
uklad noény 1, a ramie 9 usytuowane jest ponizej
ukladu no$nego 1. Odchylanie ramienia 7 przez
przemieszczajacy sie po krazkach 4 ukladu noéne-
go 1 podktad powoduje wychylanie si¢ ramienia 9
ponad uklad nosny 1.

Rozmieszczenie segmentéw ukladu dzwigni za-
padkowych 2 wzdluz katownikéw 5 jest wykonane
w statej podzialce. Podzialka uzalezniona jest od
wymiaré6w elementéw przenoszonych. Dlugosé
przeno$nika grawitacyjno taktowego uzalezniona
jest od czasu niezbednego na wymiane wagondéw.
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Dziatanie taktowego przenoénika grawitacyjnego
jest nastepujace. Podklad przeznaczony do obro6bki
na frezarko-wiertarce dostarczony jest z wagonu
na przeno$nik grawitacyjno taktowy. Na skutek
usytuowania przenoénika jako réwni pochylej pod-
klad przemieszcza sie¢ samoczynnie po krazkach 4
ukladu no$nego 1 nad ramieniem 9 i 8 pierwszego
segmentu uktadu dzwigni zapadkowych 2 i styka-
jac sie z ramieniem 7 powoduje jego obrot wzgle-
dem osi 6, co z kolei poprzez ramie 8 wymusza
obr6t ramienia 9 do pozycji zblizonej do pionu
wzgledem plaszczyzny przenosnika.

Nastepny przenoszony po przeno$niku podkiad
zatrzymuje sie na pionowo usytuowanym ramieniu
9 do momentu poéki pierwszy podklad nie minie
ramienia 7 i nie znajdzie sie nad nastepnym seg-
mentem ukladu dzwigni. Po przemieszczeniu sie
pierwszego podkladu znad ramienia 7 uklad diwig-
ni zajmie polozenie spoczynkowe, umozliwiajac
przemieszczenie sie nastepnego podkiladu nad
pierwszy segment ukladu diwigni. Przemieszczanie
sie¢ podkladéw nad nastepnymi segmentami ukladu
dzwigni przebiega analogicznie. Zaleznie od czasu
niezbednego na wymiane wagonéw ustala sie diu-
gos§¢ przeno$nika, czyli
dzwigni zapadkowych, przy ustalonej podzialce ich
rozmieszczenia wzdluz przenosnika, przy czym
wielko$§¢é podziatki zalezna jest od szeroko$ci prze-
noszonego elementu na przykiad podkladu. Prze-
nos$nik grawitacyjno taktowy bedacy przedmiotem

ilo§¢ segmentéw ukladu’
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wynalazku moze byé zastosowany do innych pro-
cesow obrobki i innych elementéw w przypadku
gdy wystepuja analogiczne problemy ‘jak przy
obrébce podkladéw kolejowych na frezarko-wier-
tarkach.

Zastrzezenia patentowe

1. Przenosnik grawitacyjno taktowy znamienny
tym, ze sklada sie z ukladéw nosnych (1) oraz
wielosegmentowych ukladéw diwigni zapadko-
wych (2), polaczonych ze sobg w sposéb trwaly
przy czym sprzezone uklady nosno zapadkowe
1, 2) sa nawzajem roéwnolegle i pochylone ku
dotowi, zgodnie z kierunkiem przenoszenia, a w
plaszczyznie poprzecznej wypoziomowane.

2. Przeno$nik wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
pojedynczy segment ukladu dZwigni zapadko-
wych (2) sklada sie z ramienia (7) umocowanego
obrotowo na osi (6) i z ramienia (8) polgczone-
go przegubowo z jednej strony z ramieniem (7),
a z drugiej strony z ramjeniem (9), ktére umo-
cowane jest obrotowo na osi (10) przy czym
ramiona (7), (8), (9) sa polgczone w ten sposéb,
ze w stanie spoczynku ramie (7) wystaje ponad
uklad noény (1), a ramie (9) usytuowane jest po-
nizej uktadu noénego' (1), a przy odchylaniu ra-
mienia (7) przez przemieszczajacy sie element
ramie (9) wychyla sie ponad uklad no$ny (1).
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