PoLSKA  |OPIS PATENTOWY| 83309

ECBHISAUTE | PATENTU TYMCZASOWEGO

Patent tymczasowy dodatkowy ‘ MKP HO1h 43/06
do patentu

Zgtoszono: 23.03.1972 (P. 154259)

Pierwszeristwo: : . Int. CI.2 HO1H 43/06

~ URZAD .
PA I E “ I n w Y Zgtoszenie ugl.oszonu: 31.05.1973

Pn l Urzedu Patentowego

CZYTELNIA

Polsio) fasiemmnis g Lio=i

Opis patentowy opublikowano: 20.05.1976

Twérca wynalazku: Czestaw Mazurek

Uprawniony z patentu tymczasowego: Instytut Mechanizacji i Elektryfikaciji
Rolnictwa Zaktad Oceny Sprz¢tu Rolniczego, : :
Sanok (Polska)

Nastawnik czasowy do wkaczania i wytaczania odbiornikéw elektrycznych,
zw#aszcza parnikéw elektrycznych

Przedmiotem wynalazku jest nastawnik czasowy do wtaczania i wytaczania odbiornikéw elektrycznych,
zwtaszcza parnikéw elektrycznych, majacych zastosowanie przy przygotowywaniu karmy dla zwierzat hodowla-
nych. '

W stosowanych dotychczas nastawnikach czasowych, mikrosilnik synchroniczny poprzez przektadnie
redukcyjng isprzegta jednokierunkowe obraca zespotem dwoéch réwnobieznych krzywek, z ktérych jedna
wiacza, a druga wytgcza sterowany nastawnikiem odbiornik elektryczny. Potozenie krzywek odnoszone jest do -
pokrywy nastawnika, na ktérej przy pokrettach naniesione sy podziatki czaséw nastawianych. Przy pokretle
potaczonym 2z krzywkg wtaczajacg znajduje sie¢ podziatka czasu zwtoki wtaczenia, czyli czasu po ktérym od
chwili wtaczenia sterownika nastgpuje wiaczenie odbiornika sterowanego nastawnikiem. Przy drugim pokretle
potaczonym z krzywka wytaczajaca znajduje sie podziatka czasu, po ktérym od chwili wtaczenia sterownika
nastepuje wytaczenie sterownika i odbiornika nim sterowanego. ’

Tak skonstruowany nastawnik ma te niedoyodnosé, ze jeyo nastawianie taczy sie z koniecznoscig
wykonyWaniaﬁzia&anié matematycznego, potrzebnego do obliczania czasu nastawianego pokrgttem potaczonym
z krzywkaq wytaczajacq. Czas nastawiany tym pokrettem jest sumg nastawioneyo druyim pokrettem czasu zwtoki
‘i wymayanego czasu zasilania odbiornika elektrycznego, sterowanego nastawnikiem. Niezalezne nastawianie
krzywek wzgledem korpusu nastawnika ma ponadto niedogodno$¢ polegajaca na koniecznosci operowania
obydwoma pokrettami réwniez wtedy, ydy nie zachodzi potrzeba nastawiania czasu zwtoki lub potrzeba zmiany
czasOw nastawianych. Wynikajace z konstrukcji wyZej opisanego nastawnika nastawianie czaséw ma jeszcze inne
niedogodnosci, zwigzane z koniecznoscia kazdorazowo bardzo doktadneyo nastawiania obu pokretet, co
w przypadku eksploatowania parnika w pomieszczeniu niedostatecznie oSwietlonym, sprawia wiele ktopotu.
Konieczno$é¢ bardzo doktadnego nastawiania pokretet wynika z tego, ze czas zasilania urzadzenia sterowanego
tym nastawnikiem jest réznicg czasow nastawionych pokrettami. Czas ten obarczony jest wigc znacznym
btedem, bedacym suma bteddw nastawienia obu pokretet. W przypadku nastawienia czasu zwtoki z btedem
jednej godziny, przy prawidtowym nastawieniu drugiego pokretta czas pracy urzadzenia sterowanego, zwtaszcza
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parnika elektrycznego, bedzie dtuzszy lub krétszy o jedng godzine. Réwniez istotng niedogodnoscia opisywane-
go nastawnika jest brak mozliwosci jednorazowego nastawienia jednego z czasow, na przyktad okresowo
niezmiennggo w sezonie czasu pracy parnika, przy kazdorazowym i nie wymagajacym doktadnosci nastawianiu
jedynie czasu zwtoki.

Celem wynalazku jest-opracowanie nastawnika, zwtaszcza do parnikéw elektrycznych, nie posiadajaceyo
powyiszych wad iniedogodnosci. Cel ten zostat osiagniety przez konstrukcje nastawnika czasowego do
wiaczania i wytaczania odbiornikéw elektrycznych, zwtaszcza parnikéw elektrycznych, sktadajacego sie z mi-
krosilnika synchronicznego, przektadni redukcyijnej, sprzegiet jednokierunkowych, pary réwnobieznych i wspét-
osiowych krzywek sterujgcych stykami oraz dwéch pokretet, w ktorym krzywka wytaczajgca potaczona jest
z pokrettem centralnym, natomiast krzywka wtaczajaca potaczona jest z pokrgttem tarczowym z naniesiong
podziatka godzinowa. Takie usytuowanie krzywek i pokretet daje mozliwo$¢ bezposrednieyo nastawiania czasu
pracy parnika elektrycznego, wedtug podziatki na pokrgtle tarczowym i znaku na obwodzie pokretta centralne-
go, Czas ten -jest niezalezny od nastawianego czasu zwtoki oraz nie zmienia si¢ samoczynnie w czasie pracy
nastawnika. '

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedsta-
_wia nastawnik czasowy w przekroju podtuznym, fig. 2 — widok na pokrgtta i skale, fiy. 3 — widok na krzywki
i styki, a fig, 4 — schemat elektryczny.

~ Nastawnik wedfug wynalazku ma mikrosilnik synchroniczny 1, ktérego wat potaczony jest z przektadnia
redukcyjng 2. Na wale przektadni redukcyijnej jest osadzony piersciert z¢baty 3, a przy nim krzywka wytaczajaca
4. Na piascie krzywki wytaczajacej 4 osadzona jest krzywka wtaczajaca 5, przez srodek ktérej przechodzi watek
taczacy krzywke wytaczajaca 4 z pokrettem centralnym 6. Krzywka wtaczajagca 5 jest natomiast potaczona
z pokrettem tarczowym 7. Do \)vyprofilowanego obwodu krzywki wytaczajacej 4 przylegaja styki wytaczajace 8,
natomiast do obwodu krzywki witaczajacej 5 przylegajg styki witaczajace 9. Zespdt krzywek i pokretet
tozyskowany jest na osi przektadni redukcyjnej oraz w otworze yornej ptyty montazowej 10. Krzywka
wytaczajaca 4 oraz krzywka wtaczajagca 5 maja promieniowe zapadki skierowane do srodka. Zapadki krzywki
wytqczajacej 4 zazebiaja sie¢ z zgbami pierécienia zebatego 3, tworzac sprzegto jednokierunkowe. Drugie
sprzegto jednokierunkowe tworzy pierécieri zgbaty 11, bedacy czescia piasty krzywki wytaczajacej 4, ktdrego
zeby zazebiaja sie z zapadkami tarczy wtaczajacej 5. Sprzegta jednokierunkowe pozwalajg na jednokierunkowe
napedzanie catego mechanizmu przez silnik i umozliwiajg jednokierunkowe nastawianie krzywek wzgledem
siebie i wzgledem nieruchomych stykéw. Nastawianie to odbywa sie za pomoca pokretet. Pokretto centralne 6
ma znak nastawczy 12, natomiast pokretfo tarczowe 7 ma podziatke godzinowg 13 nastawianego czasu zasilania
urzadzenia sterowanego nastawnikiem. Podziatka 14 czasu zwioki naniesiona jest na pokrywe 15 nastawnika,
a nastawiony czas zwtoki pokazuje znak nastawczy 16 naniesiony na pokr¢tle tarczowym 7.

Po wtaczaniu nastawnika zespdt krzywek i pokretet obracany jest przez mikrosilnik i przektadnie
redukcyjng, W chwili gdy znak 16 na pokretle tarczowym 7 znajdzie sie¢ naprzeciw cyfry ,,0'’ na podziatce
14 — nastapi zwarcie stykow 9 i wigczenie odbiornika sterowaneyo nastawnikiem. Owuracanie zespotu krzywek
i pokretet trwa do chwili, gdy znak 12 na pokretle centralnym 6 i nastawiona naprzeciw niego cyfra na podziatce
13 znajda sie naprzeciw cyfry ,,0” na podziatce 14. Przy takim potozeniu pokretet i krzywek nastapi rozwarcie
stykow 8 i jednoczesne wytaczenie nastawnika z obiektem sterowanym.

W czasie pracy nastawnika wzajemne potoZenie tarcz i pokrgtet nie zmienia sig, czyli nastawiony czas
zasilania odbiornika sterowaneyo nastawnikiem nie wymaya ponownego nastawiania. Ponowne wtaczenie raz
nastawionego nastawnika sprowadza si¢ do obrdcenia catego zespotu krzywek i pokretet przy pomocy pokretta
centralnegd 6, tak aby znak 16 wskazywat na podziatce 14 wymagany czas zwtoki. Ewentualna zmiana czasu
zasilania odbiornika sterowanego nastawnikiem realizowana jest przez nastawianie pokretta tarczowego 7
wzgledem pokretta centralnego 6, wedtug znaku 12 i podziatki 13.

Zastrzezenie patentowe

Nastawnik czasowy do wigczania i wytaczania odbiornikow elektrycznych, zwtaszcza parnikéw elektrycz-
nych, sktadajacy sige z mikrosilnika synchronicznego, przektadni redukcyjnej, sprzegiet jednokierunkowych, pary
réwnobieznych i wspétosiowych krzywek sterujacych stykami oraz dwach pokretet,znamienny tym,ze
krzywka wytaczajaca (4) potaczona jest z pokrgttem centralnym (6), natomiast krzywka wtaczajaca (5)
potaczona jest z pokrettem tarczowym (7), z naniesiong podziatka godzinowa (13).
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