Patentanmeldung fiir die Schweiz und Liechtenstein

SCHWEIZERISCHE EIDGENOSSENSCHAFT
EIDGENOSSISCHES INSTITUT FUR GEISTIGES EIGENTUM

LR R
a1 CH 711954 A2

(51)Int. Cl.. A61B  5/08  (2006.01)
GO8B  21/02  (2006.01)
AG61B  5/0205 (2006.01)

Schweizerisch-liechtensteinischer Patentschutzvertrag vom 22. Dezember 1978

12 PATENTANMELDUNG

(21) Anmeldenummer: 01902/15

(22) Anmeldedatum:

23.12.2015

(43) Anmeldung veréffentlicht:  30.06.2017

(71) Anmelder:
Dario Ammann, Bircher-Benner-Weg 7
5000 Aarau (CH)

(72) Erfinder:
Dario Ammann, 5000 Aarau (CH)

(54) Gerauschsensor und Systemverbund zu Patienteniiberwachung und Alarmierung.

(57) Die Erfindung betrifft einen Gerauschsensor (10x), welcher
durch eine mégliche Wegkompensation und/oder einen még-
lichen, vorgespannten Kontakt eine gute akustische Kopplung
zur Schallquelle erméglicht und gleichzeitig die Umgebungsge-
rausche reduziert. Der Gerauschsensor (10x) kann sich in einem
mobil tragbaren, nicht einschrankenden Gerat zur Gesundheits-
Uberwachung befinden, in einem lokalen oder globalen System-
verbund, welcher auch Teil der Erfindung ist, verwendet werden
und damit unter Verwendung weiterer Ein- und Ausgange ein
manuelles oder automatisches Daten- und Notmanagement und
eine Gesundheitspriifung erméglichen. Verschiedene manuel-
le oder automatische, vorgegebene oder individuelle Einstellun-
gen und Kontrollen, erméglichen eine richtige Anwendung und
Funktionalitat sicherzustellen. Ein vielfaltiger Geratebaukasten
erméglicht eine gute Erweiterbarkeit um verschiedene Bauteile
mit verschiedenen Verbindungslésungen und der Befestigungs-
baukasten ermdglicht verschiedene Befestigungen der kérper-
festen Systemteile.
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Beschreibung
Darlegung der Erfindung

Technisches Gebiet

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft einen speziellen Gerduschsensor, der sich in einem Gerat zur Gesundheitsiiber-
wachung befinden kann und damit in einem Systemverbund verwendet werden kann.

Stand der Technik

Marktrecherche

[0002] Bei Erwachsenen hat bezliglich Vitalfunktionen die Uberwachung des Kreislaufsystems erste Prioritat und bei
Kindern die Uberwachung der Atmung.

[0003] In der intensiven Behandlung werden Gerate verwendet die sehr genau sind und bei Auffélligkeiten schnell Alarm
schlagen, dafir ist der Patient kaum mobil, da er fest und teilweise unkomfortabel mit den Geraten verbunden ist. In der
nicht-intensiven Behandlung ist der Patient mit einer teil-mobilen Lésung (z.B. Telemetrie) ausgestattet, womit er sich in
einem kleinen Teil bewegen kann und bei gewissen Aktivitaten (z.B. Toilettengénge) das Gerat entfernen muss. Zudem ist
die Messgenauigkeit geringer und das Ansprechverhalten langsamer, wie beispielsweise die Atmungsmessung mit einem
Oximeter. Ausserhalb von Gesundheitseinrichtungen gibt es mobile Gerate, die den Kreislauf iberwachen.

[0004] Zusatzlich gibt es verschieden Notrufsystem, die aber alle auf dem manuellen Auslésen basieren und keine auto-
matische Auslésung aufgrund von Vitalparametern haben. Das hilft, wenn der Trager den Alarm noch selbst auslésen kann
(z.B. leichter Sturz), in kritischeren Fallen kann der Betroffene selbst keine Hilfe mehr anfordern (z.B. Schlaf, Bewusstlo-
sigkeit oder Handlungsunfahigkeit).

[0005] Speziell bei Kleinkindern gibt es auf dem Markt nur Uberwachungssysteme, die auf Basis von Bewegung auf den
Gesundheitszustand des Kindes schliessen. Die existierenden Matten messen mittels Bewegungssensoren die Bewegung
des Kindes (auch leichte Atembewegungen) und 16sen bei einer lAngeren Bewegungslosigkeit einen lokalen Alarm aus.
Jedoch ist dieses Systems aufgrund der Messprinzips und des Aufbaus wenig mobil.

[0006] Weder fur Gesundheitseinrichtungen noch fir den Heimgebrauch, gibt es mobile Gerate auf dem Markt, die mittels
Gerauschmessung Vitalparameter bei Erwachsenen erfassen.

[0007] An Tieren werden Ortungsmoglichkeiten angebracht, aber keine Geréte zur mobilen Gesundheitsiiberwachung.
Patentrecherche

Frei verfiigbarer Stand der Technik

[0008] US 4 129 125 A: Patient monitoring system
(Prioritdtsdatum: 27.12.1976, Publizierungsdatum: 12.12.1978)

- Ein portables Gesundheitsiberwachungssystem mit Elektroden, Temperatursensoren, einem Mikrofon flir den
Herzschlag und fir die Atmung und einem elastischen Band um den Bauch mit einem hérbaren Alarm ist freier
Stand der Technik.

[0009] US 4 246 906 A: Apparatus for self-monitoring of physiological variables
(Prioritatsdatum: 28.06.1979, Publizierungsdatum: 27.01.1981)

- System zur Uberwachung des physiologischen Zustandes mittels Sensoren und Auswertung ist freier Stand der
Technik.

[0010] WO 8 700 415 A1: A DEVICE FOR SUPERVISION OF THE RESPIRATION OF INFANTS
(Prioritatsdatum: 30.01.1984, Publizierungsdatum: 29.01.1987)

- Erkennung von Atemgerauschen mit Mikrofon am Hals ist freier Stand der Technik, auch bei Kleinkindern.
Abgrenzung zu anderen Patenten

[0011] Differenzierung: Spezieller Gerduschsensor, andere Befestigung ohne Brustgurt, andere Funktionalitat und Ver-
wendung im Systemverbund
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i US 2013 144 130 A1: SYSTEM METHODAND DEVICE FOR MONITORING A PERSON’S VITAL SIGNS
d US 2014 121 567 A1: ELECTRONIC DEVICE, DISPLAY CONTROL METHOD AND PROGRAM

[0012] Differenzierung: Spezieller Gerauschsensor, andere Befestigung und kein reines Halsband ohne Abstlitzung und
Polsterung, andere Funktionalitat und Verwendung im Systemverbund

i WO 0 213 697 A1: OBSTRUCTIVE SLEEP APNEA EVENT DETECTING SYSTEM AND METHOD
d WO 0213 677 A2: SYSTEM AND METHOD FOR TREATING OBSTRUCTIVE SLEEP APNEA

. US 2011 066 059 A1: SYSTEM AND METHOD FOR ANTICIPATING THE ONSET OF AN OBSTRUCTIVE
SLEEP APNEA EVENT

[0013] Differenzierung: Spezieller Gerauschsensor, andere Befestigung ohne Kopfhérer oder Headset, andere Funktio-
nalitat und Verwendung im Systemverbund

. CN 25 905 33Y Y: Ear muffs type self-monitoring instrument

N DE 10 2010 019 104 A1: Vorrichtung zur Rickmeldung kaum wahrnehmbarer Signale des menschlichen Kér-
pers

. WO 2006 008 745 A2: APPARATUS AND METHOD FOR BREATHING PATTERN DETERMINATION USING A
NON-CONTACT MICROPHONE

. WO 2014 057 921 A1: ELECTRONIC APPARATUS AND SOUND REPRODUCTION METHOD
. GB 2 419 946 A: Mobile phone headset with microphone for measuring cardiac function of user

. US 2007 197 881 A1: Wireless Health Monitor Device and System with Cognition

[0014] Differenzierung: Spezieller Gerauschsensor, andere Befestigung ohne Maske, andere Funktionalitat und Verwen-
dung im Systemverbund

. WO 2012 058 727 A2: ACOUSTIC DETECTION MASK SYSTEMS AND/OR METHODS

. WO 2010 054 481 A1: METHOD AND APPARATUS FOR MONITORING BREATHING CYCLE BY FREQUEN-
CY ANALYSIS OF AN ACOUSTIC DATA STREAM

[0015] Differenzierung: Spezieller Gerduschsensor, andere Befestigung der Auswerteeinheit nicht am Arm, andere Funk-
tionalitdt und Verwendung im Systemverbund

. US 2013 218 039 A1: System and Method for Assessing Breathing

d US 2014 257 056 A1: CABLE SYSTEM FOR GENERATING SIGNALS FOR DETECTING MOTION AND MEA-
SURING VITAL SIGNS

Erfindung

Offenbarung der Erfindung

[0016] Ein spezieller Gerauschsensor mit einem speziellen Aufbau ermdglicht eine mobile tragbare Verwendung und
gleichzeitig eine gute Messgenauigkeit und ein schnelles Ansprechverhalten, da er direkt den Vorgang (z.B. Atmung,
Herzschlag) misst und nicht die zeitverzdgerten Auswirkungen (z.B. Sauerstoffsattigung, Blutversorgung). Zudem ist der
Gerauschsensor, im Gegensatz zu Bewegungssensoren, nicht durch von aussen wirkenden Kraften (z.B. Fortbewegung)
beeinflussbar.

[0017] Durch seinen speziellen Aufbau kann der Gerduschsensor mit einer speziellen Kontakteinheit eine gute akusti-
sche Kopplung zwischen dem Schallauffangort (z.B. Schallentstehungsort, aussenzugangliche Oberflache bei Schallent-
stehungsort) und dem Messort (z.B. Mikrofon) ermdglichen und gleichzeitig Umgebungsgerdusche reduzieren oder kom-
pensieren (z.B. durch Abschirmung).

[0018] Je nach Variante die spezielle Kontakteinheit zusatzlich eine Mdglichkeit zur Wegkompensation (z.B. zur Distanz-
Uberbriickung) und/oder eine Méglichkeit zu einem leicht vorgespannten Kontakt mit der Quellenoberflache (z.B. zur Straf-
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fung und Abdichtung). Die Kontakteinheit kann einen speziellen Kontaktsensor haben, der den Kontakt zum Tréger sicher-
stellt. Die Bewegung bis zum Trager und die zusatzliche Vorspannung gegen den Trager kann passiv (z.B. Gespanntes
Teil oder Feder) oder aktiv (z.B. Antrieb) erzielt werden.

[0019] Ein mobil tragbares, nicht einschréankendes Gerat in einem kommunizierenden Systemverbund zur Gesundheits-
Uberwachung mit einem Daten- und Notmanagement, das selbst oder im Systemverbund einen oder mehrere Parameter
durch ein oder mehrere Lebewesen- und Umgebungssensoren mindestens misst oder empfangt, verarbeitet und Uber-
wacht, speichert und bereitstellt, anzeigen und Ubermittelt sowie einen lokalen oder globalen Alarm oder Warnung auf
Basis von Lebewesen-, Umgebung-, und Systemauffalligkeiten auslésen kann.

[0020] Das mobil tragbare Geréat kann allgemein (z.B. Gesundheitseinrichtungen oder Privatgebrauch) verwendet werden
und ist durch eine Energieversorgung mobil. Das Gerat kann am Kérper ohne Einschrankung getragen werden und muss
fur spezielle Tatigkeiten nicht abgelegt werden.

[0021] Ein lokaler oder globaler Alarm oder Warnung kann manuell, aber im Gegensatz zu den heutigen Notrufsystemen
auch automatisch durch das Geréat mittels einer speziellen Lebewesen-, Umgebungs-, und Systemiberwachungen aus-
geldst werden.

[0022] Um die Gesundheitsliberwachungsqualitat trotz personen-, umgebungs- und systembedingt Unterschieden zu er-
mdoglichen, kann das Geréat durch benutzerbedingte oder automatische Einstellungen (z.B. Konfiguration, Kalibrierung)
angepasst und durch automatische Uberwachungen und Kompensation die Funktionalitat sichergestellt werden. Zusétz-
lich erméglicht eine Funktionskontrolle eine Geréate- und/oder Systemverbundiberprifung.

[0023] Das Gerat verfligt Uber verschiedene Eingabe-, Einstellungs- und Ausgabemdglichkeiten (z.B. visuell, akustisch,
haptisch). Zuséatzlich kdnnen Eingaben und Einstellungen auch auf einem Systemgerat im Systemverbund gemacht und
aufs Gerét Ubertragen werden und die Ausgaben vom Gerét an ein beliebiges Systemgerét Ubermittelt und dort angezeigt
werden.

[0024] Das Gerat ist aus einem Baukasten aufgebaut und kann so beliebig nach Bedarf skaliert werden und die Einzelteile
kédnnen durch verschiedene Verbindungen, jedoch mindestens die Verbindungen des Verbindungsbaukastens verbunden
werden.

[0025] Eine gute Befestigung des Gerates kann durch verschiedene Moglichkeiten aus dem Befestigungsbaukasten si-
chergestellt werden.

Anwendung

Menschen

0026
[ - KiLder (z.B. Babys wegen plétzlichem Kindstod und Kinderschitteln)
— Patienten (z.B. nicht-intensive Patienten)
— Betroffene Personen (z.B. Personen mit Vitalproblemen)
— Gefahrdete Personen (z.B. &ltere Menschen)
— Personen mit grossem Risiko bei vitalen Problemen (z.B. Piloten, Zugfiihrer)
— Personen die gefahrenvollen Berufen arbeiten (z.B. Armee, Polizei Feuerwehrménner)
— Personen bei denen die Vitalwerte Uber einen langeren Zeitraum betrachtet werden sollen
— Forschung (z.B. Datenerfassung, Ursachenforschung)
— Versicherungen (z.B. Datenerfassung, schnellen Hilfe um Auswirkungen zu reduzieren)
— Jede Person, die Interesse an ihrer Gesundheit hat und/oder sicher sein will
— Anderen Personen (z.B. Vitalwertvergleich mit anderen Personen oder Vitalwert sharen)

Tiere

[0027]
— Forschung (z.B. Datenerfassung, Ursachenforschung)
— Artenschutz
— Haustiere
— Tierversuche

Vorteile
[0028] Die wichtigsten, nicht abschliessenden Vorteile sind:

— Der Trager wird durch das mobil tragbare Gerat in seiner Bewegungs- und Handlungsfreiheit nicht einschrankt.
— Das Gerét und der Systemverbund ermdglichen ein kérperfestes und/oder standortfestes und/oder standortfremdes
Daten- und Notmanagement.
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— Mittels Datenverarbeitung und -handling im Datenmanagement kénnen geratefeste und/oder standortfeste und/oder
standortfremden Lebewesen-, System- oder Umgebungsdaten beispielsweise erfasst, verarbeitet, iberwacht, ange-
zeigt, gespeichert, Ubermittelt und empfangen werden.

— Mittels Notrufhandling und Nothilfeunterstltzung im Notmanagement kénnen geratefeste und/oder standortfeste und/
oder standortfremde Warnungen, Alarme oder Notrufe auf Basis von Lebewesen-, System- oder Umgebungsdaten
beispielsweise erkannt, angezeigt, gespeichert, Gbermittelt und empfangen werden.

— Ein automatischer und/oder manuell auslésbarer Notruf kann mittels Notrufhandling im Notmanagement durch eine
geratefeste und/oder standortfeste und/oder standortfremden Alarm Hilfe organisieren.

— Zusétzlich zum Notruf kdnnen mittels Notrufhandling im Notmanagement auch noch Daten (z.B. Lebewesen-, Umge-
bungs-, System-, Eingangs- und Ausgangsdaten, personalisierte Daten) Uibertragen werden.

— Bei einem Notruf kann der standortfremde Operator mittels Notrufhandling im Notmanagement mit dem Trager direkt
Uber das Gerat mittels der vorhandenen Outputs und/oder Uber die hinterlegten Kontaktdaten zu Abklarungen kurz
Kontakt aufnehmen und bei einem unnétigen Notruf den Notruf aktiv abschalten.

— Das passive Nothilfeunterstiitzung des Gerates im Notmanagement gibt dem Helfenden (Trager oder Helfer) Informa-
tionen zum Gesundheitszustand des Tragers. Zusatzlich kann das Gerat dem Helfenden selbst eine Nothilfeanleitung
durch Vorgabe mit allen Anzeigemdglichkeiten vorgegeben und/oder alternativ kann eine direkte Kontaktaufnahme mit
dem zustandigen Experten (z.B. Sprechverbindung, Videoverbindung) aufgebaut oder mit allen Anzeigemdglichkeiten
vorgegeben werden.

— Die aktive Nothilfeunterstiitzung des Gerates im Notmanagement hat bei entsprechender Eskalierung die optionale
Moglichkeit selbststandig oder nach Vorgabe eines Operators lebensrettende Abhilfemassnahme am Trager selbst-
standig oder durch Bestatigung eines Helfers vorzunehmen.

— Mittels des speziellen Gerauschsensors kénnen die Atmungs- oder die Puls- oder die Atmungs-Puls-Gerausche mit nur
einem Mikrofon genau erfasst werden und Auffalligkeiten und Zusatzgerausche erkannt werden. Durch den speziellen
Aufbau und die spezielle Auswertung kann die Messgrosse zuverlassig erkannt und Stérungen stark reduziert oder
kompensiert werden.

— Die Personalisierung, Konfiguration- und Kalibrierungsméglichkeiten ermdglichen einen bestimmte oder eine individu-
elle Anpassung des Gerates und der Geréatefunktionen und erméglichen eine zuverlassige Erkennung und Kompensa-
tion von Stérungen. Eine zusatzliche Funktionskontrolle erméglicht eine individuelle Kontrolle der Gerétefunktionalitat.

— Der Aufbau- und der Geratebaukasten, sowie die mdglichen Lebewesen und Umgebungssensoren ermdéglicht eine
Varianten- und geratemassige Erweiterbarkeit, um verschiedene Falle abzudecken. Zusatzliche Sensoren erhéhen die
Uberwachungstiefe und erméglichen eine bessere Erkennung und kénnen Hilfe besser organisieren und instruieren.

— Der Befestigungsbaukasten erméglicht eine Befestigung an verschiedenen Befestigungsorten mit verschiedenen Be-
festigungsarten.

Beschreibung

Systemverbund

[0029] Die Systemarchitektur besteht mindestens aus kérperfesten (oder -nahen) [X1] Systemgeréaten [1xx - 4xx], die auf
dem Trager [00] (z.B. Lebewesen, Erwachsene, Kinder, Sauglinge) oder dessen Kdrpergegenstéande [01] (z.B. sédmtliche
Erwachsenen-, Kinder- und Babykleidung, Ubershirt, Weste, Kragen, Schal, Band, Gurt, Gestaltchen, Tragegurt) getra-
gen werden. Die kérperfesten Sensoren [1xx] (z.B. Gerduschsensor, Pulsoximeter, Beschleunigungssensoren, Tempera-
tursensoren, Bildaufnahme, GPS) messen Lebewesen-, Umgebungs- oder Systemwerte. Die kdrperfesten Input Moglich-
keiten [2xx] (z.B. Notrufausldsung, Schalter, Taster, Drehknopf, Touch-Screen) ermdéglichen Einstellungen am Gerat. Die
korperfesten Outputs/Aktoren [3xx] (z.B. Akustisch: Lautsprecher/Summer, Visuell: LED, Segment, Screen, Vibration: Vi-
brationsmodul, Elektrischer oder Temperatur Impuls) ermoglichen eine Gerateausgabe oder -aktion. Jedes Bauteil der
korperfesten Systemgerate [1xx, 2xx, 3xX, 4xx] kann jeweils einzeln und/oder zusammen sein und am oder im Geréate
und/oder gerateextern als oder in Satelliten kdrperfesten ausgebildet sein. Gewisse kérperfeste Systemgerate kénnen
alternativ oder zusétzlich auch standortfest oder -fremd vorhanden sein und mittels Kommunikation mit dem Gerat ange-
bunden direkt oder indirekt angebunden sein.

[0030] Die Systemarchitektur kann durch mégliche standortfeste [X2] Systemgerate [5xx] und standortfremde [X3] Sys-
temgerate [6xx] erweitert werden. Jedes Systemgerat kann mit einem oder mehreren anderen Systemgeraten durch eine
feste Anbindung (z.B. Kabel, Glasfaser) oder freie Anbindung (z.B. wireless, WLAN, Bluetooth, Mobilfunk, Funk) direkt
oder indirekt kommunizieren. Durch einseitige oder gegenseitige Kommunikation zwischen den geréatefesten, standortfes-
te und/oder standortfremde Systemgerate kénnen Daten mittels Datenhandling ausgetauscht werden.

[0031] Die einzelne oder mehrere, optionalen, standortfesten Systemgerate [5xx] (z.B. Empfanger, Babyphone, Funkemp-
fanger, Handy, Mobilfunkmast, WLAN-Empfanger, Bluetooth-Empfanger, WLAN-Router) empfangen die Informationen von
den korperfesten Systemgeraten [4xx] und machen damit Daten- und/oder Notmanagement oder lbermittelt diese an
weitere standortfeste Systemgerate [5xx] oder an einen oder mehrere standortfremde Systemgerate [6xx] und/oder um-
gekehrt.
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[0032] Die einzelne oder mehrere, optionalen, standortfremden Systemgerate [6xx] (z.B. Empfanger, Funkempféanger,
Handy, Mobilfunkmast, WLAN-Empfanger, Bluetooth-Empfanger, WLAN-Router) empfangen die Informationen direkt von
den korperfesten Systemgeraten [4xx] oder indirekt Uber die standortfesten Systemgerate [5xx] und machen damit Daten-
und/oder Notmanagement oder kénnen diese an andere standortfremde Systemgerate [6xx] und/oder umgekehrt.

[0033] Jedes Gerat im Systemverbund kann Daten- und Notmanagement machen. Das Notmanagement kann beispiels-
weise einen kdrperfesten und/oder standortfesten und/oder standortfremden Notruf, Alarm oder Warnung (SOS) absetzen
und Hilfe organisieren, sowie informieren, bei der Hilfe anleiten und Abhilfemassnahmen per Gerét einleiten.

Funktionsarchitektur

[0034] Die Funktionsarchitektur besteht aus Funktionsbaukasten, der aus allen darstellbaren Funktionen mit den beschrie-
benen Teilen und mindestens aber aus den beschriebenen Funktionen bestehen kann, wobei die Funktionen einzeln oder
kombiniert, einfach oder mehrfach, kérperfest, standortfest und/oder standortfremd, jeweils gerateintern oder geréateextern
umgesetzt werden kdnnen. Dabei kann jede einzelne Funktion und jedes Bauteil in einer beliebigen Variante vorhanden
oder nicht vorhanden sein. Der Funktionsbaukasten und die Gesamtfunktionalitat soll méglichst fail-safe aufgebaut sein
und kann mit beliebigen Schaltungen und Softwarefunktionen die Funktion darstellen.

Datenmanagement

[0035] Ein Datenmanagement bestehend aus Datenaufbereitung, -handling und ermdglicht damit beispielsweise eine kor-
per- und/oder standortfeste und/oder standortfremde Gesundheitsiiberwachung auf dem Gerat oder einem Systemgerét
im Systemverbund.

Datenaufbereitung

[0036] Die Datenaufbereitung auf dem Gerét resp. Systemgerate im Systemverbund ermittelt bestimmte oder konfigu-
rierbare, momentane oder generelle, kérper- und/oder standortfeste und/oder standortfremde Daten aus den Rohdaten
(z.B. Lebewesen-, Umgebungs-, System-, Eingangs- und Ausgangsdaten, personalisierte Daten) und stellt diese dem
Datenhandling zur Verfligung. Die Datenaufbereitung beinhaltet fir bestimmte oder konfigurierbare Eingangs- und Aus-
gangsgrdssen beispielsweise Messung, Vorfilterung, Wandlung, Signaliberwachung und -Plausibilisierung, Filterung, Vor-
bereitung, Gegenplausibilisierung, Degradation, Wiedergutprifung, Auswertung, Analyse, Markierung, Trenderkennung,
Kenngréssenextraktion, Daten-/Signalberechnung, Informationsaufbereitung, Auffélligkeits- und Zusatzerkennung und -
Uberwachung, von einzelnen oder mehreren oder gruppierten Messwerten von einem oder mehreren Eingéngen eines
oder mehreren Eingangstyps. Zusétzlich kénnen weitere Information auf Basis der Eingangsgréssen beispielsweise durch
Signal- resp. Informationsfusion geschatzt werden (z.B. mit einem Beobachter). Die Daten kénnen gerateintern, standort-
fest oder standortfremd erfasst werden und in unterschiedlicher Qualitat und Prifungsgite vorliegen.

[0037] Die Auffalligkeits- und Zusatzerkennung und -Uberwachung kénnen beztglich allen Daten (z.B. Lebewesen-, Um-
gebungs-, System-, Eingangs- und Ausgangsdaten, personalisierte Daten) der Daten- und Notmanagements gemacht
werden, sind einzeln oder verschieden gruppiert ein-/ausschaltbare und/oder sperrbar und kénnen durch Einstellungen
(z.B. Konfiguration, Personalisierung, Kalibrierung oder auch direkte Vorgabe) pro Messwert einzeln oder verschieden
gruppiert angepasst werden (z.B. gleichzeitige Verschiebung von Unter- Obergrenze). Jede Uberwachung kann durch
eine Uberpriifung (z.B. Schwellwert- oder Bandiberpriifung) einfach oder variabelabhangig von anderen Gréssen (z.B.
Parametern, Werten) gemacht werden. Dazu kénnen eine Information alleine und/oder mehrere Informationen zusammen
und/oder abhéngig verwendet werden und jede Information kann mit einer Funktion vorverarbeitet werden (z.B. Wert, -ab-
leitung, -Integration). Das Gerat resp. der Systemverbund kann beispielsweise folgende einzelne und oder kombinierte Er-
kennung und Uberwachung beinhalten: Signale, Plausibilitat, Zusténde, Beeintrachtigungen, Auffalligkeiten, -Zusatzgros-
sen, Funktionalitdt und Funktionstlchtigkeit (z.B. Probleme, Fehler, Rauschen), Befestigungen (z.B. Kontaktsensor) und
Stéreinfliisse. Bei einem relevanten Problem kann zuerst eine kurzzeitige Uberbriickung und bei langerem Vorhandensein
eine Abhilfemassnahmen und/oder Degradierung ausgeldst werden.

[0038] Darauf aufbauend kénnen automatische oder manuelle Eventgenerierungen, Warnungen, Alarme und die Notwen-
digkeit eines Notmanagements erstellt und unterschiedlich dargestellt werden (z.B. unterschiedliche Outputs oder Output-
formen bezlglich Ursache oder Dringlichkeit). Analog und/oder durchs Notrufhandling ebenfalls sequentiell eskalierend
geratefest, standortfest oder standortfremd unterschiedlich dargestellt werden.

[0039] Eine optionale Messung Stéreinflisse (z.B. Umgebungsgerdusche, Ausgénge gemessen in Eingangen) ermdéglicht
eine Anpassung, Kompensation oder Degradierung der Ein- und Ausgénge, um bei Stéreinflissen Fehler zu vermeiden
und wahrnehmbar zu bleiben.

Datenhandling

[0040] Im optionalen Datenhandling kann das Gerat resp. Systemgerate im Systemverbund bestimmte oder konfigurier-
bare, kérper- und/oder standortfeste und/oder standortfremde Daten, aus allen momentanen oder generellen Daten (z.B.
Lebewesen-, Umgebungs-, System-, Eingangs- und Ausgangsdaten, personalisierte Daten), in bestimmter oder konfigu-
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rierbarer Form und in bestimmten oder konfigurierbaren Messintervallen oder bestimmt oder konfigurierbar eventbasiert
beispielsweise aufbereiten, bereitstellen, zusammenstellen, speichern, darstellen, anzeigen, ausdrucken sowie empfan-
gen und kommunizieren.

[0041] Die Speicherung der Daten mit oder ohne Zeitstempel kann fix oder dynamisch oder rotierend (z.B. Ringspeicher),
fluchtig oder nicht-fllichtig, offen oder verschlisselt, einfach oder redundant auf einem festen oder entfernbaren Daten-
speicher (z.B. interner Speicher, externer Speicherbaustein, EEPROM, Speicherstick, Speicherkarte) in bestimmten oder
konfigurierbaren Speicherkonfigurationen (z.B. Daten-Log, Event-Log, Message-Log, Zustands-Log) erfolgen. Die gespei-
cherten Daten kénnen durch direkten Zugriff (z.B. entfernbarer Datenspeicher) und/oder das Geréat resp. Systemgerét per
Kommunikation ausgelesen werden.

[0042] Die kénnen per Kommunikation frei oder sicher auf einem oder mehreren, bestimmten oder konfigurierbaren Kana-
len Gbermittelt und umgekehrt empfangen werden, um ein Daten- und/oder Notmanagement zwischen kdrperfesten, stand-
ortfesten und/oder standortfremden Geraten zu ermdéglichen. Die einseitige oder gegenseitige Kommunikation kann frei
oder verschlisselt, iberwacht oder uniberwacht von einem oder mehreren Geraten zu einem oder mehreren Geraten,
in bestimmter oder konfigurierbarer Form und Protokollen (z.B. SMS, Email, Mobiler Datentransfer, WLAN Datentransfer)
und an bestimmte oder konfigurierbare Empfanger mit bestimmten oder konfigurierbaren Daten erfolgen. Alle Funktionen
kdénnen in bestimmten oder konfigurierbaren, regelmassigen oder eventbasierten Intervallen ausgefuhrt werden. Zusatz-
lich erméglicht ein Kommunikations- und Empfangsstérungsmanagement mit Stérungen umzugehen (z.B. letzte Position
mit Zeitstempel, Degradation).

[0043] Die Gbermittelten Daten kdnnen mit der dazugehdérigen Anwendung empfangen und damit Datenmanagement ge-
macht werden. Durch den Datenaustausch zu einem anderen Systemgerét kann eine geratefestes, standortfestes und/
oder standortfremde Daten- und/oder Notmanagement realisiert werden und beispielsweise eine standortfeste und/oder
standortfremde Gesundheitsdatenverarbeitung und -Uberwachung gemacht werden. Ein Operator oder ein System hat
die Mdglichkeit den Trager Uber das Gerat direkt oder andere hinterlegte Verbindungen abhéngig von der Dringlichkeit
zU kontaktieren.

[0044] Wenn der Kontakt nicht mehr ist, kann mittels Datenmanagement eine Anzeige/Warnung (z.B. mit anderer Auspréa-
gung wie Frequenz/Melodie als Alarm) abgesetzt werden. Das erméglicht eine Einstufung der Dringlichkeit bei Personen
in der Umgebung und fiihrt zu weniger unnétigem Stress.

Notmanagement

[0045] Eine Notmanagement bestehend aus Notrufhandling und Nothilfeunterstiitzung auf dem Gerat und/oder auf einem
oder mehreren Systemgeraten im Systemverbund vorhanden ist und einzeln oder gemeinsam pro Ort aktiviert oder de-
aktiviert werden kann.

Notrufhandling

[0046] Durch die optionale Notrufhandling kann das Geréat oder ein beliebiges Systemgeréat im Systemverbund bei durch
die Uberwachungen selbststandig erkannten System-, Umfeld- oder Gesundheitsproblemen einen Notruf (z.B. Warnung,
Alarm) in unterschiedlichen Auspréagungen bestimmt oder konfigurierbar sequentiell eskalierend zuerst auf dem Gerat (z.B.
Geratealarm mit Alarmanzeige und Summer/Lautsprecher) und dann weiter eskalierend Uber direkte oder indirekte Kom-
munikation auf unterschiedlichen standortfesten (z.B. Alarm auf lokalem Funkempfanger, Handy, Tablet, Babyphone) oder
standortfremden Empfangern (z.B. Alarm bei Angehérigen, bei Notrufzentrale) auf verschiedenen Kanélen (z.B. Bluetooth,
Mobilfunk, Funk, WLAN) auslésen. Neben der gerateautomatischen Auslésung kann zusatzlich ein eskalierender Alarm
auch per kdrper- und/oder standortfesten und/oder standortfremden Notrufausldser (z.B. Kontakt, Schalter, Taster) «ma-
nuell» ausgeldst werden. Das Notmanagement kann eine Funktion haben, das unerwlinschte Notrufe verhindert und ge-
wiinschte erméglicht (z.B. Entprellung). Die verschiedenen Uberwachungen und/oder verschiedene Dringlichkeiten (z.B.
Warnung, Alarm, Notruf) kénnen unterschieden werden und durch verschiedene Outputs und/oder Outputdarstellungen
unterschiedlich dargestellt werden. Die Ubermittlung des Notrufes kdnnen optional mit Daten aus dem Datenhandling (z.B.
Lebewesen-,Umgebungs-, System-, Eingangs- und Ausgangsdaten, personalisierte Daten, letzter Standort mit Zeitstem-
pel) angereichert und durchs Datenhandling gemacht werden (z.B. freie oder verschlliisselte Versendung). Der standort-
fremde Operator kann zuerst mit dem Trager direkt Uber das Gerét mittels der vorhandenen Outputs und/oder Uber die
hinterlegten Kontaktdaten zu Abkléarungen kurz Kontakt aufnehmen und bei einem unnétigen Notruf den Notruf aktiv ab-
schalten. Der Notruf kann mittels kodierter Eingabe per Notrufausléser oder einem zusétzlichen Notrufbeender (z.B. Kon-
takt, Knopf oder Schalter) alleine und/oder in Zusammenhang mit einer Wiedergutprifung beendet oder pausiert werden.

[0047] Bei der Auslésung kann eine zuséatzliche, umfassendere Datenspeicherung gemacht werden. Das erméglicht, die
Daten nachher auszuwerten, um Aufschlisse flir Helfer, Operators und das Gerét zu erhalten.

Nothilfeunterstiitzung

[0048] Ein Helfer vor Ort kann selbststéndig Hilfe leisten und/oder dazu vom Gerét durch die passive Nothilfeunterstitzung
unterstitzt werden, damit der Helfer schnelle und zweckmassige Hilfe leisten kann. Die passive Nothilfeunterstitzung des
Gerates gibt dem Helfenden (Trager oder Helfer) Informationen zum Gesundheitszustand und/oder -problem des Tragers.
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Zusatzlich kann das Gerét dem Helfenden selbst eine Nothilfeanleitung durch Vorgabe mit allen Anzeigeméglichkeiten
(z.B. visuell und akustisch) liefern und/oder einen oder mehrere Informationsstandorte (z.B. Internetlinks) vorgeben. Zu-
satzlich kann eine direkte Kontaktaufnahme mit einem vertrauten oder passenden Experten (z.B. Sprechverbindung, Vi-
deoverbindung) aufgebaut und/oder mit allen Anzeigemdglichkeiten die Kontaktangaben (z.B. Telefonnummer) eines ver-
trauten oder passenden Experten vorgegeben werden.

[0049] Die aktive Nothilfeunterstiitzung des Gerates kann bei einer entsprechender Eskalierung selbststandig und/oder
nach Vorgabe lebensrettende Abhilfemassnahme am Trager selbststéndig und/oder durch Bestatigung eines Helfers vor-
zunehmen (z.B. passender elektrischer Impuls bei Kreislaufproblemen, Aufwecken beim Plétzlichen Kindstod). Die Abhil-
femassnahmen und die genaue Auspragung kénnen vom Gerat selbst und/oder dem lokalen Helfer und/oder dem stand-
ortfremden Operator vorgegeben werden. Eine Abhilfemassnahme kann per Gerat direkt (z.B. ohne Bestatigung aber
mit kérperfesten und/oder standortfesten Vorankiindigung und Abbruchméglichkeit) umgesetzt werden und/oder auf dem
Gerét flr den lokalen Helfer und/oder standortfremden Operator bereitgestellt werden (z.B. Gerat bereit aber Auslésung
durch Helfer).

[0050] Eine Abhilfemassnahme wird vorab durch verfligbare Outputs angezeigt und kann abgebrochen werden. Grund-
satzlich kénnen alle Anzeigemdglichkeiten, die fir die Anzeige verwendet werden, auch als Aktuatoren verwendet werden.

Anwendung (Einstellungen/Kontrolle)

[0051] Verschiedene, mégliche hardware- und/oder softwaretechnische Einstellungs- und Kontrolimdglichkeiten (z.B. Kon-
figuration, Personalisierung, Kalibrierung, Funktionskontrolle) des Gerates und der Gesamt- und/oder Einzelfunktionalitat
(z.B. Daten-, Notmanagement) welche Uber kérper- und/oder standortfeste und/oder standortfremde (z.B. auf dem Gerat
per Schalter oder Taster, mittels Systemgerat am Standort oder am standortfremden Leitstand), automatische und/oder
auswahlbedingte (z.B. verschiedenen Geréteeinstellungen) und/oder eingabebedingte (z.B. Eingabe personalisierter An-
gaben) und/oder individuelle (z.B. Einlernen durch gerateeigene Messung und Auswertung, Einstellung auf Basis einer
geratefremde Messung und Auswertung bezlglich Trager, Messposition, Umgebung) Anpassungs- und Kontrollmdglich-
keiten (z.B. auf dem Trager oder auf einer Testvorrichtung, durch gerateeigene Priifung und/oder durch Bestatigung eines
Benutzers) verfligt. Die Inputs sind einzeln und/oder gruppiert und/oder gemeinsam ein-/ausschaltbar resp. sperrbar.

[0052] Die Konfiguration ermdglicht es automatisch oder auswahlbedingt zwischen verschiedenen, spezifischen Gerate-
einstellungen auszuwéahlen (z.B. Daten-, Notmanagement, Gerétesensitivitat, Warmschwellen, ein- und ausschalten und
sperren von Ein- und Ausgéngen).

[0053] Die Personalisierung erméglicht das Gerat auf Basis von personalisierten Angaben anzupassen (z.B. Name, Ad-
resse, Kontaktdaten, Alter, Gewicht, Grosse, Alarmschwellwerte, Auffalligkeiten). Die Personalisierung kann alternativ
auch im Systemverbund abgelegt sein und erméglicht beispielsweise eine vereinfachte Personen-Gerate-Zuordnung.

[0054] Die Kalibrierung ermdglicht das Gerat (z.B. Daten, Notmanagement) automatisch oder auswahlbedingt individuell
(z.B. bezliglich Trager, Messung, Umgebung) pro Funktion einzeln oder verschieden gruppiert oder gesamthaft im Nor-
malzustand anzupassen (z.B. Einlernen durch geréteeigene Messung und Auswertung oder Einstellung auf Basis einer
geratefremde Messung und Auswertung). Die neu berechnete Kalibrierung kann automatisch ibernommen werden oder
dem Benutzer zur Auswahl zur Verflgung gestellt werden.

[0055] Die Funktionskontrolle erméglicht die Geratefunktionalitdt automatisch, auslésebedingt und/oder nach Einstel-
lungsénderungen individuell (z.B. beziglich Trager, Messposition, Umgebung) im Normalzustand pro Funktion einzeln
oder gesamthaft zu Uberprifen (z.B. auf dem Trager nach einer Einstellungsanderung oder einer Testvorrichtung durch
gerateeigene Messung und Reaktion) und damit eine richtige Anwendung, Positionierung und Umgebung sicherzustellen.

[0056] Eine optionale Messung der inputbezogenen Stéreinfllisse aus der Umgebung (z.B. Umgebungsgerdusche) er-
mdglicht eine Kompensation oder Degradierung der Inputs, um bei Stéreinflissen Fehler zu vermeiden.

Gesundheitspriifung

[0057] Eine korperfeste und/oder standortfeste und/oder standortfremde Auslése- resp. Auswahlmdoglichkeit flr einen Ge-
sundheitsprifungsvorgang, bei der das Lebewesen eine oder mehrere Aktionen und/oder Ubungen einzeln sequentiell
oder gruppiert Uber beliebige Outputs mitgeteilt bekommt und diese dann sequentiell ausfliihren muss und optional jeweils
bestatigen muss. Das Gerat kann den Beginn, die vorlaufende Dauer und das Ende einer Ubung, sowie Hinweise und Kor-
rekturen wahrend der Ubung mitteilen. Nach jeder Ubung einzeln oder am Ende aller Ubungen kénnen die Daten korperfest
und/oder standortfest und/oder standortfremd verarbeitet und Resultate, Auffalligkeiten und/oder Besonderheiten kdrper-
fest und/oder standortfest und/oder standortfremd angezeigt und/oder eine Zentrale informiert werden. Die Gesundheits-
prifung kann optional vom Gerét selbst und/oder vom Benutzer und/oder Operator auf dem Gerat oder per verbundenes
Systemgerat durchgefiihrt werden. Die Ubertragung von und zum Systemgerat kann frei oder verschliisselt erfolgen.

Gerateverbund

[0058] Die Geratearchitektur besteht aus einem Geratebaukasten aus den folgenden Hauptteilen und ist beliebig erwei-
terbar: Mechanischer Gerateaufbau [0xx] mit Befestigungsmadglichkeit [05x], Sensoren [1xx], Inputs [2xx], Outputs/Aktoren
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[3xx], Elektronik [4xx] mit Energie [43x] und Software. Die Hauptteile kénnen sich als Ganzes oder aufgeteilt im oder am
Gerat befinden oder alleine oder mit anderen Haupteilen einen Satelliten bilden, der mit dem Gerat fest oder frei verbun-
den ist oder mindestens mit einem Systemgerat im Systemverbund kabelfrei verbunden ist. Der Geratebaukasten und die
Gesamtfunktionalitét soll moglichst fail-safe aufgebaut sein.

Mechanischer Gerateaufbau [0xx]

[0059] Der Mechanische Gerateaufbau [0xx] beinhaltet sémtliche mechanischen Teile, die nicht zu den anderen Hautteilen
gehdren und besteht mindestens aus dem Geh&use mit dem Gehauseboden [01x], dem Geh&usedeckel [02x] und einer
Befestigungsmaglichkeit [05x] und darin integrierten Aufnahme- und Befestigungsméglichkeiten flr die anderen Hautteile.

Eingange und Ausgénge

[0060] Das Gerét kann unterschiedliche Eingénge (z.B. Sensoren, Inputs, Kommunikation) und unterschiedliche Ausgan-
ge (z.B. Sensoren, Inputs, Kommunikation) besitzen.

[0061] Es kdnnen unterschiedliche oder gleiche Ein- und Ausgange mehrfach mit gleichen und/oder unterschiedlichen
Prinzipen erfasst und optional mit gleichen und/oder unterschiedlichen Schaltungen (z.B. Auswertung, Verstarker, Filter)
vorverarbeitet werden. Jeder einzelne Ein- und Ausgang kann im oder am Gerat verbaut oder alleine oder mit anderen
Gerateteilen als Satellit fest [39x] oder frei [41 x, 42x] mit dem Geréat verbunden sein. Bei der Festen Anbindung ist darauf
zu achten, dass sehr kurze und/oder gefiuhrte Kabel verwendet werden, damit keine Strangulierungsgefahr entstehen
kann. In speziellen Féllen kdnnen einzelne Sensoren resp. Inputs auch drahtlos angebunden sein.

[0062] Neben den im Gerat oder in Geratesatelliten verbauten Ein- und Ausgangen kénnen auch Daten von weiteren
Ein-und Ausgénge in anderen Systemgeréaten in der Systemarchitektur per Kommunikation genutzt werden. Jeder Ein- und
Ausgang von anderen, standortfesten oder -fremdes Systemgeraten (z.B. Handy, Computer, Tablet, WLAN-Router) kann
per feste (z.B. Kabelanschluss, USB Anschluss) und/oder freie (z.B. WLAN, Bluetooth, Funk, Mobilfunk) angebunden sein.
Die Ubertragung von einem anderen Gerat kann frei oder verschlisselt erfolgen.

[0063] Durch die kdrper- und/oder standortfesten und/oder standortfremden Ein- und Ausgénge kdnnen das Daten-und/
oder Notmanagement erweitert werden. Das Gerat wie auch das Daten- und /oder Notmanagement sind fir die einzelnen,
kérper- und/oder standortfesten und/oder standortfremden Ein- und Ausgange manuell und/oder automatisch, einzeln
oder unterschiedlich gruppiert mit anderen Ein- und Ausgénge ein-, ausschaltbar und/oder sperrbar.

[0064] Optional kdnnen auch kombinierte Ein- und Ausgéange verwendet werden. Je nach Messgrésse kann eine mecha-
nische oder messtechnische Entkopplung (z.B. andere Ausrichtung, Anbringung, Isolation, Tilger) und/oder Kompensation
(z.B. phasenausgerichtete Subtraktion) zum Trager, Gerat und Umgebung, sowie anderen Ein- und Ausgangen sicherge-
stellt werden. Zudem kénnen Ein- und Ausgange und das Ubertragungsmedium durch geeignete Massnahmen zusam-
mengeflihrt werden (z.B. Nachaussenfihrung Kontakt, Kontaktiiberbriickung nach Aussen Uber leitendes Zwischenteil,
Gehauseschlitze).

[0065] Eine allfallige Messung der Storeinflisse (z.B. Umgebungsgerausche, Umgebungslicht) durch vorhandene und/
oder zusatzliche Sensoren oder in Anwendungs- und/oder Verwendungspausen (z.B. keine Messgerausche, LED Strom-
tberwachung, Photodiode) ermdglicht eine Uberwachung, Kompensation oder Degradierung der Ein- und Ausgénge, um
Fehler aufgrund der Stéreinflisse zu verhindern und die Funktionalitat (z.B. Wahrnehmbarkeit) sicherzustellen.

Sensoren [1xx]

[0066] Mit Sensoren [1xx] kdnnen unterschiedliche oder gleiche Lebewesen-, System- und Umgebungswerte erfasst und
damit Daten- und Notmanagement gemacht werden. Das Geréat resp. der Systemverbund kann mindestens folgende Sen-
soren [1xx] beinhalten: Pulsoximeters [12x], Blutdruckmessung [19x], Temperatursensoren [11 X] (z.B. temperaturvariable
Bauteile, NTC) beispielsweise genutzt als Kérpertemperatursensor [110] oder Umgebungstemperatursensor [111], Bewe-
gungssensors [13x] (z.B. Beschleunigungssensoren, Ratensensoren, Ratensensoren), Muskelaktivitédtssensor [17x] (z.B.
Elektrogramm) beispielsweise genutzt als Atmungsmuskelaktivitdtssensor [170] oder Herzmuskelaktivitatssensor [171],
Umgebungsluftfeuchtigkeitssensor [140], Positionssensor [15x] (z.B. GPS, Handyortung, WLAN-Ortung, Mobilfunkgera-
terelativortung), Bildaufzeichnungssenor [16x] (z.B. Foto- und/oder Filmkamera) und Elektrische Strahlungssensor [18x].

[0067] Mittels einer elektronischen Ansteuerung (z.B. Taktung, Ein-, Ausschaltung) und Auswertung (z.B. Verstarkung,
Auswertelogik) wird ein oder mehrere Signale flr eine weitere Verarbeitung (z.B. A/D Wandler oder direkte Verarbeitung)
vorzubereiten.

Gerduschsensor [10x]

Einfiihrung

[0068] Der spezielle Gerduschsensor [10x] misst Lebewesen- und/oder Umgebungsgerausche mittels eines schallelek-
trischen Wandlers (z.B. Mikrofon, miniaturisiertes MEMS, Piezo-Mikrofon). Eine spezielle Kontakteinheit kann eine gute
akustische Kopplung (z.B. Schalltrichter, ausfahrbares Mikrofon) zwischen Schallauffangort (z.B. Schallentstehungsort,
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aussenzugangliche Oberflache bei Schallentstehungsort) und Messort (z.B. Mikrofon) erméglichen und gleichzeitig die
Umgebungsgerausche reduzieren oder kompensieren (z.B. durch Abschirmung). Je nach Variante besitzt die spezielle
Kontakteinheit zusatzlich eine Mdglichkeit zur Wegkompensation (z.B. zur Distanziberbrickung) und/oder eine Mdglich-
keit zu einem leicht vorgespannten Kontakt mit der Quellenoberflache (z.B. zur Straffung und Abdichtung). Die Kontakt-
einheit kann einen speziellen Kontaktsensor haben, der den Kontakt zum Trager sicherstellt.

[0069] Der akustische Input und akustischer resp. haptische Output kénnen durch Massnahmen voneinander entkoppelt,
miteinander koordiniert und/oder kompensiert werden.

[0070] Der spezielle Gerdauschsensor kann alle gerduschgebende oder -erzeugenden Vitalwerte messen und mit einer
speziellen Auswertemethode Auffalligkeiten und Zusatzgerdusche erkennen und damit das Daten- und/oder Notmana-
gement erweitern. Im Speziellen kann der Geréuschsensor die Atmungs- resp. Pulsgerausche einzeln oder gemeinsam
messen. Die Atmung-Pulsmessung kann kombiniert nur mit einem Gerauschsensor und einem Mikrofon aufgebaut sein
oder durch einen Gerauschsensor mit zwei Mikrofonen oder mit zwei getrennten Gerauschsensoren.

Aufbau

[0071] Grundsatzlich werden jeweils immer alle moglichen Teile aufgezeigt. Generell kénnen natirlich zur Optimierung
einzelne Teile weggelassen, kombiniert oder vereinfacht werden.

[0072] Beim speziellen Gerduschsensor [10x] gibt es zwei Aufbautypen, beim «Fixierter Aufbau» ist die Kontakteinheit
fest mit dem am Trager befestigten Gehéuse verbunden oder beim «Beweglichen Aufbau» ist die Kontakteinheit beweglich
mit dem am Trager befestigten Gehause verbunden.

[0073] Bei beiden Grundaufbautypen kann das Mikrofon [10x,81] sowohl auf der Geréateaussenseite oder auf der Ge-
rateinnenseite angebracht sein. Beim beweglichen Aufbautyp kann das Mikrofon [10x.86] zusatzlich im Gerat oder in
der beweglichen Kontakteinheit und damit ebenfalls beweglich angebracht sein. Das Mikrofon kann Eigenschaften eines
Richtmikrofones [10x.89] (z.B. seitliche Offnungen oder Langsschlitze in Kontakteinheit und Geratefiihrung) enthalten, um
seitliche Umgebungsgerdusche gegeniber den frontalen Messgerduschen zu reduzieren.

[0074] Die Bewegung bis zum Tréger und die zusatzliche Vorspannung gegen den Trager kann passiv (z.B. Gespanntes
Teil oder Feder) oder aktiv (z.B. Antrieb) erzielt werden.

[0075] Um beim beweglichen Aufbautyp die Filhrung Gber den Bewegungsweg sicherzustellen, besitzt die Kontakteinheit
eine Flhrung [10x.62] im langlichen Mikrofonfederkérper [10x.21] und eine Flihrung im Geh&auseboden und/oder -decket
[10x.61]. Das Mikrofon wird durch eine Mikrofonhalterung [10x.8x] an der Position gehalten. Wenn das Mikrofon beweglich
zum Gehause angebracht ist befindet sich die Halterung auf der Kontakteinheit, ansonsten auf dem Gehauseboden [01X],
-deckel [02x] oder mit sdmtlichen anderen Bauteilen (z.B. Platine). Eine nicht abschliessende Mdglichkeit ist, dass das
Mikrofon mittels Mikrofonhaltevorrichtung [10x.83/10x.87] mittels allen beschriebenen Verbindungsarten gemass Verbin-
dungsbaukasten (z.B. Klemmzé&hne, Radialpresssitz, Kleben) befestigt wird. Eine axiale Verschiebung kann optional durch
einen Mikrofonendanschlag (mit Kabelloch) [10x.82/10x.86] verhindert werden. Das Mikrofon kann von einer der beiden
Seiten in Richtung Mikrofonendanschlag (mit oder ohne Kabelloch) [10x.82/10x.86] eingebracht werden.

[0076] Der optionale Schalltrichter [10x.22] kann als starres Teil (z.B. normaler Trichter, Stethoskop) oder als flexibles Teil
(z.B. Harmonikafederung) ausgefihrt sein. Der Schalltrichter leitet die Schallwellen von einer grésseren Flache vom Trager
[00] zum Mikrofon und grenzt zugleich Schall von Umgebungsgerduschen aus. Um einen guten Tragekomfort und weniger
Druckstellen fur den Trager zu ermdglichen, kann optional die Auflageflache durch eine feste Auflageflache [10x.23] ver-
gréssert werden. Um einen Tragekomfort flir den Trédge weiter zu erhéhen kann optional eine weiche, flexible Auflagefl&-
chenpolsterung [10x.24] auf die Auflageflache aufgebracht werden. Durch eine leichte Vorspannung oder Schiefstellung
kann die weiche, flexible Auflageflachenpolsterung [10x.24] zusétzlich als Anpassung und Dichtung zwischen dem Trager
[00] und dem Schalltrichter [10x.22] dienen. Im Speziellen kann Schalltrichter mit einer Haltekraft am Trager befestigt
werden (z.B. Pflaster oder Schalltrichter als Saugnapf).

[0077] Eine dinne, schalldurchlassige Abdichtung [10x.25] soll optional das Mikrofon und das Gerateinnere vor Verunrei-
nigung schitzen. Wenn das Mikrofon von Innen in die Halterung eingefiigt wird kann die Geratewand an der Stelle des
Mikrofons auch noch ein integriertes Gitter enthalten, das gegen grobe Verunreinigung schiitzt. Eine optionale Gehause-
dichtung [10x.02] zwischen Kontakteinheit und Gehduseboden und/oder -decket soll das Geréateinnere vor Verunreinigung
schitzen. Die Gehausedichtung [10x.02] kann entweder auf der Kontakteinheit, dem Geh&auseboden oder -decke) mit
verschiedenen Befestigungs- resp. Verbindungsarten (z.B. Nut, Kleben) fixiert sein. Die Gehausedichtung [10x.02] kann
zusatzlich bei der Fihrung der Kontakteinheit helfen.

[0078] Durch einen Kontaktsensor [10x.26] kann Uberprift werden, dass das Mikrofon (resp. der Mikrofontrichter) in Kon-
takt zum Trager sind, damit die Gerdusche gut getrichtert sind und gleichzeitig die Umgebungsgeréusche gut unterdrlickt
werden. Es kann sowohl eine korrekte Anbringung als auch der korrekte Verbleib Uberwacht werden. Der Kontaktsensor
[10x.26] kann aus den unterschiedlichsten Position/Wege- (z.B. Driickschalter, Hall-, Kapazitiv-, Induktiv- oder Lichtsenso-
ren) und/oder Kraftsensoren (z.B. Piezo) aufgebaut sein und kann durch einen allfalligen Kontaktsensorausldser [10x.27]
(z.B. Magnet, Metall) entstehende Reaktion messen.
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[0079] Der Kontaktsensor [10x.26] kann entweder die volle Auslenkung und damit die Kontaktlosigkeit messen oder der
Kontaktsensor [10x.26] kann die nicht volle Auslenkung messen und damit einen sicheren Kontakt messen und damit
einen unterschiedlichen Aufbau haben und an unterschiedlichen Positionen befestigt sein. Der Kontaktsensor [10x.26]
selbst kann jeweils nochmals mit einem Signalpegel hoch oder tief auf das vorhandene oder nicht vorhandene Ereignis
ausgeflhrt sein. Wenn der Kontakt nicht mehr ist, kann mittels Datenmanagement eine Anzeige/Warnung (z.B. mit anderer
Auspragung wie Frequenz/Melodie als Alarm) abgesetzt werden.

[0080] Alternativ kann durch eine Kontaktbefestigung [10x.29] (z.B. Pflaster, Saugnapf) ein anhaltender Kontakt zwischen
Trager [00] und dem Gerat resp. der Kontakteinheit resp. dem Mikrofon sichergestellt werden und der Kontaktsensor
optional eingespart werden.

Fixierter Aufbau

[0081] Es gibt zwei Fixierte Grundaufbautypen, bei denen die Befestigung zum Gehauseboden (Trager zugewandte Ge-
hauseseite, [10x.0x]) oder zum Gehausedeckel (Trager abgewandte Gehauseseite, [10x.1x]) erfolgt. Der Fixierte Aufbau
ist einfach und kostenglinstig, kann aber eine akustische Kopplung und/oder einen idealen Kontakt nur in einem kleinen
Bereich zwischen Mikrofon und Trager sicherstellen.

[0082] Zudem gibt es jeweils zwei Varianten pro Fixierter Grundaufbautypen. Bei der ersten Variante ist der Schalltrichter
[10x.22] starr, bei der zweiten Variante flexibel (z.B. als Harmonikafederung) ausgebildet.

[0083] Ein allfalliger Kontaktsensor [10x.26] so angebracht, dass Uber die Kraft durch den Kontakt mit dem Trager [00],
die auf die Kontakteinheit wirkt der Sensor betéatigt wird (z.B. durch reversible Deformation). Ein optionaler Kontaktsenso-
rausléser [10x.27] (z.B. Magnet, Metall) wird befestigt, um die durch die Kraft entstehende Reaktion zu messen.

Beweglicher Aufbau

[0084] Bei der beweglichen Variante kann sich nur die Kontakteinheit ohne Mikrofon oder die Kontakteinheit mit dem Mi-
krofon gegenilber dem am Trager befestigten Gehause bewegen. Die Kontakteinheit ist gegeniber dem Gehause vorge-
spannt, so dass sie ohne Gegenkraft durch den Trager maximal ausfahrt, um sicher Kontakt zwischen Mikrofon und Trager
herzustellen. Der Bewegliche Aufbau ist aufwendiger und damit teurer, kann dafir Gber einen grésseren Abstandsbereich
den idealen Kontakt zwischen Mikrofon und Tréger sicherstellen. Die Bewegung der Kontakteinheit kann genutzt werden,
um mit einen Kontaktsensor den Kontakt Uberprifen.

[0085] Es gibt zwei Bewegliche Grundaufbautypen, bei denen eine oder mehrere Federn eines beliebigen Federtyps
entweder mit einer Zug- oder Druckfeder gegen den Gehauseboden (Trager zugewandte Seite, [10x.0x]) oder mit einer
Zug- oder Druckfeder gegen den Gehausedeckel (Trager abgewandte Seite, [10x. 1 x]) federn.

[0086] Zudem gibt es jeweils zwei Varianten pro Beweglicher Grundaufbautypen. Bei der ersten Variante ist der Schall-
trichter [10x.22] starr, bei der zweiten Variante flexibel (z.B. als Harmonikafederung) ausgebildet.

[0087] Zudem gibt es jeweils zwei Untervarianten pro Bewegliche Variante. Bei der ersten Untervariante ist das Mikrofon
[10x.81] fest mit dem Gehauseboden oder -deckel geratefest verbunden, bei der zweiten Untervariante ist das Mikrofon
[10x.85] fest mit der Kontakteinheit verbunden und damit beweglich.

[0088] Die Beweglichkeit und Vorspannung kann mit allen Federtypen (z.B. Schrauben- [10x.31], Blatt- oder Ring [10x.32]
Kegel-, Wellen-, Schenkel-, Biege-, Membran-, Teller-, Luft-, Elastomer-, Evolutfeder) oder anderen flexiblen Materialen
erreicht werden. Dabei kann die Feder ausserhalb, innerhalb oder auch zwischen der Fihrung sein.

[0089] Eine optionale, axiale Ausrichtung und Positionierung der Feder kann optional durch eine Federfixierung [10x.35]
(z.B. Einrasten, Einklemmen, Kleben) erreicht werden. Die benétigte Position mit der bendtigten Vorspannung der Feder
kann durch ein optionales Federfixierungspodest [10x.36] erreicht werden. Wenn die Feder bei Bewegungen in oder uber
ein Bauteil (z.B. Gerateboden, -deckel, Kontakteinheit) geflihrt wird, verhindert eine Einfilhrungsschréage [10x.39] bei den
Bauteilen, dass sich die Feder am Bauteil hangen bleibt. Die Federfixierung [10x.35] kann mit dem vorderen Endanschlag
[10x.51] oder dem hinteren Endanschlag [10x.52] kombiniert werden.

[0090] Die Fiihrung der Kontakteinheit [10x.62] kann mit einer kompletten Fiihrung oder Flihrungsteilen vom Gehause-
boden oder vom Gehausedeckel [10x.61] ausgereichtet und geflihrt werden. Dabei kann bei der Fiihrung jeweils der Ge-
hauseboden/Gehausedeckel oder die Kontakteinheit innen sein, um eine Verkippung oder schlechten Ausrichtung der
Kontakteinheit zu verhindern. Damit die die Fuhrungsteile gut eingefihrt werden kénnen und Uber die Zeit nicht zu «fres-
sen» beginnen, kdnnen die Flhrungsteile mit Einflihrungsschragen [10x.39] versehen werden.

[0091] Die Kontakteinheit kann entweder vom Gehauseboden (Trager zugewandte Seite, [10x.0x]) und/oder vom Gehau-
sedeckel (Trager abgewandte Seite, [10x.1x]) gegen Verdrehung gesichert werden, um beispielsweise eine Kabelbescha-
digung oder Federbeschadigung auszuschliessen. Eine erste mégliche Verdrehsicherung [10x.40] ist, dass die Kontaktein-
heit Uber die Feder mit dem Gehauseboden oder -deckel verbunden ist und die Feder eine geniigend hohe und langlebige
Verdrehsteifigkeit hat. Eine zweite Méglichkeit ist, dass fir die beiden Fihrungen unrunde Querschnitte verwendet. Idea-
lerweise kann der unrunde Querschnitt auch gerade die Kabelfiihrung beinhalten. Eine dritte Méglichkeit ist, dass von den
beiden Flhrungen ein Teil eine Verdrehsicherungsnut [10x.45] (z.B. kein-, ein- oder beidseitig begrenzte Nut, Kerbe oder
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Schiene) und das andere Teil eine Verdrehsicherungsnase [10x.41] (z.B. feste oder einschnappende Nase, Schraube,
Stift, Nasenleiste, Scheine) hat.

[0092] Die Kontakteinheit kann entweder gegen den Gehauseboden [10x.0x] und/oder gegen den [10x.1x] jeweils einen
vorderen Endanschlag [10x51] und optional hinteren Endanschlag [10x.52] haben, um das Abfallen resp. einen ungewoll-
ten Kontakt der Kontakteinheit zu verhindern. Eine erste Méglichkeit ist, dass sich die Kontakteinheit im Endanschlag
gegen den Gehauseboden oder Gehdusedeckel direkt abstltzt. Eine zweite Mdglichkeit ist, dass ein zuvor vorhandener
Zugang mechanisch verschlossen wird (z.B. durch Verstemmung, Verdriicken), damit die beiden Fihrungen nicht mehr
auseinander gleiten kdnnen. Eine dritte Méglichkeit ist, dass ein Anbauteil (z.B. Schraube Splint, Zusatzteile, Kleber) be-
festigt wird, damit die beiden FUhrungen nicht mehr auseinander gleiten kdnnen. Eine vierte Méglichkeit ist, dass ein Fih-
rungsteil eine einseitig oder beidseitig begrenzte Endanschlagsnut [10x.55/56] und das andere eine Endanschlagsnase
[10x.51/52] hat. Idealerweise ist die Verdrehsicherungsnut gleichzeitig die Endanschlagsnut und die Verdrehsicherungs-
nase gleichzeitig die Endanschlagsnase.

[0093] Der Kontaktsensor [10x.26] kann mit ein allfalliger, auf einem anderen Bauteil befestigten Kontaktsensorausléser
[10x.27] die Bewegung der Kontakteinheit messen. Der Kontaktsensor [10x.26] kann, gemeinsam oder unabhangig von
anderen Bauteilen, am Geh&useboden, -deckel, Kontakteinheit oder an sdmtlich anderen Bauteilen (z.B. Mikrofon oder
Platine) befestigt werden.

[0094] Je nach Aufbau gibt es unterschiedliche Kabelfihrungen [10x.7x]. Beim Mikrofon-festen Aufbau kann sich das
Kabel bereits im Gerateinnern befinden (z.B. Mikrofon am Gerateboden oder -deckel auf Geréateinnenseite) oder kann
durch ein abgedichtetes Kabelloch (z.B. im optionalen Mikrofonendanschlag) direkt ins Gerateinnere geflihrt werden. Beim
Mikrofon-beweglichen Aufbau kann das Kabel durch eine allféllige Kabelfihrung [10x.71] innen oder aussen am Mikro-
fonrohr direkt ins Gerateinnere oder bis zum Kabelausgang [10x.72] gefiihrt werden. Beim Kabelausgang wird das Kabel
aus der Kontakteinheit herausgefiihrt und allenfalls durch eine breitere Kabelnut [10x.73] durch die Fiihrung des Gehau-
ses nach aussen oder innen und von dort ins Gehause gebracht. Um die das Kabel bei den Bewegungen zu schitzen
und Knickkréafte zu verhindern, kann das Kabel mindestens zuséatzlich verstérkt (z.B. Kabelverstarkung, Ummantelung mit
Schrumpfschlauch) oder speziell angeordnet (z.B. Kabelspiel Verhinderung Knickkraften) werden.

K&rpertemperatursensor

[0095] Ein Kérpertemperatursensor [110] kann mittels eines Temperatursensors [11X] (z.B. temperaturvariable Bauteile,
NTC) am Gerét resp. einem Satelliten und an einer Stelle befestigt sein, die idealerweise guten Kérperkontakt hat und durch
Massnahmen (z.B. leichter Uberstand gegenliber der eigentlichen Kontaktflache, Wegkompensation) kann ein Kontakt
sichergestellt werden.

[0096] Optional kann die Kérpertemperatursensor gleichzeitig als Kontaktsensor genutzt werden und damit der Kontakt-
sensor eingespart werden. Optional kann auch ein kombinierter Temperatur-/Luftfeuchtigkeitssensor verwendet werden.
Als Kontaktkriterium kann beispielsweise die gemessene Kdrpertemperatur mit einer Toleranz verwendet werden und op-
tional kann zur Sicherheit noch gegen den Umgebungstemperatursensor plausibilisiert werden. Diese Auswertung kann
als Elektronik oder Software realisiert werden.

Bewegungssensoren

[0097] Mittels eines optionalen Bewegungssensors [13x] (z.B. Beschleunigungssensoren, Ratensensoren, Ratensenso-
ren) kann mit einer speziellen Auswertung Uberwacht werden, in welcher Lage sich der Trager befindet, ob Bewegungen
resp. Aktivitat (z.B. Atmung) vorhanden ist und gleichzeitig nicht zu viel Bewegung resp. Bewegungsanderung (z.B. Sturz,
Schitteln des Kindes) auf den Trager einwirkt und entsprechend das manuelle oder automatische Daten-und/oder Notma-
nagement gemacht werden. Zusatzlich kénnen die Bewegungssensoren zur Plausibilisierung der anderen Werte genutzt
werden (z.B. erhéhter Puls/Atmung durch Bewegung). Es ist auf eine Entkopplung zwischen Bewegungssensoren und
haptischen resp. akustischen Output zu achten.

Positionssensor

[0098] Mit dem optionalen Positionssensor [15x] (z.B. GPS-Sensor, GPS-Modul, Handyortung, WLAN-Ortung, Mobilfunk-
geraterelativortung) kann mit einer speziellen Auswertung die Trégerposition, -richtung und -geschwindigkeit bestimmt
werden und entsprechend das manuelle oder automatische Daten- und/oder Notmanagement gemacht werden. Zusatzlich
ermoglicht die Speicherung der letzten glltigen Position mit Zeitstempel eine Plausibilisierung und gewéhrleistet immer
eine letzte gultige Position. Allgemein oder speziell beim Notrufhandling kénnen diese Informationen hilfreich sein und
eine schnellere und zielgerichtete Hilfe ermdglichen. Zudem kann optional mit der Position auch Uberpriift werden, ob sich
der Trager in einem bestimmten oder konfigurierbaren Bereich aufhalt (z.B. bei Demenz, Schutzgebiete) und andernfalls
eine Information absetzen und/oder warnen. Der Positionssensor kann nur der Empfénger mit einer zusatzlichen oder
mitgenutzten und dadurch frei positionierbaren Antenne sein oder ein Positionssensor -Modul, das Positionssensor, An-
tenne und Ansteuerung beinhaltet.
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Bildaufzeichnung

[0099] Mittels eines optionalen Bildaufzeichnung [16x] (z.B. Foto- und/oder Filmkamera mit allfalligem Weitwinkel) kann
mit einer speziellen Auswertung der Tréger selbst, die Position, Lage und Umgebung um den Trager (z.B. Ort, Situation,
Helfer, Gefahren, Tater) allgemein oder in speziellen Situationen erfasst und ausgewertet werden (z.B. manuell durch Ope-
rator oder automatisch durch Bildverarbeitung). Allgemein oder speziell beim Notrufhandling kénnen diese Informationen
hilfreich sein und eine schnellere und zielgerichtete Hilfe ermdglichen. Zudem kénnen die Bildinformationen auch genutzt
werden, um Helfer vor Ort automatisch oder manuell zu erkennen und zur automatisch oder manuellen Uberprifung der
korrekten Umsetzung der Nothilfemassnahmen mit oder ohne Nothilfeanleitung.

Inputs [2xx]

[0100] Mit einzelnen Inputs [2xx[ (z.B. Notrufauslésung, Schalter, Taster, Drehknopf, Touch-Screen) kénnen dem Gerat
oder dem Systemverbund vom einem oder mehreren Benutzern verschiedenen Informationen mitgeteilt werden. Die ein-
zelnen Inputmdglichkeiten kdnnen einzeln und/oder verschieden gruppiert und/oder kodiert Informationen mitteilen und
Reaktionen ausldsen. Alle Informationen kénnen fliichtig oder nicht-fliichtig auf dem Gerat oder dem Systemverbund ab-
gespeichert werden. Jeden Input bietet eine oder mehrere Auswahimdéglichkeiten und kann einzeln oder unterschiedlich
gruppiert vom Gerét selbst oder vom Benutzer auf dem Gerét oder per standortfester oder -fremder Systemgerat automa-
tisch und/oder durch einen Operator gemacht werden.

[0101] Beispielsweise kdnnen Einstellungen (z.B. Konfiguration, Personalisierung, Kalibrierung) gemacht oder Funktionen
(z.B. Funktionskontrolle, Notrufhandling) gestartet, angehalten und/oder abgebrochen werden und damit das Gerét (z.B.
Daten-, Notmanagement) gesteuert werden.

[0102] Mittels einer elektronischen Ansteuerung (z.B. Taktung, Ein-, Ausschaltung) und Auswertung (z.B. Verstarkung,
Auswertelogik) wird ein oder mehrere Signale flr eine weitere Verarbeitung (z.B. A/D Wandler oder direkte Verarbeitung)
vorzubereiten.

Konfiguration

[0103] Mittels einer optionalen Konfiguration [20x] des Gerates kénnen Gerateeinstellungen automatisch oder auswahl-
bedingt auf dem Gerat oder per verbundenes Systemgerat zwischen verschieden, spezifischen Gerateeinstellungen aus-
gewahlt werden.

Personalisierung

[0104] Mittels einer optionalen Personalisierung [21x] des Gerates kdnnen Gerateeinstellungen automatisch oder aus-
wahlbedingt aufgrund von personalisierten Angaben (z.B. Name, Adresse, Kontaktdaten, Alter, Gewicht, Grosse, Alarm-
schwellwerte, Auffélligkeiten) angepasst werden. Die Personalisierung kann alternativ auch im Systemverbund abgelegt
sein und ermdglicht beispielsweise eine vereinfachte Personen-Gerate-Zuordnung.

Kalibrierung

[0105] Mittels einer optionalen Kalibrierung [22x] (z.B. Einlernen, Teaching) des Gerates kénnen Gerateeinstellungen
automatisch oder auswahlbedingt, individuell (z.B. auf Trager, Trage- resp. Messposition, Umgebung) im Normalzustand
pro Funktion einzeln oder gesamthaft (z.B. durch eine Geratemessung oder geratefremde Messung) angepasst und/oder
mdgliche Verbesserungsanweisungen zur Auswahl oder Bestatigung angezeigt werden. Zur Kalibrierung kann beispiels-
weise das Gerat per kérperfeste und/oder geratefremde Geratemessung und/oder -auswertung kalibriert werden. Die Ka-
librierung kann durchs Gerat automatisch oder nach Auswahl und/oder Bestatigung ibernommen werden.

Funktionskontrolle

[0106] Mittels einer mdglichen Funktionskontrolle [23x] kann die gesamte oder Teile der Geréate- resp. Systemverbund-
funktionalitdt im Normalzustand (z.B. auf Trager, Trage- resp. Messposition, Umgebung) pro Funktion einzeln oder gesamt-
haft Gberprift werden (z.B. durch eine Geratemessung auf dem Trager oder Priifstand). Das Gerat kann beispielsweise
bestimmte oder konfigurierbare Sensoren, Inputs, Outputs und Aktoren sowie das Daten-und Notmanagement (iberpriifen.
Das Gerat kann Funktionen fir eine selbststéandige Funktionsprifung enthalten (z.B. Strommessung bei Anzeigen) oder
kann die Funktionskontrolle durch Mithilfe (z.B. durch Bestatigung) eines Benutzers (z.B. Trager, Operator) ermoglichen.

Notrufauslésung

[0107] Eine mdgliche Notrufausldsung [25x] ist ein Ausldsesensor (z.B. Kontakt, Taster oder Schalter), der am Geréat oder
einem Satelliten im befestigten Zustand direkt oder durch etwas hindurch (z.B. Kleidung) zuganglich ist und einfach gefun-
den und betatigt werden kann. Ein manuell ausgeléster Notruf, wie auch ein automatischer Notruf Idsen durch das Notruf-
handling beispielsweise einen sequentiell oder direkt eskalierenden, gerategebunden und/oder standortfesten und/oder
standortfremden Notruf aus, der angezeigt wird. Bei der Auslésung kdnnen Funktionen des Daten- und Notmanagements
(z.B. nicht-flichtige Datenspeicherung) aufgerufen werden. Mittels einer kodierten Eingabe iber die Notrufauslésung oder
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einem separaten Input kann ein Helfer seine Anwesenheit melden und das Nothilfeunterstiitzung steuern. Mittels einer
kodierten Eingabe Uber Notrufausldésung oder einem separaten Input kann das Notmanagement beispielsweise pausiert
und/oder abgebrochen werden.

Ausgéange: Outputs/Aktoren [3xx]

[0108] Optionale Outputs resp. Aktoren [30x] ermdglichen, dass durch eine geratefeste und/oder standortfeste Ausgabe,
der Trager selbst oder lokale Hilfe und/oder durch eine standortfremde Ausgabe ein Operator auf den kritischen Lebewe-
sen-, Umgebungs-, System-, Eingangs- und Ausgangszustand aufmerksam gemacht werden. Gleichzeitig ermdglichen
die Outputs resp. Aktoren Information und Anleitungen vom Gerat selbst oder von einem standortfremden Operator aus-
zugeben. Grundsatzlich kann jeder Output gleichzeitig als Aktor verwendet werden, indem er die Aufmerksamkeit erwirkt
und gleichzeitig auch fur passive (z.B. Nothilfeanleitung, Nothilfekontakt) und aktive (z.B. Elektrischer Impuls bei Kreislauf-
problemen, Aufwecken des Tiefschlafes beim plétzlichen Kindstod) Abhilfemassnahmen verwendet werden.

[0109] Das Gerét resp. der Systemverbund kann mindestens folgende Sensoren [1xx] beinhalten: akustisch Outputs/Ak-
toren [30x] (z.B. Lautsprecher, Piezo-Lautsprecher, Summer), visuelle Outputs/Aktoren [31x, 32X] (z.B. LED, Laser, Laser
LED, Segment, Display, Touch-Screen, Laser), haptische Outputs/Aktoren [35x] (z.B. Vibrationsmodul), elektrische Out-
puts/Aktoren [36x] (z.B. Elektronischer Impuls Uber Elektroden oder Kontakte) und thermische Outputs/Aktoren [37x] (z.B.
Temperatur Impuls Uber Kontakte). Mittels einer elektronischen Ansteuerung (z.B. Taktung, Ein-, Ausschaltung) und Aufbe-
reitung (z.B. Verstarkung, Ausgabelogik) werden ein oder mehrere Outputs resp. Aktoren flr eine Ausgabe vorzubereitet.

Elektronik [4xx]

[0110] Die Elektronik- [40x], Kommunikations- [41x/42x] und Energiebauteile [43x] kénnen auf einer oder mehreren Pla-
tinen [400] (z.B. PCBs) oder losgeldst von Platinen angebracht sein. Wenn es mehrere Platinen hat kénnen diese direkt
oder indirekt verbunden oder nicht-verbunden sein. Die Verbindungen kénnen beispielsweise Uber Kabel, Flachbandkabel
oder Uber Steckverbindungen hergestellt werden.

[0111] Der Prozessor [401] (z.B. 8-bit, 16-bit, 32-bit, 64-bit) fihrt das Programm aus, das die Funktionslogik enthalt. Ein
Teil der Funktionslogik kann auch durch externe Logikbausteine [405] in prozessornah oder -fern abgebildet sein. Der
Prozessor kann mit einer internen oder externen Taktgebung arbeiten. Der Prozessor kann einen Watchdog haben, um
das Hangenbleiben im Programm (z.B. ungewollte Endlosschleife) festzustellen und zu beheben. Der Prozessor kann
Massnahmen zur Energieeinsparung haben (z.B. Energiearme Oszillator, low-power Output, low-power ADO, Sleep Mo-
de). Der Prozessor kann Komperatoren, programmierbare Timer, eine USB und/oder Kommunikationsanbindung und ei-
ne eigene Referenzspannung enthalten. Der Code auf dem Prozessor kann gegen Zugriff, Verdnderung und Auslesen
geschitzt werden. Ein prozessor-interner oder -externen Temperatursensor kann zur Elektroniktemperaturliberwachung
vorhanden sein.

[0112] Verschiedene Speicher [406] (z.B. RAM, ROM, EEPROM, SD Karte, Speicherelement) kénnen vom Prozessor und
anderen Modulen genutzt werden um Daten (z.B. Programmcode, Variablen, Programmergebnisse, Sensorrohdaten, Ein-
gangswerte, Ausgangswerte, Systemzustand, Kommunikationszustand, Lebewesen-, Umfeld-, System-, Eingangs- und
Ausgangsdaten, personalisierte Daten, Events, Notrufdaten, Kalibrierung, Personalisierung, Konfiguration, Funktionskon-
trollen) kurzzeitig oder langfristig abzulegen. Die langfristig abgelegten Daten kénnen zur Analyse und Anzeigen genutzt
werden. Die Speicherdaten kédnnen pro Speichermedium unterschiedlich sein und jeweils unterschiedlich bestimmt oder
konfigurierbar eventbasiert und auch regelmassig in wahlbaren Zeitabstdnden gespeichert werden. Der Speicher kann
auch eine Mdglichkeit zur kontinuierlichen Datenablage bieten (z.B. Ringspeicher).

[0113] Der Prozessor verfligt Uber digitale Ein- und Ausgénge und kann (ber analoge und digitale Ein- und Ausgange
verfligen. Diese prozessorinternen oder -externen Analog-Digital-Converter [403] und Digital-Analog-Converter [404] er-
méglichen eine Umwandlung zwischen analogen und digitalen Signalen mit einer bestimmten oder konfigurierbaren Daten
Aufldsung.

[0114] Der Prozessor kann gewisse Ein- und Ausgange mehrfach nutzen, indem gewisse Signale mit einem prozessorin-
ternen oder -externen Multiplexer [402] gemultiplext werden (z.B. Zeit- Frequenz-, Code-, Polarisations-, Raummultiple-

Xing).

Kommunikation [41x/42x]

[0115] Bei der optionalen Kommunikation [41 x/42x] zu nicht-kérperfesten Systemgeréaten der Systemarchitektur ist eine
drahtlose Verbindung mittels Empfangs und/oder Sendeantenne/n [421] zu bevorzugen, da diese eine dem Trager Mobi-
litdt ermdglicht und die Gefahr des Verfangens (z.B. Strangulation durch Kabel) verhindert. Neben der freien, drahtlosen
Anbindung der nicht-kdrperfesten Systemgeraten [55] (z.B. Computer, Tablet, Handy) kann eine zusatzliche, optionale
festangebundene Kommunikation eine vereinfachte Anbindung des Geréates an andere Systemgerate ermdglichen.

[0116] Die Kommunikationseinheit befindet sich idealerweise gebiindelt ans oder ins Gerét respektive in andere Satelliten
(z.B. Pulsoximeter oder Gerauschsensor) integriert, kann aber auch ein eigensténdige Satellit sein. Die Kommunikation
soll idealerweise so verbaut sein, dass er einen kurzen und wenig gestdrten Weg zur Kommunikationsausgang hat. Die
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Antenne (oder alternativ die Empfangs und/oder Sendeantennen) [421] sollen so ausgefihrt und verbaut sein, dass sie
eine gute Abstrahlung in den Raum und gleichzeitig keine starke Abstrahlung in Richtung des Tragers und der Elektronik
haben.

[0117] Die anderen Gerate der Systemarchitektur [5x] kbnnen als zusétzliche Inputs (z.B. GPS Information oder Bewe-
gung oder Temperatur vom Handy) und/oder als zusatzliche Output (z.B. Anzeige) und/oder flir zusatzliche Verarbeitung
und/oder als Speicher und/oder flir vereinfachte Einstellungsméglichkeiten (z.B. Konfiguration, Personalisierung, Kalibrie-
rung) oder Funktionstests genutzt werden und gleichzeitig Informationen zwischen zwei Systemgeraten austauschen hel-
fen (z.B. Lebewesen-, Umfeld-, System-, Eingangs- und Ausgangsdaten, personalisierte Daten vom Geréat (ibers mindes-
tens standortfeste Handy zum standortfremden Operator). Zuséatzlich kénnen die anderen Gerate der Systemarchitektur
zur Weiterkommunikation von Daten und Notruf, sowie zum Empfang von Abhilfemassnahmen und Nothilfe und/oder Not-
hilfeunterstiitzung und/oder zusétzlichen Inputs (z.B. Sensormessung) genutzt werden.

[0118] Die drahtgebundene Kommunikation kann mit der direkten Energieversorgung in einem Stecker und Kabel zusam-
mengefasst sein (z.B. USB Kabel).

[0119] Ein optionales Kommunikationselement [420] (z.B. UART) bringt die Prozessordaten in eine passende Form zum
Senden und entpackt die Daten aus der gesendeten Form und stellt diese dem Prozessor bereit. Zusatzlich ermdglicht
das Kommunikationselement mit einem oder mehreren Empfangern eine sichere Kommunikation durch Kommunikations-
management und Redundanz. Das Kommunikationselement kann ein separates Bauteil oder im Prozessor integriert sein.

[0120] Die optionale Inputs Kommunikation [410] und optionale Outputs Kommunikation [411] werden fiir die Datenauf-
bereitung genutzt. Beispielsweise werden die Daten zwischen Prozessor dem Kommunikationselement in beide Richtun-
gen jeweils passend zur Verfligung gestellt. Im Falle von mehreren Empfangern und/oder mehreren Sendern stellt die
Inputs/Outputs Kommunikation das Multiplexen sicher und die Zusatzinformationen bereit, damit die Daten vom Prozessor
resp. vom Kommunikationselement korrekt verarbeitet werden kénnen.

[0121] Die Daten flir die Sendung und beim Empfangen werden optional zwischengespeichert, um die Kommunikation
und den Prozessorablauf zu entkoppeln. Die Speicherung kann im Prozessorspeicher, im Kommunikationselement, im
Inputs/Outputs Kommunikation oder in einem zuséatzlichen Bauteil gemacht werden.

Energie [43x]

[0122] Die benétigte Energie [43x] wird dem Gerat durch den Energiespeicher (z.B. Batterie) [432] bereitgestellt. Der
Energiespeicher befindet sich idealerweise ans oder ins Geréat respektive in andere Satelliten (z.B. Pulsoximeter oder
Gerauschsensor) integriert, kann aber auch ein eigenstandige Satellit sein. Da der Energiespeicher ein hohes Gewicht hat,
ist eine Positionierung im unteren Teil des Gerates/Satelliten zu bevorzugen, um eine Verkippung des Gerates/Satelliten
zu verhindern.

[0123] Das Gerat hat eine optionale gerétefeste oder standortfeste oder standortfremde Ein- und Ausschaltungsmaoglich-
keit [439] (z.B. Schalter, Energiespeicher abhéngen oder rausnehmen) und damit oder mit einer zusatzlichen Funktion
kann ein Reset gemacht werden. Damit kann ein unnétiger Energieverlust und Alarm beim Nicht-Tragen verhindert und
Problem behoben werden. Der Energiezustand kann optional durch eine Energiezustandsanzeige [438] angezeigt werden
(z.B. Spannungsanzeige Ein/Aus und/oder niedrige Spannung und/oder spannungsabhéngig).

[0124] Die Energie (z.B. elektrische Spannung) kann optional durch ein Power Board [430] aufbereitet (z.B. Spannungs-
oder Stromlevel) und abgesichert (z.B. Sicherung, Spannungs- oder Strombegrenzung) werden. Die Energieversorgung
[431] (z.B. Ladegerat) kann den Energiespeicher direkt im Gerat laden (z.B. Ladeanschluss per Kabel oder kabellose La-
dung) oder den entfernten Energiespeicher (z.B. Batterieladegerét) laden. Die Energieversorgung kann durch das Ener-
gienetz (z.B. Wechselstrom) und/oder mit anderen Geraten (z.B. USB zu Computer) hergestellt werden. Die direkte Ener-
gieversorgung kann mit der drahtgebundenen Kommunikation in einem Stecker und Kabel zusammengefasst sein (z.B.
USB Kabel). Entsprechend sollte die Energieversorgung [431] oder das Power Board [430] eine von der Versorgung dem
Energiespeicher angepasste Wandlung (z.B. AC/DC oder Spannungs- oder Stromlevel) und Absicherung (z.B. Sicherung,
Spannungs- oder Strombegrenzung) beistellen. Ein spezielles Energiemanagement System [433] gewahrleistet beispiels-
weise, dass der Energiespeicher nicht (iberladen wird und ermgglicht durch optional, dass die Batterien schnell geladen
werden und trotzdem eine lange Lebensdauer haben (z.B. durch spezielle Lade-/Entladezyklen).

Aufbau

[0125] Das korperfeste Gesamtgerat besteht aus einem Gerat und kann zusatzlich gerateexterne, kérperfeste Satelliten
haben. Ein mobil tragbarer Aufbau erméglicht, dass die Gesundheitsiberwachung im Alltag keine Einschrankung darstellt.
Fur die Mobilitét besitzt das Gerat eine drahtlose, optional energiearme Kommunikation an eine oder mehrere standortfeste
oder direkt standortfremde Basen (z.B. Funkempfénger, Babyphone, Handy, Tablet, Computer, WLAN-Router) und verhin-
dert damit gleichzeitig die Strangulierungsgefahr durch die Kabel vom Geréat zur Basis. Auf das Gerét kann gesichert Uber
die externe Kommunikation zugegriffen werden und/oder per externe Elektronikschnittstelle. Ein vereinfachter Geratezu-
gang flr ein Systemgerét (z.B. fiir Konfiguration, Personalisierung, Kalibrierung, Funktionskontrolle und Messdatenexport)
kann durch eine einsteckbare drahtgebundene oder drahtlose Verbindung zum Gerat ermdglicht werden. Das mobil trag-
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bare Gerat besitzt mindestens einen Energiespeicher (z.B. Batterie). Das Gerat kann direkt Gber eine Energieversorgung
(z.B. Ladegerat) per Kabel oder kabellos (z.B. induktiv) geladen werden oder es kann der Energiespeicher zum Laden
herausgenommen resp. ausgetauscht werden. Ein Energiemanagement System (z.B. Strom-, Spannungsliberwachung,
Sicherung, Batterielevel- und Batterieladeliberwachung, Batteriemanagement) stellt einen sicheren Betrieb sicher.

[0126] Im Speziellen sind die Kabelverbindung zum Systemgerat und die Energieversorgen in einem Kabel und Stecker
(z.B. USB Kabel) zusammengefasst.

Geratebaukasten

[0127] Der Geratebaukasten und damit die Summe aller beschriebenen Méglichkeiten setzen sich aus allen Kombinatio-
nen der Geréteteile und Kombinationen der Gruppierungen in Inputs/Sensoren, Outputs/Aktoren, Elektronik, Kommunika-
tion und Energie mit allen Varianten an unterschiedlichen Positionen zusammen. Jedes einzelne Gerateteil kann Varian-
ten mit unterschiedlichen Auspréagungen haben, vorhanden sein oder nicht und entweder im Gerét verbaut, mit anderen
Gerateteilen gerateextern kombiniert oder alleine sein. Der Gerateaufbau sollte méglichst nach dem Fail-Safe-Prinzip auf-
gebaut sein.

Ausfiihrungsbeispiele

[0128] Zu besseren Veranschaulichung sind bei den Figuren einige mégliche Ausfiihrungsbeispiele aus allen méglichen
Gerateaufbauvarianten geméass Geratebaukasten.

[0129] Die Ausfiihrungsbeispiele und Ausbaustufen sind fir Erwachsene und Kinder &hnlich, aber bei Erwachsenen ist
die Uberwachung des Kreislaufes und bei den Kindern die Uberwachung der Atmung wichtiger. Deshalb kann als Abhilfe-
massnahmen bei Erwachsenen der Elektrische Impuls verwendet werden und bei Kindern eine akustische oder haptische
Lésung. Bei Kindern sind eine zu hohe oder zu niedrige Umgebungstemperatur und/oder Luftfeuchtigkeit ein grésseres
Risiko.

Anzeige

[0130] Das Gerat resp. der Systemverbund kann mindestens unterschiedliche Anzeigen und/oder Anzeigeformen fir fol-
gende Informationen beinhalten: Status (off, normal, Teaching), Eingangswert (z.B. Atmung), Erkennung (z.B. Atmungser-
kennung), Befestigungsproblem (z.B. Kontaktsensor), Stérungen (z.B. Umgebungsgerausche), kombinierte Anzeige (z.B.
Segmentanzeige mit momentanem Atmungszustand, generellem Atmungszustand; Atemaussetzern, Atemstillstand, Be-
sonderheiten/Auffalligkeiten, und Zusatzgeréusche), Alarm, Warnung, Notruf und Energiezustand, sowie Konfigurations-,
Personalisierungs-, Kalibrierungs-, Funktionskontrollvorgang.

Gerauschsensor

[0131] Der optionale Atem-Gerauschsensor [100] kann die Atmung mit einem Gerauschsensor [10x] im Bereich aller
Atemwege messen. Der Atem-Gerduschsensor kann aus den Atemgerauschen mit einer speziellen Auswertung im Da-
tenmanagement beispielsweise den Atemfluss und damit Atmungsauffélligkeiten (z.B. Atemvolumen, -frequenz, -Unre-
gelméassigkeiten, -Stérungen, -aussetzer, -typen, -formen, -muster) verarbeiten. Zuséatzlich kdnnen auch alle Atemwegs-
zusatzgerausche (z.B. Schnauzen, Rauspern, Niessen, Husten, Schnarchen, Klacksen, Schluckauf, Rilpsen, Sprechen)
mittels Datenmanagement verarbeitet werden. Um den Trager méglich wenig zu beeintrachtigen und um das Gerat még-
lichst versteckt tragen zu kénnen, wird das Mikrofon im Speziellen am Hals, idealerweise zwischen Kehlkopfes und Brust-
bein, positioniert.

[0132] Der Puls-Gerauschsensor [101] kann den Puls mit einem Gerauschsensor [10x] im Bereich aller Arterien und dem
Herz messen. Der Puls-Gerauschsensor kann aus den Blutfluss- resp. Pulsgerduschen mit einer speziellen Auswertungim
Datenmanagement beispielsweise den Blutfluss und damit Herzschlagauffalligkeiten (z.B. Herzschlagvolumen, -frequenz,
-Unregelmassigkeiten, -Stérungen, -aussetzer, -typen, -formen, -muster) verarbeiten. Zusétzlich kénnen auch Pulszusatz-
gerausche (z.B. Klappengerausche) verarbeiten werden. Um den Trager mdglich wenig zu beeintrachtigen und um das
Gerat moglichst versteckt tragen zu kdnnen, wird das Mikrofon an einer Hauptschlagader (z.B. Halsschlagader) oder beim
Herzen positioniert.

[0133] Der Atem-Puls-Gerauschsensor [102] kann mit einem Gerauschsensor [10x] durch eine seitliche Abweichung von
den Halsatemwegen (z.B. zwischen Kehlkopfes und Brustbein) in Richtung der Halsschlagader neben den Atmungsge-
rAuschen auch gleichzeitig die Pulsgerausche mit nur einem Mikrofon [Fig. 5] messen und mit einer speziellen Auswertung
im Datenmanagement verarbeiten. Je mehr die seitliche Abweichung von der frontalen Ausrichtung gewahlt wird, desto
deutlicher wird der Puls, aber desto geringer werden die Atmungsgerausche.

Erkennung/Uberwachung

[0134] Das Gerat besitzt mindestens folgende optionalen, einzeln oder verschieden gruppiert ein-/ausschaltbare Uberwa-
chungen und Plausibilisierung: Eingangssignal, Eingangsplausibilitdt, Eingangsfunktionalitdten, Eingangsauffalligkeiten,
Eingangsbefestigungen, Eingangsstéreinflisse, Ausgangssignal, Ausgangsplausibilitat, Ausgangsfunktionalitaten, Aus-
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gangsauffalligkeiten, Ausgangsbefestigungen, Ausgangsstoreinflisse, Lebewesensinformationen (z.B. Gesundheitszu-
stand), Umgebungsinformationen (z.B. hohe Umgebungstemperatur, -feuchtigkeit), Systeminformationen (z.B. Prozes-
sortemperatur), Energiespeicher (z.B. Batterieleveliberwachung)und Energieversorgung (z.B. Batterieladelberwachung),
Kommunikation (z.B. Kommunikationsstatus, Ubermittiung, Empfang), Elektronik (z.B. kritische Bauteilausfalle, Kontrolle
der Ansteuerung), Programmcode (z.B. Watchdog) und Veranderung und Auslesen der Software vom Prozessor.

Allgemeine Anmerkungen zu den Beispielen

[0135] Samtliche technische Konstruktionsideen gelten unabhangig von: Anzahl, Anordnung, Typen, Form, Proportionen
und Design der Ein- und Ausgénge; Anzahl, Form, Proportionen, Dimensionen und Design der Bauteile; Verwendung
oder Entfall sdmtlicher Bauteile; Anordnung, Befestigungsort und Befestigungsart séamtlicher Bauteile; Verbindungsund
Montagemdglichkeit; sowie Abdichtungsmdglichkeiten.

Befestigungsbaukasten

[0136] Zusatzlich kann das kérperfeste Gerat und kdrperfeste Satelliten an unterschiedlichen Befestigungsorten und durch
unterschiedliche Befestigungsarten einzeln oder gemeinsam, einfach oder mehrfach befestigt werden. Das Gerét resp. die
Satelliten kénnen inner- oder ausserhalb von Kérpergegensténden [01] und direkt oder durch eine zusatzliche Anbringung
an den Kérpergegenstanden [01] angebracht werden. Mindestens durch zusétzliche Vorrichtungen an den Kérpergegen-
stande [01] (z.B. Clipschleife) kann in allen Beispielen eine Verdeckung des Geréates erreicht werden.

Befestigungsarten [05x]

[0137] Die Befestigungsarten dienen nur zu Veranschaulichung und sind nicht abschliessend. Die folgenden Befestigungs-
arten (z.B. Feste Befestigung, Einschub, Clip, Verschluss, Klettverbindung, Reissverschlussverbindung, Magnetverbin-
dung, Stecknadel, Bandel, Schnallen, Druck-/Schub-Einrast, Schraub-Einrast, Knopf, Kérperbefestigungen) sind grund-
satzlich an allen Befestigungsorten und sowohl fiir das Gerate als auch fur allféllige Satelliten innen- oder aussenseitig vom
Kérpergegenstande [01] mdglich. Es gibt feste oder abnehmbare Befestigungen und die Befestigungsteile kénnen auf dem
Geréat und den Koérpergegensténde [01] durchgehend oder nicht-durchgehend sein. Sind die Befestigungsteile auf dem
Gerat und den Kérpergegensténde unterschiedlich kdnnen diese gegeneinander getauscht werden. Es ist auch méglich
das Gerat resp. die Satelliten direkt am Kérper des Tragers [00] (z.B. mit Pflaster, Saugnapf oder Clip) zu befestigen. Die
Befestigung zwischen Geréat und den Kérpergegenstande resp. Trager kann in unterschiedlichen Ausfihrungen und an
unterschiedlichen Stellen, einfach oder mehrfach und mit unterschiedlicher Ausrichtung sein. Um weitere Freiheitsgrade
zu erhalten kénnen einzelne gleiche oder verschieden Befestigungsarten einfach oder mehrfach kombiniert werden.

Feste Befestigung

[0138] Bei der Festen Befestigung (z.B. Einarbeiten, Einnéhen, Vernietet, Verschweissen, Verkleben) ist das Gerat resp.
die Satelliten fest mit dem Kérpergegenstand [01] verbunden.

Einschub Befestigung

[0139] Bei der Einschub Befestigung sind am Kérpergegenstand [01] eine oder mehrere enge Offnungen (z.B. Innenklem-
mung durch Kérpergegenstand, Band, Schleife, Tasche), in die das Gerat resp. die Satelliten in den Kérpergegenstand
eingeflihrt werden kdnnen. Auch der umgekehrt Aufbau kann gemacht werden.

Clip Befestigung

[0140] Bei der Clip Befestigung sind am Gerat resp. an den Satelliten ein oder mehrere Clips, die direkt (oder liber ein feste
oder langenveranderbare Zusatzbefestigung (z.B. Band, Schleife, Tasche) am Kérpergegenstand festgeklemmt. Auch der
umgekehrt Aufbau kann gemacht werden. Der Clip kann beispielsweise als ein reversibel-biegbares Teil mit einer Rilck-
stellkraft in Schlussrichtung oder als ein festes Einzelteil mit Rlckstellkraft durch eine Feder in Schlussrichtung realisiert
sein.

Verschluss Befestigung

[0141] Bei der Verschluss Befestigung (z.B. Hosentragerschnalle, Schraubklemme) sind am Gerat resp. an den Satelliten
ein oder mehrere Verschllsse, die direkt oder Uber eine feste oder langenveranderbare Zusatzbefestigung am Kérperge-
genstand festgeklemmt werden.. Auch der umgekehrt Aufbau kann gemacht werden. Der Verschluss hélt sich durch eine
Fixierung im geschlossen resp. verbundenen Zustand und kann mit Kraft wieder geéffnet resp. aufgeschraubt werden.

Klettverschluss Befestigung

[0142] Bei der Klettverschluss Befestigung sind auf dem Kérpergegenstand [01] und dem Geréat resp. den Satelliten jeweils
ein oder mehrere gegenseitig haftende Klettverschlussteile angebracht.
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Reissverschluss Befestigung

[0143] Bei der Reissverschluss Befestigung sind auf dem Kérpergegenstand [01] und dem Gerat resp. den Satelliten
jeweils ein oder mehrere gegenseitig passende Reissverschlussteile angebracht.

Magnetische Befestigung

[0144] Bei der Magnetischen Befestigung sind im Geréat resp. in den Satelliten ein oder mehrere Magnete angebracht
oder integriert, die zusammen mit einem oder mehreren Gegenkdrpern (z.B. Metall oder anziehende Magnete), die auf
der anderen Seite des Kérpergegenstand angebracht oder im Kérpergegenstand angebracht oder integriert sind. Auch
der umgekehrt Aufbau kann gemacht werden.

Stecknadel Befestigung

[0145] Bei der Steckadel Befestigung sind im Gerét resp. in den Satelliten ein oder mehrere Steckadeln angebracht oder
integriert, die durch anstecken am Kdrpergegenstand angebracht werden kénnen. Auch der umgekehrt Aufbau kann ge-
macht werden.

Béndel Befestigung

[0146] Bei der Bandel Befestigung sind auf dem Koérpergegenstand [01] und dem Gerét resp. den Satelliten jeweils ein
oder mehrere Bandlécher (z.B. Osen, Lécher) angebracht, die dann mit einem Béndel durch eine beliebige Ausfilhrung
verbunden werden. Auch der umgekehrt Aufbau kann gemacht werden.

Schnallen Befestigung

[0147] Bei der Schnallen Befestigung (z.B. Schnapp, Band- oder Einhakschnalle) ist am Gerat resp. an den Satelliten ein
oder mehrere Schnallen, die Uber eine feste oder langenveranderbare Zusatzbefestigung (z.B. Band, Schleife, Schnallen-
gegenteil, Ose) am Koérpergegenstand festgehakt werden. Auch der umgekehrt Aufbau kann gemacht werden. Die Schnal-
le halt sich durch eine Fixierung im geschlossen resp. verbundenen Zustand und kann mit Kraft wieder gedffnet werden.

Druck-/Schub Einrast-Befestigung

[0148] Bei der Druck-/Schub Einrast-Befestigung ist am Gerat resp. an den Satelliten ein oder mehrere Nasen mit leicht
verdicktem Ende angebracht, diese kénnen in leicht kleiner Osen in den Kérpergegenstand reingedriickt oder tber ver-
jingende oder enge Bahnen in den Kérpergegenstand eingeschoben werden. Auch der umgekehrt Aufbau kann gemacht
werden. Die Einrastnase halt sich durch die Verengung in der Endposition und kann mit Kraft wieder geéffnet resp. auf-
geschraubt werden.

Schraub Einrast-Befestigung

[0149] Bei der Schraub Einrast-Befestigung ist am Gerét resp. an den Satelliten und am Kérpergegenstand je ein Teil
befestigt, die sich durch Drehung mit Reibung gegen einander verhaken. Auch der umgekehrt Aufbau kann gemacht
werden. Die Reibung und/oder ein Einrastmechanismus halten die Fixierung in der Endposition und kann mit Kraft wieder
gedffnet resp. aufgeschraubt werden.Knopf Befestigung

[0150] Bei der Knopf Befestigung ist am Gerét resp. an den Satelliten ein oder mehrere Knépfe (z.B. Kndpfe und Druck-
kndpfe) angebracht, diese kénnen durch Gegenstlicke am Kérpergegenstand oder Schlitze im Kérpergegenstand daran
befestigt werden. Auch der umgekehrt Aufbau kann gemacht werden. Der Knopf hélt sich durch die Verengung in der
Endposition und kann mit Kraft wieder gedffnet resp. aufgeschraubt werden.

Kérper Befestigung

[0151] Bei der Kérper Befestigung werden das Gerét resp. die Satelliten mittels einer der aufgezeigten oder weiteren
Befestigungsarten (z.B. mit Pflaster, Saugnapf oder Clip) direkt am Kérper des Trégers angebracht.

Befestigungsorte

[0152] Die Befestigungsorte dienen nur zu Veranschaulichung und sind nicht abschliessend. Die folgenden Befestigungs-
orte [Figuren 5x] (z.B. samtliche Erwachsenen-, Kinder- und Babykleidung, Ubershirt, Weste, Kragen, Schal, Band, Gurt,
Gestaltchen, Tragegurt) sind grundsatzlich mit allen Befestigungsarten und sowohl fiir das Geréte als auch fir allfallige
Satelliten innen und aussenseitig vom Kérpergegenstand [01] mdglich.

[0153] Das Gerat resp. die Satelliten kdnnen direkt oder Uber Zusatzanbringen (z.B. Gegenstiicke, Schleife, Band) an
vorhanden Kérpergegenstande [01] oder direkt am Kérper des Tragers [00] befestigt werden. Zusatzlich kdnnen das Gerat
resp. die Satelliten auch an einem zusétzlichen Kérpergegenstand im Zusammenhang mit dem Gerat befestigt werden.

[0154] Die Befestigung zwischen Gerat und den Kérpergegenstande resp. Trager kann in unterschiedlichen Ausfiihrungen
und an unterschiedlichen Stellen, einfach oder mehrfach und mit unterschiedlicher Ausrichtung sein. Es ist darauf zu ach-
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ten, dass der Kérpergegenstand, die Befestigung und das Gerat resp. die Satelliten den Trager nicht negativ beeinflussen
(z.B. die Atmung, den Puls und die Durchblutung).

Normale Kleidung

[0155] Das Gerét resp. die Satelliten kbnnen an samtlicher Erwachsenen-, Kinder- und Babykleidung angebracht werden,
die am gewiinschten Befestigungsort vorhanden sind. Je nach Befestigungsart miissen eventuell noch Gegenstlicke an
den Kérpergegenstéande [01] angebracht werden oder die Gegenstiicke sind in den Kleidungsstlicken bereit integriert
vorhanden.

Spezielle Befestigungskleidung: Kérpergegenstinde zum Offnen und/oder Uberziehen/Zuziehen

[0156] Eine Spezielle Befestigungskleidung im Zusammenhang mit dem Gerét kann ein beliebiger, zusatzlicher Kérper-
gegenstand der durch Offnen und anschliessendes Verschliessen (z.B. Weste, Jacke, Hemd) und/oder Uberziehen resp.
Zuziehen (z.B. Shirt, Pullover) am Kérper des Tragers angebracht wird. Es ist darauf zu achten, dass der Koérpergegen-
stand die Atmung, den Puls und die Durchblutung nicht oder nur wenig beeintrachtigt. Dieser zusatzliche Kérpergegen-
stand ermoglicht eine bessere und sichere Befestigung, Position und Ausrichtung des Gerates resp. der Satelliten. Zum
Offnen und Verschliessen kénnen einer der aufgezeigten oder weiteren Befestigungsarten angewandt werden. Ein optio-
naler Kragen am Kérpergegenstand erméglicht eine bessere Befestigung im Ubergang von den Schultern zum Hals. Der
Kdérpergegenstand kann alleine, Uber oder unter Kleidung getragen werden.

Spezielle Befestigungskleidung: Hals-/Schulterbedeckung

[0157] Eine Spezielle Befestigungskleidung im Zusammenhang mit dem Gerat kann ein beliebiger, zusatzlicher Kdrper-
gegenstand im Bereich Hals-/Schulter sein (z.B. Schal, Halskrause, Kragen). Der Gegenstand kann bergezogen oder
geoffnet werden und dabei keine eigene Form (z.B. Stoffschal) haben oder flexibel in seiner Form (z.B. verbiegbarer Schal)
sein. Es ist darauf zu achten, dass der Kérpergegenstand, die Befestigung und das Gerat resp. die Satelliten den Trager
nicht negativ beeinflussen (z.B. die Atmung, den Puls und die Durchblutung). Dieser zusétzliche Kérpergegenstand er-
maglicht eine bessere und sichere Befestigung, Position und Ausrichtung des Gerates resp. der Satelliten. Zum Offnen
und Verschliessen der flexiblen Form kénnen eine der aufgezeigten oder weitere Befestigungsarten verwendet werden.
Ein optionaler Kragen am Kérpergegenstand ermdglicht eine bessere Befestigung im Ubergang von den Schultern zum
Hals. Der Kérpergegenstand kann alleine, Uber oder unter Kleidung getragen werden.

Spezielle Befestigungskleidung: Gurt/Tragegurt/Tragegestell

[0158] Eine Spezielle Befestigungskleidung im Zusammenhang mit dem Geréat kann ein beliebiger, zusatzlicher Kérper-
gegenstand in Form eines Gurtes und/oder eines Tragegurtes und/oder eines Tragegestells sein (z.B. Nackengurt, Schul-
tergestell, Schultertragegurt). Der Gegenstand kann dabei keine eigene Form (z.B. Stoffband) haben oder flexibel in seiner
Form (z.B. verbiegbares Plastikband) sein. Es ist darauf zu achten, dass der Kérpergegenstand die Atmung, den Puls
und die Durchblutung nicht oder nur wenig beeintréchtigt. Das kann optional beispielsweise durch feste Aussparungen
mit optionalen Polsterungen mindestens im Bereich der Halsschlagadern oder der Atemrdhre erreicht werden. Dieser
zusatzliche Kérpergegenstand ermdglicht eine bessere und sichere Befestigung, Position und Ausrichtung des Geréates
resp. der Satelliten. Zum Offnen und Verschliessen der flexiblen Form kénnen eine der aufgezeigten oder weitere Befes-
tigungsarten verwendet werden. Ein optionaler Kragen oder eine Halsfussbefestigung am Kérpergegenstand erméglicht
eine bessere Befestigung im Ubergang von den Schultern zum Hals. Der Kérpergegenstand kann alleine, tber oder unter
Kleidung getragen werden.

Figurliste
[0159] Allgemeines

Fig. 1: Ausflihrungsbeispiel eines moglichen Gerates in einem mdglichen Systemverbund mit einem moglichen,
speziellen Sensor und mit einer mdglichen Befestigung

Fig. 5: Messung von Atmungsgerauschen (Ein und Ausatmen doppelteingerahmt) und Pulsschlag (grau hinter-
legt) mit einem gemeinsamen Mikrofon

[0160] Ausflhrungsbeispiele zu mdglichen Architekturen

Fig. 10: Ausfihrungsbeispiel eines moglichen Systemverbunds aus kérperfesten (oder -nahen) und optionalen
standortfesten und standortfremden Systemgeraten

Fig. 15: Ausflihrungsbeispiel einer méglichen Geratearchitektur mit Inputs/Sensoren, Outputs/Aktoren, Elektronik,
Kommunikation und Energie
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[0161] Ausfiihrungsbeispiele zu mdglichen Gerateaufbauvarianten

Fig. 20:

Ausfuhrungsbeispiel einer méglichen Gerateaufbauvariante Fig. 22: Ausfihrungsbeispiel einer méglichen
Geréateaufbauvariante

[0162] Ausfuhrungsbeispiele zu méglichen Befestigungsvarianten

Fig. 30:

Fig. 31:

Fig. 32:
Fig. 33:
Fig. 34:
Fig. 35:

Fig. 37:

Fig. 39:
Fig. 40:

Fig. 41:
Fig. 42:
Fig. 45:

Ausfuhrungsbeispiel zu einer moglichen, festen Befestigung
Ausfiihrungsbeispiel zu einer mdglichen Einschub Befestigung
Ausflhrungsbeispiel zu einer méglichen Clip Befestigung
Ausflihrungsbeispiel zu einer mdglichen Verschluss Befestigung
Ausfihrungsbeispiel zu einer méglichen Klettverschluss Befestigung
Ausfuhrungsbeispiel zu einer méglichen Magnetischen Befestigung
Ausfuhrungsbeispiel zu einer méglichen Steckadel Befestigung
Ausflhrungsbeispiel zu einer méglichen Schnallen Befestigung
Ausfiihrungsbeispiel zu einer méglichen Druck-/Schub Einrast-Befestigung
Ausflihrungsbeispiel zu einer méglichen Schraub Einrast-Befestigung
Ausfuhrungsbeispiel zu einer moglichen Knopf Befestigung

Ausfihrungsbeispiel zu einer méglichen Kérper Befestigung

[0163] Ausfuhrungsbeispiele zu méglichen speziellen Befestigungskleidung

Fig. 50:
Fig. 52:
Fig. 53:

Ausfilhrungsbeispiel zu méglichen Varianten fiir Kérpergegenstande zum Offnen oder Uberziehen
Ausfihrungsbeispiel zu méglichen Varianten fir Hals-/Schulterbedeckung

Ausflhrungsbeispiel zu méglichen Varianten flir Gurt/Tragegurt/Tragegestell

[0164] Ausflhrungsbeispiele zu moéglichen Kontakteinheiten und Schalltrichtern

Fig. 60:

Fig. 61:

Fig. 62:

Fig. 66:

Fig. 69:

Langsschnitt durch Ausflihrungsbeispiele zu méglichen Variante fir Fixierte Grundaufbautypen mit starren
Schalltrichtervarianten und Kontaktbefestigung mit innen- oder aussenverbautem Mikrofon

Langsschnitt durch Ausflihrungsbeispiele zu méglichen Variante flr Fixierte Grundaufbautypen mit fle-
xiblen Schalltrichtervarianten und Kontaktbefestigung mit innen- oder aussenverbautem Mikrofon

Frontansicht (in Schalltrichter) fur Ausfihrungsbeispiele zu méglichen Varianten der Kontakteinheit unter-
schiedlichen Mikrofonhaltervarianten

Langsschnitt durch Ausfihrungsbeispiele zu méglichen Variante flir Bewegliche Grundaufbautypen mit
starren Schalltrichtervarianten und Kontaktbefestigung mit/ohne (Entfall 10x.8x und 10x.7x) in der Kontakt-
einheit verbautem Mikrofon

Langsschnitt und Frontansicht flr Ausflihrungsbeispiele zu méglichen Variante der Kontakteinheit mit dem
Temperatursensor und Temperatursensorhalterung und Einflihrungsrichtung (Doppelpfeil)

[0165] Ausflhrungsbeispiele zu méglichen Fixierten Kontakteinheiten

Fig. 70:

Fig. 71:

Ausflhrungsbeispiele zu méglichen Variante von Fixierten Grundaufbautypen mit Mikrofon und fixierter
und starrer Kontakteinheit fest mit dem Gehauseboden verbunden

Ausflhrungsbeispiele zu méglichen Variante von Fixierten Grundaufbautypen mit Mikrofon und fixierter
und flexibler Kontakteinheit fest mit dem Geh&useboden verbunden
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[0166] Ausflihrungsbeispiele zu mdglichen Beweglichen Kontakteinheiten

Mikrofon im Gehauseboden
[0167] Fihrung Geh&auseboden Innen

Fig. 80: Ausflihrungsbeispiele zu méglichen Variante flir Bewegliche Grundaufbautypen mit Mikrofon im Gehéau-
seboden, Schraubenfeder als Druckfeder innen zum Gehauseboden, Fihrung durch Gerateboden innen,
Endanschlag durch Fixierung an der Kontakteinheit

[0168] FUhrung Gehauseboden Aussen

Fig. 87: Ausflhrungsbeispiele zu méglichen Variante flir Bewegliche Grundaufbautypen mit Mikrofon im Gehause-
boden, Schraubenfeder als Druckfeder innen zum Geh&useboden, Fiihrung durch Gerateboden aussen,
Endanschlag durch Fixierung am Gerateboden

[0169] Mikrofon im Geratedeckel

Fig. 90: Ausflihrungsbeispiele zu méglichen Variante fir Bewegliche Grundaufbautypen mit Mikrofon im Geréate-
deckel, Schraubenfeder als Druckfeder aussen zum Geratedeckel, Flihrung durch Geratedeckel aussen,
Endanschlag durch Fixierung an der Kontakteinheit

Mikrofon in der Kontakteinheit
[0170] FUhrung Gehauseboden Innen

Fig. 102:  Ausflhrungsbeispiele zu méglichen Variante fiir Bewegliche Grundaufbautypen mit Mikrofon in der Kon-
takteinheit, Schraubenfeder als Druckfeder innen zum Gerateboden, Fiihrung durch Gerateboden innen,
Endanschlag durch Fixierung am Gerateboden

[0171] Fihrung Gehauseboden Aussen

Fig. 105:  Ausflihrungsbeispiele zu mdglichen Variante flir Bewegliche Grundaufbautypen mit Mikrofon in der Kon-
takteinheit, Schraubenfeder als Druckfeder innen zum Gerateboden, Flihrung durch Gerateboden aussen,
Endanschlag durch Fixierung an der Kontakteinheit

[0172] FUhrung Gehausedeckel Aussen

Fig. 113:  Ausflhrungsbeispiele zu méglichen Variante fir Bewegliche Grundaufbautypen mit Mikrofon in der Kon-
takteinheit, Schraubenfeder als Druckfeder aussen zum Geréatedeckel, Fiihrung durch Geratedeckel aus-
sen, Endanschlag durch Fixierung an der Kontakteinheit

Patentanspriiche

1. Hauptanspriiche

Vorrichtungsanspruch

1) Einen spezieller Gerauschsensor, der sich im mobil tragbaren, nicht einschréankenden Gerat (oder einem gera-
teexternen Gerateteilen) zur Gesundheitsiberwachung befinden kann, direkt auf dem Kérper des Tragers und/
oder dessen Kérpergegenstande befestigt werden kann und damit durch weitere Ein- und Ausgéange mindes-
tens Daten- und Notmanagement erméglichen kann.

Verwendungsanspruch

2) Ein Systemverbund bestehend aus mindestens einem oder mehreren kérperfesten Systemgerétteilen (z.B. Ge-
rat oder Satelliten). Der Systemverbund kann durch mégliche, standortfeste und standortfremde Systemgeréte
erweitert werden. Jedes Systemgerat im Systemverbund kann mit einem oder mehreren anderen Systemgeréa-
ten durch direkte oder indirekte Kommunikation Informationen austauschen. Jedes Systemgeréat im Systemver-
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bund kann optional Daten- und/oder Notmanagement automatisch durchflihren oder flr einen Operator bereit-
stellen.

Nebenanspriiche

Ein Gerauschsensor in einem moglichen Gerat geméss Anspruch 1, in einem moglichen Systemverbund ge-
mass Anspruch 2, wobei der spezielle Gerauschsensor eine spezielle Kontakteinheit besitzt, die eine gute
akustische Kopplung (z.B. Schalltrichter, ausfahrbares Mikrofon) zwischen Schallauffangort (z.B. Schallentste-
hungsort, aussenzugéngliche Oberflache bei Schallentstehungsort) und Messort (z.B. schallelektrischen Wand-
ler, abgedichtetes Mikrofon, Richtmikrofon) ermdglicht und gleichzeitig die Umgebungsgerdusche reduzieren
oder kompensieren kann (z.B. durch Abschirmung, seitliche Schalleinlasse). Dazu kann die spezielle Kontakt-
einheit starr, flexibel und/oder beweglich sein und eine Méglichkeit zur Wegkompensation (z.B. Distanziber-
brlckung) und/oder eine Mdglichkeit zu einem leicht vorgespannten Kontakt mit der Quellenoberflache (z.B. zur
Straffung und Abdichtung) haben.

Beim Aufbau kann das Mikrofon am Deckel oder Boden des Gehéauses resp. Satelliten oder in einer Kontakt-
einheit mittels einer Mikrofonhalterung [10x.8x] befestigt sein. Der starre oder flexible Schalltrichter [10x.22]
stellt den Kontakt zum Tréger durch eine vergrosserte feste und/oder weiche und flexible Auflageflache [10x23,
10x.24] her.

Bei der beweglichen Kontakteinheit kann die Bewegung und/oder Vorspannung durch eine aktive (z.B. Mo-

tor) oder passive (z.B. Vorspannung eines beliebigen Federtyps) erzielt werden. Dabei kann die Kontakteinheit
durch Fuhrungen [10x.61, 10x.62] und einer Verdrehsicherung [10x.4x] vom Geh&use geflihrt, mit vorderen und
hinteren Endanschlagen [10x.51, 10x.52] gesichert und mit einer Gehausedichtung [10x.02] abgedichtet wer-
den. Die bewegliche Kontakteinheit kann mit einem speziellen Kontaktsensor und -ausléser [10x.26, 10x.27]
oder einer Kontaktbefestigung [10x.29] (z.B. Pflaster, Saugnapf) den Kontakt zum Trager sicherstellen und
durch einen Kabelfihrungen und -massnahmen [10x.7x] eine Kabelbeschadigung verhindern.

Der spezielle Gerauschsensor kann einen oder mehrere, gerduschgebende oder -erzeugenden Vitalwerte (z.B.
Atmung, Puls) einzeln oder gleichzeitig messen und mit einer speziellen Auswertemethode Auffalligkeiten und
Zusatzgerausche erkennen und damit das Daten- und/oder Notmanagement erweitern.

Ein Gerauschsensor in einem moglichen Gerat gemass Anspruch 1, in einem méglichen Systemverbund ge-
mass Anspruch 2, gekennzeichnet durch ein Datenmanagement bestehend aus einer regelmassigen oder
eventbasierten Datenaufbereitung, -handling und erméglicht damit beispielsweise eine kérper- und/oder stand-
ortfeste und/oder standortfremde Gesundheitsiiberwachung auf dem Geréat oder einem Systemgerat im Sys-
temverbund.

Die Datenaufbereitung ermittelt bestimmte oder konfigurierbare, momentane oder generelle, kérper- und/oder
standortfeste und/oder standortfremde Daten aus den Rohdaten (z.B. Lebewesen-, Umgebungs-, System-,
Eingangs- und Ausgangsdaten, personalisierte Daten) und stellt zur Verfligung, Die Datenaufbereitung bein-
haltet fir bestimmte oder konfigurierbare Eingangs- und Ausgangsgréssen beispielsweise Messung, Vorfilte-
rung, Wandlung, Signaltberwachung und -Plausibilisierung, Filterung, Vorbereitung, Gegenplausibilisierung,
Degradation, Wiedergutprifung, Fusionierung, Auswertung, Analyse, Markierung, Trenderkennung, Kenngrés-
senextraktion, Daten-/Signalberechnung, Informationsaufbereitung, Auffalligkeits- und Zusatzerkennung und
-Uberwachung, von einzelnen oder gruppierten Messwerten. Die Auffalligkeits- und Zusatzerkennung und -
Uberwachung sind einzeln oder verschieden gruppiert ein-, ausschaltbar und/oder sperrbar. Zuséatzlich kdnnen
automatische oder manuelle Eventgenerierungen, Warnungen, Alarme erstellt und unterschiedlich dargestellt
werden und kénnen analog und/oder durchs Notrufhandling ebenfalls sequentiell eskalierend gerétefest, stand-
ortfest oder standortfremd unterschiedlich dargestellt werden. Eine optionale Messung Stéreinflisse (z.B. Um-
gebungsgerausche, Ausgange gemessen in Eingangen) erméglicht eine Anpassung, Kompensation oder De-
gradierung der Ein- und Ausgénge, um bei Stéreinfllissen Fehler zu vermeiden und wahrnehmbar zu bleiben.
Im optionalen Datenhandling kann das Geréat bestimmte oder konfigurierbare, kdrper- und/oder standortfeste
und/oder standortfremde Daten, aus allen momentanen oder generellen Daten und in bestimmter oder konfi-
gurierbarer Form und beispielsweise aufbereiten, bereitstellen, zusammenstellen, speichern, darstellen, anzei-
gen, ausdrucken sowie empfangen und kommunizieren. Mittels einer freier oder sicherer Kommunikation auf
einem oder mehreren, bestimmte oder konfigurierbare Kanalen kdnnen bestimmte oder konfigurierbare Daten
Ubermittelt und umgekehrt empfangen werden, um ein Daten- und/oder Notmanagement zwischen kérperfes-
ten, standortfesten und/oder standortfremden Geraten zu erméglichen. Die Speicherung der Daten kann auf
verschiedene Weise auf einem festen oder entfernbaren Datenspeicher, auf dem Gerat oder im Systemverbund
erfolgen. Ein Operator oder ein System hat die Mdglichkeit den Tréger liber das Gerat direkt oder andere hinter-
legte Verbindungen abhangig von der Dringlichkeit zu kontaktieren.

Ein Gerauschsensor in einem moglichen Gerat gemass Anspruch 1, in einem méglichen Systemverbund ge-
mass Anspruch 2, gekennzeichnet durch eine Notmanagement bestehend aus Notrufhandling und passiver
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und aktiver Nothilfeunterstitzung auf dem Geréat und/oder auf einem oder mehreren Systemgeraten im System-
verbund vorhanden ist und einzeln oder gemeinsam pro Ort aktiviert oder deaktiviert werden kann.

Durch die optionale Notrufthandling kann das Geréat oder ein beliebiges Systemgeréat im Systemverbund bei
durch die Uberwachungen selbststéndig erkannten System-, Umfeld- oder Gesundheitsproblemen einen Notruf
(z.B. Warnung, Alarm) in unterschiedlichen Auspragungen und Anzeigen bestimmt oder konfigurierbar sequen-
tiell eskalierend zuerst auf dem Gerat und dann weiter eskalierend Uber direkte oder indirekte Kommunikation
auf unterschiedlichen standortfesten oder standortfremden Empfangern auf verschiedenen Kanélen auslésen.
Neben der gerateautomatischen Auslésung kann zusétzlich ein eskalierender Alarm auch per kérper- und/oder
standortfesten und/oder standortfremden Notrufausldéser «manuell» ausgeldst werden. Die Auspragung des
Notrufs kann je nach Auslésegrund und -dringlichkeit unterschiedlich sein und die Ubermittlung des Notrufes
kann mit Daten aus dem Datenmanagement angereichert werden. Der standortfremde Operator kann zuerst
mit dem Trager direkt (iber das Geréat mittels der vorhandenen Outputs und/oder Uber die hinterlegten Kontakt-
daten zu Abklarungen kurz Kontakt aufnehmen und bei einem unnétigen Notruf den Notruf aktiv abschalten.
Der Notruf kann geratefest, standortfest und/oder standortfremd alleine und/oder in Zusammenhang mit einer
Wiedergutprifung beendet oder pausiert werden. Bei der Auslésung kann eine zusatzliche, umfassendere Da-
tenspeicherung gemacht werden.

Ein Helfer vor Ort kann selbststandig Hilfe leisten und dazu vom Gerat durch die passive Nothilfeunterstiitzung
unterstitzt werden. Die passive Nothilfeunterstiitzung des Gerates gibt dem Helfenden (z.B. Trager oder Helfer)
Informationen zum Gesundheitszustand und/oder -problem des Tragers. Zusétzlich kann das Gerat dem Hel-
fenden selbst eine Nothilfeanleitung durch Vorgabe mit allen Anzeigemdglichkeiten liefern und/oder einen oder
mehrere Informationsstandorte vorgeben. Zusétzlich kann eine direkte Kontaktaufnahme mit einem Experten
(z.B. Sprechverbindung, Videoverbindung) aufgebaut und/oder mit allen Anzeigemdoglichkeiten die Kontaktan-
gaben (z.B. Telefonnummer) eines vertrauten oder passenden Experten vorgegeben werden.

Die aktive Nothilfeunterstitzung des Gerates kann bei einer entsprechenden Eskalierung selbststandig und/
oder nach Vorgabe lebensrettende Abhilfemassnahme am Trager selbststandig und/oder durch Bestétigung ei-
nes Helfers vorzunehmen. Die Abhilfemassnahmen und die genaue Auspragung kénnen vom Gerét selbst und/
oder dem lokalen Helfer und/oder dem standortfremden Operator vorgegeben werden. Eine Abhilfemassnahme
kann per Gerat direkt oder erst nach Bestatigung umgesetzt werden und wird vorab durch verfligbare Outputs
angezeigt und kann abgebrochen werden.

Ein Gerauschsensor in einem moglichen Gerat geméss Anspruch 1, in einem moglichen Systemverbund ge-
mass Anspruch 2, gekennzeichnet durch eine kérperfeste und/oder standortfeste und/oder standortfremde Aus-
I6se- resp. Auswahiméglichkeit, Durchfihrung und Auswertung fir einen Gesundheitsprifungsvorgang, bei der
das Lebewesen eine oder mehrere Aktionen (z.B. Handlung, Ubungen, Ruhe) einzeln sequentiell oder grup-
piert Uber beliebige Outputs mitgeteilt bekommt und diese dann sequentiell ausfllhren muss und optional je-
weils bestatigen muss. Das Gerat kann den Beginn, die vorlaufende Dauer und das Ende einer Ubung, sowie
Hinweise und Korrekturen wahrend der Ubung mitteilen. Nach jeder Aktion einzeln oder am Ende aller Aktionen
kénnen die Daten kérperfest und/oder standortfest und/oder standortfremd verarbeitet und Resultate, Auffallig-
keiten und/oder Besonderheiten korperfest und/oder standortfest und/oder standortfremd angezeigt und/oder
eine Zentrale informiert werden.

Ein Gerauschsensor in einem moglichen Gerat gemass Anspruch 1, in einem mdglichen Systemverbund ge-
méss Anspruch 2, gekennzeichnet durch eine Erweiterbarkeit der Eingdnge um einen oder mehrere, gleiche
oder unterschiedliche, kdrperinner- und/oder ausserhalb angebrachte, im Geréat oder in Satelliten verbaute
Lebewesenssensoren (z.B. Kérpertemperatursensoren, Pulsoximeter, Bewegungssensoren, Muskelaktivi-
tatssensoren, Blutdrucksensoren) oder Umgebungssensoren (z.B. Umgebungstemperatursensoren, Umge-
bungsluftfeuchtigkeitssensor, Elektromagnetische Strahlungssensor, Positionssensor, Bildaufzeichnung) oder
Systemsensoren (z.B. Prozessortemperatur) oder Inputs (z.B. Notrufauslésung, Schalter, Taster, Drehknopf,
Touch-Screen). Zuséatzlich gekennzeichnet durch eine spezielle, hardware- und/oder softwaretechnische Aus-
wertungen, die fir jeden Sensor oder Input eine oder mehrere Messgréssen erfasst und die Messgdssen ein-
zeln und/oder kombiniert verarbeitet werden, wodurch unterschiedliche Gréssen oder gleiche Gréssen ein-
oder mehrfach mit gleichen und/oder unterschiedlichen Sensoren oder Inputs resp. Prinzipen gemessen wer-
den kénnen. Die Uberwachungen der Eingénge sind einzeln und/oder gruppiert und/oder gemeinsam ein-/aus-
schaltbar und sperrbar.

Ein Gerauschsensor in einem moglichen Gerat gemass Anspruch 1, in einem méglichen Systemverbund ge-
méss Anspruch 2, gekennzeichnet durch eine erweiterbare Anpassbarkeit der Anwendung um verschiedene,
mogliche, hardware- und/oder softwaretechnische Einstellungs- und Kontrolimdglichkeiten (z.B. Konfiguration,
Personalisierung, Kalibrierung, Funktionskontrolle) des Gerates und der Gesamt- und/oder Einzelfunktionali-
tat (z.B. Daten-, Notmanagement) welche Uber kdérper- und/oder standortfeste und/oder standortfremde (z.B.
auf dem Gerét per Schalter oder Taster, mittels Systemgerat am Standort oder am standortfremden Leitstand),
automatische und/oder auswahlbedingte (z.B. verschiedenen Geréteeinstellungen) und/oder eingabebeding-
te (z.B. Eingabe personalisierter Angaben) und/oder individuelle (z.B. Einlernen durch gerateeigene Messung
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und Auswertung, Einstellung auf Basis einer geratefremde Messung und Auswertung bezliglich Trager, Mess-
position, Umgebung) Anpassungs- und Kontroliméglichkeiten (z.B. auf dem Trager oder auf einer Testvorrich-
tung, durch gerateeigene Prifung und/oder durch Bestatigung eines Benutzers) verfligt, um eine richtige An-
wendung, Gerate- und Systemverbundfunktionalitat sicherzustellen. Beispielsweise ermdglicht die Konfiguration
zwischen verschiedenen Geréateeinstellungen auszuwéhlen. Die Personalisierung ermdglicht das Gerat mit per-
sonalisierten Angaben anzupassen. Die Kalibrierung ermdéglicht das Gerét individuell beispielsweise per Mes-
sung (z.B. bezlglich Trager, Messung, Umgebung) im Normalzustand anzupassen. Die Funktionskontrolle er-
moglicht die Geréatefunktionalitét individuell im Normalzustand zu Uberprifen.

Ein Gerauschsensor in einem moglichen Gerat geméss Anspruch 1, in einem moglichen Systemverbund ge-
méss Anspruch 2, gekennzeichnet durch eine Erweiterbarkeit der Ausgénge um ein oder mehrerer, gleiche
oder unterschiedliche, kérperinner- und/oder ausserhalb angebrachte, im Geréat oder in Satelliten verbaute Out-
puts und/oder Aktoren (z.B. akustisch, visuell, haptisch, elektrisch, thermisch), die dem Tréger oder anderen
Personen beliebige, kérper- und/oder standortfeste und/oder standortfremde Informationen oder Aktionen (z.B.
Daten, Warnung, Alarme, Analysen, Ergebnisse, Empfehlungen, aktive Nothilfemassnahmen) auf Basis von
momentanen oder generellen Daten (z.B. Lebewesen-, Umgebungs-, Systemdaten) beispielsweise aus dem
Daten- und/oder Notmanagement machen kénnen. Die Ausgabedaten kénnen vor Verwendung durch die Out-
puts und/oder oder Aktoren hardware- und/oder softwaretechnische vorbereiten werden und die Outputs und/
oder Aktoren sind einzeln und/oder gruppiert und/oder gemeinsam ein-/ausschaltbar und sperrbar.

Ein Gerauschsensor in einem moglichen Gerat gemass Anspruch 1, in einem moglichen Systemverbund ge-
mass Anspruch 2, gekennzeichnet durch einen Aufbau-/Geratebaukasten. Das korperfeste Gesamtgerét be-
steht aus einem Geréat und kann zuséatzlich gerateexterne Satelliten haben. Ein mobil tragbarer Aufbau ermég-
licht, dass die Gesundheitsliberwachung im Alltag keine Einschrankung darstellt. Das mobile Geréat besitzt
mindestens einen Energiespeicher kann (ber eine Energieversorgung innerhalb oder ausserhalb des Geréates
und direkt oder indirekt geladen werden. Ein Energiemanagement System (z.B. Strom-, Spannungsiberwa-
chung, Sicherung, Batterielevel-und Batterieladeliberwachung, Batteriemanagement) ermdéglicht einen sicheren
Betrieb. Das Gerat kann optional Uber einen User Input ein- und ausgeschalten werden und kann damit auch
rickgesetzt werden. Das Gerat besteht mindestens aus den beschriebenen Geréateteilen und soll méglichst als
fail-safe aufgebaut sein.

Der Geratbaukasten kann mindestens aus allen erdenklichen Hauptteilvarianten (z.B. Inputs/Sensoren, Out-
puts/Aktoren, Elektronik, Kommunikation, Energie) und aus allen erdenklichen Aufbauteilvarianten (z.B. Atem-
Gerauschsensor, Pulsoximeter, Akustischer Output, Auswertelogik, Energiespeicher) und aus allen erdenkli-
chen Einzelbauteilevarianten (z.B. Gerauschtrichter, Mikrofon beim Gerauschsensor) bestehen (in Anlehnung
an den technischen Aufbauten gemass Beispielen, inklusive sdmtlicher Abwandlungen). Dabei kann einzeln je-
de Hauptteilvariante und/oder Aufbauteilvarianten und/oder Einzelbauteilevarianten in allen seinen verschiede-
nen Varianten vorhanden oder nicht vorhanden sein. Es ist darauf zu achten, dass Input und Output durch ge-
eignete Massnahmen voneinander entkoppelt und/oder koordiniert und/oder kompensiert werden.

Ein Gerauschsensor in einem moglichen Gerat gemass Anspruch 1, in einem mdglichen Systemverbund ge-
méss Anspruch 2, gekennzeichnet durch einen Befestigungsbaukasten mindestens aus allen erdenklichen Be-
festigungsarten unabhangig von ihrer Ausfiihrung und aus allen erdenklichen Befestigungsorte unabhangig
von ihrer Ausflihrung bestehen kann (in Anlehnung an den technischen Aufbauten geméss Beispielen, inklusi-
ve samtlicher Abwandlungen). Dabei kann jede Befestigungsart einzeln oder als Gruppe von einer oder meh-
reren Befestigungsarten beliebig mit jedem Befestigungsort einzeln oder als Gruppe von einem oder mehreren
Befestigungsorten kombiniert werden. Samtliche Befestigungsarten kénnen auf dem Gerat resp. den Satelliten
trégerzugewandt fir Aussenbefestigung oder angebracht oder integriert sein. Zudem kénnen bei unterschied-
lichen Befestigungsteilen, jedes der Teile sowohl auf dem Geréat resp. den Satelliten oder dem Befestigungsort
tragerabgewandt flr Aussenbefestigung resp. tragerzugewandt fir Innenbefestigung angebracht werden.

Ein Gerauschsensor in einem moglichen Gerat gemass Anspruch 1, in einem moglichen Systemverbund ge-
mass Anspruch 2, gekennzeichnet durch einen Verbindungsbaukasten, bei dem neben den aufgezeigten Ver-
bindungsméglichkeiten und dem Befestigungsbaukasten, zwei Teile miteinander mindestens zusatzlich durch
folgende, beliebig ausgefihrte Verbindungsméglichkeiten (wahlweise einzeln oder als Kombination) aneinander
fixiert werden kénnen: Pressfitverbindung, Nageln, Schrauben, Stiftverbindung, Dreh- oder Schiebegelenke, Ei-
genverschraubung, Einschnappvorrichtung, Fixierungsvorrichtung, Durchsetzfligen, Verstemmen, Verpressen,
Loten, Schweissen, Kleben, Vulkanisieren, Verbindungen, Nietverbindung, Kleben, Klettverschluss, Tackern,
Flgen/Schwalbenschwanz und Fingerzinken, Flige/Schlitz und Zapfen, Feder, Nut-Feder-Verbindung, Passfe-
der, Reissverschluss, Schwalbenschwanzverbindung, Verbindungsbeschlag und/oder Zahnkupplung und zum
zusétzlichen Abdichten dienen beispielsweise folgende Verfahren einzeln oder in Kombination: O-Ringe, Press-
Fit, Verkleben, Verschweissen, Labyrinth.
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Ausfiihrungsbeispiel zu moéglichen Geriteaufbauvarianten
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Figur 52 Figur 53
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Ausfihrungsbeispiel zu méglichen Kentakteinheiten und Schalltrichtern
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Austihrungsbeispiels zu mdglichen Fixierten Kontakteinheiten
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