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ES 3014757 T3

DESCRIPCION
Accesorio para un dispositivo de inyeccién que incluye una cubierta giratoria
Campo técnico
Esta descripcién se refiere a un accesorio para un dispositivo de inyeccién, como se define en las reivindicaciones adjuntas.
Antecedentes

La patente JP 2011 098133 A describe un dispositivo de autoinyeccioén para ayudar a la autoinyeccién para permitir
que el mismo paciente se inyecte un medicamento terapéutico rellenado dentro de la jeringa. La jeringa incluye: un
cuerpo para fijar la jeringa; y una cubierta transparente que puede abrirse/cerrarse con respecto al cuerpo. Cuando la
jeringa se fija al cuerpo en una posicién correcta, la cubierta se cierra y bloquea con respecto al cuerpo. La ayuda de
autoinyeccién también incluye: un mecanismo de retiro de la tapa de la aguja para retirar la tapa de la aguja de la
jeringa; y un mecanismo de operacién para operar el mecanismo de retiro de la tapa de la aguja segun la operacidn
de cierre de la cubierta con respecto al cuerpo.

Los dispositivos de seguridad para agujas se utilizan cominmente en combinacién con jeringas cuando se realizan
inyecciones para reducir el riesgo de pinchazos accidentales con agujas que pueden resultar en la transmisién de patégenos
transmitidos por la sangre. Estos dispositivos de seguridad para agujas son tipicamente requeridos para proteger a los
proveedores de atenciéon médica (HCP, por sus siglas en inglés), tal como las enfermeras, que utilizan frecuentemente
jeringas para administrar inyecciones a los pacientes. Los dispositivos de seguridad para agujas tipicamente pueden
clasificarse como uno de dos tipos: (1) dispositivos pasivos que cubren autométicamente la aguja después de la inyeccion,
sin requerir pasos adicionales por parte del usuario para activar el dispositivo; y (2) dispositivos que requieren un paso
adicional por parte del usuario para activar la caracteristica de seguridad para agujas.

Generalmente, los dispositivos de seguridad para agujas pasivos se consideran que son superiores en su capacidad para
proteger al usuario de pinchazos accidentales con agujas, porque, por diversas razones, los usuarios pueden no tomar
las acciones adicionales necesarias para activar los dispositivos no pasivos. Las autoridades sanitarias y los sistemas de
atencién médica requieren frecuentemente la utilizacién de dispositivos de seguridad para agujas en los entornos en los
que los HCP realizan inyecciones. Ademés, los dispositivos de seguridad para agujas son deseables para las inyecciones
autoadministradas y administradas por el cuidador para mitigar el riesgo de lesiones, infecciones y la propagacién de
patégenos transmitidos por la sangre a los pacientes, familiares, cuidadores y cualquier persona que pueda entrar en
contacto con los dispositivos de inyeccién en el proceso de realizar la inyeccion y desechar las jeringas utilizadas.

Un ejemplo comUnmente utilizado de dispositivos de seguridad para agujas es la familia de dispositivos UltraSafe
(TM), fabricada por Becton Dickinson. La UltraSafe (TM) consta de dos componentes de plastico y un resorte que se
ensamblan a la jeringa, junto con una varilla de émbolo personalizada. Después de finalizar la inyeccién, la varilla de
émbolo engancha los pestillos en los componentes del alojamiento UltraSafe (TM), activando el dispositivo y haciendo
que el resorte extienda uno de los componentes del alojamiento sobre la aguja y se bloquee en su lugar, en una
posicién bloqueada. Un ejemplo de un dispositivo UltraSafe (TM) se muestra en las figuras 1Ay 1B.

La figura 1A muestra el dispositivo en un estado listo antes de que tenga lugar una inyeccioén, o en una posicién de
preinyeccion. La figura 1B muestra el dispositivo en un estado seguro, utilizado, después de haber finalizado una
inyeccidén, o en una posicidén bloqueada.

Las figuras 2A, 2B, 2C y 2D muestran las instrucciones tipicas para utilizar el dispositivo UltraSafe (TM). Como puede verse,
los pasos para utilizar la UltraSafe (TM) son esencialmente los mismos que para realizar una inyeccién con una jeringa sin
proteccién. Pellizcar la piel e inyectar en un angulo de 45 grados es esencial para limitar la profundidad de la inyeccién y
garantizar que la inyeccién se administra por via subcutédnea y no en el musculo (demasiado profunda) o por via intradérmica
(en la piel). Una inyeccién demasiado superficial o profunda puede afectar a la farmacocinética (PK, por sus siglas en inglés)
y la farmacodinédmica (PD, por sus siglas en inglés) de los farmacos destinados a la inyeccidn subcutanea.

Como se muestra en las figuras 2A-2D, los pasos para la utilizacién apropiada de una jeringa para lograr una inyeccién
subcutanea son complejas, y la variaciéon de un usuario a otro puede resultar en diferencias en la profundidad de la
inyeccion, lo que puede afectar a la eficacia del farmaco. Los HCP, tales como las enfermeras, estan bastante
familiarizados y tienen practica con el procedimiento para realizar inyecciones con jeringas. Sin embargo, la técnica
varia de una enfermera a otra, lo que puede afectar a la PK y PD. Ademas, la técnica de inyeccion tipica requiere la
utilizacién de dos manos, una para pellizcar y otra para inyectar, lo que dificulta que las enfermeras realicen la
inyeccion en pacientes dificiles, tales como los pediatricos, que pueden moverse durante la inyeccién. Ademas,
aunque la enfermera se siente cédmoda utilizando una jeringa, los pacientes frecuentemente tienen miedo de la jeringa
y la aguja, y la inyeccién frecuentemente resulta en una experiencia desagradable para el paciente.

Las jeringas, incluidas las UltraSafe (TM), son especialmente dificiles de utilizar para los pacientes y cuidadores, no
solo por la complejidad de los pasos de utilizacidn, sino también porque las jeringas con agujas expuestas tienden a
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causar ansiedad para el paciente. Por lo tanto, existe una necesidad de desarrollar un accesorio que permita operar
mas facilmente un dispositivo de seguridad para agujas, por ejemplo, tal como la UltraSafe (TM).

Resumen

En un aspecto de la invencién, se proporciona un accesorio, segun las reivindicaciones adjuntas, para un dispositivo
de inyeccién.

De este modo, la cubierta puede abrirse para permitir un acceso mas facil al rebaje y a la ranura. A continuacién,
cuando la cubierta esté cerrada, la ranura mantiene el reborde en su lugar, pero permite que la funda de la jeringa se
mueva, sin impedir, por lo tanto, la funcién del dispositivo de inyeccién.

En otro aspecto de la descripcidn, se proporciona un accesorio para un dispositivo de inyeccidén que tiene una tapa de
aguja, comprendiendo el accesorio: una parte del cuerpo que comprende un rebaje adaptado para recibir el dispositivo
de inyeccidn; una cubierta acoplada a la parte del cuerpo, pudiéndose mover la cubierta de forma giratoria entre una
posicién abierta en la que el rebaje esta expuesto para recibir el dispositivo de inyeccion, y una posicién cerrada en la
que la cubierta cierra al menos parcialmente el rebaje para sujetar el dispositivo de inyeccidn en la parte del cuerpo; y
un mecanismo de retiro de la tapa que comprende un agarre adaptado para sujetar la tapa de la aguja, pudiéndose
mover el mecanismo de retiro de la tapa con respecto a la parte del cuerpo, en donde la cubierta comprende: un
extremo proximal adaptado para ser movido por un usuario para mover la cubierta de la posicién abierta a la posicién
cerrada; y un extremo distal que esta adaptado para mover el agarre hacia un extremo del accesorio cuando la cubierta
se mueve de la posicién abierta a la posicién cerrada para retirar al menos parcialmente la tapa de la aguja del
dispositivo de inyeccién.

De este modo, es posible que la tapa de la aguja se retire automaticamente cuando la cubierta esta cerrada. Esto se
logra mediante la cubierta, que actla como una palanca para mover el mecanismo de retiro de la tapa, lo que hace
que se retire la tapa de la aguja. Esto proporciona un mecanismo simple y fiable para retirar la cubierta de la aguja de
tal modo que los usuarios con destreza limitada lo encontrarian facil. Ademés, la cubierta proporciona una ventaja
mecénica para mover el mecanismo de retiro de la tapa para reducir la cantidad de fuerza requerida por el usuario.

En otro aspecto de la descripcidn, se proporciona un accesorio para un dispositivo de inyeccidén que tiene una tapa de
aguja, comprendiendo el accesorio: una parte del cuerpo que comprende un rebaje adaptado para recibir el dispositivo
de inyeccidn; una cubierta acoplada a la parte del cuerpo, pudiéndose mover la cubierta de forma giratoria entre una
posicién abierta en la que el rebaje esta expuesto para recibir el dispositivo de inyeccion, y una posicién cerrada en la
que la cubierta cierra al menos parcialmente el rebaje para sujetar el dispositivo de inyeccidn en la parte del cuerpo; y
un mecanismo de retiro de la tapa que comprende un agarre, teniendo el mecanismo de retiro de la tapa una
configuracién expandida en la que la tapa de la aguja puede pasar entre el agarre, y una configuracidn restringida en
la que el agarre sujeta la tapa de la aguja para retirar al menos parcialmente la tapa de la aguja del dispositivo de
inyeccion; en donde la cubierta y el mecanismo de retiro de la tapa estédn acoplados operativamente entre si, de modo
que cuando la cubierta se mueve desde la posicidn abierta hacia la posicién cerrada, el mecanismo de retiro de la
tapa se mueve de la configuracién expandida a la configuracién restringida.

De este modo, el dispositivo de inyeccidn puede cargarse en el accesorio sin que el agarre interfiera con la tapa de la
aguja. A continuacion, cuando la cubierta esta cerrada, el agarre se cierra en la tapa de la aguja para retirar la tapa de
la aguja autométicamente. También, después de retirar la cubierta, el agarre se abre nuevamente para liberar la
cubierta para que pueda separarse del accesorio.

En otro aspecto de la descripcidn, se proporciona un accesorio para un dispositivo de inyecciéon que tiene una tapa de
aguja, comprendiendo el accesorio: una parte del cuerpo que comprende un rebaje adaptado para recibir el dispositivo
de inyeccidn; una cubierta acoplada a la parte del cuerpo, pudiéndose mover la cubierta de forma giratoria entre una
posicion abierta en la que el rebaje estd expuesto para recibir el dispositivo de inyeccidn, y una posicién cerrada en la
que la cubierta cierra al menos parcialmente el rebaje para sujetar el dispositivo de inyeccién en la parte del cuerpo; y un
mecanismo de retiro de la tapa que comprende un agarre adaptado para sujetar la tapa de la aguja, pudiéndose mover
axialmente el mecanismo de retiro de la tapa con respecto a la parte del cuerpo desde una posicién inicial a una posicién
avanzada para retirar la tapa de la aguja del dispositivo de inyeccién, en donde la parte del cuerpo comprende una pista
dentro de la cual el mecanismo de retiro de la tapa esta dispuesto para moverse axialmente con respecto a la parte del
cuerpo, y en donde la pista estéd adaptada de tal modo que cuando el dispositivo de inyeccidén esta ubicado en la parte
del cuerpo, el mecanismo de retiro de la tapa es sujetado contra la pista por el dispositivo de inyeccién.

De este modo, el dispositivo de inyeccién realiza la funcién de sujetar el mecanismo de retiro de la tapa de la aguja
dentro de la pista. Esto evita la necesidad de componentes adicionales, lo que simplifica el disefio y la fabricacién.

La tapa de la aguja (denominada frecuentemente de forma equivalente “funda de aguja o “protector de aguja™) puede
ser una tapa de aguja rigida o una tapa de aguja no rigida. La tapa de aguja rigida puede estar formada de al menos
dos componentes, por ejemplo, puede comprender una cubierta exterior rigida y un cuerpo interior que rodea la aguja
de la jeringa cuando esta en su lugar. El cuerpo interior puede ser un cuerpo interior plegable, elastico o flexible. Este
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cuerpo interior puede ser un cuerpo interior de caucho. Alternativamente, se puede utilizar una tapa de aguja no rigida,
en cuyo caso la tapa de la aguja puede ser un Unico cuerpo plegable, elastico o flexible, por ejemplo, una funda de
aguja de caucho.

Breve descripcion de las figuras
Las realizaciones de la invencién se describiran, a modo de ejemplo, con referencia a los siguientes dibujos, en los que:

Las figuras 1A-B son vistas en perspectiva de un dispositivo de inyeccién en un estado listo para la preinyeccién (figura
1A), y en un estado seguro y bloqueado (figura 1B);

las figuras 2A-D son vistas laterales ilustrativas que ilustran la utilizacién del dispositivo de inyeccién de la figura 1;

la figura 3 es una vista en perspectiva de un accesorio para el dispositivo de inyeccién, con el accesorio en una
configuracién cerrada;

la figura 4 es una vista en perspectiva del accesorio en una configuracién abierta;

la figura 5 es una vista en perspectiva del accesorio en la configuracién abierta con el dispositivo de inyeccién dentro
del accesorio;

la figura 6 es una vista en perspectiva del accesorio en la configuracién cerrada con el dispositivo de inyeccién dentro
del accesorio;

la figura 7 es una vista interna del accesorio sin el dispositivo de inyeccidén y una cubierta;

la figura 8 es una vista en perspectiva ampliada de un mecanismo de retiro de la tapa y la cubierta del accesorio en
una posicién abierta con una parte del cuerpo no mostrada;

la figura 9 es una vista en perspectiva ampliada adicional del mecanismo de retiro de la tapa y la cubierta con la parte
del cuerpo no mostrada;

la figura 10 es una vista en perspectiva adicional del accesorio en la configuracién abierta con el dispositivo de
inyeccion dentro del accesorio;

la figura 11 es una vista en perspectiva del mecanismo de retiro de la tapa y la cubierta en una posicién cerrada con
la parte del cuerpo no mostrada;

la figura 12 es una vista en perspectiva de una base del accesorio;

la figura 13 es una vista interna de la parte del cuerpo del accesorio;

la figura 14 es una vista en planta del mecanismo de retiro de la tapa del accesorio; y
la figura 15 es una vista en perspectiva adicional de la parte del cuerpo.

Descripcion detallada

Las figuras 1A-B muestran un dispositivo 100 de inyecciéon manual que es adecuado para su utilizaciéon con un accesorio
de la presente descripcién. El dispositivo 100 de inyeccién comprende una jeringa 110, que se extiende desde un extremo
distal que comprende una aguja 130, hasta un extremo proximal abierto. El extremo proximal abierto de la jeringa esta
sellado por un tapén 140. Se proporciona una tapa 190 de la aguja extraible para enfundar la aguja 130.

La jeringa 110 esta asegurada dentro de una funda 120 de la jeringa mediante un elemento 125 de bloqueo de la
jeringa. El elemento 125 de bloqueo de la jeringa puede comprender superficies de apoyo diametralmente opuestas
entre las que esta confinado el reborde de una jeringa estandar. El confinamiento de los rebordes entre las superficies
de apoyo evita el movimiento de la jeringa 110 con respecto a la funda 120 de la jeringa.

La funda 120 de la jeringa comprende un extremo proximal abierto, en el que se puede insertar la jeringa 110, y un
extremo distal abierto, desde el que se extiende la aguja 130 cuando la jeringa 110 est4 asegurada dentro de la funda
120. Un protector 150 de seguridad esta montado de forma mévil con respecto a la funda 120 de la jeringa. El protector
150 de seguridad puede moverse entre una posicién retraida (mostrada en la figura 1A), en la que la aguja 130 se
extiende més alld del extremo distal del protector de seguridad, y una posicién extendida (mostrada en la figura 1B),
en la que el protector de seguridad se extiende més alla del extremo distal de la aguja 130. En la segunda posicién
mostrada en la figura 1B, la aguja 130 esta cubierta por el protector 150 de seguridad, protegiendo de este modo al
usuario de la aguja y evitando lesiones por pinchazos accidentales con agujas.

4



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 3014757 T3

Para permitir que el usuario sujete el dispositivo 100 de inyeccién con un agarre de dardo convencional (como se
muestra en la figura 2), el protector 150 de seguridad comprende rebordes 155 en o hacia su extremo proximal. Los
rebordes 155 mostrados en la figura 1 se extienden desde el protector 150 de seguridad.

El protector 150 de seguridad es desviado a su posicién extendida con respecto a la funda 120 de la jeringa (mostrada en la
figura 1B) por un elemento 160 de desviacién. El elemento 160 de desviacién mostrado en las figuras 1A-B toma la forma
de un resorte en espiral dispuesto entre la funda 120 de la jeringa y el protector 150 de seguridad de tal modo que el protector
150 de seguridad esté desviado distalmente con respecto a la funda 120 de la jeringa en su posicién extendida.

Un mecanismo 180 de bloqueo liberable retiene el protector 150 de seguridad en su posicidn retraida con respecto a
la funda 120 de la jeringa. El mecanismo 180 de bloqueo es mévil entre una posicién bloqueada, en la que el
mecanismo 180 de bloqueo evita que el protector 150 de seguridad se mueva con respecto a la funda 120 de la jeringa
(figura 1A), y una posiciéon desbloqueada en la que el mecanismo 180 de bloqueo ya no evita el movimiento del
protector 150 de seguridad con respecto a la funda 120 de la jeringa. Una vez que el mecanismo de bloqueo se mueve
a su posicién desbloqueada, el protector 150 de seguridad se mueve a su posicién extendida bajo la influencia del
resorte 160 en espiral (figura 1B).

En el dispositivo mostrado en las figuras 1A-B, el mecanismo 180 de bloqueo entre el protector 150 de seguridad y la
funda 120 de la jeringa toma la forma de un par de brazos 181 de enganche flexibles provistos en el protector 150 de
seguridad, que se acoplan a las superficies 183 de enganche opuestas en la funda 120 de la jeringa. Los brazos 181
de enganche flexibles son desviados hacia una primera posicién en la que se acoplan a sus respectivas superficies
183 de enganche, evitando, por lo tanto, el movimiento distal del protector 150 de seguridad con respecto a la funda
120 de la jeringa. Cuando los brazos 181 de enganche flexibles se mueven contra esta desviacién, los brazos 181 de
enganche desenganchan sus respectivas superficies 183 de enganche, permitiendo, por lo tanto, el movimiento distal
| del protector 150 de seguridad con respecto a la funda 120 de la jeringa.

Los brazos 181 de enganche estan configurados para ser movidos de la primera posicién a la segunda posicién por
una varilla 170 de émbolo. La varilla 170 de émbolo comprende un elemento alargado, configurado en su extremo
distal para acoplar el tapén 140 y mover el tapén 140 distalmente a lo largo del eje longitudinal del cuerpo de la jeringa
para suministrar una dosis de medicamento a través de la aguja 130. En o hacia su extremo proximal, la varilla 170
de émbolo esta provista de una superficie 175 de accionamiento en la que el usuario puede colocar un pulgar o un
dedo para accionar la varilla 170 de émbolo distalmente para suministrar la inyecciéon. A medida que la varilla 170 de
émbolo se acerca o alcanza el final de su recorrido dentro del cuerpo de la jeringa, la superficie 175 de accionamiento
de la varilla de émbolo 170 desvia los brazos 181 de enganche flexibles hacia fuera, a una posicién en la que ya no
se acoplan a las superficies 183 de enganche en la funda 120 de la jeringa. Por lo tanto, el mecanismo de bloqueo se
libera al final de la inyeccién y el protector 150 de seguridad se mueve a su posicién extendida.

Aunque no es visible en los dibujos adjuntos, el dispositivo de inyecciéon manual de las figuras 1A-B puede comprender
adicionalmente un bloqueo de seguridad para bloquear el protector 150 de seguridad en su posiciéon extendida
después de que se ha finalizado la inyeccion.

Haciendo referencia a la figura 3, hay un accesorio 200 para su utilizacién con el dispositivo 100 de inyeccién, tal como
el dispositivo UltraSafe (TM). El accesorio 200 se describe en la presente memoria utilizando la UltraSafe (TM) como
un ejemplo especifico del dispositivo 100 de inyeccién. Sin embargo, el accesorio 200 podria utilizarse con otros
dispositivos de inyecciéon ademas del dispositivo UltraSafe (TM). Por ejemplo, el accesorio podria utilizarse con el
dispositivo UltraSafe Plus (TM). La estructura del accesorio 200 podria modificarse para ajustarse al factor de forma
de cualquier dispositivo de inyeccién adecuado.

El accesorio 200 comprende una parte 202 del cuerpo y una cubierta 204. El accesorio 200 tiene un extremo distal
206 para posicionarse hacia, o sobre, un sitio de inyeccién cuando se administra una inyeccion, y un extremo proximal
208 opuesto al extremo distal 206. El accesorio 200 comprende una ventana 210 en la cubierta 204. También hay otra
ventana en el cuerpo 202 en la cara opuesta del accesorio 200.

Haciendo referencia a la figura 4, la cubierta 204 esta acoplada a la parte 202 del cuerpo. Especificamente, la cubierta
204 esta acoplada de forma giratoria a la parte 202 del cuerpo alrededor de un par de pivotes 216. Cada uno de los
pivotes 216 se proporciona hacia un lado respectivo del accesorio 200. Cada pivote 216 comprende una abertura 218 en
la parte 202 del cuerpo a través de la cual pasa un saliente 203 en la cubierta 204. Alternativamente, el saliente 203
podria colocarse en la parte 202 del cuerpo con las aberturas 218 provistas en la cubierta 204. El saliente 203 se muestra
con mayor detalle en las figuras 8 y 9. El saliente 203 puede girar dentro de la abertura 218, lo que permite a la cubierta
204 girar con respecto a la parte 202 del cuerpo. De este modo, la cubierta 204 puede moverse entre una posicidn abierta,
que es la posicién ilustrada en la figura 4, y una posicién cerrada, que es la posicién ilustrada en la figura 3.

La abertura 218 de cada pivote 216 se proporciona en un elemento 217 de unién elastico acoplado a la parte 202 del

cuerpo. En este ejemplo, el elemento 217 de unién eléstico esta formado integralmente con la parte 202 del cuerpo.
El elemento 217 de unién elastico esta dispuesto para doblarse con respecto a la parte 202 del cuerpo, de modo que
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la cubierta 204 puede insertarse entre los pivotes 216. Esto simplifica el proceso de montaje. Ademés, cada saliente
203 de la cubierta 204 tiene una superficie longitudinal y una superficie lateral. La superficie lateral esté inclinada con
respecto a la superficie longitudinal. En otras palabras, la superficie lateral no es perpendicular a la superficie
longitudinal. De este modo, los salientes ayudan a doblar los elementos 217 de unién elasticos mientras la cubierta
204 se monta en la parte 202 del cuerpo.

La parte 202 del cuerpo comprende un rebaje 220 para recibir el dispositivo 100 de inyeccion. La figura 5 ilustra el dispositivo
100 de inyeccién colocado dentro del rebaje 220 con la longitud del protector 150 de seguridad colocada longitudinalmente
dentro del rebaje 220. Haciendo referencia nuevamente a la figura 4, la parte 202 del cuerpo también comprende una ranura
222. La longitud de la ranura 222 esta dispuesta perpendicular al eje longitudinal del accesorio 200. La ranura 222 esta
adaptada para recibir los rebordes 155 del dispositivo 100 de inyeccién, como se ilustra en la figura 5.

Cuando la cubierta 204 est4 en la posicién abierta, el rebaje 220 y la ranura 222 estan expuestas para recibir el
dispositivo 100 de inyeccion. Especificamente, el rebaje 220 recibe el protector 150 de seguridad y la ranura 222 recibe
los rebordes 155. Una vez que el dispositivo 100 de inyeccién se ha colocado en el rebaje 220 y la ranura 222, la
cubierta 204 se mueve de la posicién abierta a la posicién cerrada, como se ilustra en la figura 6. El dispositivo 100 de
inyeccion y el accesorio 200 estan ahora listos para administrar una inyeccién. El usuario es capaz de colocar el
accesorio 200 que contiene el dispositivo de inyeccidn en un sitio de inyeccién, por ejemplo, en la piel, y accionar la
superficie 175 de accionamiento con una mano para administrar la inyeccién de una manera segura, sencilla y fiable.

Cuando la cubierta 204 esta en la posicién cerrada, la cubierta 204 cierra el rebaje 220 y la ranura 222 para sujetar el
dispositivo 100 de inyeccién en la parte 202 del cuerpo. Cuando el dispositivo 100 de inyeccién es sujetado dentro del
accesorio 200 por la cubierta 204 y la parte 202 del cuerpo, el dispositivo 100 de inyeccién es visible a través de cada
ventana 210 provista en cada cara del accesorio 200. Esto permite al usuario inspeccionar el contenido de la jeringa
antes de administrar una inyeccién.

Haciendo referencia a las figuras 4 y 5, la ranura 222 tiene una forma que resiste que los rebordes 155 se muevan
hacia el extremo distal 206 del accesorio 200, o en otras palabras, la ranura 222 tiene una forma que detiene los
rebordes 155 que se mueven distalmente. La ranura 222 también tiene una forma que resiste que los rebordes 155 se
muevan hacia el extremo proximal 208 del accesorio 200, o en otras palabras, la ranura 222 tiene una forma que
detiene los rebordes 155 que se mueven proximalmente. Sin embargo, la ranura 222 tiene una forma para permitir a
la funda 120 de la jeringa del dispositivo 100 de inyeccidén moverse proximalmente con respecto a la parte 202 del
cuerpo. Esto permite que el dispositivo 100 de inyeccién se mueva de la posicién de preinyeccion a la posicién
bloqueada, como se ha descrito anteriormente. En este ejemplo especifico, hay una cavidad formada en la parte 202
del cuerpo y la cubierta 204 a través de la cual se permite que se mueva la funda de la jeringa. Sin embargo, el ancho
de esta cavidad esta dimensionado de tal modo que los rebordes 155 no pueden moverse a través de la cavidad vy,
por lo tanto, los rebordes 155 se retienen en la ranura 222 mientras la cubierta 204 esta en la posicién cerrada.

Haciendo referencia nuevamente a la figura 3, la parte 202 del cuerpo y la cubierta 204 se acoplan entre si para formar
un par de lados opuestos. El lado derecho 212 se ilustra en la figura 3; el lado izquierdo opuesto no se muestra, pero
es una imagen especular del lado derecho 212. El accesorio 200 comprende un par de caras opuestas. La cara frontal
214 se ilustra en la figura 3; no se muestra la cara posterior opuesta. Cada una de las caras opuestas tiene un area
de superficie similar y cada una tiene un area de superficie més grande que cada lado opuesto. La cubierta 204 forma
parte de la cara frontal 214, y la parte 202 del cuerpo forma la cara posterior. Las caras y los lados conectan el extremo
distal 206 del accesorio 200 con el extremo proximal 208 del accesorio 200.

El dispositivo 100 de inyeccidn se coloca en el rebaje 220 bajando el dispositivo 100 de inyeccidn en el rebaje 220 en
un angulo. La direccién en la que el dispositivo 100 de inyeccién se mueve hacia el accesorio 200 para que el
dispositivo 100 de inyeccion se coloque en el rebaje 220 tiene un componente en una direccidén perpendicular al eje
longitudinal del accesorio 200 y un componente en una direccién paralela al eje longitudinal del accesorio 200. Esta
direccién se extiende hacia la cara posterior de |la parte 202 del cuerpo. Especificamente, la ranura 222 y el rebaje 220
tienen cada uno una cara abierta que es paralela a las caras del accesorio 200 en el que se baja el dispositivo 100 de
inyeccion. Dado que las caras del accesorio 200 tienen un area de superficie mas grande que los lados, esto presenta
un drea mas amplia para que el usuario puede apuntar al colocar el dispositivo 100 de inyeccién en el accesorio 200.
Esto permite a un usuario colocar el dispositivo 100 de inyeccién con mayor facilidad, particularmente para usuarios
con problemas de destreza.

Haciendo referencia a la figura 4, la ranura 222 comprende un par de partes 224 de apoyo distales a cada lado de la
parte 202 del cuerpo. Las partes 224 de apoyo distales estan fijadas a la parte 202 del cuerpo, y cada una de las partes
224 de apoyo distales resiste que uno respectivo de los rebordes 155 se mueva distalmente. Cada una de las partes 224
de apoyo distales est4 formada integralmente con la parte 202 del cuerpo, lo que proporciona una conexién segura que
es facil de fabricar. Sin embargo, la parte 202 del cuerpo puede ser una parte modular en donde las partes 224 de apoyo
distales pueden retirarse de la parte 202 del cuerpo. Cada una de las partes 224 de apoyo distales tiene una superficie
superior plana que se extiende hacia una superficie inferior curvada. Esto refleja la forma de la superficie exterior de la
parte inferior del reborde, lo que ayuda a asegurar firmemente el dispositivo 100 de inyeccion en la parte 202 del cuerpo.
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La ranura 222 también comprende un par de partes 226 de apoyo proximales. Las partes 226 de apoyo proximales estan
fijadas a la parte 202 del cuerpo, y cada una de las partes 226 de apoyo proximales resiste que uno respectivo de los
rebordes 155 se mueva proximalmente. Cada una de las partes 226 de apoyo proximales esta formada integralmente con
la parte 202 del cuerpo, lo que proporciona una conexién segura que es facil de fabricar. Sin embargo, la parte 202 del
cuerpo puede ser una parte modular en donde las partes 226 de apoyo proximales pueden retirarse de la parte 202 del
cuerpo. Cada parte 226 de apoyo proximal tiene una superficie inferior plana para interactuar con una superficie superior de
uno respectivo de los rebordes 155. Las partes 226 de apoyo proximales estan separadas entre si para formar la cavidad a
través de la cual se permite que se desplace la funda 120 de la jeringa.

Haciendo referencia a la figura 4, hay una ranura 228 de la cubierta en la cubierta 204. La ranura 228 de la cubierta
esta dispuesta para sujetar los rebordes 155 cuando la cubierta 204 se mueve desde la posicién abierta ilustrada en
la figura 4 hasta la posicién cerrada ilustrada en la figura 6. La ranura 228 de la cubierta tiene una forma para resistir
que los rebordes 155 se muevan hacia el extremo distal 206 del accesorio 200 cuando la cubierta 204 esta en la
posicién cerrada, o en otras palabras, la ranura 228 de la cubierta tiene una forma que detiene los rebordes 155 que
se mueven distalmente. La ranura 228 de la cubierta también tiene una forma que resiste que los rebordes 155 se
muevan hacia el extremo proximal 208 del accesorio 200, o en otras palabras, la ranura 228 de la cubierta tiene una
forma que detiene los rebordes 155 que se mueven proximalmente. Sin embargo, la ranura 228 de la cubierta tiene
una forma para permitir a la funda 120 de la jeringa del dispositivo 100 de inyeccion moverse proximalmente con
respecto a la parte 202 del cuerpo. Esto permite que el dispositivo 100 de inyeccién se mueva de la posicién de
preinyeccion a la posicién bloqueada, como se ha descrito anteriormente. En este ejemplo especifico, la ranura 228
de la cubierta coopera con la ranura 222 de la parte 202 del cuerpo para formar la cavidad a través de la cual se
permite que se mueva la funda 120 de la jeringa. Sin embargo, el ancho de la cavidad esta dimensionada de tal modo
que los rebordes 155 no pueden moverse a través de la cavidad y, por lo tanto, los rebordes 155 se retienen en la
ranura 228 de la cubierta mientras la cubierta 204 est4 en la posicidén cerrada.

La ranura 228 de la cubierta también comprende un par de partes de apoyo distales 230 a cada lado de la cubierta
204. Las partes 230 de apoyo distales estan fijadas a la cubierta 204, y cada una de las partes 230 de apoyo distales
resiste que uno respectivo de los rebordes 155 se mueva distalmente. Cada una de las partes 230 de apoyo distales
esta formada integralmente con la cubierta 204 del cuerpo, lo que proporciona una conexién segura que es facil de
fabricar. Sin embargo, la cubierta 204 puede ser una parte modular en donde las partes 230 de apoyo distales pueden
retirarse de la cubierta 204. Como se muestra en la figura 4, cada una de las partes 230 de apoyo distales comprende
una nervadura que se extiende a lo largo de la longitud de la cubierta 204, proporcionando, por lo tanto, un soporte
estructural a la cubierta 204.

La ranura 228 de la cubierta también comprende un par de partes 232 de apoyo proximales. Las partes 232 de apoyo
proximales estan fijadas a la cubierta 204, y cada una de las partes 232 de apoyo proximales resiste que uno respectivo de
los rebordes 155 se mueva proximalmente. Cada una de las partes 232 de apoyo proximales esta formada integralmente
con la cubierta 204 del cuerpo, lo que proporciona una conexion segura que es facil de fabricar. Sin embargo, la cubierta
204 puede ser una parte modular en donde las partes 232 de apoyo proximales pueden retirarse de la cubierta 204.

Haciendo referencia a las figuras 7 y 8, el accesorio 200 comprende un mecanismo 234 de retiro de la tapa para retirar
la tapa 190 de la aguja del dispositivo 100 de inyeccién. El mecanismo 234 de retiro de la tapa comprende un agarre
que, en este ejemplo, comprende un par de elementos méviles 236, cada uno de los cuales tiene un extremo de
sujecion para interactuar con la tapa 190 de la aguja. Cada uno de los extremos de sujecién tiene una forma que se
corresponde con la superficie exterior de la tapa 190 de la aguja. Cada extremo de sujecién tiene un extremo céncavo
para interactuar con la forma exterior cilindrica de la tapa 190 de la aguja. En este ejemplo, los elementos moéviles 236
estan formados integralmente con el mecanismo 234 de retiro de la tapa. Sin embargo, el elemento mévil 236 puede
proporcionarse como componentes separados que se doblan o giran con respecto al mecanismo 234 de retiro de la
tapa. Por ejemplo, cada elemento mévil 236 puede montarse en el mecanismo 234 de retiro de la tapa alrededor de
un pivote. La tapa 190 de la aguja puede ser una tapa de aguja rigida o una tapa de aguja no rigida. La tapa de aguja
rigida puede estar formada de al menos dos componentes, por ejemplo, puede comprender una cubierta exterior rigida
y un cuerpo interior que rodea la aguja 130 de la jeringa 110 cuando esté en su lugar. El cuerpo interior puede ser un
cuerpo interior plegable, elastico o flexible. Este cuerpo interior puede ser un cuerpo interior de caucho.
Alternativamente, se puede utilizar una tapa de aguja no rigida, en cuyo caso la tapa de la aguja puede ser un Unico
cuerpo plegable, elastico o flexible, por ejemplo, puede ser una funda de aguja de caucho. En el caso de la tapa de
aguja no rigida, el mecanismo 234 de retiro de la tapa est4 adaptado para sujetar la tapa de aguja no rigida de forma
elastica durante el retiro de la tapa, por ejemplo, entre el par de elementos méviles 236. Dado que la tapa no es rigida,
se deforma dentro del mecanismo 234 de retiro de la tapa, particularmente dentro del agarre, de modo que el agarre
quede ajustado y firme y, por lo tanto, se logra el retiro de la tapa de forma fiable.

En este ejemplo, el mecanismo 234 de retiro de la tapa tiene una configuracién expandida (como se ilustra en la figura
8), y una configuracién restringida (no mostrada). En la configuracién expandida, el mecanismo 234 de retiro de la
tapa no interactta con la tapa 190 de la aguja. En particular, la tapa 190 de la aguja puede pasar a través de, o por,
el elemento mévil 236 cuando el mecanismo 234 de retiro de la tapa esté en la configuracién expandida, tal como
cuando el dispositivo 100 de inyeccién se inserta en el rebaje 220. En la configuracién restringida, el mecanismo 234
de retiro de la tapa sujeta la tapa 190 de la aguja de modo que el mecanismo 234 de retiro de la tapa puede retirar la
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tapa 190 de la aguja del dispositivo 100 de inyeccién. En particular, los elementos méviles 236 se mueven uno hacia
el otro para que el mecanismo 234 de retiro de la tapa asuma la configuracién restringida para sujetar la tapa 190 de
la aguja a través de los extremos de sujecién. Cuando la cubierta 204 esté en la posicién abierta, el mecanismo 234
de retiro de la tapa esta en la posiciéon expandida. El cierre de la cubierta 204 hace que el mecanismo 234 de retiro de
la tapa asuma la configuracién restringida a medida que se desliza hacia adelante para retirar la tapa 190 de la aguja.
Sin embargo, cuando la cubierta 204 esté totalmente cerrada (como se ilustra en la figura 6), el mecanismo 234 de
retiro de la tapa asume nuevamente la configuracion expandida para liberar la tapa 190 de la aguja.

En este ejemplo especifico, el agarre tiene dos configuraciones: la configuracién expandida y la configuracién
restringida. Sin embargo, en otro ejemplo, el agarre puede asumir la configuracién restringida por defecto. En este
caso, el agarre sujeta la tapa 190 de la aguja cuando el dispositivo 100 de inyeccién se coloca en el accesorio 200 sin
tener que moverse de la configuracién expandida a la configuracion restringida. Esta alternativa puede ser més sencilla
de fabricar. Sin embargo, el agarre con la configuracién expandida permite insertar el dispositivo 100 de inyeccidén en
el accesorio 200 sin resistencia del agarre. En otro, el agarre puede comprender solo un elemento mévil que empuja
la tapa de la aguja hacia un elemento no moévil.

El mecanismo 234 de retiro de la tapa comprende un par de guias 240, cada una dispuesta para asentarse dentro de
una pista en la parte 202 del cuerpo. El mecanismo 234 de retiro de la tapa esta dispuesto para deslizarse dentro de
las pistas de la parte 202 del cuerpo.

Haciendo referencia a las figuras 9 y 10, el mecanismo 234 de retiro de la tapa comprende un par de ranuras 242 del
mecanismo de retiro de la tapa, cada una provista en un lado del mecanismo 234 de retiro de la tapa. La cubierta 204
comprende un extremo proximal 244 que puede ser movido por un usuario para mover la cubierta 204 de la posicién
abierta a la posicién cerrada. La cubierta 204 también comprende un extremo distal 246 que estd acoplado
operativamente al mecanismo 234 de retiro de la tapa para mover distalmente el mecanismo 234 de retiro de la tapa
y el agarre, incluyendo los elementos moéviles 236.

En este ejemplo, hay un par de extremos distales 246 de la cubierta 204, cada uno de los cuales comprende una leva
243 de cubierta que se asienta dentro de una de las ranuras 242 del mecanismo de retiro de la tapa. De este modo,
cada extremo distal 246 interactla con una respectiva de las ranuras 242 del mecanismo de retiro de la tapa para
trasladar el mecanismo 234 de retiro de la tapa distalmente, a medida que la cubierta 204 gira desde la posicion abierta
a la posicion cerrada. La figura 11 ilustra la cubierta 204 en la posicién cerrada donde el mecanismo 234 de retiro de
la tapa se ha movido distalmente.

Haciendo referencia a la figura 9, la cubierta 204 comprende un par de extensiones distales, cada una de las cuales
se extiende distalmente lejos de cada pivote 216. El extremo distal 246 y la leva 243 de cubierta estan provistos en la
extensién distal. Hay un par de extensiones proximales cada una correspondiente a una de las extensiones distales.
Cada extensidn proximal se extiende proximalmente lejos de cada pivote 216, formando, por lo tanto, los dos lados
del extremo proximal 244 de la cubierta 204.

Cada extensién proximal es mas larga que cada extension distal. Esto ayuda a proporcionar una ventaja mecénica sobre
el pivote 216, de modo que la cubierta 204 pueda cerrarse mas facilmente. Esto es particularmente importante ya que
este movimiento también mueve el mecanismo 234 de retiro de la tapa distalmente para retirar la tapa 190 de la aguja.

Haciendo referencia a las figuras 8 y 14, cada uno de los elementos méviles 236 del agarre esta hecho de un material
flexible y elastico. Esto permite que el agarre se mueva entre la configuracién expandida en la que la tapa 190 de la
aguja puede pasar entre, 0 més all, del agarre y la configuracidn restringida en la que el agarre sujeta la tapa 190 de
la aguja para retirar la tapa 190 de la aguja del dispositivo 100 de inyeccién. Hay una leva 248 del mecanismo de retiro
de la tapa en la superficie exterior de cada uno de los elementos mdéviles 236. Cada leva 248 del mecanismo de retiro
de la tapa interactia con una superficie 250 de leva del mecanismo de retiro de la tapa en la parte 202 del cuerpo,
cuando el mecanismo 234 de retiro de la tapa es movido distalmente por la cubierta 204. Las superficies 250 de leva
del mecanismo de retiro de la tapa se ilustran en las figuras 12 y 13. El mecanismo 234 de retiro de la tapa también
comprende un par de ranuras receptoras cada una adaptada para recibir al menos una parte de la cubierta 204 cuando
la cubierta 204 esté en la posicién cerrada.

Las levas 248 del mecanismo de retiro de la tapa se introducen a la fuerza en las superficies 250 de leva del mecanismo
de retiro de la tapa con el mecanismo 234 de retiro de la tapa avanzando distalmente. Esto empuja los elementos
méviles 236 uno hacia el otro para mover el agarre de la configuracién expandida a la configuracién restringida. Por
lo tanto, cuando el dispositivo 100 de inyeccién esté dentro del rebaje 200, los elementos méviles 236 sujetan la tapa
190 de la aguja y, al mismo tiempo, el mecanismo 234 de retiro de la tapa se mueve distalmente, tirando, por lo tanto,
de la tapa 190 de la aguja distalmente y lejos del dispositivo 100 de inyeccién. Esto retira la tapa 190 de la aguja del
dispositivo 100 de inyeccidn.

Haciendo referencia a las figuras 12 y 13, cada una de las superficies 250 de leva del mecanismo de retiro de la tapa

tiene una forma tal que el agarre se mueve de la configuracién expandida, a la configuracién restringida y regresa a la
configuracién expandida a medida que la cubierta 204 se mueve de la posicién abierta a la posicién totalmente cerrada.

8



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 3014757 T3

En este ejemplo, cada una de las superficies de leva 250 del mecanismo de retiro de la tapa tiene un extremo proximal
252 y un extremo distal 254 que no interactlan con una respectiva de las levas 248 del mecanismo de retiro de la
tapa, y una seccién intermedia 256 que estd colocada para interactuar con una respectiva de las levas 248 del
mecanismo de retiro de la tapa para mover el elemento moévil 236 a medida que el mecanismo 234 de retiro de la tapa
se mueve distalmente.

La figura 8 ilustra la cubierta 204 en la posicién totalmente abierta en la que el mecanismo 234 de retiro de la leva esta
en la configuracién expandida. La figura 12 ilustra la cubierta 204 en la posicién totalmente cerrada en la que el
mecanismo de retiro de la leva ha vuelto a la configuracién expandida de la configuracidn restringida, a medida que la
cubierta 204 se mueve de la posicién totalmente abierta a la completamente cerrada.

Haciendo referencia a la figura 15, la parte 202 del cuerpo comprende un par de pistas 258 para recibir una guia 240
respectiva del mecanismo 234 de retiro de la tapa. Cada pista 258 esta adaptada de tal modo que cuando el dispositivo
100 de inyeccién esté ubicado en la parte 202 del cuerpo, se evita que el mecanismo 234 de retiro de la tapa se mueva
fuera de la pista. Esto se ilustra en la figura 10. Especificamente, el dispositivo 100 de inyeccién sujeta el mecanismo
234 de retiro de la tapa en cada pista 258 cuando el dispositivo 100 de inyeccién esta en el rebaje 220.

Cada pista 258 esta configurada de tal modo que cuando el dispositivo 100 de inyeccién no estéd ubicado en la parte
202 del cuerpo, se permite que el mecanismo 234 de retiro de la tapa se mueva en una direccién que tiene un
componente perpendicular a la direccién axial (es decir, la direccién longitudinal que se extiende desde el extremo
proximal 208 hasta el extremo distal 206 del accesorio 200). Sin embargo, cuando el dispositivo 100 de inyeccién esta
ubicado en la parte 202 del cuerpo, el mecanismo 234 de retiro de la tapa es sujetado contra cada pista 258 por el
dispositivo 100 de inyeccién, de tal modo que el mecanismo 234 de retiro de la tapa solo puede deslizarse axialmente
con respecto a la parte 202 del cuerpo.

Como se ilustra en la figura 7, cada pista expone al menos una parte del mecanismo 234 de retiro de la tapa, de modo que
el dispositivo 100 de inyeccidn sujeta al menos parcialmente el mecanismo 234 de retiro de la tapa dentro de las pistas 258
cuando el dispositivo 100 de inyeccion esté colocado en el rebaje 220. Como se ilustra en la figura 10, las pistas 258 exponen
el mecanismo 234 de retiro de la tapa porque cada pista 258 no comprende medios adaptados para contactar una superficie
superior del mecanismo 234 de retiro de la tapa. En otras palabras, la parte 202 del cuerpo no tiene un borde u otro medio
de retencidn de este tipo para sujetar el mecanismo 234 de retiro de la tapa en la parte 202 del cuerpo. En cambio, el
dispositivo 100 de inyeccién sujeta el mecanismo 234 de retiro de la tapa en las pistas 258. En particular, el mecanismo 234
de retiro de la tapa contacta directamente con el dispositivo 100 de inyeccién cuando el dispositivo 100 de inyeccién esta
colocado dentro del rebaje 220. Esto simplifica el disefio del accesorio 200.

Haciendo referencia a la figura 15, cada pista 258 comprende una base 260 y un par de paredes laterales 264, 266
adaptadas para guiar las respectivas superficies laterales del mecanismo 234 de retiro de la tapa. En este ejemplo, el
par de paredes laterales 264, 266 estdn formadas integralmente con la parte 202 del cuerpo. Sin embargo, en otro
ejemplo, una o ambas paredes laterales 264, 266 son componentes separados de la parte 202 del cuerpo. Una primera
de las paredes laterales 266 de cada pista 258 define una pared de una ventana 268 a través de la cual el dispositivo
100 de inyeccibn es visible cuando el dispositivo 100 de inyeccién esté dentro del accesorio 200. Una segunda de las
paredes laterales 264 de cada pista 258 define una pared lateral externa del accesorio 200. La base 260 y/o las
paredes laterales 264, 266 de cada pista 248 estan formadas integralmente con la parte 202 del cuerpo.

Las caracteristicas del accesorio 200 descritas anteriormente proporcionan un accesorio 200 que es econdémico,
simple y facil de utilizar. Ademas, es posible operar el accesorio 200 con una mano para administrar una inyeccién
con el dispositivo 100 de inyeccién.

En utilizacién, el dispositivo de inyeccibn como se ha descrito anteriormente podria utilizarse para contener y
suministrar sustancias tales como: anticuerpos (tales como anticuerpos monoclonales), ustekinumab, golimumab,
infliximab, guselkumab, sirukumab, adalimumab, rituximab, tocilizumab, certolizumab, certolizumab pegol, sarilumab,
secukinumab, ixekizumab o versiones biosimilares de los mismos), etanercept, abatacept, anakinra, epoetina alfa,
darbepoetina alfa, epoetina beta-metoxipolietilenglicol, peginesatida, hormonas, antitoxinas, sustancias para el control
del dolor, sustancias para el control de la trombosis, sustancias para el control o la eliminacién de infecciones, péptidos,
proteinas, insulina humana o un analogo o derivado de insulina humana, polisacérido, ADN, ARN, enzimas,
oligonucleétidos, antialérgicos, antihistaminicos, antiinflamatorios, corticosteroides, farmacos antirreuméticos
modificadores de la enfermedad, eritropoyetina, o vacunas, para su utilizacién en el tratamiento o la prevencién de la
artritis reumatoide, artritis psoriasica, espondilitis anquilosante, colitis ulcerosa, deficiencia hormonal, toxicidad, dolor,
trombosis, infeccidn, diabetes mellitus, retinopatia diabética, sindrome coronario agudo, angina, infarto de miocardio,
aterosclerosis, cancer, degeneracién macular, alergia, fiebre del heno, inflamacién, anemia o mielodisplasia, o en la
expresion de una inmunidad protectora. Ademas de estas sustancias, cualquier medicamento contenido en el
dispositivo de inyeccién también puede incluir otras sustancias, tales como ingredientes inactivos, como apreciaré un
experto en la materia. Por supuesto, el experto en la materia entendera que sustancias particulares son eficaces para
su utilizacién en el tratamiento o la prevencién de afecciones particulares, como es bien conocido en la técnica. Por
ejemplo, se conoce que los antialérgicos son eficaces para su utilizacién en el tratamiento o la prevencidn de alergias;
los antihistaminicos son eficaces para utilizacién en el tratamiento o la prevencién de la fiebre del heno; los
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antiinflamatorios son eficaces para su utilizacién en el tratamiento o la prevencién de la inflamacién; y asi
sucesivamente. En consecuencia, se prevé cualquier seleccién de una o méas sustancias enumeradas en la presente
memoria o en las reivindicaciones para su utilizacion en el tratamiento o la prevencién de una o méas afecciones para
las que se conoce que esas sustancias son eficaces. Sin embargo, en un ejemplo particular, se conoce que el
golimumab es eficaz para su utilizacién en el tratamiento o la prevencién de una o mas de artritis reumatoide, artritis
psoriasica, espondilitis anquilosante o colitis ulcerosa, o cualquier combinacién de artritis reumatoide, artritis
psoriasica, espondilitis anquilosante y colitis ulcerosa, o todas de artritis reumatoides, artritis psoriasica, espondilitis
anquilosante y colitis ulcerosa.

El golimumab puede utilizarse opcionalmente en combinacién con uno o més ingredientes inactivos tales como,
cualquiera o todos de, L-histidina, monoclorhidrato de L-histidina monohidratado, sorbitol, polisorbato 80 y agua. El
golimumab puede estar presente en una composicién en la que el golimumab es el Unico ingrediente activo. Por
ejemplo, el golimumab puede administrarse como SIMPONI®.

El término “comprender” abarca “incluir” asi como “consistir’, p. €j., una composicién que “comprende” X puede
consistir exclusivamente en X o puede incluir algo adicional, p. ej., X + Y. A menos que se indique de otro modo, cada
realizacién como se describe en la presente memoria puede combinarse con otra realizacién como se describe en la
presente memoria. En los ejemplos especificos descritos anteriormente, se proporcionan pares de ciertos
componentes para lograr ciertas funciones. Sin embargo, es posible lograr estas funciones utilizando al menos uno de
estos componentes.

Se entenderd que los beneficios y ventajas descritos anteriormente pueden referirse a una realizacién o pueden
referirse a varias realizaciones. Las modalidades no se limitan a aquellas que resuelven alguno o todos los problemas
indicados o aquellas que tienen cualquiera o todos los beneficios y ventajas establecidos. Cualquier referencia a “un”
articulo se refiere a uno o mas de esos articulos.
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REIVINDICACIONES

Un accesorio para un dispositivo (100) de inyeccién que tiene un protector (150) de seguridad con un extremo
distal, al menos un reborde (155) adaptado para permitir que un usuario sujete el dispositivo de inyeccién y
una funda (120) de jeringa con un extremo proximal abierto en el que se puede insertar una jeringa, la funda
de jeringa es movil con respecto al menos un reborde de una posicién de preinyeccién a la posicién
bloqueada, en donde el protector de seguridad y la funda de jeringa estan configurados de tal modo que una
aguja de la jeringa se extienda mas alla del extremo distal del protector de seguridad, en la posiciéon de
preinyeccion, y el protector de seguridad se extiende mas alla del extremo distal de la aguja, en la posicién
bloqueada, comprendiendo el accesorio:

una parte (202) del cuerpo que comprende un rebaje (220) adaptado para recibir el protector de
seguridad del dispositivo de inyeccién y una ranura (222) adaptada para recibir el al menos un
reborde del dispositivo de inyeccidn; y

una cubierta (204) acoplada a la parte del cuerpo, pudiéndose mover la cubierta de forma giratoria
entre una posicién abierta en la que el rebaje y la ranura estan expuestos para recibir el protector
de seguridad y el reborde del dispositivo de inyeccién respectivamente, y una posicién cerrada en
la que la cubierta cierra al menos parcialmente el rebaje y la ranura para sujetar el dispositivo de
inyeccion en la parte del cuerpo;

en donde la ranura tiene una forma tanto para resistir que el al menos un reborde se mueva distal y
proximalmente con respecto a la parte del cuerpo como para permitir que la funda de la jeringa se
mueva proximalmente con respecto a la parte del cuerpo de la posicidén de preinyeccidn a la posicién
bloqueada.

El accesorio de la reivindicacién 1, que comprende ademas:

un extremo distal (206) del accesorio adaptado para colocarse hacia un sitio de inyeccion, y un
extremo proximal (208) opuesto del accesorio;

un par de caras opuestas y un par de lados opuestos que conectan el extremo distal y el extremo
proximal del accesorio.

El accesorio de la reivindicacién 2, en donde cada una de las caras opuestas tiene un area superficial mayor
que cada una de los lados opuestos.

El accesorio de la reivindicacion 2 o la reivindicacién 3, en donde una de las caras opuestas comprende la
cubierta, y/o la ranura y el rebaje tienen cada uno una cara abierta que es paralela a las caras del accesorio.

El accesorio de una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en donde el rebaje y la ranura estén
dispuestos para recibir el dispositivo de inyecciéon a medida que se mueve en una direccién perpendicular al
eje longitudinal del accesorio.

El accesorio de una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en donde la ranura comprende al menos
una parte (224) de apoyo distal dispuesta para resistir que el al menos un reborde se mueva distalmente con
respecto al accesorio, opcionalmente en donde:

la al menos una parte de apoyo distal de la ranura esta formada integralmente en la parte de cuerpo:
y/o

la forma de la al menos una parte de apoyo distal se corresponde al menos parcialmente con la
forma de la parte inferior del al menos un reborde.

El accesorio de una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en donde la ranura comprende al menos
una parte (226) de apoyo proximal dispuesta para resistir que el al menos un reborde se mueva
proximalmente con respecto al accesorio, opcionalmente en donde la al menos una parte de apoyo proximal
de la ranura est4 formada integralmente en la parte del cuerpo.

El accesorio de una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en donde la cubierta comprende una ranura
(228) de la cubierta que tiene una forma para resistir que el al menos un reborde se mueva distal y
proximalmente con respecto al accesorio, pero para permitir que la funda de la jeringa se mueva
proximalmente con respecto al accesorio de la posiciéon de preinyeccién a la posicién bloqueada.

El accesorio de la reivindicacién 8, en donde la ranura de la cubierta estd formada dentro de la cubierta,
opcionalmente en donde la ranura de la cubierta comprende al menos una parte (230) de apoyo distal
dispuesta para resistir que el al menos un reborde se mueva distalmente con respecto al accesorio, ademéas
opcionalmente en donde la al menos una parte de apoyo distal de la ranura de la cubierta esta formada
integralmente en la cubierta.
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El accesorio de la reivindicacién 8 o la reivindicacion 9, en donde la ranura de la cubierta comprende al menos
una parte de apoyo proximal dispuesta para resistir que el al menos un reborde se mueva proximalmente con
respecto al accesorio, opcionalmente en donde la al menos una parte (232) de apoyo proximal de la ranura
de la cubierta est4 formada integralmente en la cubierta.

El accesorio de una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en donde el accesorio es para un dispositivo
de inyeccién que comprende un par de rebordes adaptados para permitir que un usuario sujete el dispositivo
de inyeccién, opcionalmente en donde la ranura comprende un par de partes de apoyo distales, cada una
dispuesta para resistir que un reborde respectivo del par de rebordes se mueva distalmente con respecto al
accesorio, ademas, opcionalmente en donde:

el par de partes de apoyo distales estan formadas integralmente en la parte del cuerpo; y/o
la forma de cada una de las dos partes de apoyo distales se corresponde al menos parcialmente
con la forma de la parte inferior de un reborde respectivo del par de rebordes.

El accesorio de la reivindicacién 11, en donde la ranura comprende un par de partes de apoyo proximales
cada una dispuesta para resistir que un reborde respectivo del par de rebordes se mueva proximalmente con
respecto a la parte del cuerpo, opcionalmente en donde el par de partes de apoyo proximales estédn formadas
integralmente en la parte del cuerpo.

El accesorio de la reivindicacién 11 o la reivindicaciéon 12, en donde la ranura de la cubierta comprende un
par de partes de apoyo distales dispuestas para resistir que el par de rebordes se muevan distalmente con
respecto a la parte del cuerpo, opcionalmente en donde el par de partes de apoyo distales de la ranura de la
cubierta estan formadas integralmente en la cubierta.

El accesorio de una cualquiera de las reivindicaciones 11 a 13, en donde la ranura de la cubierta comprende
un par de partes de apoyo proximales dispuestas para resistir que el par de rebordes se muevan
proximalmente con respecto a la parte del cuerpo, opcionalmente en donde el par de partes de apoyo
proximales de la ranura de la cubierta estdn formadas integralmente en la cubierta.

Un sistema para administrar una inyeccién, comprendiendo el sistema: el dispositivo de inyeccién que tiene
el protector de seguridad y el al menos un reborde adaptado para permitir que un usuario sujete el dispositivo
de inyeccién y la funda de la jeringa mévil con respecto al al menos un reborde de la posicién de preinyeccidon
a la posicién bloqueada; y el accesorio de una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en donde
opcionalmente el dispositivo de inyeccién contiene una sustancia seleccionada del grupo que consiste en:

anticuerpos (tales como anticuerpos monoclonales), ustekinumab, golimumab, infliximab, guselkumab,
sirukumab, adalimumab, rituximab, tocilizumab, certolizumab, certolizumab pegol, sarilumab, secukinumab,
ixekizumab o versiones biosimilares de los mismos), etanercept, abatacept, anakinra, epoetina alfa,
darbepoetina alfa, epoetina beta-metoxipolietilenglicol, peginesatida, hormonas, antitoxinas, sustancias para
el control del dolor, sustancias para el control de la trombosis, sustancias para el control o la eliminacién de
infecciones, péptidos, proteinas, insulina humana o un anélogo o derivado de insulina humana, polisacarido,
ADN, ARN, enzimas, oligonucledtidos, antialérgicos, antihistaminicos, antiinflamatorios, corticosteroides,
farmacos antirreumaticos modificadores de la enfermedad, eritropoyetina, o vacunas, para su utilizacién en
el tratamiento o la prevencion de la artritis reumatoide, artritis psoriasica, espondilitis anquilosante, colitis
ulcerosa, deficiencia hormonal, toxicidad, dolor, trombosis, infeccion, diabetes mellitus, retinopatia diabética,
sindrome coronario agudo, angina, infarto de miocardio, aterosclerosis, cancer, degeneracién macular,
alergia, fiebre del heno, inflamacién, anemia o mielodisplasia, o en la expresién de una inmunidad protectora.
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