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Przyrzad do sprawdm dokladno$ci serwomechanizméw

Patent trwa od dnia 27 czerwca 1958 r.

Przyrzad umozliwia bezpos$redni pomiar bledu
ukladéw automatycznego §ledzenia, dla ktérych
charakterystyczng funkcjg jest ruch wedlug
arc tg ®. .

Funkcja taka wystepuje np. w radiolokacyj-
nych stacjach artyleryjskich, w dzialach prze-
ciwlotniczych, sterowanych automatycznie.

Dotychczas dokladnosé §ledzenia sprawdza sie
w warunkach normalnych, t.zn. wykonuje sie
zdjecia obiektu $ledzonego aparatem fotograficz-
nym zamocowanym na ukladzie §ledzacym urzg-
dzenie. Spos6b ten jest bardzo klopotliwy i kosz-
towny. Zasada pracy przyrzgdu polega na wy-
muszeniu ruchu stacji jaki wykonuje ona przy
§ledzeniu obiektu.

Na rysunku fig. 1 uwidacznia widok ogdélny
mechanizmu wymuszajgcego ruch wedlug funk-
cji arc tg ¢, za§ na fig. 2 przedstawiony jest
schemat blokowy przyrzagdu z uwzglednieniem

polaczen elektirycznych (linia pojedyncza) i me-.

chanicznych (linia podwéjna). Punkt 6 jest po-

*) Wlasciciel patentu o$wiadczyl, ze twoércg
wynalazku jest inz, Jerzy Grzejszczak;

ruszany po prowadnicy wzdluznej przy pomocy
Sruby 3, napedzanej silnikiem 1 o regulowane;
predkosci. Prowadnica poprzeczna sprzegnieta
z selsynem 5 podczas ruchu obraca go, a przez
przekladnie 1:20 i selsyn dokladny 8 wedlug
zadanej funkcji.

Sygnal bledu wypracowany bprzez dokladne
lacze selsynowe podawany jest na wejscie ukla-
du automatyki stacji oraz na wskaznik kata ble-
du. Niezaleznie od tego istnieje mozliwo$é reje-
stracji kata bledu np. na oscylografie petlico-
wym, Zasiladie przyrzadu jest brane bezposred-
nio z zasilania selsynéw stacji. Podlaczenie do
stacji realizuje sie jednym wtykiem.

Tachogenerator 11 sprzegniety z silnikiem na-
pedowym przy‘rzadtf 1 umozliwia na wskazni-
ku 12 odczyt predkosci samolotu w km/godz.
Przyrzad umozliwia takze regulacje parametru
lotu oraz obserwacje bledu w poszczegélnych od-
cinkach toru obiektu.

Na plyte czolowg wyprowadzony jest wskaz-
nik polozenia punktu 4, 6. Przyrzad umozZliwia
imitacje ruchu w katach i odlegloéci a przy za-
stosowaniu generatora szuméw takze imitacje




fluktuacji obiektu. Wymaga to jedynie zmiany
konkretnego rozwigzania konstrukcyjnego przy
wykorzystaniu wyzej podanej koncepcji.

Zastrzezenia patentowe

1. Przyrzad do sprawdzania dokladnosci serwo-
mechanizméw  §ledzenia przestrzennego, zna-
mienny tym, Ze zawiera §rube pociagcwa
(3), prowadnice (20), prowadnice (4) sel-
syn (8) ktére imituja ruch obiektu w prze-
strzeni po linii prostej oraz wymuszaja ruch
serwomechanizmu wg 2zadanej funkcji arc
tg .

2. Przyrzad wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
ze zawiera wskaznik (9), ktéry mierzy blad
katowy serwomechanizmu, oraz griazdko
(10), ktére umozliwia zapis kata btedu na
przyrzadzie samopiszacym, np. na oscylo-
grafie petlicowym.

3. Przyrzad wg zastrz. 1 i 2, znamienny tym,
ze zawiera potencjometr (14), ktéry umoz-
liwia regulacje predko$ci liniowej imitowa-
nego obiektu oraz jej odczyt przy pomocy
wskaznika (12).

Warszawskie Zaktady Radiowe T-1
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