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ZePizenl pro pneunuticks vytvé¥eni prodlupu na tkacim a pletenotkacim stroji

Tynélez sz tikd ze¥{zen{ 2ro pneu-
catickd vytvdisni proflupu ns *kacich stro-
i{che
Vyndlez Yed! jednoduché, pro"02ﬂ»
2 prostorovd dsporné zabizeni
ni ,ro*‘u su na tkacich stroiipu,
spolupracajici s ovldiacim Gstrojim pro pe-
&ud‘"k” snifovén{ nanidti vyvolené sxu"iﬁy
+hodré zejmdna nro rychlobdie
né tVacl stroge.
Za¥izeni je vytvoleno naoivac* hubl—
{21) s podélnou nasgvaci Stérbdinou (22), .
olmou na nit? osnovy (2). hasavabi nubice
(21) je uspoPaddna pro pericdicky vratny
Lyh ze zdkledn{ npolohy I, v které s2 k
4vsei St3rbing (22) oiisdvsji vyvolens
& oznovy (2) se snilenyn napdtim, do
311 "olo“J 1T, ve xterd tato vyvolensd
>”<.

ina niti csnovy {Z) tvo?{ polcotevieny
up, 2 zpét pric¢en? nohyb ovladsciho
roji (3) Je ¥oordinovén s vratnym pohy-
3oévaci hubice (21} pro rdzové sniZe-
nad2ti vyvolens eaupiqy nit{ osnovy (2)
gvledni ocloze I nasdvaci trubice (21}
Odpadd n4vod osnovy do 1istd brda.

izeni zachdzi{ velmi 3etrn& s osnovou,
:kfe g2 podstatn® sniiuje pretrhovost ni-

a uno7nuje vyrobs tkanin s vysokym uZite-
v vykonem tkeciho stroje.

tl L* ”l O r“»—'

&
[

W ot ot {9
Q W

216104



[l

1

vynédlez se tyk4 zaflzeni pro pneumatické vytviteni prodlupu na tkacim stroji, spolunra-

cujfetho 8 ovlddacim dstrojim pro periodické sniZovani napétfi vyvolenéd skupiny niti osnovy.

Vyhodou znamych za’izeni pro pneumatické vytvdieni proflupu aa tkaecich strajich e,
. ’ s - . »~ v P . . -
pracuil s minimélnim podtem pohybujicich sz sculsstl, coZ umoZnuje dosadeni vyfdI frexvence

z3vihu listd, a tim 1 vy3s{fho vvkonu tkacfho stroje.
] o

Napfiklad nodle Sviearského patentu %, 582,492 jsou jednotlivé osnovnl nité vychyloviary

z roviny osnovy do otevPeného proilupu trysksmi, vytvoFenimi soustavou paralelnich #%térbin,

uspotddanimi vedle sebe v eeld 3{PL osnovy, kterymi programové, podle tkalecovské vazby, prou-

A1 tlakovy vzduch. Pro3lur jz vytvdlen v celé #{Fi nsjednou nebo postupné synchronrs 5 gohy-
T d : } ; Fony

ber nosiXe itku. ZsPizeni pracuje v zévislosti ne pracovninm dstroji pro pericdizké sniiovini

ropétl vyvolens siupiny osnovnich niti, vytvolendm nanPiklad soustavou valek nebho axcenird,
nanoPddanych vadle sebe na hrideli, klery ase otali v periodickyeh intervalech v zavislosti

na yytedfeni prodluvu.

Usnoiddani a rozvod tlskovsho méiia k jednotlivyw tryszim Cin{ zaflzeni slofité, ndklsd

né a prastorové n4grodnd, Zabizeni je spife urleno pro thanf Fiddéeji dostuveniel osnov. Izl
{ .
revvhodou Je 1 nafsdouci rozvifovani texiilniho prachu z csnovy pii wytvabeni profluou tis-

kovym vziuchem,

Podla jindho Evifcarskdho patentu X. 544 158 fsou canovnl ni

u

v

kterd ‘sou vytvo¥eny jalro piztni tyde pifstovich rmechunisml, uloZenyel

usnoitdangen vartik4alnd v tlakové xomoPe. Kafldd pouzdro je opat¥eno itrojcestayn

ktery vronojuje tlakovou ¥omoru 8 pistnim véleenm nebe s vnejiim srostfedim. Ventily Jsou

" by

Covisddny elekxtrorasastickyal nebo mechanickyni prostfedky Hlzenymi programovym dsireilzg, na-

1y

3Pk 1lad listovimi nebo fakarskymi kartemi.
P ;

. . .

Kevyhody tohcto Peleni, zejména slozitost a prostorovd nareinost, Jsou v podszaté ty-

td% joko 0 zadizeni podle Zvycarskdho pstentu &. 53Y 292,

Brolem vyndlezu je vybe#it jednoduché, provozn® spclehlivé a prostorové dsnor

v oo

zen{ pro vytvdbeni proilunu na tksclm sircii, speilupracuijici s ovisdsein dsirojin o

Iy

cké sniZovind nanéti vyvelend skupiny niti cosnovy, whodng zeiméne pro rycnlob&ing

i€e

Uvedend podninky v nodatstd spliuje zeudizeni pudle vynslazu tim, Ze¢ Jg wyTvol

v
vazi htuhicl s podélnou nasdvaci Stérbinou, kolmou na nité osnovy, kterdito nasdgvaci hibice
je usnotfdddns pro periodicky vrsing pohyb ze zdkladni polohy, ve kiard ss k nssdvace?! Itérbind
piisévail vyvolend nité osnovy se snifenym nepstim, 4o krajni »olchy, ve kterd tato vyvoleﬁé
sxunine nit{ osnovy tve¥f polootevieny proflup, a zpdt, piidemiZ pohyb ovlddaciho dgtroji .z
koordinovén s vretnym pohybem nasavaci hubice pro rdzové sniZenil napdtf vyvolené skuginy nitd

osncyy piti #idkladni poloze naszdvaci hubice.
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7 hlediska proatarového usnefdddni = konstrukce zalizeni

-~ 5 - & -~
Ya drahn rnssdvacd

Hubi”e, vytvoPfend kruhovym obloukem se st“edem v pr{razné rovin&, je upravene pod 0SnOVOU.

Nasivaci hubice je napojena ohebrou hadici ns ac-tlayo"" ZArode

~

Deldiho zviSen? 8inku zarfizeni podle v, néleza, zejména zviydenl svolehliivogti funkce

ne

“

nasdvac{ hubice pPi vytvaren{ profiupu, 8¢ dosdhne llm, Ze nssdvaci huvici Je prilazena ne-

£y

hybnd Toukaei hubice, jujfZ In Abacxwatﬁrblﬁd, kolmd ns omnovi, [
o

B

nad nasdvaci #tértincu

3eler fouksct

nandtin 2z roviny osnovy, proti nassvaci hubici, fimE ge zajistl opitimdlni

vytvaden{ proflupu i pii vysokjeh uvzacich P&C ilustech,

- -
Aes POSU
ores PosuLsont

- Foukac{ hubize je nonojena na tlakov yhuavenl Sesge

véheo intervalu \Jkdui £ 3ti na Ywacin ryinc.

le ve gl inoréns

¥u nebo plerufovang v

f

wezi nasdvacy hubie! a ovldéacin

3 suy % G <4 v e $ - e il T d
EOVar4 riti csnevy, kherd 4Z2elnd pitisnivd k2 5o atnd sytvElend

Zafizeni podle vyndlezu nd &étné vyhody proti zndmym prneematickym a nechimickym profliay

P H

Odpadd ndvod osnovy <o 1listld trda. Jednoduchy ndvod osnovy ¢o hiebene lze proviadét ni-

ne trecl strod eutomatickym naviadécin piistrojen.

Zafizeni zachs zf velni Setrné s csnovau, takize se podstaind sniZuje plsthovost osnow

£ 2 rd > : z s 2 o - s
nich nitl a umoZmuje vv'sba trarin 3 vysokym uZithovym vykonem tkaciho stav 4.

o

aciy G¢inkewm podtlakového vazduchu je soufasnd Ufelné odsévin z prosteru srodlapy

Z 0STIOVY.

4 s s < ) g - 2 .
Swladéni osnovnich nlt: nomaci sdni umo¥nuje zpruacovéni osnov rlanych dosiav o matar

4l%. Pohyh na

e £ " s « . 1 v A . = Tt byey 2 3 Loy A e . L a - -
73cl hablee na kratké harmenicky orobrthui{fef Jrdze dovoluje vysoxon orovozni

rrehilost, Zaffzeni nracuje nehludnd.

Ziwoj tlakového a podtlskovéhe veduchu miZe bFY s vinodou realizovin zndsyni botadnini

vivivanl s filirem nro odadveny vazduch pfimo na 5%roji.

Zarizeni je Jjednocduché, nrovozné spolehlivé 9 prostorovd nensroind,

vyvolend

»

¥ tomu ddelu lze pouldit vhodnéhe zndrého dsiroii, naniiklad pferufovené pohdn

uprs veného kolmo na osnovu, ne nini Jsou vedle sebe uloZeny extentry nabo vadky vzajemnd



natodené vysthednosti o 1800, Zz nichZ ka?dé ovlddd jednu nit osnovy.

Vyhodné je vBak ovlddaci dstrojf, vytvofend alespon dvima za sebou uspobddanymi svir-
kami s Flzenym pracovnim pohybem pro sti¥fdavé uvolnovéni a napfndni vyvolaené skupiny nitf

08NOVY .

Pr{kladné provedeni zar{zen{ podle vyndlezu je schematicky zndzornino na p¥iloZendm

vykresu, ktery pFedstavuje tkacf stroj v-pohledu ze strany.

Tkeci stroj je zndzornén osnovnim védlem 1 s osnovou 2, ovlddacim dstrojim 3 a vyrsbinou
tkaninou 4, kterd je pfes prsnfk J odtahovéne drsnym vilcem 6 s pi{tlsdnym vdélcen 1 a navi-
Jena na zboZovy vilec 8. ﬁtek, zanddeny do:otevfeného pfoélupu nezndazornénym pgrohoznins istro~
Jim, je pFirdZen nezndzornénym psprskem. Prohozni dstroif miZe byt zsloZeno na Jakémkoliv

principu, napfiklad pro prohoz &lunkovy, jehlovy, skfipcovy, hydrasulicky, pneumsticky. apod.

Ovladsel ustrojf 3 je vytvoreno dyéma za sebou uspefddengmi svirkemi 9, 10 s $izenym
stridavgfn pracovnim pohybem. Svirka 9 je otodné ulolena na pdkovém rému 11, otodnd upravendn
na nezndzornéném rému'stroja. K pdkovému rdmu 1l Jje prikloubeno tdhlo 12, opatiend otodné
uloZenou kladkou 13, odvalujfci se po vadce ;i upevnéné ns hitfdeli i3 spojeném naznézbrnénjm
pPevodem 1:2 s hlavnim h¥fdelem 16 stroje. Téhlo 12 je zukonZeno vidliel 17, kterd je vedena
h¥idelem 15. Provedeni sviirky 10 Jje v podstaté tbtoéné se svirkou 9. Cdpovidujfci Zdsti me-
chenismu jsou oznaleny vztahovymi znatkami 11, 12, 13; 14, 15°a 17,pFifem? vidlice 17" je ve=
dena h¥idelem ;2; xtery'je pievodem ozubenych kol 18, 19 spojen s hPfdelem 15. Oba hridele
15, ;i'jsdu oto¥né ulo¥eny v nczndzorniénych loZiskdch upravenych na rdmu stpoje. Vatky 14,

. 14" jsou vzdjemnd natodeny o 180°.

Osnova 2 je nezndzornénim jednonidvym osnovnim k¥i{¥em rozdélens na liché osnovnl nitd

~

2a, vedené pres svirku 3 & na sudé osnovni nité 2b, vedené pres svirku 10.

Zar{zeni pro vytvd®eni pro3lupu je vytvoreno nashvaci hubict 2l, upravenou napiid pod
osnovou 2 a opatfenou podélnou nssdvaci #térbinou 22, kolmou na nitd osnovy 2. Nasdvze{ hubi-
ce 21, napojend ohebnou hadici 23 na podtlekovy zdroj 24, Jje na ka?dé strand nesena rameny/
25 dvouramennych pdk 26, piidem? zndzornsna je pouze jedna. Ramena 43 dvcuramennych pak 26
Jjsou otodnd na &epech 27 upravenych na prsniku 5 v pi{razné roving 28 tkeniny 4. Pdky 26
Jsou tahly 29 spojeny 3 klikemi 30 upravenymi na hlavnim h#fdeli 16.

‘Nasgvacf hubice 21 se pohybuje po drdze 31, vytvorené kruhovim obloukem se st¥edem v
pfirazné roving€ 28, mezi zdkladni polohou I, znadenou &arkované, ve které dsti nasdvaci
#térbiny 22 doléhd primo na rovinu osnovy 2 p¥i uzavieném proflupu, a krajni polohou II,
znafeénou silnou Zarow, Smir nasdvén{ vzduchového proudu nasdvaci ¥térbinou 22 je znézornén

Zipkou 32.

Pohyb ovladactho dstroji 3 je koordinovdn s vratnym pohybem nasdvaei hubice €l pro rée-

zové snifen{ napéti vyvolené skupiny niti osnovy 2 p¥i zékladni poloze I nasdveci hubice 2i.



Nasdvaci hubici 21 Jje pPiPazens nehybnd foukaci hubice 23, upravensd naplid osnovy 2 a
ranojené trubici 34 na tiskovy zdrsj 35. Foukact{ hubice 33 je opatfens Touxsel poddélnou
&tdrbinou 36, kolmo na nité osnovy 2, pfidazenou tésné k osnové tak, Ze Jejd Usti licuje s

dstin nasdvacl Stérbiny 22 pii ‘zdkladnl poloze

proudu Jje zndzornén 8ipkou 37.

FPouksei hubice. 33 jo napojena na tlukovy z

ven{ dasového intervalu foukdni foukaci hubice

¥ezi proflupnim dstrojir a ovlddacin ds

aQ

I nasdvac!{ hublce 21. Smér foukdni vzduchovéno

«

pfes reguladnl dstrojf 39 pro nasta-
zhvislesti na tkecim vy tmu.

trojim 3 je napPif osnovy 2 nu‘* .né upreven hbe~

ben 38 pro roz¥sdovéni nit{ osnovy 2, vytvoreny obvyklym tkalcovakymw papreicem, v jehcZ zubech
jeou navedeny st¥fdavé pojedné niti liché osnovnil nité 2a a sudé osnovni nité Zh,

Zat{zenl pro vvtvérenx prodlupu je pifkladng konsiruovéno pro nlétnovou vazbu. Pro
sloZitéjdL vicelistové vyzhy se poudije ogranové Flzenyeh polls

<

vazby vadkoviym nebo jinym vhodnym

. . s
Ftrojim.

pifsiusného podtu svirek

Pri chodu tkseiho stroje se ob® svirky g, 10 pohybulil ze zdkladnf polohy IzI, IIL pii
> 2 ~p? 2 3 ] ), s e
uzaviendn oproXlupu do krajnich poloh IV, IV v zdvislosti na pohybu nasdvaci hublee 1.
3
Bezprostiedné pied pohybhem nesévaci hublce 21 ze zékiadni wolohy I do krajni polonhy II,
L) ¢ » iy g - ¢ - .
se svirka 10 posune z polohy IV do nolohy IV, IZimZ se rdzové sniZi nopdti vwyvolend skupiny

niti, v tomto piip=2dé sudych cancvnich nitf 2b, které se plsobenim veduenového provdu, vystu-
pujiciho z foukac{ 3tdrbiny 36, uvolni a vyhnou z roviny osnovy ¢ smdérem k nosdvoeel hubied
21, na jejiZ nasévaci Stérbind 22 se pusobgnlw podtlsku zachyti 2 pri uun,du nas nhhice
2) ze zdkladni polohy I do krajni polohy I, nésiedujicim bezprostiadnd po ukengeni pohrybu
svirky 10 do polohy ;z: vytvareji polootevieny proflup. -Sculagsné a otevirdninm prollupu nag-
téve prohoz ditku do proidlupu.

Po prohozu se vraci nasdvaci hubice 21 s vyvolenymi nitdumi osnovy £ 2z krajni solohy It
.o zdkladnf polohy I & soulasné i svirka 1C = polohy ;E'da polohy IV, taxde pli uzuvieni pro-
Zlupu, pfi kterdm nazndzornény paprsek pii ird2l dtek v plireznd rovind 28, je jii ronyb ausde
vac{ hubice 21 & svirky 10 ukonden.

V ndsledné fézi tkaefho cyklu, pdi zméné ﬁroﬁlupu, zofind nejdifive pohyb ovlrky 4 2
nolohy IIT do polohy lzl'a opét z urditym zpoZdénim pohyd nagdvaci hubice 21 ze 2dkludnl po-

133 .

2

lohy I do krajni polohy 1I, nadeZ sc ji# uvedend &innost funkdnich ¥lend onakuie.

Hi‘eben 33 mehranude vyivitenf "spindkd" v osnovd, kitord by zt {230y funkei selekce og-
novnich niti a vytvileni pro#lupu.

Vzdjemnym sePfzeninm nolitku, konce a doby trvdni pohybé nossvsel luablce 2 @ avivek
3y A9y KIGTE 0% nueiav fﬂm&\TOU pokohou valek, popfipadd je jich vindnou, lze vytviber

svodninky pro efektivni tkacl proces.
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Nasdvaci hubice 21 je napojena na podtlakovy zdroj 24 stdle. Reguladnim dstrojim 33
1lze nastovit funk&nf &innost foukaci hubice 33 tak,'ﬁe tlakovy wvzduch proudi ve stejnomir-
ném, pop¥fpad® pulzujfcim nebo prerudovaném toku., Posledné Jjmensvand moZnost je vihodnd z
hlediska ﬁspory’tlekového média. Foukaci hubice 33 je v &innosti po&ze v okamiiku sniéqni

napdti vyvolenéd skupiny niti osnovy.

’

Zad{zeni podle vyndlezu mi%e pracovat pouze s nasdvaci hubvicf 2l. Pro zvjideni prevomni
snolenlivosti zaPizeni, zejménz pii hustiich dostevidch osnovy, Jje uddelnd interakce saciho

dginku a proudu stlafendho vzduchue.

PREDMET VYINALLEZVU

1. Zaifzeni pro pneumatické vytvéPeni proflupu na tkeecim a pletenotkacim stroji, snclupra-
cujicf & oviddecim dstrojim pro periodické sniZovéni napiti vyvolené skupiny niti osnovy,

vyznatujicf se tim, Ze je vytvofeno nasavaci nubici (21) s podélnou nasdvacf Stdrbinou

[

(22), kolmou na nitd osnovy (2), kterdito nasdvacf hubice (21) je uspoiddine ors jeriodice

ky vratny pohyb ze zékladni polohy (I), ve kterd as k nsgdveci stdrbind (22) nrisdveji vy-
volené nits osnovy (2) se suiZenym nap@tim, do krsjnf polohy (II), ve které tato vyv@léné
skupina nitf osnovy (2} tvo?{ polootevieny pro3lup, a zpdt, piidem? pohyd oviddacino
Ustroj? (3) je koordinovén s vratnym pohybem nasivac{ hubice (21) pro rézové snifeni na=

311 vyvolend skupiny nitf osnovy (2) pfi zskladnf poloze (I) nassivoci hubilce (21)

2, Zapizen{ podle bodu 1, vyznalfujici se tim, Ze drdha (31) nasdvaci hubice (21) je vytvo=-

¥2ns kruhovyn obloukem se stfedsm v piirazné rovind (28).

3. Za¥izent podle bodju 1, vyznadujici se tim, %e dréha (31) nasdvaci hubice (21) je uprsvena

pod oanovou (2).

4. Zarizenf modle bodd 1 8% 3, vyznafuifci se tim, Ze nasdvaci hubice (21) je napojene oheb-

nou hadici (22) na podtlakovy zdroj (24).

5. Zarizen{ nodle bodt 1 a% 3, vyznadujicl se tim, Ze nasdvaci hubici (21) je piifazena ne-
hybn4 foukacf hubice {33), jeji{Z foukac{ Zt¥rbine (36), kolmd na osnovu (2}, Je prisa~
zena k osnovd {2) v mist® nad nasdvaci $t&rbinou (22) pfisazenou k osnové (2) pii 2éklad-

nf poloze {I) nasgvaci hubice (21).

6. Zarlzen{ podle bodu 5, vyznséujici se tim, %e foukacl hubice (33) je napojena na tlakovy
zdroj (35) pres resuladni vstroji (39) pro nusiaveni Sasového intervalu foukdnf foukaci

hubice (33) v zévislosti na tkacfm rytmu.

T. Zatizenf podle bodu 1, vyznadujfel se tim, Ze v dseku osnovy (2), mezi nasdvaci hubiecl

(21) a ovladacim ustrojfm (3), je upraven h¥eben (38) pro rozialovani niti osnovy (2).

8, Zarizeni ppdle bodu 1, vyznadujici se tim, 2e ovlddaci dstrojf (3) je vytvoieno aiespoﬁ



[eaY

uvoliovéni a nanindni vyvolené skupiny niti osnovy (2).

1 vykres

o
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