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(54) Pracovn{ udstroji lepicfho stroje podedvi

1
Vyndlez se tyké pracovnfho udstroji lepiciho stroje podesvi s formou tvofenou #&pico-

‘vou ¥dst{ s dvima dhlové nastavitelnymi nosnymi deskami a patni ¥dst{ tvoFenou polohové

nastavitelnou patni podpérou.

Dosud znémé pracovni Ustrojf lepicich strojl podedvi jsou nepf¥iklad vytvoiéna tak,
%o forma je uspordddna v rému, ktery je cely hydpaulicky pititladovatelny i s botou na ko~
pyt® proti dvima polohové nastavitelnym ogérém. Forma je tvofena Spicovou a klenkovou
noanéu deskou, ru¥n® polohov® aretovatelnymi, a patni op&rou, dhlové nastavitelnou a tvo-
¥{e{ s obdma nosnymi deskami jeden celek. Nevyhodou tohoto FeZen{ je zdlouhavéd ruZni na-
stavitelnost, i pevnd vazba patnf Sésti formy s &é4st{ Spicovou, kterd omezuje pou¥itf
_Jjedné formy pro vSechny typy obuvi. Rovn&% skutednost, Ze forme je jako celek pritlafova-
telnd proti pevnd nastavenym opérém, nevyhodnd ovliviuje zejména kvalitu p¥ilisovéni po-
desve, nebof forma se vZdy nepfizplsobf tvaru boty a tak nastévé nedokonalé p¥ilisovéni.
Rovn# jiné typy dosud znémych pracovnich ustrojf lepicich strojd podesdvi, opatfenych na-
priklad hornimi op¥rkami p¥itladovetelnymi proti form& s botou, jsouﬁcharakterizovény
malou a poma&lou nastavitelnosti, zejména formy, coZ je nevyhodné pro moderni obuvnicky

provoz.
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(%elem vyndlezu je vytvofit pracovni dstroji lepicfho stroje podedvi snadno nastavi-

telné pro p¥ilisovéani podesvi na pénskou, démskou, p¥ipadnd d¥tskou obuv a opat¥it totb
pracovni uUstrojf{ hydraulickym obvodem pro tho snadné ovl4dént. ‘

Podstata pracovniho dstrojf lepicfho stroje podedivi spodivé v tom,lie pti’vjkyvném
ulo%en{ klenkové nosné desky jako soudédsti Bpicové éésti‘jeho formy, je vykyvné uloZeni
Klenkové nosné desky provedeno nosnym Zepem, upevninym na kotevnich plun¥rech dvou kotev-
nfch véled uspoPddsnych svisle vedle sebe neposuvné na rému, zatimco podpdrné kladky
vzé jemného prekryt{ ¥picové nosné desky a klenkové nosné deaky Jsou uloZeny na dotlalova-
cich plunZrech dotlaZovacich vélcd upevnEnych vedle sebe vertikélné na drZédku, uloZeném
pfesuvnd v podélném sméru na nosi¥i polohovE aretovatelném a opatfeném nosnym Zepem, na
ném!'je uchycen prestavovac{ vélec, jeho? pfstnice je ukotvena na dr¥féku, ne jeho% horni
tdsti, v podélném vedeni suvn® uloZend Zpicovd podpéra je opat¥ena pF{¥nym ovlddacim Ze-
penm, vedenym Jjednak ve vodorovné dré¥fce rdmu a jednak ve svislé dréice spojovaciho téhle
upevn&ného na Spicovém vélci, kde podp¥ra je pevn& spojena & hfebenem zabirajicim s pas-
torkem ulo!enym na %epu v drisdku a zabirajicim souZasn& s paraleln? uspolrddanym ovlédacim
h¥ebenem aretovatelné spojenym polohovacim Zepem s nosiZem, plilem? Jak kotevni vélce,
tak 3 dotlalovaci vdlce a prestevovaci védlec spolu se Bpicovym védlcem a patnim védlcem
patn{ opdry k pritla¥enf boty k patnf Zésti formy jsou zapojeny ve spoledném hydraulickém
obvodu, zatf{mco patni ¥ést formy mé svou patni podpéru uspofddanou ne svislé vzpEie po-
depfené o zuby rohatky uloZené na pf{¥ném Zepu v patnim nosi¥i, pFesuvnd uloZeném v po-
délném vedeni rému a opatfeném polohovacim Zroubem axidln& zajistEnym v rému. Podatﬁtné
je na vynélezu rovnd% to, %e jeho hydraulicky obvod je sestaven ze t¥{ ovlddacich okruhl,
a to z prvnfho ovlddeciho okruhu, v n¥m% na nfizkotlaké Zerpadlo jsou pfes jednosmdrny
ventil a nizkotlaky elektromagneticky rozvAd&d v nepracoini poloze napojeny prostory nad
pisty ve Zpicovém vélci a patnfm vélei, v druhém ovlddacim ockruhu jsou na nizkotlaké Zer-
padlo a vysokotlaké Zerpadlo pres nizkotlaky elektromagneticky rozvéd3® a pfes vysckotla-
k¥ elektromagneticky rozv4d3d v pracovni poloze napojeny Jjednek prostoryApod pisty patni-
ho vélce a épicového vélce, 8 to pres 3krticf trysku a p¥es nizkotlaky odpruZeny zpétny
ventil e'paralelné pfipojenym nizkotlakym zp&tnym ventilem a jednsk prostory pod dotlé-
tovacim plunirem a pod kotevnim plunirem v dotla¥ovacim vélei a v kotevnim vélci pres vy~
sokotlaky odpruZeny zpétny ventil a redukdni ventil s vraienjm vysokotlakym zp&tnym ven-
tilem a t¥et{ ovlddeci okruh, v ném%¥ je na nizkotlaké égrpadlo pfes trojcestny rud¥n{

rozvé4d#¥ napojen prostor p¥ed i za pistem pestavovaciho vélce.

Pokrok dosafeny pracovnim dstrojim podle vynélezu spolivd pfedevdim v tom, Ze jeho
forma je vytvorena Spicovou Zdstf a patni %dst{ vzdjemn® nastavitelnymi a tak prizpdso-
bitelnymi viem Aruhdm obuvi. Rovn&% nastavovdnf{ 3picové op¥rky siézané jednak s nastave-
nim kladek podpirajfcich ob® noené desky a jednak & nastavenim 3picové opErky, jeji%f po-
lohu vzhledem k bot® 1ze sledovat, velmi usnadnuje nastaveni formy do pat¥i¥né polohy.
Pritladeni !picové a patnf opSry hydraulickym tlakem a néslédujici dolisovéni obou nos-
n¥ch desek plunZry dotlaZovaciho & kotevntho vélce je uho!néno hydraulickjm obvoden podld
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vynélezu a d4vé zéruku dosaZeni vysoké kvality prilisovéni podedvi.

Na pfiloZenych vykresech je schematicky zndzorn&no pracovni dstroj{ s hydraulickym
obvodem k jeho ovldddnf jako prfklad provedeni podle vynélezu. Na obr. 1 je podélny rez
pracovnim $strojim, na obr. 2 je p¥i¥ny Ffez pracovnim ustrojim a na obr. 3 je znézornén

hydraulicky obvod k ovlddéni pracovniho dstroji.

Na rému ) formy lepictho stroje podedv{ je ve veden{ pod Zpicovou &dst{ formy uloZen
nosi’ 2 ve tvaru dhelniku, opatfeny otvorem pro aretain{ Zep 3 zasouvatelny do aretad-
nich otvord 4 v rému ). Na zdkladn® nosife 2 jsou vytvofeny botnice 5, ve kterych je na
nosnfch Sepech § ulofen prestavovaci vélec 7, jeho% pistnice 8 s pistem g_ Je zakotvena
spojovacim Zepem 9 na dr#éku 10 uloZeném na noeili 2. Ve vedeni driéku lg je uloZena
Spicové podpdra 11 s k ni pfisroubovanym hfebenem 12 zabirajfcim s pastorkem 13 uloZenym
oto¥n& v driéku 10 a zabirajfcim rowvn#Z s ovliddacim h¥ebenem 14 opatienym polohovacimi
otvory 15 pro polohovacf Z¥ep 16 upevnujici tento ovlddact hfeben 14 k nosi¥i 2. Ve svis-
1ém vedeni jsou v drZéku 10 ulo¥eny vedle sebe dotlalovact vélce 17 s dotladovac{mi plun-
¥ry 18 propojenymi Zepem 19, na némZ Jjsou uloZeny podpérné kladky 20, podpirajici volné
konce obou nosnych desek Spicové Zdsti formy, toti%¥ 3picové nosné desky 21 a klenkové
nosné desky 22. Spicové nosnd deska 21 mé konec prekryvajici se s klenkovou nosnou deskou
22 rozvidleny, zatimco druhy konec Spicové nosné desky 21 je opatien vodicim &epem 23
uloZenym ve svislé drd¥ce vytvofené ve svislé sténd 24 pevné spojené s rémem 1. Klenkové
nosné deska 22 je jednim svym koncem vykyvnd spojena nosnym epem 25 s kotevnimi pluniry
26 svislych kotevnich véled 27 pevné spojenych s rémem ), zatimco druhy konec této klen-
kové nosné desky 22 se pfekrjvé s rozvidlenfm 3picové nosné desky 21 a je rovnéi podepfen
podpérnymi kladkami 20. V zadn{ 2ésti formy je v horizontélnim veden{ rému )l uloZen patni
nosi¥ 28, opat¥eny zévitovym otvorem pro polohovacf Zroudb 29 zapadajfci svou obvodovou
dréikou do svislé stény rému 1. Patnf nosi¥ 28 je opatien p¥iinym Zepem 3O, na n3mZ je
vfkywné ulofena rohatka 31, do jejfch% zubl zapadéd svisld vzpéra 32 ¥ikmo orientované
patni podp¥ry 33, a to tak, Ze svisly tlek pisobl mimo osu pr{Zného tepu 30. V patnf{ pod~-
péfe 33 je na kotevnim Zepu 34 uloZena vykyvné patni p¥ileZka 35 opati¥end pryZovou pod-
loZkou 36 a polohové zajistitelné op¥rnym éroubem 31 zaroubovanym v patni podp&fe 33
a polohové zajistitelnym pojistovact matic{ 38. Spicové a klenkovéd Z4st formy sestdvd
z vertikélné uspofédanych réme¥kd 39 ve tvaru pismene "U", uspofédanych vedle sebe na
8picové nosné desce 21 a klenkové nosné desce 22 ve veden{ rému 1. V rémeZcich 39 jsou
vrstvovit® usporddény pryZové vyrovnévaci podlofky 40, na nichZ je upraven kryci potah 41
z poddajného materidlu. V bo¥nich st¥néch rdmu ) jsou vodorovmné dréZfky 42 pro pfi¥ny
ovlédac{ ¥ep 43 upevniny ve Zpicové podp¥te 1ll. Tento p¥f¥ny ovlédaci Zep 43 prochéz{
svislymi dré¥kemi 44 v jedndch koncich spojovacich téhel 45, jejichZ druhé konce jsou
hpevnény ke Zpicové opéFfe 46 usporédané nad Spicovou ¥dsti boty 47 pritlaZované do for-
my. Nad patnf ¥ést{ boty 47 je'usporédéna patni opéra 48.
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Viastn{ funkce lepicfho stroje podedvi spolfivé v tom, ¥e bota 47 na kopyt® i s pode-

Svi se poloff na formu a provede se viastn{ prilisovédni podesve. Nejprve se pisobdenim
patn{ opéry 48 prilisuje patnf Zést podeSve opfend o pryfovou podloZku na patni pr{loZce '
35 uhlovE nastavené do patfiZné polohy vy‘kyvnutin na kotewnim Zepu 34 a polohové szajis-
ténym op¥rnym Sroubem 3}7. Polohové nastaven{i patni podpdry ]3 podle velikosti obuvi se
provede prestavenim patnfho nosiZe 28 polohovacim Eroubem 29, satimco vyskové nutav)cni
této patni podpdry 33 se zajistuje ulofenim svislé vapiry 32 na pffsluiny sudb rohatky Jl.
Potom se pritladf{ Spicovou opdrou 46 bota proti vyrovnévacim podlofkém 40 polohov¥ dr¥e-
nym dhlov¥ nastavitelnymi deskami, & to Spicovou nosnou deekou 21 & klenkovou nosnou des-
kou 22. Podepfeni Spicové nosné desky 21 podle velikosti obuvi 47 se provédf samo¥inné
tim, Ze pod tlakem hydraulické kepaliny na pist 8’ v prestavovacim vélci 7 se presouvd
driék 10 s nesenymi dotla¥ovacimi vélci 17 a Jjejich dotlaZovacimi pluniry 18, opatfenymi
podpérnymi kladkemi 20 a géroven se odvalem pastorku 13 po pevném ovlddacim hiebenu 14
pi‘ut,vu:je hebenem 12 ne dvojnésobné dréze Spicové podp¥ra 1ll. Posuv Spicové podpiry 1)
je tedy k posuvu dridku 10 s dotlafovacimi vélci )7 v poméru 2 : 1. Optiméln{ poloha #pi-
cové podpéry 11 se urfuje podle polohy 3picové opiry 46 na botd 47, col lse vizuélné sle-
dovat. Spicové opéra 46 je se Spicovou podp¥rou 1l sprafena, jak je uvedeno v popisu.
NosiZ 2 lze polohové nastavit podle druhuﬁpracov‘mé obuvi gsasunut{m areta®niho Zepu 3
do prislulného aretaintho otvoru 4, prifem# lze rovnik sapolohovat ovlddaci hieben 14 sa-
sunutim polohovacfho Zepu )6 do odpovidajicfho polohovactho otvoru 13 a tim i seifait
potdteXnf polohu #picové podpiry ll. Tek je tedy pracowni ustrojf lepictho stroje podedvi
nastavovéno do potfebné 'prleovni polohy.

Cinnost kotewnich véled 27, dotlaovacich vélcd 17, plestavovactho vélce 7 spolu
s 3innost{ Spicového vélce M_22 a patnfho vélce M 21 patni opdry 48 k pritlalenf boty 47
k patnf Zésti formy je Ffzena spoleinym hydraulickym obyodem, ktery ovlédé jednotlivéd
pracovn{ dstroj{ pro pfilisovéni podedve obuvi 47. Tento spolelny hydraulicky obvod mé
1351 ovltdqci okruhy, napojené ne nezndzorn¥né niskotlaké a vysokotlaké samostatné Zerpad-
lo. Prvni ovlédaci okruh napojuje nizkotlaké Zerpedlo ples jednosmdérny nizkotlaky ventil
225 a nizkotlaky elektromagneticky rozvéd#& R21 v nepracovn{ polose, na prostory nad pis-
ty ve #picovém vélci M22 a patnim vélci M2)l. Druhy ovlédaci okruh napojuje nizkotlaké
terpadlo & vysokotlaké Zerpadlo pies niszkotlaky elektromsgneticky rosvdddZ R2] a vysoko-

tlaky elektromagneticky rosvéd¥¥ R22 v pracovni polose s prostory pod pisty patnfho vélce
M21 & Spicového vélce M22, a to ples $krtic{ trysku T21 a ples nfzkotlaky odpruleny zpét-
ny ventil 223 s parslelnd pfipojenym nizkotlakym spitnym ventilem %24 a jednak prostory
pod dotlaZovaci{m plunirem 18 a pod kotewnim plunirem 26 v dotlalovacim vélci 17 a v ko~
tevnin vélei 27 pres vysokotlaky odprufeny zp¥tny ventil Z21 a redukini ventil VR21

s viazenym vysokotlakym sp¥tnym ventilem Z22. Tret{ ovldédaci okruh napojuje nizkotlaké
Serpadlo pi‘ci trojcestny ru¥ni rosvéd¥® R23, s prostory pled i sa pistem §__', plestavovaci-
ho vélce 7. ’ | |
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Funkce hydraulického obvodu je takovd, e v klidové poloze proudi prvnim ovlédacim

okruhem tlakové prostfedf nad pisty Bpicového vélce M22 a patnfho vélce M2l, %{m% se
zvednou ob¥ op¥ry, tj. Spicovd op¥ra 46 a patni op¥ra 48, upewvn&né na Spicovém vdlei M22,
pfi{padné na patnim vélei M21l, do horni nepracovn{ polohy. Po pPestaveni obou elektromag-
netickych rozvéd&d, a to nfzkotlakého elektromagnetického rozvéddZe R21 a vysokotlakého
elektromagnetického rozvéd&de R22 do pracovn{i polohy, proud{ tlakové prostfed{ druhym
ovlddacim okruhem predeviim do patnfho vélce M2l a ¥krticf tryskou T2l do ¥picového vélce
M22. Po dosednutf patn{ opéry 48 na kopyto s botou 47 stoupne ponékud tlak v hydraulickém
obvodu, ¥im% se otevfe nizkotleky odpruzeny zp¥tny ventil 223 a tlakové prostifedi proud{
do Spicového vélce M22. Po dosednuti. Spicové opéry 46 na botu 47 stoupne déle tlak v hyd-
raulickém obvodu a tim je stlaZena pruiina.ggl nad pistem tohoto Zpicového vdlce M22

a je sepnut koncovy spina¥ K21, ktery zapojl automaticky ovlddac{ cyklus pracovniho
dstrojf lepictho stroje podedvi. Prost¥edky k Fizen{ tohoto automatického ovlddactho cyk=-
1u nejsou predmétem tqﬁoto vynélezu a proto nejsou ani znézornény na vykresech. P¥i dal-
5{m semovolndm zvySovédnf tlaku v hydraulickém obvodu se otevie vysokotlaky odpruZeny
zp&tny ventil Z21 a tlakové prostiedf proud{ redukinim ventilem VR21 do dotlalovacich
véled 17 a kotevnich véled 27. Po dosafen{ tlaku stanoveného pro nizkotlakou vEtev Pl se
uzavie jednosmérny nizkotlaky ventil 225 a pot¥ebné mnoZstvi tlakového prosttedi pro do-
saZeni poZadovaného tlaku v hydraulickém obvodu a pro kryt{ ztrdt, doddvéd vysokotlakéd vid-
tev P2. Po uplynut{ poZadované doby, potrebné pro pPilisovénf podeSve, asové relé vypne
elektromegnetické rozvdd&¥e R21, R22 a pracovni udstroji se vrét{ do pivodni zékledni po-

lohy.

Délkové setizovéni formy podle velikostntho &isla boty 47, tJ. ustavovédni polohy do-
tladovacich véled 17 a Spicové podpdrky 11, se provéd{i pomoci prestavovacfho vélce J,
ktery je ovléddn ru¥nim rozvéd¥fem R23 v t¥etim ovlddacim okruhu.b

PREDMET VYNALEZVU

1. Pracovn{ ustrojf lepicfho stroje podedvi s formou, tvofenou jednak patnf ¥ést{ a jed-
nak Spicovou ¥dst{ se dvima dhlové nastavitelnymi nosnymi deskami, a to 3picovou nos-
nou deskou a klenkovou nosnou deskou, pbdepfehymi v rovin® vzdjemného prekryt{ ne jed-
néch svich koncfch podpernymi kledkami, zatimco Spicové nosnéd deska je navic podepfena
i Spicovou podpérou pF¥estavitelnou v podélném sméru formy a klenkové noené deska je
uloZena vykyvnd na strand pFivrécené k patnf ¥dsti formy, kterd je tvoFena polohové
nastavitelnou patni podp&rou, pfi%em# proti form® shora jsou upraveny dvé presuvné
opéry, tj. Spicové a patni op&re pro svrsek na kopytd 8 podesvi, vyznalujic{ se tim,
%e vykyvné uloZeni klenkové nosné desky (22) je provedeno nosnym Zepem (25) upevnénym
na kotevnich plunZrech (26) dvou kotevnich vélcd (27) uspo¥ddanych svisle vedle sebe
neposuvné na rému (1), zatimco podp&rné kiadky (20) vzédjemného pFekryt{ Bpicové nosné
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2.

desky (21) a klenkové nosné desky (22) jsou uloZeny na dotla¥ovacich plunirech (18)
dotl#éovacich vélcd (17), upevndnfch vedle sebe vertikdln® na dr%éku (10) uloZeném
presuvn® v podélném smEru na nosi¥i (2) polohové aretovatelném & opat¥eném nosnym Ze-
pem (6), na némZ je uchycen prestavovaci vélec (7), jehoZ pistnice (8) je ukotvena na
ariéku (10), na jehoZ hornf ¥dsti v podélném veden{ suvn& uloZend Spicovd podpéra (11)
Je opatiena pF{nym ovlddactm Zepem (43), vedenym jednak ve vodorovné dréice (42) rému
(1) a jednak ve svislé drdZce (44) qudo#&ciho téhla (45) upevnéného na 3picovém vél-
ci (M22) a je pevn¥ spojena s hfebenem (12) zabirajicim s pastorkem (13) uloZenym na
Sepu v 4dridku (10) a zabirajfcim sou¥asn s paralelnim ovlddacim h¥ebenem (14), areto-
vateln® spojenym polohovacim Zepem (16) s nosilem (2), ptiZemi jak kotevni vélce (27),
tak i dotlaZovaci vélce (17) a prestavovaci vélec (7) spolu se Bpicovym vdlcem (M22)

a patnim vélcem (M21) patni opéry (48) k pFitlaeni boty (47) k.patni ¥dsti formy,
jeou zapojeny ve spole¥ném hydraulickém obvodu, zatim co patniléést formy mé svou pat-
ni podpéru (33) uspofddanou na svislé vzpéle (32) podepfené zuby rohatky (31) uloZené
na p¥{&ném Zepu (30) v patnim nosi¥i (28) piesuvné uloZeném v podélném vedeni rému

(1) a opati¥eném polohovacim Broubem (29) axiélnd zaji¥ténym v rému (1).

Pracovni ustrojf podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e jeho hydraulicky obvod je sesta-
ven ze t#{ ovlédacich okruhd, a to z prvntho ovlédactho okruhu, v n&m¥ na nizkotlaké
Zerpadlo jsou pres jednosmdrny nizkotlaky ventil (Z25) a nizkotlaky elektromegneticky
rozvéd8E (R21) v nepracovni poloze napojeny prostory nad pisty ve Spicovém vélei (M22)
a patniﬁ’vélci (M21), pfilemZ ve Aruhém ovlddacim okruhu jsou na nizkotlaké Zerpadlo

a vysokotlaké Zerpadlo pres nizkotlaky elektromegneticky rozvéd&& (R21) a pres vysoko-
tlaky elektromagneticky rozvéd&& (R22) v pracovni poloze napojeny jednak prostory pod
pisty patnfho vélce (M21) a Zpicového vélce (M22), a to pfes ¥krtictf trysku (T21)

a pPes nizkotlaky odprufeny zp¥tny ventil (223) s paraielné pFipojenym nizkotlakym
zpdtnym ventilem (224) a jednak proetoiy pod dotlafovacim plun¥rem (18) a pod kotev-
nim plunirem (26) v dotla¥ovacim vélei (17) a v kotevnim vdlei (27) pFes vysokotlaky
odprufeny zp&tny ventil (%21) a reduk¥ni ventil (VR21) s vFazenym vysokotlakym zp&tnym
ventilem (222), kde ve tfetim ovlddacim okruhu je na nizkotleké Zerpadlo pfes troj-
cestny ru¥ni rozvédd& (R23) napojen prostor pred i za pistem (8°) prestavovaciho vélce

n.

3 vjkresy
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