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(57) Abstract: The invention relates to a charging station (10) for motor vehicles, comprising a primary coil unit (12) for the
inductive transfer of energy to a battery of the motor vehicle and comprising a metal detector (14), wherein the metal detector (14) is
designed to detect a motor vehicle arranged over a charging station surface (16) of the charging station (10), said charging station
(10) comprises a transmission device (24) which is designed to send an occupancy signal if it is detected by means of the metal
detector (14) that a motor vehicle is arranged over the charge station surface (16). The invention further relates to a method for
operating a charging station (10).

(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betritft eine Ladestation (10) fiir Kraftfahrzeuge, mit einer Primérspuleneinheit (12) zum
induktiven Ubertragen von Fnergie an eine Batterie eines Kraftfahrzeugs und mit einem Metalldetektor (14), wobei der
Metalldetektor (14) dazu ausgebildet ist, ein oberhalb von einer Ladestationsobertliche (16) der Ladestation (10) angeordnetes
Kraftfahrzeug zu erfassen, die Ladestation (10) eine Sendeeinrichtung (24) aufweist,

[Fortsetzung auf der ndchsten Seite]
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welche dazu ausgebildet ist, ein Belegungssignal auszusenden, falls mittels des Metalldetektors (14) erfasst wird, dass ein
Kraftfahrzeug oberhalb von der Ladestationsoberfldche (16) angeordnet ist. Die Erfindung betrifft des Weiteren ein Verfahren
zum Betreiben einer Ladestation (10).
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Ladestation fur Kraftfahrzeuge und Verfahren zum Betreiben einer
Ladestation

BESCHREIBUNG:

Die Erfindung betrifft eine Ladestation fur Kraftfahrzeuge der im Oberbegriff
des Patentanspruchs 1 angegebenen Art. Des Weiteren betrifft die Erfindung
ein Verfahren zum Betreiben einer derartigen Ladestation.

Die DE 10 2011 015 980 A1 zeigt eine Ladestation fur Kraftfahrzeuge, wel-
che eine Primarspuleneinheit zum induktiven Ubertragen von Energie an ei-
ne Batterie eines Kraftfahrzeugs und einen Metalldetektor aufweist. Der Me-
talldetektor dient dabei dazu, metallische Gegenstande in einem Kopplungs-
bereich zwischen der Primarspuleneinheit und einer Sekundarspuleneinheit
eines Kraftfahrzeugs zu detektieren. Falls mittels des Metalldetektors metalli-
sche Gegenstande erfasst werden, kann beispielsweise eine Warnung aus-
gelost und/oder das Ubertragen von Leistung, insbesondere von Starkstrom,
an das Primarspulenelement unterbunden werden.

Die DE 10 2009 033 236 A1 zeigt eine Vorrichtung zur induktiven Ubertra-
gung von elektrischer Energie. Die Vorrichtung umfasst eine Einrichtung zur
Detektion eines Gegenstands innerhalb eines Raums, der zumindest wah-
rend einer Energielbertragung einen zwischen einer Primarinduktivitat der
Vorrichtung und einer Sekundarinduktivitat eines Kraftfahrzeugs liegenden
Raum umfasst. Mittels der Vorrichtung ist es moglich, Fremdkorper in einem
Feldbereich der Primarinduktivitat zu erkennen.

Die US 5 821 731 A zeigt ebenfalls eine Ladestation fur Kraftfahrzeuge. Die
Ladestation umfasst eine Primérspule zum induktiven Ubertragen von Ener-
gie an eine Sekundarspule eines Kraftfahrzeugs, um dadurch die Batterie
des Kraftfahrzeugs zu laden. Die Ladestation umfasst des Weiteren zumin-
dest einen magnetischen Sensor, mittels welchem die Position der Sekun-
darspuleneinheit eines in der Ladestation geparkten Kraftfahrzeugs erfasst
werden kann.
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Es ist die Aufgabe der vorliegenden Erfindung, eine Ladestation fur Kraft-
fahrzeuge sowie ein Verfahren zum Betreiben einer Ladestation bereitzustel-
len, mittels welchen ein Belegungszustand der Ladestation auf besonders
einfache Weise ermittelbar und bereitstellbar ist.

Diese Aufgabe wird durch eine Ladestation fur Kraftfahrzeuge sowie durch
ein Verfahren zum Betreiben einer Ladestation mit den Merkmalen der un-
abhangigen Patentanspriche gelost. Vorteilhafte Ausgestaltungen mit
zweckmafigen und nicht-trivialen Weiterbildungen der Erfindung sind in den
abhangigen Anspruchen angegeben.

Die erfindungsgemalle Ladestation flUr Kraftfahrzeuge umfasst eine Pri-
marspuleneinheit zum induktiven Ubertragen von Energie an eine Batterie
eines Kraftfahrzeugs und einen Metalldetektor. Die erfindungsgemafe La-
destation zeichnet sich dabei dadurch aus, dass der Metalldetektor dazu
ausgebildet ist, ein oberhalb von einer Ladestationsoberflache der Ladestati-
on angeordnetes Kraftfahrzeug zu erfassen, wobei die Ladestation eine
Sendeeinrichtung aufweist, welche dazu ausgebildet ist, ein Belegungssignal
auszusenden, falls mittels des Metalldetektors erfasst wird, dass ein Kraft-
fahrzeug oberhalb von der Ladestationsoberflache angeordnet ist.

Vorzugsweise kann die Ladestation dabei in einen Parkplatz integriert sein,
sodass auf diesem Parkplatz geparkte Elektrofahrzeuge geladen werden
konnen. Der Metalldetektor ist vorzugsweise als Spule ausgebildet oder
weist eine Sendespule und eine separate Empfangsspule auf. Falls der Me-
talldetektor als Spule ausgebildet ist, kann beispielsweise die Impedanz der
Spule und/oder die Wirkleistung der Spule gemessen werden, um zu ermit-
teln, ob ein Kraftfahrzeug gerade oberhalb von oder auf der Ladestations-
oberflache angeordnet ist. Denn Kraftfahrzeuge weisen ublicherweise eine
Vielzahl von metallischen Bauteilen auf, sodass mittels des Metalldetektors
auf einfache Weise ermittelt werden kann, ob gerade ein Kraftfahrzeug auf
der Ladestationsoberflache abgestellt ist. Die Sendeeinrichtung kann dartber
hinaus auch dazu ausgebildet sein, ein Signal auszusenden, welches kenn-
zeichnet, dass die Ladestation gerade nicht von einem Kraftfahrzeug belegt
ist, solange mittels des Metalldetektors kein Kraftfahrzeug oberhalb von oder
auf der Ladestationsoberflache erfasst wird.
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Der Metalldetektor ist insbesondere dazu ausgebildet, beliebige Kraftfahr-
zeuge zu detektieren bzw. zu erfassen, welche oberhalb von der Ladesta-
tionsoberflache der Ladestation angeordnet bzw. geparkt sind. Mittels der
erfindungsgemafien Ladestation ist es also moglich, weitere Kraftfahrzeuge
bzw. deren Fahrer darlUber in Kenntnis zu setzen, dass die betreffende La-
destation gerade von einem Kraftfahrzeug belegt ist und nicht fur einen La-
devorgang zur Verfigung stent.

In vorteilhafter Ausgestaltung der Erfindung ist es vorgesehen, dass der Me-
talldetektor dazu ausgebildet ist, ein Kraftfahrzeug ohne Sekundarspule zu
erfassen. Mit anderen Worten ist der Metalldetektor also dazu ausgebildet,
beliebige Kraftfahrzeuge zu erfassen und zu detektieren, welche auf der La-
destationsoberflache oder oberhalb von der der Ladestationsoberflache der
Ladestation angeordnet bzw. geparkt sind. Der Metalldetektor ist dazu aus-
gebildet, im Wesentlichen beliebige metallische Komponenten eines Kraft-
fahrzeugs zu erfassen, sobald ein Kraftfahrzeug auf der Ladestationsoberfla-
che oder oberhalb von der Ladestationsoberflache angeordnet ist. Da die
Ladestation vorzugsweise in einen Parkplatz integriert sein kann, ist es von
Vorteil, wenn der Metalldetektor auch Kraftfahrzeuge ohne Sekundarspulen
erfassen kann. Denn es konnte auch sein, dass herkdbmmliche Kraftfahrzeu-
ge, also Kraftfahrzeuge ohne Elektroantrieb, ebenfalls auf der Ladestation
geparkt sind. In einem derartigen Fall kann der Metalldetektor trotzdem er-
kennen, dass die Ladestation gerade belegt ist, sodass die Sendeeinrichtung
das besagte Belegungssignal aussenden kann.

Eine weitere vorteilhafte Ausfuhrungsform der Erfindung sieht vor, dass die
Primarspuleneinheit den Metalldetektor umfasst. Dadurch kann die gesamte
Ladestation besonders kompakt ausgebildet sein, da der Metalldetektor ein
Teil der Primarspuleneinheit ist. Vorzugsweise ist der Metalldetektor dabei
als Spule ausgebildet und zum Ubertragen von Energie an eine Batterie ei-
nes Kraftfahrzeugs ausgebildet. Mit anderen Worten ist der Metalldetektor
selbst also als Primarspule ausgebildet, sodass mittels der Primarspule in
einer Sekundarspule eines zu ladenden Kraftfahrzeugs eine Spannung indu-
ziert werden kann. Der Metalldetektor weist also eine Doppelfunktionalitat
auf, namlich zum einen dient der Metalldetektor dazu, zu erfassen, ob ein
Kraftfahrzeug auf der Ladestationsoberflache angeordnet ist, und zum ande-
ren ist der Metalldetektor zusatzlich noch dazu ausgebildet, eine Spannung
in einer Sekundarspule eines Kraftfahrzeugs zum Laden der Batterie des
betreffenden Kraftfahrzeugs zu induzieren. Dadurch kann die Ladestation
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insgesamt mit besonders wenigen Teilen und besonders kompakt ausgebil-
det werden.

Gemal einer weiteren vorteilhaften Ausflhrungsform der Erfindung ist es
vorgesehen, dass die Ladestation einen Hebemechanismus aufweist, wel-
cher dazu ausgebildet ist, die Primarspuleneinheit zwischen einer versenkten
Verstauposition und einer ausgefahrenen Ladeposition zu bewegen. Denn
beim induktiven Laden ist fur den Wirkungsgrad des Ladevorgangs insbe-
sondere wichtig, dass ein Abstand zwischen der Primarspuleneinheit und
einer Sekundarspuleneinheit eines zu ladenden Kraftfahrzeugs besonders
gering ist. Durch den Hebemechanismus ist es moglich, die Primarspulen-
einheit besonders nah an eine Sekundarspuleneinheit eines zu ladenden
Kraftfahrzeugs heranzufuhren, sodass der Ladevorgang besonders effizient,
also mit einem hohen Wirkungsgrad, erfolgen kann.

Bei dem erfindungsgemafien Verfahren zum Betreiben der erfindungsgema-
Ren Ladestation oder einer vorteilhaften Ausfihrungsform der erfindungsge-
mafen Ladestation wird mittels des Metalldetektors erfasst, ob ein Kraftfahr-
zeug oberhalb von der Ladestationsoberflache angeordnet ist, wobei mittels
der Sendeeinrichtung der Ladestation ein Belegungssignal ausgesendet
wird, falls mittels des Metalldetektors erfasst wird, dass ein Kraftfahrzeug
oberhalb von der Ladestationsoberflache angeordnet ist. Vorteilhafte Ausge-
staltungen der erfindungsgemaflen Ladestation sind dabei als vorteilhafte
Ausgestaltungen des erfindungsgemafen Verfahrens anzusehen, wobei die
Ladestation insbesondere Mittel zur Durchfihrung der Verfahrensschritte
aufweist.

Eine vorteilhafte Ausfuhrungsform des erfindungsgemafien Verfahrens sieht
vor, dass mittels des Metalldetektors in vorgegebenen Abstanden Uberprift
wird, ob ein Kraftfahrzeug auf der Ladestationsoberflache angeordnet ist,
solange die Primarspuleneinheit nicht zum Laden einer Batterie eines Kraft-
fahrzeugs betrieben wird. Mit anderen Worten wird der Metalldetektor also in
zyklischen Abstanden in einer Art Detektionsmodus betrieben, in welchem
der Metalldetektor derart angesteuert wird, dass mittels diesem Uberprift
werden kann, ob gerade ein Kraftfahrzeug oberhalb von der Ladestations-
oberflache bzw. auf dieser angeordnet ist. Der Metalldetektor kann dabei
beispielsweise in zyklischen Abstanden von wenigen Sekunden oder auch
wenigen Minuten betatigt werden, um zu Uberprifen, ob ein Kraftfahrzeug
oberhalb von oder auf der Ladestationsoberflache angeordnet ist. Dadurch
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kann auf zuverlassige Weise ermittelt werden, ob die Ladestation gerade frei
oder belegt ist.

Schlielllich ist es gemal einer weiteren vorteilhaften Ausfuhrungsform des
erfindungsgemafien Verfahrens vorgesehen, dass, falls der Metalldetektor
als Spule und zum Ubertragen von Energie an eine Batterie eines Kraftfahr-
zeugs ausgebildet ist, der Metalldetektor zum Uberpriifen, ob ein Kraftfahr-
zeug oberhalb von der Ladestationsoberflache angeordnet ist, mit einer Leis-
tung gespeist wird, welche kleiner als eine Ladeleistung zum Ubertragen von
Energie an eine Batterie eines Kraftfahrzeugs ist. Dadurch kann sicherge-
stellt werden, dass insbesondere an Kraftfahrzeugen, welche nur einen Ver-
brennungsmotor und keine mittels Induktion zu ladende Batterie aufweisen,
keine Schaden an metallischen Bauteilen derartiger Kraftfahrzeuge hervor-
gerufen werden.

Weitere Vorteile, Merkmale und Einzelheiten der Erfindung ergeben sich aus
der nachfolgenden Beschreibung bevorzugter Ausflhrungsbeispiele sowie
anhand der Zeichnung. Die vorstehend in der Beschreibung genannten
Merkmale und Merkmalskombinationen sowie die nachfolgend in der Figu-
renbeschreibung genannten und/oder in der Figur alleine gezeigten Merkma-
le und Merkmalskombinationen sind nicht nur in der jeweils angegebenen
Kombination, sondern auch in anderen Kombinationen oder in Alleinstellung
verwendbar, ohne den Rahmen der Erfindung zu verlassen.

Ausflhrungsbeispiele der Erfindung werden nachfolgend anhand der einzi-
gen Figur naher erlautert, in welcher eine Ladestation zum induktiven Laden
einer Batterie eines Kraftfahrzeugs schematisch dargestellt ist, wobei ober-
halb von der Ladestation der Unterboden eines Kraftfahrzeugs angedeutet
ist.

Eine insgesamt mit 10 bezeichnete Ladestation fur Kraftfahrzeuge ist in einer
schematischen Seitenansicht in der einzigen Figur gezeigt. Die Ladestation
10 umfasst eine Primarspuleneinheit 12 zum induktiven Ubertragen von
Energie an eine Batterie eines Kraftfahrzeugs und einen Metalldetektor 14,
welcher unterhalb von einer Ladestationsoberflache 16 der Ladestation 10
angeordnet ist. Des Weiteren weist die Ladestation 10 noch einen Hebeme-
chanismus 18 auf, welcher dazu ausgebildet ist, die Primarspuleneinheit 12
zwischen einer hier gezeigten versenkten Verstauposition und einer ausge-
fahrenen Ladeposition zu bewegen. Mit anderen Worten kann der Hebeme-
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chanismus 18 die Primarspuleneinheit 12 mitsamt dem Metalldetektor 16 in
Hochrichtung z der Ladestation 10 auf- und ab bewegen. Zum Antreiben
bzw. Verstellen des Hebemechanismus 18 umfasst die Ladestation 10 noch
eine Antriebseinheit 20, bei welcher es sich beispielsweise um einen Elekt-
romotor handeln kann. Wie zu erkennen, ist der Hebemechanismus 18 vor-
liegend in Form eines Scherenhubtisches ausgebildet, wobei auch andere
Ausgestaltungen des Hebemechanismus 18 mdglich sind. Des Weiteren
weist die Ladestation 10 noch eine Aluminiumbodenplatte 22 auf, welche die
Ladestation 10 nach unten hin abschirmt. Dies ist insbesondere von Vorteil,
wenn die Primarspuleneinheit 12 zum Laden einer Batterie eines Kraftfahr-
zeugs betrieben wird, da dann Magnetfelder entstehen, die mittels der Alu-
miniumbodenplatte 22 nach unten hin abgeschirmt werden.

Die Ladestation 10 umfasst des Weiteren eine Sendeeinrichtung 24, welche
dazu ausgebildet ist, ein Belegungssignal auszusenden, falls mittels des Me-
talldetektors 14 erfasst wird, dass ein Kraftfahrzeug auf der Ladestations-
oberflache 16 angeordnet ist. Darlber hinaus weist die Ladestation 10 noch
eine Steuereinrichtung 26 auf, welche dazu ausgebildet ist, die Sendeeinrich-
tung 24 in Abhangigkeit von jeweils von dem Metalldetektor 14 empfangenen
Signalen anzusteuern. Mit anderen Worten bildet also die Steuereinrichtung
26 ein Bindeglied zwischen dem Metalldetektor 14 und der Sendeeinrichtung
24.

In der vorliegenden Darstellung ist ein Fahrzeugunterboden 28 eines nicht
naher bezeichneten Kraftfahrzeugs gezeigt, wobei der Fahrzeugunterboden
28 oberhalb von der Ladestationsoberflache 16 angeordnet ist. Mit anderen
Worten ist das Kraftfahrzeug also so geparkt, dass der Fahrzeugunterboden
28 in Hochrichtung z leicht beabstandet von der Ladestationsoberflache 16
angeordnet ist. Der Metalldetektor 16 ist dabei dazu ausgebildet, jegliche
Kraftfahrzeuge — solange sie metallische Bauteile aufweisen — zu erfassen.
Mit anderen Worten ist der Metalldetektor 16 auch dazu ausgebildet, Kraft-
fahrzeuge ohne Sekundarspule zu erfassen und zu detektieren. Die Ladesta-
tion 10 ist vorzugsweise in einen nicht naher gezeigten Parkplatz eingelas-
sen bzw. integriert. Sowohl rein mittels eines Verbrennungsmotors angetrie-
bene Kraftfahrzeuge als auch Elektrofahrzeuge sowie Hybridfahrzeuge kon-
nen somit auf dem Parkplatz und somit oberhalb von der Ladestation 10 ab-
gestellt werden.
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Mittels des Metalldetektors 16 wird in vorgegebenen Abstanden Gberpruft, ob
ein Kraftfahrzeug auf der Ladestationsoberflache 16 angeordnet ist, vor-
zugsweise zumindest solange die Primarspuleneinheit 12 nicht zum Laden
einer Batterie eines Kraftfahrzeugs betrieben wird. Dazu steuert die Steuer-
einrichtung 26 den Metalldetektor 14 zyklisch derart an, dass mittels des Me-
talldetektors 14 Uberprift wird, ob gerade ein Kraftfahrzeug oberhalb von der
Ladestationsoberflache 16 angeordnet ist oder nicht. Sobald mittels des Me-
talldetektors 16 dabei erfasst wird, dass ein Kraftfahrzeug auf bzw. oberhalb
von der Ladestationsoberflache 16 angeordnet ist, steuert die Steuereinrich-
tung 26 die Sendeeinrichtung 24 derart an, dass mittels der Sendeeinrich-
tung 24 ein Belegungssignal ausgesendet bzw. ausgestrahlt wird.

Dieses Belegungssignal kbnnen weitere Kraftfahrzeuge empfangen, sodass
insbesondere jeweiligen Fahrern der Kraftfahrzeuge klar ist, dass die La-
destation 10 gerade belegt ist. Das Belegungssignal wird dabei drahtlos aus-
gesendet, beispielsweise Uber Radiofrequenzen, tUber ein WLAN-Netz oder
dergleichen. Somit kdnnen umliegende Kraftfahrzeuge auf einfache Weise
detektieren, ob die Ladestation 10 gerade belegt ist oder nicht. Insbesondere
fur Elektrofahrzeuge oder Hybridfahrzeuge ist dies eine wichtige Information,
da ein Fahrer eines derartigen Kraftfahrzeugs auf einfache Weise entschei-
den kann, ob er die Ladestation 10 zum Laden der Batterie seines Kraftfahr-
zeugs anfahren sollte oder nicht.

Entgegen der hier gezeigten Darstellung kann die Primarspuleneinheit 12
auch den Metalldetektor 14 umfassen, wobei der Metalldetektor 14 in diesem
Fall als Spule ausgebildet und zum Ubertragen von Energie an eine Batterie
eines Kraftfahrzeugs ausgebildet ist. Mit anderen Worten kann es also vor-
gesehen sein, dass der Metalldetektor 14 als Primarspule ausgebildet ist,
mittels welcher eine Spannung in einer jeweiligen Sekundarspule eines Kraft-
fahrzeugs zum Laden der betreffenden Batterie des Kraftfahrzeugs induzier-
bar ist.

Dem Metalldetektor 14 kommt in diesem Fall also eine Doppelfunktionalitat
zu. Zum einen kann mittels des Metalldetektors 14 erfasst werden, ob die
Ladestation 10 als solche Uberhaupt belegt ist, indem mittels des Metallde-
tektors 14 Uberprift wird, ob gerade ein Kraftfahrzeug oberhalb von der La-
destation 10 angeordnet ist. Darlber hinaus kann der Metalldetektor 14 dazu
verwendet werden, eine Spannung in einer Sekundarspule eines zu laden-
den Kraftfahrzeugs zu induzieren. Durch die Funktionsintegration kann eine
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besonders kompakte Primarspuleneinheit 12 mitsamt dem Metalldetektor 14
bereitgestellt werden, da der Metalldetektor 14 die besagte Doppelfunktiona-
litat aufweist.

Falls der Metalldetektor 14 als Spule und zum Ubertragen von Energie an
eine Batterie eines Kraftfahrzeugs ausgebildet ist, wird der Metalldetektor 14
zum Uberprifen, ob ein Kraftfahrzeug auf oder oberhalb von der Ladesta-
tionsoberflache 16 angeordnet ist, mit einer Leistung gespeist, welche kleiner
als eine Ladeleistung zum Ubertragen von Energie an eine Batterie eines
Kraftfahrzeugs ist. Insbesondere wenn es sich bei dem oberhalb von der La-
destation 10 angeordneten Kraftfahrzeug um ein Kraftfahrzeug ohne Sekun-
darspule handelt, kann dadurch vermieden werden, dass metallische Bautei-
le des Kraftfahrzeugs beschadigt werden.

Mittels der beschriebenen Ladestation 10 und dem beschriebenen Verfahren
zum Betreiben der Ladestation 10 kann also auf einfache und zuverlassige
Weise Kraftfahrzeugen im Umfeld der Ladestation 10 mitgeteilt werden, ob
die Ladestation 10 gerade belegt ist, und zwar unabhangig davon, ob die
Ladestation 10 gerade von einem Elektrofahrzeug, einem Hybridfahrzeug
oder einem ausschliellich mittels eines Verbrennungsmotors angetriebenen
Kraftfahrzeug belegt ist.
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PATENTANSPRUCHE:

Ladestation (10) fur Kraftfahrzeuge, mit einer Primarspuleneinheit (12)
zum induktiven Ubertragen von Energie an eine Batterie eines Kraft-
fahrzeugs und mit einem Metalldetektor (14),
dadurch gekennzeichnet, dass
der Metalldetektor (14) dazu ausgebildet ist, ein oberhalb von einer
Ladestationsoberflache (16) der Ladestation (10) angeordnetes
Kraftfahrzeug zu erfassen;
die Ladestation (10) eine Sendeeinrichtung (24) aufweist, welche
dazu ausgebildet ist, ein Belegungssignal auszusenden, falls mittels
des Metalldetektors (14) erfasst wird, dass ein Kraftfahrzeug ober-
halb von der Ladestationsoberflache (16) angeordnet ist.

Ladestation (10) nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, dass

der Metalldetektor (14) dazu ausgebildet ist, ein Kraftfahrzeug ohne
Sekundarspule zu erfassen.

Ladestation (10) nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, dass
die Primarspuleneinheit (12) den Metalldetektor (14) umfasst.

Ladestation (10) nach Anspruch 3,

dadurch gekennzeichnet, dass

der Metalldetektor (14) als Spule ausgebildet und zum Ubertragen von
Energie an eine Batterie eines Kraftfahrzeugs ausgebildet ist.

Ladestation (10) nach einem der vorhergehenden Ansprlche,

dadurch gekennzeichnet, dass

die Ladestation (10) einen Hebemechanismus (18) aufweist, welcher
dazu ausgebildet ist, die Primarspuleneinheit (12) zwischen einer ver-
senkten Verstauposition und einer ausgefahrenen Ladeposition zu
bewegen.

Verfahren zum Betreiben einer Ladestation (10) nach einem der vor-
hergehenden Anspriche, bei welchem mittels des Metalldetektors
(14) erfasst wird, ob ein Kraftfahrzeug oberhalb von der Ladestations-
oberflache (16) angeordnet ist, wobei mittels der Sendeeinrichtung
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(24) der Ladestation (10) ein Belegungssignal ausgesendet wird, falls
mittels des Metalldetektors (14) erfasst wird, dass ein Kraftfahrzeug
oberhalb von der Ladestationsoberflache (16) angeordnet ist.

Verfahren nach Anspruch 6,

dadurch gekennzeichnet, dass

mittels des Metalldetektors (14) in vorgegebenen Abstanden Uberprift
wird, ob ein Kraftfahrzeug auf der Ladestationsoberflache (16) ange-
ordnet ist, solange die Primarspuleneinheit (12) nicht zum Laden einer
Batterie eines Kraftfahrzeugs betrieben wird.

Verfahren nach Anspruch 6 oder 7,

dadurch gekennzeichnet, dass,

falls der Metalldetektor (14) als Spule und zum Ubertragen von Ener-
gie an eine Batterie eines Kraftfahrzeugs ausgebildet ist, der Metallde-
tektor (14) zum Uberprifen, ob ein Kraftfahrzeug oberhalb von der
Ladestationsoberflache (16) angeordnet ist, mit einer Leistung ge-
speist wird, welche kleiner als eine Ladeleistung zum Ubertragen von
Energie an eine Batterie eines Kraftfahrzeugs ist.
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