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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do stabilizacji kontenera, ktére umozliwia zatadunek
i roztadunek kontenera na platforme transportowa bez koniecznosci stosowania dodatkowych mecha-
nizméw zatadowczo-roztadowczych, oraz bez koniecznoéci udziatu personelu operatorskiego wyszko-
lonego w operowaniu systemami zatadowczymi. Urzadzenie wedtug wynalazku moze znalez¢ zasto-
sowanie zaréwno w odniesieniu do samodzielnych konteneréw jak i konteneréw zintegrowanych
z platformami transportowymi takimi jak réznego rodzaju naczepy i przyczepy. Nadto, przedmiotowe
urzadzenie do stabilizacji moze by¢ stosowane zaréwno do konteneréw towarowych jak i konteneréow
mieszkalnych oraz innych typéw konteneréw przeznaczonych do uzytkowania przez ludzi. Przyktado-
wo mozna wskaza¢ mobilne warsztaty, centra dowodzenia czy kontenery kempingowe i turystyczne
typu mobil-home.

W dziedzinie kontenerowych urzadzen przetadunkowych istnieje kilka gtéwnych probleméw
technicznych. W pierwszej kolejnosci jest to zapewnienie efektywnego procesu roztadunku i zatadun-
ku kontenera oraz jego stabilnego posadowienia na podtozu, ktére czesto nie jest rowne. Efektywnos¢
czynnosci roztadowania kontenera z platformy transportowej, przykladowo naczepy samochodowej,
oraz jego stabilnego i bezpiecznego postawienia na ziemie lub jego zatadunku jest obnizana poprzez
koniecznosc¢ stosowania dodatkowych srodkéw i urzadzen takich jak zewnetrzne dzwigi lub podnosni-
ki. Dodatkowy problem w odniesieniu do wielu znanych mechanizméw stwarza konieczna obecnosé
przeszkolonego operatora umiejetnie sterujacego urzadzeniami przetadowczymi. Oddzielnym proble-
mem jest takZze stabilne i bezpieczne wypoziomowanie kontenera zwlaszcza przeznaczonego do
uzytkowania przez ludzi.

Z polskiego opisu patentowego PL207737B1 znane jest autonomiczne urzadzenie przetadun-
kowe kontenera, ktérego elementami sktadowymi sa: sitownik, ramiona mocujace w formie wahaczy,
element sprezysty, podstawa podpory i blokada. Urzadzenie to charakteryzuje sie tym, ze w kazdym
z czterech naroznych stupdw nosnych o profilu otwartym kontenera zamocowany jest wahliwie sitow-
nik za posrednictwem dwodch wahaczy gornego i dolnego, przy czym wahacz gérny i wahacz dolny
osadzone sa z jednej strony na sworzniach w czopach umieszczonych w stupach nosnych kontenera,
a z drugiej strony przymocowane sa do czopow w korpusie sitownika. Dodatkowo urzadzenie wyposa-
zone jest w ramie blokady sitownika w potozeniu roboczym blokowane wspornikiem. Niedogodnoscia
przedmiotowego rozwiazania jest to, Ze sitowniki sa wysuwane recznie a nastepnie ich potozenie jest
blokowane specjalnymi blokadami, co wymaga znaczne;j sity fizycznej operatora. Sitowniki sa stero-
wane manualnie, za pomoca pojedynczych zawordw przez operatora, co z kolei wiaze sie z koniecz-
noscia przejscia specjalnego szkolenia i posiadania do$wiadczenia przez osobe uzywajaca takiego
rozwiazania.

Z opisu patentowego PL225457B1 znany jest autonomiczny zestaw przetadunkowy kontenera
wyposazony w standardowe stupy nosne i poprzeczki o profilu otwartym, zawierajacy wysuwne
wsporniki, z ktérych kazdy sktada sie z potaczonych ze soba prostopadle ramion, przy czym w ramie-
niu pionowym zabudowany jest sitownik. Wynalazek wyréznia sie tym, ze ramie poziome wysuwnego
wspornika osadzone jest suwliwie w poziomym, poprzecznym profilu konstrukcji nosnej kontenera
usytuowanym w dolnej czesci kontenera, i jest potaczone z dodatkowym sitownikiem zabudowanym
w profilu poziomym.

Znane jest takze z obrotu rynkowego urzadzenie przetadunkowe, ktére posiada wysuwane po-
ziomo ramiona z sitownikami pionowymi w uktadzie do siebie prostopadtym. Niedogodnos$cia tego
z kolei rozwiazania jest koniecznos¢ zastosowania dodatkowych wzmocnien mocowania sitownika
ze wzgledu na uktad sit wystepujacych w takim rozwiazaniu. Tego rodzaju dodatkowe wzmocnienia
pociagaja za soba z kolei istotny wzrost masy catej konstrukcji. Zestaw ten jest réwniez sterowany
przez operatora za pomoca uktadu pojedynczych zaworéw.

Znany jest z opisu patentowego PL184527B1 kontener, zwtaszcza do zabudowy logistycznej,
skonstruowany w postaci prostopadto$ciennej ramy z metalowych podtuznic i stupdéw z gniazdami do
transportu i mocowania w narozach, szczelnie wypetnionej blacha tworzaca dach, podtoge i pofatdo-
wane $ciany boczne z drzwiami w jednej z nich, okreslanej jako czotowej. Kontener ten charakteryzuje
sie tym, ze obydwie wzdtuzne $ciany boczne maja przy stupach, na catej wysokosci, po dwie pionowe
wneki, w ktérych zamocowane sa na uchylnych poprzeczkach ramy podnos$nikéw hydraulicznych,
z sitownikiem wewnatrz, zakoniczone w dolnej czesci stopkami, a w jednej z tych Scian, pomiedzy
wnekami, znajduje sie komora na agregat pradotwérczy a obok skrzynka potaczenh elektrycznych,
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ponizej w podiuznicy usytuowane sa szybkoztacza i dwie pompy reczne instalacji hydraulicznej
umieszczonej w podtodze, zas w dachu, przy $cianie czotowej, znajduje sie wytaz bezpieczenstwa,
z ktérego zejscie umozliwiaja metalowe, wyprofilowane prety usytuowane z jednej strony drzwi wej-
Sciowych, a z drugiej strony u dotu znajduje sie komora na urzadzenie filtrowentylacyjne, przy czym
wszystkie otwory kontenera zabezpieczone sa hermetycznymi uszczelkami, natomiast wewnetrzna
powierzchnia kontenera, gdzie na sScianach znajduja sie gniazda instalacji elektrycznej, zabezpieczo-
na jest niepalna, dzwiekochtonna i termoizolacyjna wyktadzina. Problemem technicznym tego z kolei
rozwiazania jest brak dodatkowego odsuniecia sitownikéw od powierzchni bocznych kontenera, co
ogranicza stabilno$¢ konstrukcji podczas jej unoszenia.

Celem niniejszego wynalazku jest opracowanie rozwiazania, ktére zapewni szybki i efektywny
zatadunek i roztadunek kontenera na/z platformy transportowej przy minimalnym zaangazowaniu
i dodwiadczeniu operatora oraz sprzetu dodatkowego. Ponadto, istothym jest zapewnienie stabilnego
posadowienia kontenera na gruncie, nawet w przypadku nieréwnego podfoza, przy zachowaniu moz-
liwie niskiej wagi catej konstrukcji kontenera.

Przedmiotem wynalazku jest automatyczne urzadzenie sktadajace sie z kontenera z zabudo-
wanym uktadem podpdr odskokowych z wysuwanymi tapami unoszacymi, oraz uktadem hydraulicz-
nym i elektronicznym.

Istota urzadzenia do stabilizacji kontenera wediug wynalazku jest specyficzna konfiguracja
podpdr i sitownikdw potaczonych nowatorskim uktadem hydraulicznym lub elektrycznym, ktory
dzieki specyficznie rozplanowanym zaworom zapewnia bezpieczenstwo uzytkownikom kontenera.
Z kolei opcjonalny uktad elektroniczny, sterujacy uktadem hydraulicznym lub elektrycznym, zawiera
sie¢ czujnikdw w tym czujnika przechytu i czujniki potozenia kranncowego podpdér oraz czujniki ci-
$nienia w cylindrach sitownikdw. Algorytm (sterownik programowy), zainstalowany w komputerowym
urzadzeniu sterujacym, na podstawie danych z czujnikéw ma mozliwosé autonomicznego (samo-
dzielnego) sterowania uktadem hydraulicznym lub elektrycznym i dtugoscia wysuniecia poszczegél-
nych goleni, a tym samym bezpiecznego, poziomego ustawienia kontenera nawet na nierébwnym
podtozu lub podtozu nieutwardzonym. Urzadzenie moze by¢ réwniez sterowane recznie za pomoca
panelu sterowania.

Urzadzenie do stabilizacji kontenera wyposazone jest w zautomatyzowany uktad unoszenia
i opuszczania, sktadajace sie z usytuowanych w kontenerze co najmniej czterech ruchomych podpér
potaczonych z konstrukcja nosna kontenera za posrednictwem wahaczy, ktére to podpory zawieraja
sitowniki oraz sg zaopatrzone w wysuwne golenie, przy czym podpory w pozycji ztoZzonej umieszczone
sa w pionowych stupach nosnych kontenera, charakteryzuje sie tym, ze kazda z podpdr sktada sie
z prowadnicy w formie profilu otwartego zaopatrzonego w dwa sitowniki, to jest dwupotozeniowy si-
townik gorny, zamocowany wahliwie poprzez sworzern do wewnetrznej strony pionowego stupa
nosnego a z drugiej strony poprzez sworzeh zamocowany do prowadnicy, oraz sitownik dolny o regu-
lowanym wysunieciu ttoczyska, ktérego cylinder zamocowany jest do wnetrza prowadnicy a ttoczysko
zamocowane jest do wysuwnej goleni lub samo stanowi golen.

Korzystnie, wszystkie sitowniki sa sitownikami hydraulicznymi potaczonymi z uktadem hydrau-
licznym zasilanym znanymi srodkami.

Korzystnie, uktad hydrauliczny zawiera na wszystkich podporach zwrotne zawory blizniacze
podtaczone do sitownikéw gornych i dolnych, oraz czujniki cisnienia medium w komorach sitownikéw
dolnych.

Korzystnie, wszystkie sitowniki sa sitownikami elektrycznymi potaczonymi z uktadem elektrycz-
nym zasilanym znanymi srodkami.

Korzystnie, urzadzenie zawiera elektroniczny uktad sterujacy wyposazony w co najmniej jeden
czujnik przechytu oraz wytaczniki krancowe, a takze szafe sterujaca zaopatrzona w sterownik progra-
mowy oraz urzadzenie do sterowania.

Korzystnie, elektroniczny uktad sterujacy zawiera szafe sterujaca potaczona z czujnikiem prze-
chytu oraz z umieszczonymi na kazdej podporze wytacznikami kraricowymi potozenia goleni, czujni-
kami cisnienia w gérnej komorze cylindréw sitownikéw dolnych oraz wytacznikami kraricowego poto-
zenia podpory.

Korzystnie, czujniki cisnienia zamocowane sa w podporach poza sitownikiem dolnym, pomiedzy
cylindrem sitownika dolnego a zwrotnym zaworem blizniaczym.

Korzystnie, elektroniczny uktad sterujacy ma zainstalowany algorytm automatycznego sterowa-
nia sitownikami dolnymi.
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Korzystnie, elektroniczny uktad sterujacy potaczony jest przewodowo lub bezprzewodowo z in-
terfejsem uzytkownika zainstalowanym na panelu sterowania zintegrowanym z kontenerem lub zain-
stalowanym na oddzielnym urzadzeniu sterujacym.

Zaleta konstrukcji wedtug wynalazku jest odsuniecie podpdr od obrysu kontenera, co wydatnie
zwieksza stabilnos¢ konstrukcji podczas jej unoszenia. Dzieki zastosowanym w urzadzeniu rozwiaza-
niom kontener jest wyposazony w uktad samopoziomowania. Urzadzenie umozliwia prace w trybach
manualnym i automatycznym. Tryb manualny moze byé wykorzystywany do prac serwisowych lub
w razie potrzeby ustawienia kontenera w potozeniu nietypowym. Tryb automatyczny stuzyé ma do
operowania podczas typowej relokacji kontenera. Zastosowanie automatycznego poziomowania
zwieksza autonomicznos¢ kontenera, ktory jest w niego wyposazony, redukuje liczebnosé obstugi,
umozliwia wprowadzanie kontenera w miejsca gdzie nie ma mozliwosci zastosowania dodatkowych
urzadzen roztadowczych (np. tam gdzie wjazd w teren dzwigu samojezdnego jest niemozliwy), oraz
ogranicza koszty uzytkowania, poniewaz nie wymaga obecnoéci dodatkowego sprzetu. Kontener wy-
posazony w urzadzenie do automatycznego roztadunku wedtug wynalazku eliminuje problem zasto-
sowania dodatkowych urzadzen przetadunkowych oraz ogranicza ilos¢ personelu niezbednego do
przetadunku, a takze eliminuje koniecznos¢ przechodzenia specjalistycznych szkolen przez operatora.

Przedmiot wynalazku w przyktadzie wykonania jest przedstawiony na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia konstrukcje szkieletowa kontenera w widoku izometrycznym w pozycji z roztozonymi
podporami, fig. 2a przedstawia kontener w widoku od przodu (od strony dyszla), fig. 2b przedstawia
dwa wycinki dtuzszego boku kontenera z uwidocznieniem podpdr, fig. 2c uwidacznia tyt kontenera,
fig. 3a przedstawia podpore w pozycji ztozonej w stupie nosnym w widoku izometrycznym, fig. 3b
przedstawia podpore w pozycji ztozonej w stupie nosnym w widoku od zewnatrz, fig. 3¢ przedstawia
przekroj podtuzny A-A podpory w pozycji ztozonej w stupie no$nym, fig. 3d przedstawia przekréj po-
przeczny B-B podpory w pozycji ztozonej w stupie nosnym, fig. 4a prezentuje sitownik gérny, fig. 4b
uwidacznia przekroj podtuzny A-A goérnego sitownika, fig. 5a prezentuje sitownik goérny, fig. Sb uwi-
dacznia przekroj podtuzny A-A dolnego sitownika, fig. 6 zawiera schemat blokowy uktadu hydraulicz-
nego, fig. 7a przedstawia uktad hydrauliczny wrysowany w szkielet kontenera, fig. 7b przedstawia
wyizolowany ukfad hydrauliczny, fig. 8 zawiera schemat blokowy uktadu elektrycznego, fig. 9 przed-
stawia sterujacy urzadzeniem ukfad elektroniczny wrysowany w szkielet kontenera, za$ fig. 10 obrazu-
je szczegdt dotyczacy mocowania gérnego sitownika w widoku izometrycznym.

Przyktad

Urzadzenie do stabilizacji kontenera wedtug wynalazku w przyktadzie wykonania zawiera pro-
stopadtoscienna konstrukcje nosna kontenera 1 sktadajaca sie z czterech stupdw nosnych 2 znajduja-
cych sie w kazdym z rogéw kontenera oraz ramowego szkieletu. W kazdym stupie nosnym 2 zabudo-
wana jest podpora (noga) 3. Stupy nosne 2 wykonane sa ze stalowych profili otwartych typu C, skie-
rowanych przerwa na zewnatrz. Kazda z podpor 3 sktada sie z prowadnicy 4 wykonanej ze stalowego
profilu typu C skierowanego na zewnatrz i poruszajacego sie przesuwnie wewnatrz podpory 4 goleni 5
zaopatrzonej na kohcu w stope 6. Konstrukcja kazdej z podpér 3 jest taka sama. Kazda z podpér 3
jest zamocowana do stupa nosnego 2 poprzez sitownik gérny 7, bedacy sitownikiem dwustronnego
dziatania, ktérego ttoczysko 8 przymocowane jest do sworznia 9 zamocowanego poprzecznie w stupie
nosnym 2, za$ obudowa sitownika gérnego 7 poprzez krzywke 10 jest zamocowana do gérnego konca
podpory 2. Sitownik gorny 7 pracuje w trybie dwupotoZzeniowym: catkowicie wysuniety — catkowicie
wsuniety. Sitownik gorny 7 wysuwa podpore 3 z pozycji ztozonej, w ktérej to pozycji podpora 3
umieszczona jest wewnatrz stupa nosnego 2, do pozycji roztozonej. Pozycje podpory 3 stabilizuja dwa
azurowe wahacze 11 taczace podpore 3 ze stupem nosnym 2 w czeéci gornej i dolnej. W dolnej cze-
8ci podpory 3 zabudowany jest w jej wnetrzu sitownik dolny 12, réwniez bedacy sitownikiem dwu-
stronnego dziatania, odpowiadajacy za ruch postepowy (wysuniecie-wsuniecie) goleni 5. Ttoczysko
sitownika dolnego 12 potaczone jest przy uzyciu sworznia z golenig 5 majaca posta¢ zamknietego
profilu o przekroju kotowym. W podtodze kontenera 1 zamocowany jest czujnik przechytu 13. W przy-
ktadzie wykonania czujnikiem przechytu 13 jest czujnik potozenia katowego. Uktad hydrauliczny jest
zasilany agregatem hydraulicznym 14 o napedzie elektrycznym wykorzystujacym jako medium olej
hydrauliczny. W uktadzie hydraulicznym pomiedzy agregatem hydraulicznym 14 a blokami rozdziel-
czymi 15, odpowiednio sekcji przedniej i sekcji tylnej (przedniej i tylnej pary podpér 3), zainstalowane
sg zawory bezpieczenstwa 16 z czujnikiem zamkniecia. Za zaworami bezpieczenstwa 16 a przed
blokami rozdzielczymi 15 zainstalowany jest ci$nieniowy zawér odcigzajacy 17 agregat hydraulicz-
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ny 14. W blokach rozdzielczych zainstalowane sg zawory dtawigce zwrotne 18, regulujace predkosci
ruchu tloczysk sitownikéw. Blok rozdzielczy 15 stanowi rozdzielacz hydrauliczny szesciosekcyjny (jed-
na sekcja = jeden zawdr) sterowany elektrycznie. Za blokami rozdzielczymi 15 a przed sitownikami 7,
12 zainstalowane sg zawory zwrotne blizniacze VBPDE 19, tzw. zamki hydrauliczne, stuzace bloko-
waniu pozycji sitownikéw gornych 7 i doinych 12. Zawory 19 stanowig zabezpieczenie przed spadkiem
ci$nienia w sitowniku i niekontrolowanym wsunieciem sie sitownika, blokujac poziom medium w cylin-
drze sitownika, ktory zabezpieczaja. W przyktadzie wykonania zainstalowano opcjonalny sitownik tara-
su 20, zamykajacy i otwierajacy taras umieszczony na dtuzszym boku kontenera 1 (nieuwidoczniony
na rysunku). Uktad elektroniczny zawiera zamocowana do krotszego boku kontenera 1 szafe steruja-
ca 21, zawierajaca uktad mikroprocesorowy oraz kos¢ pamieci. Szafa sterujaca 21 jest potaczona
przewodowo z pilotem zdalnego sterowania 22 agregatem hydraulicznym, czujnikiem przechytu 13,
zwrotnymi zaworami blizniaczymi 19 oraz blokiem rozdzielczym sekcji przedniej i tylnej 15. Szafa ste-
rujaca 21 jest podtaczona takze do czujnikdw przechytu 13, czujnikdw cisnienia 23 oraz wytacznikéw
krancowych roztozonej podpory 24, wytacznikow krancowych wsunietej goleni 25 i wytacznikéw kran-
cowych wysunietej goleni 26, znajdujacych sie we wszystkich czterech podporach 3 oraz stupach
nosnych 2. W kazdej z podpdr 3 zabudowany jest czujnik cisnienia 23 medium w goérnej komorze si-
townika dolnego 12. Nadto, na kazdej z podpdr 3 zamocowany jest wytacznik krancowy wsunietej 25
i wysunietej 26 goleni 5. Z kolei na kazdym ze stupdw noénych 2 zainstalowany jest wylacznik kran-
cowy 24, sygnalizujgcy roztozong pozycje podpory 3 w pozycji maksymalnego wysuniecia sitownika
gornego 7.

Opcjonalnie sitowniki 7, 12 moga by¢ sitownikami elektrycznymi, za$ caty ukfad hydrauliczny
moze zostaé zastapiony uktadem elektrycznym. Inna mozliwa i oczywista dla znawcy modyfikacja jest
zintegrowanie ttoczyska 8 z golenig 5 w taki sposéb, ze stanowig one jedng catos¢. Podobnie golen 5
moze stanowi¢ wraz ze stopa 6 jeden element.

Kompletny system sktada sie z kontenera 1 zaopatrzonego w cztery podpory 3, kazda nape-
dzana uktadem dwoch sitownikéw 7, 12 hydraulicznych lub elektrycznych. Regulacja wysuniecia gole-
ni 5 zakonczonej stopa 6 jest ptynna, co umozliwia dostosowanie dtugosci wysuniecia stopy 6
do uksztattowania terenu. Podpory 3 w pierwszym etapie podnoszenia sa wysuwane ze stupdw no-
$nych 2 znajdujacych sie w obrysie kontenera 1 lub wariantowo poza nim. Podpory 3 wysuwane sa
odskokowo przesuwnie, az do zablokowania w pozycji wysunietej. Takie rozwiazanie zapewnia cat-
kowite konieczne odsuniecie podpory 3 od bocznej powierzchni kontenera 1, przy réwnoczesnym
osiagnieciu wstepnej pozycji dolnej stop wsporczych 6. Pozwala to na zastosowanie stop wsporczych
6 o odpowiedniej powierzchni i umozliwia uniesienie kontenera 1 na nieutwardzonym gruncie a jedno-
czesnie skraca ruch pionowy. W konsekwencji staje sie mozliwe zastosowanie Izejszego uktadu pro-
wadnicy pionowej 4 oraz krétszego pionowego sitownika dolnego 12. Po zablokowaniu w pozycji wy-
sunietej sitowniki dolne 12 wysuwaja golenie 5, zakoriczone stopami wsporczymi 6, pionowo w dot
i wten sposob unosza kontener 1. System pomiarowy kontroluje katowe potoZzenie kontenera 1
wzgledem poziomu, wysuniecie oraz biezace cisnienie w kazdej z podpér 3. Po uruchomieniu urza-
dzenia wszystkie podpory 3 wysuwaja sie jednocze$nie do momentu zetkniecia z podtozem pierwszej
podpory 3. Zetkniecie z podtozem podpory 3 jest sygnalizowane poprzez wzrost ci$nienia w cylindrze
dolnego sitownika 12. Po otrzymaniu sygnatu z czujnika ci$nienia 23 urzadzenie zatrzymuje wysuwa-
nie tej podpory 3 i kontynuuje wysuwanie pozostatych, az do zetkniecia z podtozem wszystkich podp6r
3. Elektroniczny ukfad sterowania dazy do ustawienia kontenera 1 w poziomie za pomocg odpowied-
niego otwierania zaworéw sterujacych sitownikami dolnymi 12. W przypadku utraty przez ktéras
z podpdr 3 kontaktu z podtozem, co staje sie wiadomym dzieki zastosowaniu pomiaru ci$nienia
w sitowniku doinym 12 kazdej z podpdr 3, ta wtasnie podpora 3 bedzie wysuwana dalej. W przypadku
gdy zostana przekroczone wartosci maksymalne wysuniecia tloczyska 8 sitownika dolnego 12, urza-
dzenie odpowiednio zmniejsza wysuniecie tloczysk sitownikéw dolnych 12 w pozostatych podporach
3, tak aby zmniejszy¢ odchylenie od poziomu kontenera 1. Zwrotne zawory blizniacze 19, zainstalo-
wane pomiedzy agregatem hydraulicznym 14 i, odpowiednio, przednim i tylnym blokiem rozdziel-
czym 15, zabezpieczaja urzadzenie przed niekontrolowanym wsunieciem sie (ugieciem) podpor 3.

Podpory 3 napedzane sa sitownikami gérnymi 7, ktére umozliwiaja ich roztozenie i ztozenie,
oraz sitownikami dolnymi 12, ktére odpowiadajg za wysuniecie i wsuniecie do podpér 3 goleni 5. Pod-
pory 3 chowane sg w pozycji ztozonej w pionowych stupach nosnych 2 kontenera 1.
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Zastrzezenia patentowe

. Urzadzenie do stabilizacji kontenera wyposazone w zautomatyzowany system unoszenia
i opuszczania, sktadajace sie z usytuowanych w kontenerze co najmniej czterech ruchomych
podpdér potaczonych z konstrukcja nosna kontenera za posrednictwem wahaczy, ktére to
podpory zawieraja sitowniki oraz sa zaopatrzone w wysuwne golenie, przy czym podpory
w pozycji ztozonej umieszczone sa w pionowych stupach noénych kontenera, znamienne
tym, Zze kazda z podpdr (3) sktada sie z prowadnicy w formie profilu otwartego zaopatrzone-
go w dwa sitowniki (7), (12), to jest dwupotozeniowy sitownik gérny (7), zamocowany wahli-
wie poprzez sworzen (9) do wewnetrznej strony pionowego stupa nosnego (2) a z drugiej
strony poprzez sworzen (9) zamocowany do prowadnicy (4), oraz sitownik dolny (12) o regu-
lowanym wysunieciu ttoczyska (8), ktérego cylinder zamocowany jest do wnetrza prowadnicy
(4) a ttoczysko (8) zamocowane jest do wysuwnej goleni lub samo stanowi golen (5).

. Urzadzenie do stabilizacji kontenera wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze wszystkie sitow-
niki (7), (12) sa sitownikami hydraulicznymi potaczonymi z uktadem hydraulicznym zasilanym
znanymi Srodkami.

. Urzadzenie do stabilizacji kontenera wedtug zastrz. 2, znamienne tym, ze ukfad hydraulicz-
ny zawiera na wszystkich podporach (3) zwrotne zawory blizniacze (19) podtaczone do si-
townikéw goérnych (7) i dolnych (12), oraz czujniki cisnienia (23) medium w komorach sitow-
nikéw dolnych (12).

. Urzadzenie do stabilizacji kontenera wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze wszystkie sitow-
niki (7), (12) sa sitownikami elektrycznymi potaczonymi z uktadem elektrycznym zasilanym
znanymi Srodkami.

. Urzadzenie do stabilizacji kontenera wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze zawiera elektro-
niczny ukfad sterujacy wyposazony w co najmniej jeden czujnik przechytu (13) oraz wytacz-
niki krancowe (24), (25) i (26), a takze szafe sterujaca (21) zaopatrzona w sterownik pro-
gramowy oraz urzadzenie do sterowania (22).

. Urzadzenie do stabilizacji kontenera wedtug zastrz. 5, znamienne tym, ze elektroniczny
uktad sterujacy zawiera szafe sterujaca (21) potaczona z czujnikiem przechytu (13) oraz
Zz umieszczonymi na kazdej podporze (3) wytacznikami krancowymi (25), (26) potozenia go-
leni (5), czujnikami cidnienia (23) w gérnej komorze cylindréw sitownikéw dolnych (12) oraz
wytacznikami kraricowego potozenia podpory (24).

. Urzadzenie do stabilizacji kontenera wedtug zastrz. 3, znamienne tym, ze czujniki ci$nienia
(23) zamocowane sa w podporze (3) poza sitownikiem dolnym (12), pomiedzy cylindrem si-
townika dolnego (12) a zwrotnym zaworem blizniaczym (19).

. Urzadzenie do stabilizacji kontenera wedtug zastrz. 5, znamienne tym, Ze elektronicz-
ny uktad sterujacy ma zainstalowany algorytm automatycznego sterowania sitownikami dol-
nymi (12).

. Urzadzenie do stabilizacji kontenera wedtug zastrz. 5, znamienne tym, ze elektroniczny
uktad sterujacy potaczony jest przewodowo lub bezprzewodowo z interfejsem uzytkownika
zainstalowanym na panelu sterowania (22) zintegrowanym z kontenerem (1) lub zainstalo-
wanym na oddzielnym urzadzeniu sterujacym.
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