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{54) Zariadenie pre ddvkevanie a pinenie krokového dopravnika
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Rie$enie spadd do odboru zariadeni pre
automatickd manipuldciu s valcovymi pred- ©
metmi, akymi si cievky Sijacich niti. Pozo-
stdva z dopravného pésa ZlabovEho doprav-
nika, v ktorého pokraCovani je pohyblivo
na podloZke umiesteny prehadzovac s pra-
vou a lavou komorou. Na vstupe prehadzo-
vafa je umiestené pocitadlo a na jeho vy-
stupe je umiesteny doraz. Po oboch stra-
nach dopravného pésa Zlabového dopravni-
ka je umiesteny pravy a lavy vysiivaé, ktoré
si pevne spojené.
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“"Vynélez sa tyka zariadenia pre ddvkovanie
a plnenie krokového dopravnika.

Pre davkovanie valcovych predmetov sa
pouZivaja vibra&né zasobniky a ddvkovade
rozneho prevedenia. Tieto st zaloZené na
vyuZiti pomerne zloZitych mechanizmov. Ich
nevyhodou je ich konStrukénd zloZitost a z
toho plynica zna¢na poruchovost.

Uvedené nedostatky sii odstrdnené u za-
riadenia pre ddvkovanie a plnenie krokové-
ho dopravnika podla vynélezu, ktoré obsa-
huje Zlabovy pasovy dopravnik a ktorého
podstatou je, Ze pozostdva z prehadzovada,
umiesteného pohyblivo na podloZke upevne-
nej v pokratovani dopravného pésa Zlabo-
vého pédsového dopravnika a obsahujiceho
pravii a lavi komoru, pri€om na vstupe pre-
hadzovada je umiestené potitadlo a na jeho
vystupe doraz. Po lavej strane dopravného
pasa Zlabovéhe dopravnika je umiesteny la-
vy vystvat a po pravej strane pravy vysi-
vact.

Vyhodou zariadenia pre ddvkovanie a pl-
nenie krokového dopravnika je, Ze svojim
kondtrukénym usporiadanim jednoduchym
spOsobom zabezpetuje davkovanie poZado-
vaného mnoZstva valcovych predmetov, aky-
mi s cievky niti na krokovy dopravnik.

Zariadenie podla vynédlezu je zobrazené
na obr. 1, 2, 3 a 4, priom na obr. 1 je zo-
brazené zariadenie pri pohlade zhora v re-
ze, na obr. 2 aZ 4 je zobrazeny prehadzovaf,
dopravnikovy pds Zlabového prehadzovaéa
a podloZka, ktoré st Castami zariadenia po-
dla vynélezu v reze v troch polohéch.

Zariadenie obsahuje Zlabovy pésovy do-
pravnik a pozostdva z prehadzovada 5 u-
miesteného pohyblivo na podloZke 8, upev-
nenej v pokradovani dopravného pésa 2
Zlabového dopravnika a obsahujtice pravi
komoru 7 a lavii komoru 11, priom na
vstupe prehadzovada 5 je umiestené pod&i-
tadlo 13 a na jeho vystupe doraz 6. Po lavej
strane dopravného pédsa 2 Zlabového do-
pravnika je umiesteny lavy vystvaé 9 a po
jeho pravej strane pravy vysiiva& 4, ktoré
striedavo vysivaja cievky 1 na krokovy do-
pravnik 10.
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Zariadenle pracuje tym spbdsobom, Ze val-
cové cievky 1 $ijacich niti, tak, ako je to
zobrazené na obr. 1, si dopravované do-
pravnym pédsom Zlabového dopravnika 2 do
prehadzovada 5, kde st zastavované dora-
zom B. Pod&itadlo 3 valcovych predmetov
odpotita poZadovany po&et valcovych pred-
metov — valcovych cievok 1, ktoré sa na-
hromadia v lavej komore 7 prehadzovada
5. Po naplneni lavej komory 7 prehadzovada
5 poZadovanym po&tom valcov§ch predme-
tov 1 d4 pocitadlo 3 impulz k posunutiu
prehadzovata § z vychodiskove] polohy vla-
vo, ¢o je zobrazené na obr. 2, do druhej
polohy, o je zobrazené na obr. 3, pri€om
prehodi valcové predmety 1 z dopravného
pédsa 2 Zlabového dopravnika na podloZku
8.

Po prehodeni valcovych predmetov — cie-
vok 1 prehadzovatom 5 do druhej polohy,
zobrazenej na obr. 3 je od$tartovany lavy
vysiival 8, ktor§ vysunie prehodené cievky
1 na krokovy dopravnik 10. Po vriteni la-
vého vysivaga 9 do vychodzej polohy vyko-
né krokovy dopravnik 10 jeden krok. Medzi
tym je plnend pravd komora 11 prehadzo-
vata 5 valcovymi predmetmi — cievkami 1,
¢o je na obr. 3 vyznadené &iarkovane. Po
naplneni pravej komory 11 prehadzovada 5
poZadovanym po&tom cievok 1 d4 poé&itadlo
impulz k presunutiu prehadzova&a 5 do vy-
chodzej polohy, &o je zobrazené na obr. 4,
pritom presunie cievky 1 z dopravného pa-
sa 2 Zlabového dopravnika vpravo na pod-
loZku 8, z ktorej ich lavy vysiva& 4 vysunie
na krokovy dopravnik 10. Po vréteni lavého
vysivata 4 do vychodzej polohy uskuto&ni
krokovy dopravnik 10 dal3f krok. Tento cyk-
lus sa neustdle opakuje, pritom krokovy
dopravnik sa plynule zapliiuje valcovymi
predmetmi — cievkami 1.

Zariadenie je moZné s vyhodou pouZit v
automatickej linke pre navijanie, prepravu,
zhromaZdovanie, balenie a etiketovanie 3i-
jacich niti.

PREDMET VYNALEZU

1. Zariadenie pre davkovanie a plnenie
krokového dopravnika obsahujice Z#labovy
pasovy dopravnik vyznatené tym, e pozo-
stdva z prehadzovada (5) umiesteného po-
hyblivo na podloZke (8) upevnenej v pokra-
c¢ovani dopravného pésa (2) %labového pé-
sového dopravnika a obsahujiceho pravi
komoru (7) a lavi komoru (11), pritom na

vstupe prehadzovada (5) je umiestené podi-
tadlo (3), na jeho vystupe doraz (6) a kde
po lavej strane dopravného pésa (2) #labo-
vého dopravnika je umiesteny lavy vystivaé
(9) a po pravej strane pravy vysivad (4).

2. Zariadenie podla bodu 1 vyznadujice
sa tym, Ze pravy vystva& (4) a lavy vysa-
vat (9) sd pevne spojené.
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