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(54) Hydraulicky razicf lis

Vyndlez se tykd4 hydraulického razicfho lisu s vedenim beranu uvnit# vym&nného
hlavntho pfimolarého hydromotoru a s pomocnymi primofarymi hydromotory, upevninymi
v op&rnych deskdch,

Razic{ lisy 3aou urdeny pro technologické operéce raZeni{ a dal3f jejich uplatnZ-

ni je v oboru praskové metalurgio.

~ Dosud byly hydraulické razici liay konstruovény bud tak, %e hlavnf p¥imodary
hydfomotor m&l vytvolen védlec jako souéést odlitku rému lisu a vedeni beranu bylo pro-
védéno dvojicemi zvlddtnich 1i3t, anebo tak, Ze hlavn{ pfimoéary hydromotor se vklédal
aamostatné do rédmu lisu, vedeni beranu lisu bylo provedeno vodicimi ty¥emi, které mohly
mit rovn&% funkei plunZrd pomocnych pfimoZarych hydromotord, upevnénych k rému lisu,

Nevyhodou prvé altqrnativy Jje pPedeviim problematické zaji¥téni{ rovnpbéinosti 08y VAl-
cové plochy hlavnftho primoéarého~hydroﬁotoru s rovinnymi plochami 1i3t a zna¥n4d hmot-

nost,

V souvislosti s vyvojovou tendenéi « potfeby v&tS3ich tvédPecich sil, s &im¥ souyi-
sl po¥adavek nérdstu pracovnfho tlaku, je prvd alternativa v mnohych p¥fpadech zcala

neredlnéd.,
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Druhé uvedend alternat1va je sice vhodnéaéi ne# alternativa prvéd, ponévadi. je'
snazi{ v,yrobné doséhnout souosost vdlcovich ploch ne% plochy vélcové a ploch rovinnych,
ale i takové koncepce je vyrobn¥ naddle néroéné ponévadZ vyZaduje vysokou pfesnost
vyplyvajicl ze skutednosti, ze krom& vedeni beranu na tuhych vodicfch ty¥ich je beran
pfes plunir hlavntho p¥imo¥arého hydromotoru veden v jednom vodicim pouzdru, uloZendm
v hlavnim p¥imofarém hydromotoru. Z hlediska silovych pom&rd a deformact se/jedné o eta~
ticky neurdity pfipéd. Dal¥f nevghodou jak z hlediska pevnostntho, tak z hlediska vy-
robnfho je skute¥nost, Ze hlavni p¥imodary hydromotor je fixovén ke spodni op&rné desce,
um{st¥né do rému lisu a vodic{ ty¥e, resp. pomocné p¥{molaré hydromotory jsou zasazeny
do ok, vytvo¥enych na rdmu lisu. U v&t3ich rémﬁ/potom nejen presné opracovént ok Je ne-
snadné, ale i opracovédni s p¥ipudt&nim vitiich toleranct Jje zna¥n& obtiZné aAvyiaduje
pouZiti neb&Znych obrébé&cich strojd.

VySe ‘uvedené nevyhody odstranuje *e¥enf hydraulického raziciho lisu podle vynélg-
zu, jehoZ podstatou je, Ze plunir hlavniho pi#fmodarého hydromotoru je posuvn® veden po-
moct dvou vodicich pouzder a je pevn& spojen s beranem lisu, se kterym jsou pevné apo-
jeny i plunZry pomocnych hydromotord pflpevnénych k dolnf i hornf operné desce, ptitem?

na vnéjBich strandch vodicich pouzder je upraveno téanéni.

Popsanym PeSenim se dosdhne celkovéd vySi{ pfeshosti, 8 ni¥ souvisf vy33f Zivotnost
za¥fzenf a ni%3{ ndroky na uddribu.
Déle se usnadn{ vyroba a doséhne se jejf zlevndni. Usnadn{ se rovnd%¥ montdZ a je umo¥-
nén& montdZn{ seffzenf rovnob&inosti os v3ech p¥i{molarfch hydromotord lisu,
Ve srovnéni s prvou znémou alternativou se navic novym ¥edenim znadn& snf%{ hmotnost
lisu, ‘ o
Usnadnénf{ vyroby vyplyvd predeviim ze skuteénqsti, %e otvory v op¥rnych deskdch a v be=-
ranu, na n&Z navazuji pomocné p¥imodaré hydromotory, resp.‘jejich plunZry, majf navzd-

jem shodné roztele a s vyhodou lze provést jejich spole&né opracovéni,

Na vykrese je zndzorn&n hydraulicky razici lis, ktery sest4vd z rdmu 1 lisu, v
némZ jsou vloZeny a zajistény hornf op&rnd deska 2 a spodnf op&rnd deska 3.
Ke spodni operné'desce 3 Jje pamoci Zroubd 9 pFipevnEn hlavni p#fmofary hydromotor 5,
jenZ je jedno¥inny, PlunZr 8 hlavnfho p¥#imodarého hydromotoru 5 je pevn& spojen s be-
ranem 4. ,
PlunZr 8 hlqéniho pfimoZarého hydromotbru“j‘je veden dvdma vodicimi pouzdry 1l a je
t&snén dvima t&snénimi ;Q.’ : ‘ : C
Pomocné primolaré hydromotory € jsou pripevnény k horni operné desce g a ke spodn{ op&r~
né desce 3 a pluniry 7 pomocnych~pfimoéarych hydrohotorﬁ 6 Jjsou pevng& spojeny 8>Berenem
4. Mazacl otvor 12 slou¥f k piiveden{ beztlakového mezacfho oléje.
PribliZovaci a zp&tnf zdvih beranu 4 je proveden prost¥ednictvim pomocngch primoargch
hydromotord 6. Lisovac{ zdvih pak. pomoci hlavniho p¥imo¥arého hydromotoru 3. Dojhe-li
p*i lisovéni k zat{¥en{, pF{padn& i excentrickou silou, je klopnf moment pisobfc{ na



beren 4 zachycen reakcemi, vznikajicimi ve vodicich pouzdrech 1l hlavnfho p¥imo&arého
hydromotoru 5, zatimco pomocné p¥imolaré elektromotory 6 nejsou tém&#, vzhledem ke avé
malé tuhosti, klopnym momentem neméhény, AN _
Hlavni pﬁimoﬁary hydromotor 5 spolu s pomocnymi p¥i{mofarymi hydromotory 6, beranembi

a opdrnymi deskami 2 a 3 tvgfi samostatnou soustavu z hlediska penosu sil v mechanic-
ké vazbd,

Téen&ni 10 je umfstZno na vndj3{ strand vodicich pouzder 11l z toho divodu, aby se vy-
louéiia radidlni deformace vdlce hlavniho pfihoéaréhp hydromotoru 3, kterd vede ke |
zvitdeni vile ve vedenf a tim k v&t3{ nepPesnosti. Diky takové dprav¥ t¥sn¥n{ je sou-

tasné dostateln¥ mazdno horni vodiei{ pouzdro 1ll.

PREDMET VYINKLEZU
\

Hydraulicky razicf lis se samostatnym rémem lisu, jednofinnyam hlavnim pFimolarym
hydromotorem, pevn& spojenym se gpodni opérnou deskou uloZenou do rému lisu a pomocny-
mi p¥imodarymi hydfomotory, vyznadeny t;m, Ze plunZr (8) hlavniho pfimdéarého\hydro-
motoru (5) je posuvnd veden pomoci{ dvou vodicich pouzder (11) a je pevh& spojen 8 bera-
nem (4) lisu, se kterym jsou pevn¥ spojeny i plunZry (7) pomocnych hydromotord (6),
pfipevndnych k dolnf i horn{ op&rné desce (2, 3), prilem? na vn&jsich strandch vodicich
pouzder (11) je upraveno t&snéni (10). ' |
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