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Znane sg pednie posiadajace samoczyn-
ny ruch napinajacy, w ktérych wal pedni
wraz. z kotami pasowemi, csadzony jest w
ramie kolyszacej sie, ktéra dzieki ciezarowi
wlasnemu lub dzieki wlaczeniu ciezaru do-
datkowego napina pasy pociagowe, Potloze-
nie watu pedni, ktéry jest zawieszony na pa-
sach, wymaga w kazdej chwili pewnej dtu-
gosci i sprezystosci obu paséw, padczas gdy
napigcie ich zalezy od cigzaru oprawy pedni
i od kata, pod jakim dziataja pasy pocia-
gowe.

_ Przedmiot wynalazku stanowi urzadze-
nie, oddzialywajace na napiecie, czyli ma-
jace na celu to ostatnie zupelnie, lub cze-
$ciowo usunaé, a szczegélnie umozliwi¢ pu-
szczenie w ruch silnik, obciazony czesciowo
lub zupelnie pozbawiony obciazenia, i do-
piero silnik ten obciazaé stopnicwo do obcia-
zenia pelnego, a ponadto, aby tez mozna
bylo zmienia¢ napiecie paséw w ten sposéb,
izby dostosowaé je do przekazywanego kaz-

dorazowego obcigzenia i szybkosci paséw.
Zaleta wynalazku polega na tem, iz przy
ustalonem nastawieniu napigcia, ci$nienie o-
si pozostaje state pomimo wzrastajacego ob-
ciazenia, .

Na rysunku uwidoczniony jest przyklad
wykonania niniejszego wynalazku, a miano-
wicie fig. 1 wycbraza schemat, fig. 2—pednie
wlaczong przy napedzie pochylym lub po-
ziomym, fig. 3 — 5 — odpowiednie réwno-
legtoboki sit, fig. 6 — odmiane wykonania,
w zastosowaniu do napedu w kierunku pio-
nowym. .

Wat a pedni, wraz z kotami pasowemi b,
b!, podtrzymuje rama posiadajaca ruch wa-
hadtowy. Wat spoczywa w czesci ramy c,
polaczonej przegubowo z druga czescia, d
ramy. Cze$é d kotysze si¢ na dwéch czo-
pach e. W celu oddzialywania na napiecie,
t. j. wylaczania obciazenia czesciowego lub
zupelnego, ostoja f zaopatrzona jest w przy-
rzad dzwigniowy, sktadajacy sie z zaopa-
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trzonej w zapadke dZwigni g, obracajacej

sie okolo punk!tu starlego h, tudziez z zakli-
monego na fym sa

dmym czopie ramienia i,
polaczonego ° liihamm k,, ky, praerzuconemi
przez osadzony w oprawie ¢ krazek [ z ra-
mieniem m, ktére bedziemy uwazali tymcza-
sowo za punkt staly. Po przestawienit dZwi-
gni g, ktéra mozna unieruchomi¢ na tuku
zebatym dzwigni i, czyli lin pociagowych
k,, k,, zm'enia si¢ csiowe polozenie walu a,
sprawiajac edciazenie zupelne lub czescio-
we pasa silnika. Im silniejsze jest napigcie
lin pociagowych k,, k, wzgledem ciezaru,
wywolujacego napiecie, tem mniejsze jest
napiecie pasa f biegnacego od silnike, Cie-
zar powodujacy napigcie dziala najsilniej
wtedy, kiedy lina k,, k, jest odciazona.
Dla umozliwienia zmiany potozenia wa-
tu pedni wzgledem pasa roboczego s, a tem
samem i miarkowania napigcia tego ostat-
niego, przedstawia si¢ dzwign's u i ram’e-
niem r ramie n, obracajace sie¢ ckoto punktu
nieruchomego o, zaopatrzone w prowadnice
g i podtrzymujace punkt nleruchomy m.
Rami¢ n mozna z potozenia przedstawione-
go na rysunku przeprowadzi¢ w trzy roz-
maite polozenia, uwidocznione na rysunku
linja kreskowana, zaleznie od ustawienia

dzwigni u w jednym z trzech wrebow, W

réwnolegltoboku sit ustala sie réwnowaga,
skoro cigzar wlasny przektadni zostanie
przezwycigzony obu sktadowemi, z ktérych
A, stanowi napiecie pasa biegnacego do ma-
szyny roboczej i A,—wypadkcwa napiecia
pasa silnika i sily napinajacej liny. A°, roz-
ktada si¢ wéwczas na sile napinajaca, pas sil-
nika A, i site napiecia liny &, ktére znowu
rozklada si¢ na liny &, i k,.

Wynika stad, iz wartosé sity k,, a wiec
napiecie pasa silnika zmienia si¢ w grani-
cach szerokich przy odpowiedniem nasta-
wieniu k, Im mniejsza site winien przejmo-
waé pas silnika, tem znaczniejsza musi byé
sita napinajaca liny i odwrotnie. Z drugiej
strony na napiecie pasa roboczego a wiec

sity A, oddziatywa zmiana polozenia dzwi-
gni n, do ktérej korica przymocowana jest
lina k,. Im bardziej k zbliza si¢ do poloze-
nia poziomego, t. j. im wigcej diwignia n
zostaje ustawiona poziomo, tem silniejsze
bedzie napiecie pasa roboczego,

Fig. 6 uwidacznia zastosowanie mecha-
nizmu do napedu pionowego. Przestawianie
rekojescia u osiagamy tu zapomoca rozmai-
tych punktéw zawieszenia v, podczas gdy
dzwignie g i ramie i zastepuje beben w.

Zastrzezenia patentowe.

1. Pednia o wale, posiadajacym samo-
czynny ruch napinajacy w dwoéch kierun-
kach, znamienna tem, ze posiada podtrzy-
mujaca, wal pedni (a) wraz z kotami paso-
wemi rame (c), ktéra moze mie¢ richy w,
dwoéch kierunkach i swoim ciezarem wla-
snym napina pasy.

2. Pednia wedlug zastrz. 1, znamienna
tem, Ze posiada dzwignie (g, i), osadzone
na nieruchomej cstoi i miarkujac mapiecie
paséw zapomoca potaczonych jednym kor-
cem z temi dzwigniami lin (%, k,), a dru-
giemi koficami umocowanych do punkfu sta-
tego (m), przerzuconych przez krazek (1),
osadzony w ramie (c).

3. Pednia wedtug zastrz, 1, 2, znamien-
na tem, Ze rama, podtrzymw]a,ca wal pedni
(a), moze by¢ podnoszona zapomocy lin
(k, ky) w kierunku odwrotnym napiecia pa-
sow. przez ciezar wlasny ramy (c), przez co
odbywa sie¢ miarkowanie napiecia paséw.

4. Pednia wedtug zastrz. 1, 2 i 3, zna-
mienna tem, ze posiada osadzong na njeru-
chomej ostoi dzwignie (u), ktéra zapomoca
ramienia (c) porusza diwignie (n), do ktérej
jest umocowany koniec (m) liny (k,), przez
co zmienia si¢ polozenie walu pedni (. a)
wzgledem watu mboczego i powoduje zmja-
ne mapiecia paséw,

Eduard Eucken,
Zastepca: M, Skrzypkowski,
rzecznik patentowy.
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