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Jde o ustroji, kde jako prizi kontro-
lujici detekdni &len slouZi odvadéci trub- 3
ka p¥ize vystupujici ze sifédaciho rotoru, 1%
kteréd je svym kontrolnim koncem vykyvné
nap?id k dréaze piize a prfitom pneumatic-
ky spojena s vanit¥nim prostorem spiddaciho
rotoru hlavnd prostiednictvim t&sniciho
&lenu, ktery je ve styku s odvadéci trubkou 2

.

NN

v ose otadeni zAv&su, kterd je soudasné I‘" T B 12
osou kyvani odvéddci trubky, prilem% uchy- !.I Al \
ceni odvaddci trubky na zévés ge provedeno 21 ’=<Aq -3
mimo osu ot&deni a soulasnd vné t&snéného %
prostoru. %
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Vyndlez se tykd kontrolniho udstrojf pfize u bezvietenové
sprddac{ jednotky. Konkrétné&ji Jjde o istroji, kde jako prizi
kontrolujfci detek¥nf ¥len slouZi odvdd&cf trubka p*ize vystu-
pujici ze sp¥ddaciho rotoru, kterd je svym kontrolnim koncem
vykywvné nap¥{¥ k dréze prize a pri tom pneumaticky spojena
s vnit¥nim prostorem sp¥ddaciho rotoru hlavné prostfednictvim
t&sniciho &lenu.

U obvyklého kontrolnfiho udstrojf uvedeného druhu a prove-
deni je odvéd&ci trubka zav&3ena na nosném t&lese pomoci jeh-
lového zévésu a jako t&snfci &len, zajidtujici pneumatické
propojen{ trubky s vnitinim prostorem spféddaciho rotoru, Jje
pouZit pruiny ndvlek ve formé& vlnovce, ktery je svym volnym
hrdlem t&sn& navleden na kontrolni konec odvéd&ci trubky.
T{m vZak prufny névlek vytvéd’{ direkini moment, ktery zpisobu-
je sni%en{ citlivosti kontrolniho ustrojf k nefddoucim zméndm
nap¥t{ prize a miZe tedy vést k poruchém ve funkci spfédact
jednotky, zvléit& p¥i vypredu jemnych priz{, které se vyznaluji
malym osovym nap&tim. Dédle se u tohoto provedeni miZe vyskyt-
nout deformace pru¥ného névleku takového druhu, Ze se odpor
proti pohybu kontrolniho konce odvédé&c{ trubkyijeété zvy3{.

Ukolem vyndlezu je tudiZ odstranit uvedené nedostatky
pomoc{ opatfeni, které zdokonaluje kontrolni idstroji prize
Uvodem zmin&ného druhu a provedeni tak, Ze méd vy33i citlivost
na ne%ddouci zmény nap&t{ prfze a pfitom zachovdvéd dokonalou
t&snost spoje pneumatického mezi odvdd&c{ trubkou a spiddacim
rotorem. :
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Podstata kontrolniho ustroji p¥*fze podle vyndlezu spolivéd .
v tom, %e t&snici &len je ve styku s odvédd&ci trubkou v ose
otd&eni zdv&su, kterd je soulasn& osou kyvdni odvédd&ci trubky,
p¥i%em? uchacenf odvédd¥ci trubky na zévds je provedeno mimo
osu otd¥en{ a soudasné vné t&snZného prostoru. V disledku to-
hoto uspordddni nevznikajf %4dné direkZni momenty a odvddéct
trubka miZe spolehlivé vykyvovat i p¥i malych, ku kontrole ur-
genych zm&ndch napdti{ pPize.

U%elné podle vyndlezu je, kdyZ t3snfc{ &len md formu
prstence s vnit¥nim konusem, ktery je t&sn& vloZen do vybréni
nosného té&lese.

Podle vyndlezu je rovn&% dlelné, kdyZ zévés Jje opatien
ramenem, které je v Zinném styku se spinacim &lenem elektric-
kého za¥{zeni pro ovldddni doddvky vldkenného pramene.

Vyndlez také predpoklddd, Ze zdvés spolivd na loZisku,
které je neseno axidln& stavitelnym &epem. T{im lze piesnd
ustredit odvdd&ci trubku vi%i t&snfcimu Zlenu.

P¥1klad provedeni{ kontrolnfho udstroji{ pr{ize podle vyndlezu
je zndzorn&n na p¥iloZenych vykresech. Jednotlivé obrdzky zde
pfedstavuji: obr. 1 rez &dsti spiddaci jednotky s kontrolnim
istrojim podle vyndlezu a obr. 2 usporédddni zdvé&su, té&sniciho
&lenu a odvédéci trubky na nosném té&lese.

Podle obr. 1 obsahuje kontroln{ ustroj{ zejména duté nos-
né té&leso 1, spojené pres vloZku 2 s obvyklym vikem 4 spirddaci
jednotky. VlioZka 2 spolu s nosnym t&lesem ] zajiéiuje pneuma-
tické spojeni a tvor{ té% zdbranu pfed mechanickym poskozenim
nap¥. sklen¥né odvéd&ci trubky 3, kterd obdma t¥mito elementy
prochdzi., P¥{ze 5 vypfedend v nezndzorn&ném spiddacim rotoru
prochdzi vyvodkou 6 a pak vstupuje do odvddéci trubky 3. Elekt-
ricky spinaci &len ] spoldivd na nosném té&lese | a jeho ovléda-
ci{ element Jje ve styku s ramenem 11 zévésu 14. Celé ustroji jJe
opatfeno krytem 8, do kterédho je vestavéna optickd signalizace
9 chodu spiddaci{ jednotky. Prostor mezi krytem 8 a nosnym t&le-
sem ] Jje uzavien ucpdvkou 10.

T&snic{ &len 12 je vsazen do vybrdn{ nosného t&lesa 1
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(obr. 2) Je t&sn& vloZen do vybréni nosného t&lesa 1. Odvadé-
c{ trubka 3 nesend zévésem 14 kyvd okolo osy 13. Takové nese-
ni odvéddc{ trubky je zprostiedkovano vloZ¥kou 16, pridemZ
odvéddéci trubka 3 prochédz{ pneumaticky uté&snénym prostorem 17
nosného t&lesa 1.

Poloha elektrického spinacfho &lenu 1 Jje stavitelnd
pomoéi sroubu 18. Spinac{ &len ] se oté&1{ okolo 3roubu 19,
tak¥e lze m&nit polohu jeho ovldédaciho prvku vi&i remeni 11
zdvésu 14. PruZina 22 je vlo%ena mezi nosné rameno zévésu 14
a protilehlou &ést nosného télesa 1 a poméhd tek kyvavému
pohybu odvéd&ci trubky J.

Kontrolni ustroji pracuje tak, Ze ve stavu, kdy sprédact
jednotka pracuje - prede, je odvdd&ci trubkea 3 pfitaiena tahem
v pfizi 5 smérem k vyvodcé 6. Odvéddci trubka 3 svym koncem
dosedd do konusu vyvodky 6. V okemZiku pretrhu prize 5 se zira-
t{ i sila pisobici{ na kontrolni konec odvéd&ci trubky 3 a tato
vykyvne smérem od vyvodky 6, & to jednak v disledku pisobent
direkéni sily ovlddaciho prvku spinaciho &lenu 7, kterd pisobi
na odvéddc{ trubku 3 pies rameno 11 zdvésu 14, a vlastni hmot-
nosti odvéddci trubky 3, které pisobl k postaveni do svislé
polohy. Zm&na polohy odvédd&c{ trubky 3 mé za nédsledek pfepnuti
spfnaciho ¥lenu ] a tim rozpojeni elektrického obvodu obvyklé
spojky dodévky vldkenného pramene.

Pro obnoveni sp¥ddacfho procesu je nutné vrdtit pP¥izi
op&t do sprddaciho rotoru. To se d&je pisobenim proudu vzduchu
uvnit® odvédéct trubky 3, ktery vznikéd v diisledku podtlaku pe-
nujfciho uvnit# sprddaciho rotoru. Tésnic{ &len 12, ktery za-
jiztuje mimo jiné Zésti pneumatické spojeni odvddéci trubky 3
s wmit¥nim prostorem sprddactho rotoru, je svym vnit¥nim konu-
gem ve styku s odvéd&ci trubkou 3 v ose kyvéni 13, tekZe zde
prakticky nedochdzi ke zméndm polohy obou elementd a robustni
a pevnd konstrukce t¥snfcfho &lenu 12 ptitom nijak neomezuje
¥4douci pohyb odvdd&ci trubky 3. Ucpdvka 10 zabranuje vnikéni
prachu pod kryt 8.

Pro dosaZen{ této funkce je osa 13 soulasn& i osou Zepu
21, ktery urduje osu otéZeni zdvésu 14. Pro lehkost chodu zé-
_v&su 14 je tento na Zepu 21 uloZen pomoci loZiska 20.
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Pokud by byla direkZni sfla od elektrického spinactiho
&lenu 7 nepostadujici, je vyhodné takové provedeni, kdy na
rameno zédvésu 14 pisobi direk¥ni sfla pruZiny 22. Ddle je vy-
hodné, je-1li &ep 21 s loZiskem 20 axidln¥ stavitelny, &{m%¥ je
umoZn&no optimdlni{ uloZen{ odvéddé&ci trubky 3 v t&snfcim &lenu

12. Rovné&%Z je moZné takové uspordddni, kdy zdvés 14 Jje uchycen
do loZisek oboustranné.
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PREDMET VYNALEZU
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1. Kontrolni dstroji pifi{ze u bezvietenové sprddaci jednotky,

3.

4.

kde jako prizi kontrolujici detek®ni &len slouZi odvdadéci
trubka pPfize vystupujici ze sprddaciho rotoru, kterd Je
svym kontrolnim koncem vykyvnéd napri& k drdze prize a pri
tom pneumaticky spojena s vnit¥nim prostorem sp*ddaciho
rotoru hlavné prostifednictvim té&snicfho &lenu, vyznalené
tim, %e t&snici ¥len (12) je ve styku s odvdd&ci trubkou
(3) v ose (13) otddeni zdvEsu (14), kterd je soulasn¥® osou
kyvéni odvédé&ci trubky (3), prifemZ uchyceni odvédé&ci
trubky (3) na zév&s (14) je provedeno mimo osu (13) otéle-
n{ a soulasnd vn& t&sn&ného prostoru (17).

Kontrolni iudstroji podle bodu 1, vyznalené tim, Ze t&snici

‘%len (12) je utvoren ve form& prstence s vnitfnim'konusem,

ktery je t&sn& vloZen do vybrédni nosného t&lesa (1) zdve-
su (14). | |

Kontrolni dstroji podle bodu 1 nebo 2, vyznalené tim,

te zd4vés (14) je opat¥en ramenem (11), které je v &inném
styku se spinacim &lenem (7) elektrického zerizeni pro
ovldddni doddavky vldkenného pramene.

Kontrolnt Ustrojf podle kteréhokoliv z predchozich bodd,

vyzna¥ené tim, %e zdv&s (14) spo¥ivé na lo¥isku (20),
které je neseno axidln& stavitelnym Zepem (21).

2 vykresy
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