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zariadenie

Anotécia:

Nosny rdm na pol'nohospodarske naradie na spracova-
nie pddy a/alebo kombinované kultivainé zariadenie
obsahuje podvozkovy ram (2) vybaveny podvozkovymi
kolesami (3), nosny ram (28) usporiadany v smere jaz-
dy, na ktorého prednom konci je taZné oje (8), pricom
na nosnom rame (28) je usporiadany aspofi jeden troj-
bodovy zives (21) so zdvihacim mechanizmom, ku kto-
rému je pripojitelné naradie a/alebo stroj na spracova-
nie pddy, s aspoil jednou pripojkou zdvihaciecho me-
chanizmu, usporiadanou na zadnom konci nosného ra-
mu (28) a uréenou na pripojenie sejacicho mechanizmu
(16), a so zasobnikom (9) osiva, pritom na nosnom ra-
me (28) st na osiach, usporiadanych v smere jazdy (5),
uloZené postranné ramy (31), ktoré st vybavené aspoii
jednym trojbodovym zévesom (21), obsahujicim zdvi-
haci mechanizmus na voliteI'né pripojenie néradia (23)
na spracovanie pddy.
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Nosny ram na polnohospoddrske naradie na spracovanie pody
a/alebo kombinované kultivaéné zariadenie

Oblast techniky
Vyndlez sa tyka nosného ramu na polnohospodidrske naradie

a/alebo kombinované kultivacéné zariadenie, s podvozkovym ramom
vybavenym podvozkovymi kolesami, s nosnym ramom, usporiadanym
v smere jazdy, na ktorého prednom konci je tazné oje, pricdom
na nosnom rame je usporiadany aspoii jeden trojbodovy zaves so
zdvihacim mechanizmom, ku ktorému je pripojitelné naradie
a/alebo stroj na spracovanie pédy, s aspofi jednou pripojkou
zdvihacieho mechanizmu, usporiadanou na zadnom Xkonci nosného
ramu a urcenou na pripojenie sejacieho mechanizmu, a so
zasobnikom osiva.

Doteraijsi stav techniky

Nosny ram tohto druhu je opisany v nemeckom zverejnenom
spise 25 28 930.

Na tomto nosnom rame je usporiadané naradie na
spracovanie pdédy a sejaci mechanizmus. Nevyhodou tohto znameho
nosného ramu je, Ze nim moZno dosiahnit pracovnt $irku len
3 m. Dalej je moZné na takomto nosnom rame upeviiovat
polnohospodirske naradie, ktoré ma v smere jazdy len Kkratku
konstrukénd dizku.

Kombinované kultivaéné zariadenie ma nosny ram, v ktorého
prednej ¢asti Jje usporiadané naradie na spracovanie pody
s polnym vélcom a s nezdvisle vyskovo prestavitelnym, na
nosnom rame usporiadanym stldéacim vdlcom. Na zadnej strane
nosného ramu je pomocou trojbodového zdvihacieho zavesu
usporiadany riadkovy sejaci stroj so zasobnikom a vysevnymi
patkami. Na nosnom rame je za stlacdacim valcom usporiadany
rozhadzova¢ hnojiva so zadsobnikom. Pracovna hlIbka naradia na
spracovanie pédy nie je nastavitelnd pomocou hladkého valca,
usporiadaného za tymto naradim, pretoze tento valec nie je
vzhladom na naradie vyskovo prestavitelny. Naviac toto
zariadenie musi mat relativne robustny ram sejacieho stroja
vzhladom na to, ze Je na fom usporiadany aj zasobnik,
a robustné musi byt taktieZ spojenie medzi nosnym ramom
a sejacim strojom za tucelom zdvihania sejacieho stroja.



Podstata vynalezu
Ulohou vynalezu je odstranit tieto nedostatky.

Na vytvorenie nosného ramu s malou prepravnou $irkou si
podla vyndlezu na osiach nosného ramu, usporiadanych v smere
jazdy, usporiadané postranné ramy, ktoré su vybavené aspon
jednym trojbodovym zavesom, obsahujicim zdvihaci mechanizmus
na volitelné pripojenie ndradia na spracovanie pédy, polného
valca a podobne, beZnej trhovej konStrukcie. V désledku tychto
opatreni sa jednoduchym spésobom  vytvori kombinované
zariadenie na spracovanie alebo kultivaciu pédy, ktoré mdize
mat pracovni $Sirku 4 m, 6 m alebo aj viac. Jednoducho mozZno
taktieZz na trojbodovych zavesoch postrannych vykyvnych ramov
upeviiovat beZne dostupné a znadme nidradie na spracovanie pody
a polny valec, Kktoré mdézu byt vykyvované do pracovnej polohy
a z tejto polohy vykyvnuté spat do prepravnej polohy.

Na optimdlne usporiadanie naradia na spracovanie pédy na
nosnom rame je vyhodné, ak je nosny ram spojeny oddelitelne s
podvozkovym ramom, na podvozkovom rame je usporiadany zasobnik
osiva a trojbodové zavesné bloky si na rdame usporiadané
posuvne a/alebo prestavitelne do réznych poldh. V désledku
tychto opatreni moZno trojbodové zavesné bloky s pripojenym
polnohospodarskym naradim uvadzat vidy do optimalnej polohy,
¢im sa dosahuje kratka stavebnd diZka celého zariadenia, ktora
vzdy zodpovedd pripojenému ndradiu. Na zadklade skutocnosti, ze
nosny rdm Jje spojeny oddelitelne s podvozkovym ramom, mozno
podla potreby a so zretelom na pouZité naradie na spracovanie
pddy volit nosny ram zodpovedajicej dizky.

PredlZenie nosného ramu moZno taktieZ dosiahnut pomocou
predlZovacich prvkov, oddelitelne usporiadanych medzi nosnym
ramom a taZnym ojom a/alebo podvozkovym ramom. Aby bolo mozné
na  trojbodovy zaves pripdjat kazdé DbeZne dostupné
polnohospodidrske naradie, je vyhodné, ak je trojbodovym
zavesom normalizovany spojovaci trojbodovy zaves.

Na jednoduché zdvihanie polnohospodarskeho naradia nad
spracovand pdédu, napriklad pri otdc¢ani na konci pola, je
vyhodné, ak méd nosny ram a/alebo postranné ramy taku vysku,
aby bolo moZné pomocou trojbodového zavesu zdvihnit naradie z
pddy do vhodnej prepravnej polohy.

Vo  vyhodnom uskuto¢neni nosného ramu s vykyvnymi



postrannymi rdmmi m& nosny ram stredné rameno, na ktorom su
usporiadané postranné nosné ramend, pripadne nosné postranné
ramy, na ktorych su uloZené trojbodové zavesy so zdvihacim
mechanizmom. \Y tomto uskutoéneni méZe stredné rameno
pozostavat z dvoch tesne vedla seba a pozdiZne usporiadanych
nosnikov.

Aby bolo mozZné jednoduchym spdsobom pripojit sejaci
mechanizmus k nosnému ramu a tak vytvorit kombinované
kultivaéné zariadenie, je vyhodné, ak je na zadnom trojbodovom
zavese, usporiadanom na nosnom rame a obsahujicom 2zdvihaci
mechanizmus, usporiadana sejacia 1lista so sejacimi prvkami,
pricom sejacia 1lista pozostadva aspori z dvoch dielov vyklopne
a sklopne uloZenych na osiach usporiadanych v smere jazdy,
a na podvozkovom rame je usporiadany zasobnik osiva, pricom je
k sejacim prvkom priradeny asponn jeden pneumaticky rozdelovaci
a dopravny mechanizmus na privod osiva zo zasobnika do
sejacich prvkov v nastavitelnom mnoZstve.

Naradie na spracovanie pbédy, ktoré sa upeviiuje na nosny
ram pomocou trojbodovych zavesov, mbzZe byt vybavené
neaktivnymi a/alebo aktivnymi néstrojmi. Aktivne néstroje na
spracovanie pédy mdzZu byt pritom spojené s olejovymi motormi
alebo prostrednictvom kibovych hriadelov s vyvodovym hriadelom
traktora.

Po¢as kultivac¢nych prac a/alebo pri preprave sa nosny ram
opiera o pédu jazdnymi kolesami.

Je vyhodné, ak je sejaci mechanizmus spojeny s nosnym
ramom pomocou trojbodového zavesu.

Za GCelom vytvorenia vyhodného kombinovaného kultivaéného
zariadenia s vyluc¢enim nedostatkov znadmych zariadeni, su dalej
navrhnuté opatrenia, vychddzajice z hlavnych znakov vyzna&enej
casti naroku 1. Désledkom tychto opatreni je vyhodné
uskutocnenie kombinovaného kultivaéného zariadenia. V priebehu
celej kultivaénej prdce su jazdné kolesd nosného ramu v stalom
styku s pbédou. Zasobnik osiva je podoprety nosnym ramom na
vyhodnom mieste, takZe trojbodovy zaves, na ktorom je upevneny
sejaci mechanizmus, mdéZe byt lahko vyloZeny, pretoze zdviha
len vysevné patky a sejaci mechanizmus s rozdelovacinm
mechanizmom. Tento sejaci mechanizmus taktiez zaistuje

jednoduchu dopravu osiva k vysevnym patkam.



Na zaistenie zakladnej podmienky, t.j. uloZenie osiva do
vyrovnaného sejbového 1léika, je na naradovom rame pred naradim
na spracovanie pddy usporiadany urovnavacia stit (lista).
Tento urovnavaci Stit urovndva pédu v prvom pracovnom postupe,
pred vlastnym spracovanim pédy prislusnym naradim.

Aby sa dosiahlo optimdlne prispdésobenie urovnavacieho
Stitu danym pdédnym podmienkam, je vyhodné, ak je urovnavaci
S§tit vzhladom na naradie na spracovanie po6dy usporiadany na
nidradovom rame vyskovo prestavitelne.

Na udrzanie optimdlnej polohy nastrojov na spracovanie
pbédy, ktorymi je osadené prislusné naradie, ako aj na udrzZanie
polohy vysevnych patiek v kazdej nastavenej pracovnej hlbke,
si naradia na spracovanie pbédy a vysevné piatky vyskovo
prestavitelné pomocou paralelogramovych drZiakov.

Aby sa dosiahlo optimdlne hibkové vedenie a tym taktiez
rovnomernd hlbka uloZenia osiva do pédy, je vyhodné, ak je
polny valec vytvoreny ako valec s klinovymi kotuémi alebo
stlacaci valec, takze polny valec svojim tvarovym prevedenim
zhutriuje pédu v pruhoch (pasoch), pric¢om vysevné patky su
vzhladom na tieto zhutnené pruhy usporiadané suoso.

Dalsie vyhodné usporiadanie vysevnych patiek vzhladom na
zhutnené pruhy sa dosiahne tak, Ze ku kaZdému zhutnenému pruhu
si priradené vidy dve vysevné patky, ktoré su usporiadané
zvonku po stranach zhutneného pruhu. Pritom je vyhodné, ak je
vzdialenost medzi vysevnymi patkami, usporiadanymi v oblasti
zhutneného pruhu, mensia nez je vzdialenost k susednej
vysevnej padtke pri susednom zhutnenom pruhu.

Vo  vyhodnom uskutoéneni kombinovaného kultivaé&ného
zariadenia pozostavaju ndradia na spracovanie pédy a sejacie
patky zo stredného dielu a z postrannych dielov, usporiadanych
na obidvoch stranach stredného dielu, sklopnych alebo
vyklopnych vzhladom na stredny diel.

Na dosiahnutie optimdlneho prispdsobenia tlaku polného
valca na spracovani pédu je vyhodné, ak Jje k naradiu na
spracovanie pddy, obzvlast k polnému valcu, priradeny
mechanizmus na nastavovanie vyvodzovaného tlaku. Toto riesenie
umoZiiuje pridavne k vlastnej hmotnosti polného valca vyvijat
na valec dalsi tlak preniaSanim hmotnosti nosného rému. Na
druhej strane je vSak taktieZ moZné pomocou tohoto mechanizmu



valec odlah¢it tak, Ze sa &ast hmotnosti polného valca

prenesie cez nosny ram na jazdné kolesd na podvozkovom rame.

Prehlad obrazkov na vykresoch

Prikladné uskutocnenie vynalezu je zndzornené na
vykresoch, kde obr. 1 predstavuje nosny rdm, na ktorom je
usporiadané ndradie na spracovanie pddy a sejaci mechanizmus
zo schématického boéného pohladu, obr. 2 dals$i nosny ram so
stranovo sklopnou ¢astou, zodpovedajuci pohladu II-II
v zdkladnom znédzorneni, obr. 3 kombinované kultivadéné
zariadenie z bo¢ného pohladu a v zdkladnom znadzorneni, obr.
4 kombinované kultiva¢né zariadenie 2z &iastodného pohladu
zhora v zakladnom zndzorneni, obr. 5 vzadjomné priradenie
prvkov polného valca na speviiovanie pddy v pruhoch a sejacich
patiek podla uskutodnenia zndzorneného na obr. 4 a obr. 6
dal$ie prikladné uskutoénenie nosného ramu s naradim z boé&ného
pohladu v zdkladnom znazorneni.

Priklady uskutoénenia vyndlezu

Nosny ram 1 na polnohospoddrske naradie na spracovanie
pody a kombinované kultivacéné zariadenie pozostava
z podvozkového ramu 2 a z podvozkovych kolies 3, usporiadanych
vo vzajomnom rozostupe na podvozkovom rame 2. Na prednom konci
podvozkového ramu 2 je usporiadand zadna priruba 4, pomocou
ktorej je podvozkovy ram 2 pripojeny k naradovému ramu 6
usporiadanému v smere 3jazdy 5. Na prednom konci naradového
ramu 6 je usporiadana predna priruba 7, ku ktorej je pripojené
tazné oje 8. Toto tainé oje 8 mé3e byt zndmym nezndzornenym
spbésobom  pripojené k nezndzornenému polnohospodarskemu
traktoru.

Naradovy rdm 6 je teda zadnou prirubou 4 odpojitelne
spojeny s podvozkovym ramom 2.

Na podvozkovom réme 2 je usporiadany zasobnik 9 osiva.
Pomocou nezndzorneného davkovacieho a rozdelovacieho
mechanizmu, ktory mézZe byt napriklad vytvoreny taktieZ ako
pneumaticky rozdelovaci a dopravny mechanizmus, sa zo
zasobnika 9 neznizornenymi vedeniami znamym spdsobom privadza
osivo do vysevnych péatiek 10. Vysevné patky 10 sdi znamym
spbsobom usporiadané na sejacej liste 11 vykyvne v zvislej



rovine. Sejacia lista 11 je pripojend pomocou trojbodového
zdvesu 12, pozostavajiceho 2z dolného ovladacieho ramena 13
a horného ovladacieho ramena 14. Opisany sejaci mechanizmus
16 mozno zdvihat pomocou hydraulického valca 15, ktory je
spojeny s dolnymi ovladacimi ramenami 13. Za vysevnymi patkami
10 je usporiadany zahrriovaci prvok 10’ osiva.

Pomocou strmeriovych stahovacich skrutiek 17 si na
naradovom rame 6 uvolnitelne a v smere jazdy 5 i v protismere
presuvne uloZené bloky 18 a 18’ trojbodovych zavesov 21, ktoré
si tak na nadradovom rame 6 premiestnitelné do réznych poldh.
Bloky 18, 18’ suU teda tvorené vidy trojbodovym zavesom 21,
pozostavajicim vZdy z dolného ovladacieho ramena 19 a horného
ovladacieho ramena 20. Dolné ovladacie rameno 19 je spojené
s hydraulickym valcom 22, ktorého pomocou mozno zdvihat
a spustat naradie 23, 23’ na spracovanie pédy. Na zadnom bloku
18 je usporiadany polny valec 23’, zatialéo na prednom bloku
18’ je usporiadané zariadenie 23 s pruZnymi ozubmi 24 na
pripravu sejbového 16zka. Je taktieZz moZné usporiadat jeden
namiesto dvoch blokov 18, 18’ trojbodového zavesenia
a pripojit polny valec 23’ za zariadenie 23 na pripravu
sejbového 16%ka inymi vhodnymi spojovacimi prvkami. Polny
valec 23’ a zariadenie 23 na pripravu sejbového 1lé6zka su
bezného prevedenia. Vzhladom na to, Ze trojbodové zavesy 21 su
vytvorené ako normalizované trojbodové spojovacie zavesy a su
posuvné na niradovom rame 6 v oboch smeroch vzhladom na smer
jazdy 5, takZze mézZu byt nastavované do réznych poldh, moZno na
trojbodové zavesy 21 Jjednoducho upeviiovat na trhu dostupné
naradie 23, 23’ na spracovanie pédy alebo ich kombinacie.

Naradovy ra&m 6 pozostdava 2z dvoch Vv odstupe od seba
usporiadanych nosnych ramien 25. Na tychto nosnych ramenach
25 je posuvne usporiadany spojovaci nosnik 26 bloku 18, 18’
trojbodového zavesu 21.

Naradovy ram 6 je usporiadany v takej vyske nad pddou,
aby naradie 23, 23’ na spracovanie pddy mohlo byt nadzdvihnuté
do nepracovnej prepravnej polohy. Za tymto iéelom si obidve
nosné ramend 25 naradového ramu 6 usporiadané v takej
vzajomnej vzdialenosti, aby medzi nimi bol dostatoéne volny
priestor na umiestnenie zdvihnutej trojbodovej zavesenej
supravy 27 naradia 23, 23’ na spracovanie pddy.



Pri obrabani pédy sa nosny rédm 1 opiera o podvozkové
kolesd 3. Pri preprave a otdéani na konci pola treba len
pomocou dolného ovladacieho ramena 13 a horného ovladacieho
ramena 14 trojbodového 2zavesu 21 nadzdvihnit z pédy sejaci
mechanizmus 16, polny valec 23’ a zariadenie 23 na pripravu
sejbového 16zka. Nosny ram 1 potom zostava podoprety jazdnymi
kolesami 3.

Samozrejme je taktieZ moZné pripnit na trojbodovych
zavesoch 21 aj kombinované zariadenia na spracovanie
a kultivaciu pdéddy, Kktoré maju vadsiu pracovni sSirku a su
sklopné. Ak je ndradovy ram 6 prispdsobeny na sklopné naradie
na spracovanie pé6dy a kombinované kultivac¢né zariadenia, mdéiZe
na nosnom rame 1 byt usporiadané aj kombinované naradie
a kultivac¢né zariadenie, ktoré ma vaésiu pracovni Sirku nez
3 m, pokial je po dokon&eni polnej prace sklopné do prepravnej
polohy, vV ktorej toto naradie alebo zariadenie nepresahuje
prepravni sSirku 3 m alebo ma celkovi Sirku este mensiu. Je
samozrejmé, Ze v takom pripade musi i sejaci mechanizmus 16
pozostavat z dielov sklopnych k sebe, aby mal prepravni $irku
3 m alebo S$irku este mensiu.

Prikladné uskutoénenie podla obr. 2 sa 1isi od
prikladného uskutocnenia na obr. 1 tym, Ze nosny ram 28 ma iné
vyhotovenie. Tento nosny ram 28 pozostdva zo stredného ramu
29, na ktorého oboch strandch su usporiadané postranné ramy
31, ktoré si vykyvné okolo c¢apov 30, usporiadanych v smere
jazdy. Tieto postranné ramy 31 sui na strednom rame 29 klbobo
ulozené pomocou kIbov 32. Postranné ramy 31 mézu byt pomocou
hydraulickych valcov 33 vyklopené =z pracovnej polohy,
zndzornené plnou ¢iarou, smerom nhahor do bodkoc¢iarkovane
znazornenej prepravnej polohy 31’. Na zadnej strane stredného
rdmu 29 Jje usporiadany neznazorneny podvozkovy réam 19 so
zasobnikom 9 osiva, ako aj davkovaci a rozdelovaci
mechanizmus, vratane sejacieho mechanizmu 16. Na prednej
strane je upravené taktieZ nezndzornené tainé oje 8.

Na postrannych ramoch 31 sU usporiadané trojbodové
zavesné bloky 18. Trojbodové zadvesné bloky 18 obsahuju
spojovaci nosnik 26, navzdjom spojujici obidve podpery 34
postrannych ramov 31, usporiadanych v smere Jjazdy 5. Na
spojovacom nosniku 26 su usporiadané trojbodové zavesy 21



normalizovaného uskutoénenia. Trojbodové zavesy 21 sG so
spojovacim nosnikom 26 usporiadané posuvne na postrannych
ramoch 31 a sud nastaviteIlné do réznych poldh.

Na trojbodovych zavesoch 21 je moZné usporiadat naradie
23 na spracovanie pédy, polny valec 237, kombinované
kultivaéné zariadenie a podobne, ktoré maji obchodne beznu
konstrukciu. Pomocou nezndzorneného zdvihacieho mechanizmu,
priradeného k trojbodovym zadvesom 21, moZno naradie 23, 23!
zdvihnit z polohy, zndzornenej plnymi &iarami, do prepravnej a
otacacej polohy, zndzornenej bodkociarkovane. Ak je naradie na
spracovanie poédy zdvihnuté nad trojbodovy zadves 21 do
bodko¢iarkovanymi ¢iarami 2zndzornenej polohy 35, mbéze byt
pomocou hydraulického valca 33 s postrannymi rammi 31
vykyvnuté do prepravnej polohy 36, zZznazornenej
bodkociarkovane.

Kombinované kultiva¢né zariadenie podla obr. 3 obsahuje
nosny rédm 101 s podvozkom 102 a s taZnym ojom 103. V prednej
oblasti nosného ramu 101 je usporiadany trojbodovy zdvihaci
zaves 104. Trojbodovy zdvihaci z&ves 104 je vytvoreny ako
paralelogramovy drziak. Trojbodovy zdvihaci zdves 104 ma dve
dolné ovladacie ramend 105 a horné ovladacie rameno 106. Dolné
ovlddacie ramend 105 su pomocou klbov 107 predlZené smerom
dopredu. Predné Xkonce dolnych ovladacich ramien 105 st spolu
spojené pomocou spojovacieho nosnika. S tymto spojovacim
nosnikom je spojeny hydraulicky valec 108. Hydraulicky valec
108 Jje oprety o rameno 109 trojbodového zdvihacieho zavesu
104, Xktory je upevneny na nosnom rame 101. Na trojbodovom
zdvihacom zavese 104 je usporiadané ndradie 110 na spracovanie
pddy spolu s polnym valcom 111. Polny valec 111 je vzhIadom na
naradie 110 na spracovanie pédy vyskovo nastavitelny pomocou
mechanizmu 112 na vyskové prestavovanie tak, 2Ze urduje hibku
zdberu naradia 113 do p6dy 114, Naradie 113 je usporiadané za
sebou v troch prieénych radéach. Pred naradim 113 je
usporiadana vyskovo prestavitelnd urovndvacia lista 115, ktora
ma dlzku zodpovedajicu pracovnej §irke naradia 110 na
spracovanie pédy.

Tym, Ze urovnavacia lista 115 je upevnend na zavesenom
rame 110’, ktory Jje zaveseny na paralelogramovom zariadeni
tvorenom trojbodovym zdvihacim zavesom 104, sa dosahuje dobré



vyskové vedenie urovnavacej 1listy 115 a taktiez dobré
urovnanie pddy. Ak narazi urovnavacia lista 115 na prekazku,
méze sa horna &ast jej nosnika vykyvnut na osi 115 proti
smeru sily pruZiny 115 tak, Ze urovnavacia lista 115 vyboci
smerom dozadu.

Na zadnej strane nosného ramu 101 je usporiadany zasobnik
116 osiva. V dolnej casti zasobnika 116 je usporiadany
davkovaci mechanizmus, na davkovanie osiva cez priepust do
dopravného vedenia 117. Toto dopravné vedenie 117 je na jednej
strane spojené s dichadlom a na druhej strane s rozdelovacou
hlavou 118. Z rozdelovacej hlavy 118 vedi pruZné semenovody
119, tvoriace vedenie osiva, do vysevnych patiek 120,
usporiadanych za podvozkom 102. Vysevné patky 120 s uloZené
na sejacom mechanizme 121 v zvislej rovine a su s nim kibovo
spojené. Osivo sa teda zo zdsobnika 116 dopravuje pneumaticky
k vysevnym patkam 120. Sejaci mechanizmus 121 moZno zdvihat
a spustat pomocou drziaka, vytvoreného ako trojbodovy zaves
a usporiadaného na zadnej strane ramu 101.

Hydraulicky valec 108, priradeny k dolnym ovladacim
ramenam 105 zdvihacieho zavesu 104, je vytvoreny ako dvojé&inny
valec. Zavedenim tlaku do pripojky 122 tohto hydraulického
valca 108 moZno teda naradie 110 na spracovanie pédy aj polny
valec 111 2zdvihnit nad pédu 114. Ak sa zavedie tlak do
pripojky 123 hydraulického valca 108, déjde k spusteniu
polného valca 111 na pédu 114, priéom mdZe byt poIny valec
111 dotla¢ovany na pdébdu 114 pridavnym tlakom. Hydraulicky
valec 108 sa ovlada pomocou ovladacieho pristroja,
usporiadaného na traktore, ktory vlec¢ie kombinované kultivadéné
zariadenie. Tak je teda zo sedadla vodida traktora menitelna
zataZovacia sila, ktord md byt prendSand z nosného ramu 101 na
polny valec 111 a na hnharadie 110 na spracovanie pédy. Tento
ovladaci pristroj méze byt taktiez spojeny s elektronickym
ovladanim, ktorym Jje riadeny ovladaci pristroj, popripade
hydraulicky valec 108 tak, Ze zataZovacia sila prendSand od
nosného ramu 101 na polny valec 111 mdzZe byt pomocou tohto
elektronického ovladania menitelnd podla momentdlneho stavu
pddy 114. Tak sa taktieZ mbéze hmotnost polného valca 111
a naradia 110 na spracovanie pédy odlahéovat a prenasat na

nosny ram 101 a na podvozok 102.
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Naradie 113 md tvar ozubov na spracovanie pddy, napriklad
tvar kultivaénych ozubov, ktoré nie si pohanané. MoZno v&ak
taktieZ pouzit pohanané ndradie na spracovanie pddy, napriklad
rotacné brany, vibra¢né brany a podobne.

Polnym valcom 111 mbéZe byt hladky valec, stlacaci ozubeny
valec, obrucovy stlacaci valec, koticovy valec a podobne.

Naradie 110 na spracovanie pdédy s urovnavacou listou 115

pozostava zo stredného dielu 124 a z postrannych dielov 125,

usporiadanych na oboch strandch stredného dielu 124, ktoré siu
sklopné 2z pracovnej polohy, 2znazornené na obr. 5, do
prepravnej polohy. Tak su teda vonkaj$ie postranné diely 125
vzhladom na stredny diel 124 sklopné a vyklopné. Polny valec
111 pozostava taktieZ zo strednej casti 126 a z postrannych
¢asti 127, usporiadanych na oboch stranach strednej casti
126. I tieto postranné ¢asti 127 poIného valca 111 si rovnaké,
ako postranné diely 125 ndradia 110 na spracovanie pédy,
sklopné a vyklopné vzhladom na strednu dast 126.

Sejaci mechanizmus 121, na ktorom sU v zvislom smere
pohyblivo usporiadané vysevné patky 120, pozostava taktieZ zo
strednej sekcie 128 a 2z postrannych sekcii 129, usporiadanych
na oboch strandch strednej sekcie 128. I tieto postranné
sekcie 129 si vzhladom na stredni sekciu 128 sklopné
a vyklopné.

Postranné diely, casti a sekcie 25, 127, 29 taktiez

moZno vzhladom na stredné diely, c&asti a sekcie 124, 126, 128
sklapat Sikmo nahor na osi usporiadanej Sikmo vzhladom na smer
Jjazdy.

Polny valec 111 je vytvoreny ako valec, ktory zhutfuje
pédu v pruhoch pomocou klinovych alebo zaoblenych kotucov.
Péda je tak v désledku tvaru kotic¢ov na polnom valci 111
zhutniovand v pruhoch 130, ako je znazornené na obr. 4 a 5. Ako
je obzvlast zrejmé z obr. 5, vysevné patky 120 si usporiadané
sioso s tymito pruhmi 130. Ku kaZdému zhutnenému pruhu 130 su
vzdy priradené dve sejacie patky 120, ktoré su usporiadané
Vv postrannej vonkajsej oblasti zhutnenych pruhov 130. Pritom
je vzdialenost medzi vysevnymi patkami 120, usporiadanymi
v oblasti zhutnenych pruhov 130, mensia, ne2 je vzdialenost
B od susednej vysevnej patky 120 pri susednom stladenom pruhu
130.
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Prikladné uskuto¢nenie na obr. 6 sa od prikladného
uskutoénenia, znadzorneného na obr. 3, 1lisi tym, Ze hydraulicky
valec 108 trojbodového zdvihacieho zavesu 104 je vytvoreny ako
jedno¢inny hydraulicky valec uréeny na zdvihanie naradia 110
na spracovanie pédy a polného valca 111. Medzi nosnym ramom
101 a ramom 131 polného valca 111 je pridavne usporiadany
tlakovy valec 132, ktory prendSa hmotnost nosného ramu 101 na
polny valec 111. Hydraulickd pripojka 133 tlakového valca 132
a hydraulicka pripojka 122 hydraulického valca 108
trojbodového zdvihacieho zavesu 104 su pomocou prislusného
vedenia spojené s riadiacim ventilom, usporiadanym na
traktore. Tymto riadiacim ventilom moZno poZadovanym spdsobom
ovladdat hydraulicky valec 108 a tlakovy valec 132. Pomocou
tlakového valca 132 Jje teda mozZzné, ako uZ bolo uvedené,
vyvodzovat tlak na polny valec 111. Prostrednictvonm
hydraulického valca 108 trojbodového zdvihacieho zavesu 104 je
mozné zachytit c¢ast hmotnosti polného valca 111 a naradia 110
na spracovanie pddy nad uroviiou podvozku 102 tak, aby na
spatné spevnenie pédy 114 nepdsobila celkova vlastna hmotnost
polného valca 111, popripade naradia 110 na spracovanie pody.
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PATENTOVE NAROKY

1. Nosny ram na polnohospoddrske naradie a/alebo kombinované
kultivacéné zariadenie, s podvozkovym ramom vybavenym
podvozkovymi kolesami, s nosnym ramom, usporiadanym v smere
jazdy, na ktorého prednom konci je tazZné oje, pridom na nosnom
rame je usporiadany aspon Jjeden trojbodovy zaves so zdvihacim
mechanizmom, ku ktorému je pripojitelné naradie a/alebo stroj
na spracovanie pbédy, s aspon jednou pripojkou zdvihacieho
mechanizmu, usporiadanou na zadnom Kkonci nosného ramu a
uréenou na pripojenie zdvihacieho mechanizmu, a so zasobnikom
osiva, vyznacujici sa tym, Ze na nosnom ra&me (28) su na
osiach, usporiadanych v smere jazdy (5), uloZené postranné
ramy (31), ktoré su vybavené asponi jednym trojbodovym zavesom
(21), obsahujicom zdvihaci mechanizmus na volitelné pripojenie
naradia (23) na spracovanie pdédy, polného valca (23 )
a podobne, beziného trhového vyhotovenia.

2. Nosny rédm podla naroku 1, vyznadujici sa tym, Ze naradovy
ram (6) je s podvozkovym réamom (2) oddelitelne spojeny, na
podvozkovom rame (2) Jje usporiadany =zasobnik (9) osiva
a trojbodové zavesné bloky (18, 18 ) su na nadradovom rame (6)
usporiadané posuvne a/alebo prestavitelne do réznych poldh.

3. Nosny ram podla naroku 1 alebo 2, vyznadujici sa tym, Ze
naradovy ram (6) a stredny ram (29) majd dve vo vzajomnom
rozostupe usporiadané nosné ramena (25), na ktorych je
posuvne, oddelitelne a/alebo do réznych poléh prestavitelne
usporiadany spojovaci nosnik (26), na ktorom je usporiadany
trojbodovy zaves blokov (18, 18 ).

4. Nosny ram podla aspoii jedného z predchadzajicich narokov 1
az 3, vyznacujici sa tym, Ze medzi naradovym ramom (6) alebo
strednym ramom (29) a taZnym ojom (8) a/alebo podvozkovym
ramom (2) su usporiadané oddelitelné predlZovacie prvky na
predizenie niradového ramu (6) alebo stredného ramu (29).

5. Nosny ram podla aspori jedného z predchddzajicich narokov
1 az 4, vyznacujuici sa tym, Ze trojbodovym zavesom (12,18,
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18 ) je normalizovany spojovaci trojbodovy zaves.

6. Nosny ram podla aspoi jedného z predchadzajicich narokov
1 az 5, vyznacujuci sa tym, Ze naradovy ram (6) a stredny ram
(29) a/alebo postranné ramy (31) majd vysku, umozZnujicu
pomocou trojbodového zdvesu (18, 18’) zdvihnut naradie (23,
23 ) z pddy do prepravnej polohy.

7. Nosny ram podla aspoli jedného z predchadzajuicich narokov 1
az 6, vyznadujici sa tym, Ze nadradovy rim (6) a stredny ram
(29) maju stredné rameno, na ktorom su usporiadané postranné
nosné ramend, popripade nosné postranné ramy (31), na ktorych
si usporiadané trojbodové zavesy (18, 18 ) so zdvihacim

mechanizmom.

8. Nosny ram podla aspofi jedného z predchadzajicich narokov 1
az 17, vyznacéujici sa tym, 2ze na zadnom 2zavese (12),
usporiadanom na naradovom rame (6) a obsahujicom zdvihaci
mechanizmus, Jje usporiadanda sejacia lista (11) s vysevnyni
patkami (10), priéom sejacia 1lista (11) pozostdva aspon
z dvoch dielov vyklopne a sklopne uloZenych na osiach
usporiadanych v smere jazdy (5), a na podvozkovom rame (2) je
usporiadany zasobnik (9) osiva, pric¢om k vysevnym patkam (10)
je priradeny aspori jeden pneumaticky rozdelovaci a dopravny
mechanizmus na privod osiva 2o za&sobnika (9) do vysevnych
patiek (10) v nastavitelnom mnoistve.

9. Nosny ram podla aspofi jedného z predchadzajicich narokov
1l az 8, vyznacujuici sa tym, 3Ze naradie (23, 23 ) na
spracovanie pddy Jje vybavené neaktivnymi a/alebo aktivnymi
nastrojmi.

10. Nosny ram podla aspori jedného z predchédzajuicich nérokov 1
az 9, vyznacujuci sa tym, Ze aktivne nastroje na spracovanie
pddy pri tomto ndradi (23, 23 ) s spojené s olejovymi motormi
alebo prostrednictvom kibovych hriadelov s vyvodovym hriadelom
traktora.

11. Nosny rém podla aspon jedného z predchadzajicich narokov
1 az 10, vyznacujici sa tym, Ze nosny ram (1) sa pocas
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kultivaénych prac a/alebo pri preprave opiera o pddu pomocou
jazdnych kolies (3).

12. Nosny ram podla asport jedného z predchadzajicich narokov 1
az 11, vyznadéujici sa tym, Ze =zaves (12), s ktorym je spojeny
sejaci mechanizmus (16), je vytvoreny ako trojbodovy zaves.

13. Kombinované polnohospodarske kultivaéné zariadenie,
pozostavajice 2z nosného ramu, podvozku s jazdnymi kolesami
a tazného oja, s aspofi jednym naradim na spracovanie poédy,
pomocou paralelogramovych drZiakov spojenych s nosnym ramom,
s nastrojmi na spracovanie pédy upevnenymi na zavesenom réme,
s polnym valcom a so sejacim mechanizmom obsahujicom zasobnik
osiva a vysievacie patky, obzvlast podla naroku 1, vyznacujuce
sa tym, Ze =zasobnik (116) osiva je usporiadny na nosnom rame
(101) a materidl, obsiahnuty v za&sobniku (116) osiva, je do
vysevnych patiek (120) dopravovany prostrednictvonm
pneumatického dopravného vedenia (117), priéom polny valec
(111) je vzhladom na nadradie (113) na spracovanie pédy vyskovo
prestaviteIny a pracovnd hibka z&beru naradia (113) je
nastavitelna cez polny valec (111) pomocou mechanizmu (112) na

vysSkové prestavovanie.

14. Kombinované polnohospodidrske kultivaéné zariadenie podla
naroku 13, vyznacdujice sa tym, Ze na zavesenom rame (110 ) na
naradie (113) na spracovanie pédy je pred tymto naradim (113)
usporiadand urovnavacia lista (115).

15. Kombinované polnohospoddrske kultivaéné zariadenie podla
naroku 14, vyznadujice sa tym, Ze urovndvacia lista (115) je
vzhladom na naradie (113) na spracovanie pbdy usporiadanad na
zavesenom rame (110 ) vyskovo prestavitelne.

16. Kombinované polnohospodadrske kultivaéné zariadenie podla
aspofi jedného z predchddzajucich narokov 13 az 15, vyznacujice
sa tym, Ze ndaradie (110) na spracovanie péddy a vysevné patky
(120) su4 vyskovo prestavitelné pomocou paralelogramovych
drziakov (104).

17. Kombinované polnohospoddrske kultivaéné zariadenie podla



- 15 =

aspon jedného z predchadzajucich narokov 13 aZ 16, vyznacujice
sa tym, Ze polny valec (111) je vytvoreny obzvlast ako hladky
valec, stlasaci valec, valec s klinovymi kotu¢mi alebo
kotucovy stlacéaci valec.

18. Kombinované polnohospoddrske Kkultivaéné zariadenie podla
asponi jedného z predchadzajucich ndrokov 13 az 17, vyznacujuce
sa tym, Ze polny valec (111) je vytvoreny ako valec
s klinovymi kotdémi alebo stlacaci valec, ktory svojim
tvarovym prevedenim pdédu zhutnuje v pruhoch (130), pric¢om
vysevné patky (120) si vzhladom na tieto zhutnené pruhy
usporiadané suoso.

19. Kombinované polnohospoddrske kultivaéné zariadenie podla
naroku 18, vyznacdujice sa tym, 2Ze ku kazdému zhutnenému pruhu
(130) su priradené vzdy dve vysevné patky (120), ktoré su
usporiadané zvonku po strandch zhutneného pruhu (130).

20. Kombinované polnohospoddrske kultiva&né zariadenie podla
ndroku 19, vyznadujlice sa tym, 2e vzdialenost (A) medzi
vysevnymi patkami (120), usporiadanymi v oblasti zhutneného
pruhu (130), je menSia neZ je vzdialenost (B) k susednej

vysevnej patke (120) pri susednom zhutnenom pruhu (130).

21. Kombinované polnochospoddrske kultivadné zariadenie podla
aspon jedného z predchadzajucich narokov 13 aZ 20, vyznacujluce
sa tym, Ze naradie (110) na spracovanie pédy a vysevné patky
(120) pozostavajui zo stredného dielu, strednej é&asti, strednej
sekcie (124, 126, 128) a =z postrannych dielov, postrannych
¢asti, postrannych sekcii (125, 127, 129) usporiadanych na
oboch stranach stredného dielu, strednej c¢&asti, strednej
sekcie (124, 126, 128), sklopnych alebo vyklopnych vzhladom na
stredny diel, strednd éast, stredni sekciu (124, 126, 128).

22. Kombinované polnohospoddrske kultivaéné zariadenie podla
aspon jedného z predchddzajucich narokov 13 aZ 21, vyznacujlce
sa tym, Ze Kk naradiu (110) na spracovanie pédy, obzvlast k
polnému valcu (111), je priradeny nastavovaci mechanizmus
(108, 132) na reguldciu vyvolavaného tlaku.
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