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Podstata vyndlezu spofiva v tom, Ze za-
riadenie je tvorené davkovacim pasivaénym
mechanizmom, do ktorého vytistuje vodiaca
drédha. Oproti vodiacej drdhe je na mecha-
nizme vertikdlneho posuvu uloZeny stoho-
vacl zasobnik. Za stohovacim z&sobnikom je 12
vysivaci mechanizmus. Vedla stohovacieho
zdsobnika je umiestnené privddzacie vede-
nie a odvadzacie vedenie. Nad zariadenim
je usporiadany odsdvac¢ vyparov.
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. Vynélez sa tyka rieSenia zariadenia na pa-
sivdciu najmi zapuzdrenych vykonovych
tranzistorov. ,

Doteraz zname zariadenie na pasivéciu za-
puzdrenych vykonovych tranzistorov pozo-
stdva z viacerych davkovacich trysiek, kto-
ré sii ovlddané jednotlivo elektromagnetmi.
Pod davkovacie trysky obsluha vklada pa-
lety naloZené sibormi vykonovych tranzisto-
rov. Po vykonani pasivicie obsluha rucne
paletu vykladd zo zariadenia. Nevyhodou to-
hoto zariadenia je rutné vkladanie paliet,
do je pre obsluhu namédhavé a této je vysta-
vend zdraviu $kodlivému prostrediu.

Vys§ie uvedené nevyhody zmierfiuje a
technicky problém rie§i zariadenie na pasi-
véaciu najmé zapuzdrenych siborov vykono-
vych tranzistorow podla vyndlezu, ktorého
podstatou je, Ze je tvorené davkovacim pa-
sivaénym. mechanizmom, do ktorého vyustu-
je vodiaca drdha. Oproti vodiacej drahe je
na mechanizme vertikdlneho posuvu uloZe-
ny stohovaci zdsobnik stborov vykonovych
tranzistorov. Za stohovacim zasobnikom je
umiestneny vystvaci mechanizmus. Vedla
stohovacieho zdsobnika je umiestnené pri-
vadzacie vedenie s dolnym mechanizmom
horizontdlneho posuvu a nad nim odvéadza-
“cie vedenie stovohacich zédsobrikov. Nad za-
riadenim je usporiadany odsdvaf vyparov.

Zariadenim na pasivaciu najmi zapuzdre-
nych stborov vykonovych tranzistorov sa
docieli tspora pracovnych sil, zvysi sa hy-
giéna a bezpectnost préce, pricom sa vyraz-
ne zvysia jeho technické a ekonomické pa-
rametre.

Na pripojenom vykrese je prikladne zna-
zornené zariadenie na pasivaciu zapuzdre-
nych stborov vykonovych tranzistorov, kde
je nakreslené v axonqmetrickom pohlade.

Zariadenie na pasivaciu zapuzdrenych stu-
borov vykonovych tranzistorov pozostdva z
podstavy 1, pod ktorou je umiestneny pneu-
maticky rozvod 2. Na podstave 1 je pevne
uloZena konzola 3, na ktorej je usporiadand
vodiaca drdha 5. Nad vodiacou drdhou 5
je umiestneny dadvkovaci pasivaény mecha-
nizmus 4. Oproti vodiacej drdhe 5 je uloZe-
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ny stohovaci zasobnik 9 siiborov vykonovych
tranzistorov 10 na mechanizme 8 vertikal-

neho posuvu uloZeného pod podstavou 1. Za

stohovacim zdschnikom 9 je na podstave 1
uloZeny vystvaci mechanizmus 6. Vedla sto-
hovacieho z4sobnika 9 je umiestnené priva-
dzacie vedenie 14 a nad nim je usporiadané
odvadzacie vedenie 15 stohovacich zasobni-
kov 9. Pod privddzacim vedenim 14 je ulo-
%eny dolny mechanizmus 13 horizontdlneho
posuvu a nad odvddzacim vedenim 15 je u-
loZeny horny mechanizmus 7 horizontélne-
ho posuvu stohovacich zésobnikov 9. Nad
zariadenim je usporiadany odsdvat 12 vy-
parov.

Funkcia zariadenia na pasivdciu zapuz-
drenych stiborov vykonovych tranzistorov je
nasledovné: Obsluha naloZi stohovacie z&-
sobniky 9 naplnené dvadsiatimi stibormi vy-
konovych tranzistorov 10 na privadzacie ve-
denie 14. Prostrednictvom dolného mecha-
nizmu 13 horizontdlneho posuvu sa jeden
stohovaci zasobnik 9 presunie nad mecha-
nizmus 8 vertikdlneho posuvu. Mechanizmus
8 vertikdlneho posuvu presunie stohovaci
zadsobnik 9 smerom hore do prvej pracovnej
polohy. Vystvaci mechanizmus 6 vysunie zo
stohovacieho zdsobnika 9 jeden stbor vy-
konovych tranzistorov 10 na vodiacu dra-
hu 5 pod déavkovaci pasivaény mechanizmus
4, Davkovaci pasivaény mechanizmus 4 na-
davkuje na stbor vykonovych tranzistorov
10 potrebné mnoZstvo pasivafnej hmoty. Po
ukoné&eni davkovania vysiivaci mechanizmus
6 vrati sdbor vykonovych tranzistorov 10
do stohovacieho zdsobnika 9. Mechanizmus
8 vertikalneho posuvu presunie stohovaci
zdsobnik 9 o jednu polohu a cely cyklus sa
opakuje, aZ sa pasivacia vykoné na v3etkych
dvadsiatich siithoroch vykonovych tranzisto-
rov 10, kedy stohovaci zdsobnik 9 sa nacha-
dza v hornej vychodiskovej polohe. Horny
mechanizmus 7 horizontdlneho posuvu pre-
sunie stohovaci zdsobnik 9 na odvadzacie
vedenie 15. Mechanizmus 8 vertikalneho po-
suvu zide do dolnej vychodiskovej polohy a
cely cyklus sa opakuje.

PREDMET VYNALEZU

Zariadenie na pasivaciu, najmé zapuzdre-
nych suborov vykonovych tranzistorov, vy-
znadujice sa tym, Ze je tvorené ddvkovacim
pasivaénym mechanizmom (4), do ktorého
vyistuje vodiaca drdha (5), oproti ktorej
je na mechanizme (8) vertikdlneho posuvu
uloZeny stohovaci zdsobnik (9) siborov vy-
konovych tranzistorov (10) prifom za sto-
hovacim zdsobnikom (9) je umiestneny vy-

stivaci mechanizmus (6) a vedla stohovacie-
ho zédsobnika (9) je umiestnené privadzacie
vedenie (14) s dolnym mechanizmom (13)
horizontalneho posuvu a nad nim odvéadza-
cie vedenie (15) s hornym mechanizmom
(7) horizontdlneho posuvu stohovacich z&-
sobnikov: (9), zatial &o nad zariadenim je
usporiadany odsavaé (12} vyparov.
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