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Zalizeni scstdvd ze sensorn kysliku v pra-
covni kemoie, spojenému s indikdtorem
pfes méni¢ prowdu na nap@t. Mezi senso- Lv*““*“*w
rem a méniCem proudn na napét je zapo- T
jen prvni prepinaci blok, jehoZ druhy vstup |
je spojen s proudovym zdrojem a Fidict |
vstup s vgstupem reguldtoru pres filiredni |
blok a komparatnl blok. Mezi ménitem L

proudu na napéti a ind:katorem je zapojen L— ?
druhy prepinaci blok, jeho? Fidici vstup je o

spojen se spoustécim blokem pres asovaci
blek a druhy vystup s d&licim blokem. Ke O S i
vstupu reguldtoru je pripojen prvni refe- %w\ .T_r _____ Lq J
rentni zdroj stabilizovaného napéti a k dru- L } B
hému vstupu kemparatniho bloku druhy !

referentni zdroj nap@ti. Vystup reguldtoru
je spojen s vyprazditcvacim blokem jpraccv-
ni komory. E
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Vynalez se tykd zafizeni k urCovédni ob-
sahu kysliku, které je pouZitelné pro pri-
pravu &istych latek. )

Je znamé zafizeni ke zjiStovdni obsahu
kysliku, které sestdvd ze sensoru kysliku
umisténého v pracovni komofe a pripoje-
ného ménitem proudu na napé&ti k indikéa-
toru. Toto zaFizeni pracuje timto zplhsobem:
proud generovany sensorem Kysliku se pre-
vddi ménitem na napsti a vznikly signél
se vysild do indikdtoru.

Nevyhoda tohoto zndmého zafizeni spo-
givd v tom, Ze sensor kysliku nelze chranit
pfed vysokou koncentraci plynf,, coZ sni-
#uje jeho kapacitu a zkracuje Zivotnost. V
diisledku toho je pouZitelnost takového za-
F{zeni v soustavdch pro automatickou regu-
laci sloZeni plynéi v pracovnim meédiu ome-
Zena.

V jinych pi¥ipadech se k predb&Znému ur-
geni obsahu Kkysliku v pracovnim médiu
pouZivd elektrické Zarovky s odFiznutou
baiikou a koncentrace kysliku se posuzuje
podle Zivotnosti Zarovky.

Nevyhoda tohoto zptsobu spofiva v kva-
litativni povaze uréovdni, v tom, Ze toto ur-
govéani trvd dlouho a je pro pracujici ne-
pohodlné.

Existuji rovn&Z zplsoby, pfi kterych se
k predb&inému stanoveni koncentrace kys-
liku pouZivd pyrofornich slouenin. Nevy-
hoda t&chto postuplt spodivd v nebezpell
poZaru.

Ufelem vynélezu je zkonstruovat zafize-
ni k urovdni obsahu kysliku tak, aby za-
jistovalo ochranu citlivého sensoru kysliku
a umoZitovalo [pouZiti v soustavach k auto-
matické regulaci sloZeni plynného pracov-
niho média.

Predmétem vyndlezu je zalizeni k urdo-
vani obsahu kysliku, sestdvajici ze sensoru
kysliku, ktery je umistén v pracovni komo-
e a pF¥ipojen k indikdtoru pfes mé&ni¢ prou-
du na napé@ti.

Podstata vyndalezu spodivd v tom, Ze sen-
sor kysliku je pfipojen k méni¢i proudu na
napéti pres prepinaci blok, jehoZ druhy
vstup je spojen se zdrojem proudu, zatimco
v§stup ménie proudu na napéti je pripo-
jen k indikatoru pies druhy piepinaci blok,
jeho# druhy vystup je spojen s indikdtorem
pres dé&lici blok, pFitemZ vstup indikdtoru
je rovnd% spojen se vstupem reguldtoru, je-
hoZ druhy wstup je pripojen k prvnimu re-
ferentnimu zdroji napéti, zatimco jeho vy-
stup je spojen s blokem pro vyprazdiiovani
pracovni komory, p¥iemZ vstup regulatoru
je rovn&¥ spojen s Fidicim wstupem prvniho
pFepinactho bloku pies sériové zapojeny
filtratni blok a komparaéni blok a druhy
vstup komparatniho bloku je pFipojen ke
druhému referentnimu zdroji napéti, za-
timco #idici vstup druhého p¥epinaciho blo-
ku je pripojen pres asovy blok ke spous-
técimu bloku.

Vyhoda zafizeni k uréovdni obsahu kys-
liku podle vyndlezu je v tom, Ze zajistuje
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ochranu sensoru kysliku proti vysoké kon-
centraci kysliku v plynném pracovnim mé-
diu, takZe zafizeni je pouZitelné v automa-
tickych regulatnich soustavdch, které slou-
Z1 k regulaci sloZeni plynného pracovniho
média.

Vynédlez je v masledujicim vysvétlen v
souvislosti s pitkladem provedeni, zndzor-
nénym na blokovém schématu vykresu.

Zarizeni sestdvd ze sensoru 1 Kkysliku,
napriklad elektrochemického, ktery je u-
mistén v pracovni komofe 2 a je pFipojen
k indikdtoru 3 analogového nebo digital-
niho typu ménidem 4 proudu na mnapéti,
ktery pracuje na standardnim nebo kompen-
zafnim principu. Pracovni komora 2 miiZe
byt tvoFena nadobou s hadici nebo jakym-
koliv jinym kontrolovanym objemem.

Sensor 1 kysliku je p¥ipojen k ménic¢i 4
proudu na nap&ti pfes prvni prepinaci blok
5, ktery sestdva z elektronickych nebo e-
lektromechanickych pFepinacich elementil
a je svym druhym vstupem pFipojen kK prou-
dovému zdroji 6.

Vystup ménite 4 proudu na napéti je pfi-
pojen k indikdtoru 3 p¥es druhy pfepinaci
blok 7 z elektronickych nebo elekirome-
chanickych prepinacich elementf, jehoZ
druhy vstup je spojen s «d&licim blokem &
zaji¥tujicim nezbytny délici koeficient.

Vstup indikdtoru 3 je spojen se vstupem
regulatoru 9, ktery je podle konkrétni po-
t¥eby dvoupolohovy, tFipolohovy nebo spo-
jity a jehoZ druhy vstup je pfipojen k prv-
nimu referenénimu zdroji 10 stabilizované-
ho nap8ti.

Vystup reguldtoru 9 vede k wyprazdiio-
vacimu bloku 11 pro vyprdzdné&ni pracovni
komory 2. Vyprazdilovaci blok 11 miZe
patfit ke standardnimu vybaveni zafizeni
nebo miZe tvorit pfidavnou jednotku.

Vstup reguldtoru 9 je p¥ipojen pfes sério-
vy filtra&ni blok 12 a komparafni blok 13
k fidicimu vstupu prvniho pfepinaciho blo-
ku 5. Druhy vstup kompara&niho bloku 123
je spojen ke druhému referentnimu zdroji
14 stabilizovaného napéti.

Ridici wstup druhého pfepinaciho bloku
7 je pFipojen p¥es tasovaci blok 15 ke spous-
técimu bloku 16, ktery se spousti ru¢né ne-
bo automaticky v pFedem stanovenych ca-
sovych intervalech.

Popsané zafizeni pracuje takto:

V normdélnich podminkdch a p¥i koncent-
raci kysliku v zaruteném pracovnim rozsa-
hu gzafizeni je sensor 1 kysliku pfipojen
pies prvni vstup prepinaciho bloku 5 k mé-
ni¢i 4 proudu na nap&ti. Signédl z vystupu
mgnife 4 proudu na napéti se pFivddi na
prvni vstup reguldtoru 8 a odtud na filtraé-
ni blok 12 a soudasn& do indikdtoru 3.

V |p¥ipads, Ze obsah kysliku v pracovni
komofe 2, zji§t&ny sensorem 1 kysliku, pfe-
kratuje stav. dany stabilizovanym napétim
prvniho referentniho zdroje 10, uvede re-
gulator 9 v &innost vyprazdiiovaci blok 11.
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PIl opétném dosaZeni poZadovaného obsa-
hu kysliku v pracovnim plynu odpoiji regu-
lator 9 vyprazdiiovaci blok 11. Timto zpli-
sobem je funkce uzavieného systému k au-
tomatické regulaci Ginn& Fizena sensaorem
1 kysliku.

V pripadg, Ze koncentrace kysliku v kon-
trolovaném plynném médiu v pracovni ko-
mofe 2 prekro¢i pracovni rozsah zafizeni,
je uveden v ¢innost ochranny proudovy
otvor, ktery sestdvd z filtra&niho bloku 12
a komparacniho bloku 13, ma jehoZ druhy
vstup se ples druhy referentnf zdroj 14 sta-
bilizovaného napé&ti p¥ivddi nap#ti odpovi-
dajici velikosti koncentrace kysliku, ktera
je pro sensor 1 kysliku maximé4lng pfipust-
na.

PFi prekroteni maximédlni hodnoty pre-
pne kompara¢ni blok 13 pFes Fidici vstup
prvni pfepinaci blok 5, odpoji jej od sen-
soru 4 kysliku a pFipoji jej pfes druhy vstup
k proudovému zdroji 6 s vysokou intenzi-
tou proudu, ktery imituje podminky pIi pte-
tiZeni. '

Proud iz pFepinaciho bloku 5 pFichdzi do
méni¢e 4 proudu na nap#ti, jehoz vystupni
nap&tovy signal se vede pfes prvni vystup
druhého pfepinactho bloku 7 k indikatoru
3, k reguldtoru 9 a filtradnimu bloku 12. V
tomto stavu je indikdtor 3 nucen& v pod-
minkédch pfetiZeni, coZ také vizudln& indi-
kuje, @ reguldtor 9 je vnucend v aktivnim
stavu ke spudténi wvyprazdiiovaciho bloku
11.

Filtratni blok 12 udr?uje kompana&ni
blok 13 mucen& v aktivnim stavu k udr¥o-
vani simulovaného pretiZeni p¥i odpojeném
sensoru 1 kysliku a pfipojeném proudovém
zdroiji 6.

Navrat zalizeni do normdlnich pracov-
nich podminek se spousti spoudt&ctm blo-
kem 16, ktery nastavi p¥es Gasovaci blok
15 druhy pFepinaci blok 7 do druhé pelo-
hy, ve které vystup mé&ni¢e 4 proudu na na-
péti, ktery simuluje vysoky signdl, procha-
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zl d@licim blokem 8 s predem stanovenym
délicim koeficientem.

Délici koeficient d&liciho bloku 8 zajis-
tuje, Ze napé&ti na jeho vystupu jé niZsi neZ
napéti mastavené pomoci druhého referend-
niho zdroje 14 stabilizovaného napéti. Toto
nizsi napéti se vede na druhy vstup kompa-
raniho bloku 13, ktery po srovndni obou
napéti prepne prvni prepinaci blok 5 talk,
aby sensor 1 kysliku byl pFipojen ke vstu-
pu ménife 4 proudu na napéti.

Zpozdovaci ¢asovaci blok 15 zajiStuje ne-
zbytnou dobu k mastaveni sensoru 1 kysli-
ku do linedrniho aktivniho stavu a zabra-
ftuje, aby sensor 1 pracoval ¥ nelinedrnim
stavu nasyceni, ke kterému dochézi po ur-
Cité dobé& vystaveni vysoké koncentraci kys-
liku v pracovnim médiu.

Potom se druhy pFepinaci blok 7 pFepne
do mormélntho stavu, coZ zajiStuje pFimé
spojeni vystupu m&nice 4 proudu na mnapéti
s indikatorem 3, reguldtorem 9 a filtratnim
blokem 12.

Jakmile vyprazdiiovaci blok 11 sni%il kon-
centraci kysliku v pracovni komofe 2 do
takové miry, Ze leZi v normélnim pracov-
nim rozsahu zaFizeni, zatne sensor 1 kys-
liku znovu aktivng fungovat v uzaviené au-
tomatické reguladni soustavé a indikator
3 pFestane ukazovat stav pretiZeni a zadne
znovu indikovat velikost koncentrace, za-
timco kompara¢ni blok 13 ziistdva v pasiv-
nim stavu.

Vyhoda za¥izeni podle vynélezu je v tom,
Ze Zivotnost sensoru kysliku, ktery m§ o-
mezenou kapacitu, je v podstaté zvySend,
odpadaji pfedb&zné subjektivni zkousky, ke
kvalitativnimu stanoveni obsahu kysliku w
kontrolovaném objemu a odstrani se riziko
poSkozeni sensoru. Tim jsou déany podmin-
ky k vytvoFeni soustavy pro automatickou
regulaci pFi kontinualnim provozu za Ge-
lem udrZovani &isté atmosféry v pracovni
komote.

PREDMET VYNALEZU

Zarizeni k urovdni obsahu kysliku, se-
stavajici ze sensoru kysliku, ktery je ulo-
Zen v pracovni komofe a p¥ipojen k indika-
toru pi'es méni¢ proudu na mapsti, vyznadce-
né tim, Ze sensor (1) kysliku je pripojen k
méniti (4) proudu na napdti pres prvni
pfepinaci blok (5), jehoZ druhy vstup je
spojen s proudovym zdrojem (6), vystup
ménite -(4) proudu na napsti je pripojen k
indikdforu (3) pres druhy prepinaci blok
(7}, jehoZ druhy wystup k indikatoru (3)
je spojen pres 'dslici blok (8), pFitemz vstup
indikdtoru (3) je rovn&Z pF¥ipojen ke vstu-
bu reguldtoru (9), jeho¥ druhy vstup je

spojen s prvnim referendnim zdrojem (1)
stabilizovaného napé&ti, zatimco jeho vystup
je pripojen k vyprazdiiovacimu bloku (11)
pracovni komory (2), pFitemZ vstup regu-
latoru (9) je rovné&Z spojen s Fidicim vstu-
pem prvniho prepinactho bloku (5) sério-
vym filtraénim blokem (12) a komparaénim
blokem (13) a druhy wstup komparaniho
bloku (13) je pHipojen k druhému referend-
nimu zdroji (14) stabilizovaného napéti, za-
timco ¥idici vstup druhého pfepinaciho blo-
ku (7) je spojen se spoustscim blokem (18)
Pres Casovaci blok (15).
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