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Zapojeni pro Fizeni meziopera¢nich zasobnikii a
dopravniki obrobkd uspofadanych

v automatickém cyklu obrdbéci linky

Zapojeni sestivd z bloku (10) fizeni cyklu linky, ktery je 5
zpétnovazebné spojen s bloky (3, 8) fizeni dopravnikd
vstupniho a vystupniho zisobniku, s bloky (4, 7) fizeni
vstupniho a vystupniho dopravniku linky, s bloky (5, 6) fi- 17 %

zeni manipulacnich jednotek a s blokem (2) fizeni manipu-
laéni ploSiny, dile zpétnovazebné spojenym s blokem (9)
fizeni cyklu manipulatni stanice. Zapojeni dile obsahuje
bloky (12, 14) fizeni zvedacich stolii vstupniho zasobniku,

které jsou zpétnovazebné spojeny jednak s bloky (13, 15) 1 5 L

fizeni drah vstupniho zdsobniku, jednak s blokem (14) vy-
hodnocoviéni poloh stolil vstupniho zdsobniku a bloky (18,
20) fizeni zvedacich stold vystupniho zasobniku, které jsou
zpétnovazebné spojeny jednak s bloky (19, 25) fizeni drah
vystupniho zisobniku, jednak s blokem (26) vyhodnocova-
ni poloh stolli vystupniho zdsobniku. Bloky (12, 18) jsou
zpétnovazebné spojeny s blokem (9) a bloky (14, 20) jsou
dile zpétnovazebné spojeny s bloky (17, 27) fizeni manipu-
latord.
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Vyndlez se tykd zapojeni pro Pizeni mezioperaclnich zdsob-
J I p J¢

nikd a dopravnikd obrobkd usporddanych v automatickém cyklu
obrabéci linky.

Doposud pouzivanad elektrickd zapojeni ani primyslové vyrdbé-
né ridici systémy neumoznuji Pidit automaticky cyklus soustavy
vstupnich a vystupnich zdsobniki a dopravnikd obrobkd v navaz-
nosti na automaticky cyklus obrédbéci linky. PT¥i pouziti dosud
znamych zapojeni pro rizeni takové -soustavy Jje nutné, aby obslu-
ha kontrolovala prisun obrobkd do zdésobniku, resp. k obrdabéci
lince a p?i zméné typu obrobku nebo piri zméné jeho rozméru cyk-
lus linky zastavila., Poié Jje nutno zdsobniky i obrdbéci linku
prestavit na novy typ obrobku a teprve po pfestaveni cyklus zé-
sobnikd a linky znovu spustit. V pPfipadé, Ze dojde k vyéerpani
zasoby obrobkd ve vstupnim zdsobniku nebo k zaplnéni vystupniho
zésobniku, umoZnuji tato zapojeni automatické zastaveni linky,
avS8ak k jejimu spudténi je opét potfeba obsluhy. PPi Pizeni ob-
rébéci linky dosud zndmymi zapojenimi Jje tedy nutnd vysoce xvali-
fikovansd obsluha, neboi jakékoliv opomenuti by mé&lo za ndsledek
havarii celé linky.

VySe uvedené nevyhody Jsou odstranény zapojenim pro Fi-
zeni mezioperadnich zdsobnikd a dopravnikd obrookd uspofddanych
v automaticxém cyklu obrdbéci linky podle vyndlezu., Zapojeni
sestdavd z bloku ¥izeni cyklu linky, ktery je zp&tnovazebné spojen
jednak s blokem rizeni dopravniku vstiupniho zasooniku a s blokem



rizeni dopravniku vystupniho zasobniku, jednak s blokem Pi-
zeni vstupniho dopravniku linky a s blokem Fizeni vystupniho
dopravniku linky a Jednak s blokem fizeni prvni manipulaéni

jednotky a s blokem rizeni druhé manipulaéni jednotky. Podsta-
ta vyndlezu spolivd v tom, Ze k bloku Fizeni cyklu linky Jje
zpétinovazebné pripojen blok Pizeni manipulalni ploSiny, ktery
Jje zpéznovazebné spojen s blokem Fizeni cyklu manipuladéni sta-
nice, dale zpétinovazebneé spojenym s blokem Pizeni druhého sto-
lu a s blokem PFizeni tretiho stolu, Blck Pizeni druhého stolu
Je zpétnovazebné spojen s blokem vyhodnocovani poloh stold
vstupniho zdsobniku, s blokxem rizeni dolni drahy vstupniho za-
sobniku a s blokem Yizeni horni drahy vstupniho zdsobniku,
zpétnovazebné spojenym s blokem Fizeni prvniho stolu, ktery Jje
déle zpétnovazebné spojen s blokem Pizeni naklddaciho manipu-
ldtoru, s blokem Fizeni dolni drahy vstupniho zdsobniku a s
blokem vyhodnocovédni poloh stold vstupniho zdsobniku, pripo-
jenym svym t¥etim vystupem ke t¥etimu vstupu bloku ¥izeni
horni drdéhy vstupniho zdsobniku a svym &tvrtym vystupem ke
t¥etimu vstupu bloku Pizeni dolni drdhy vstupniho zdsobniku.
Blok Fizeni tretiho stolu Jje zpéinovazebné spojen s blokem
vyhodnocovani poloh stold vystupniho zasobniku, s blokem Fi-
'zeni dolni drahy vystupniho zdsobniku a s blokem Tizeni horni
drdhy vystupniho zdsobniku, zpétinovazebné spojenym s blokem
fizeni Ctvrtého stolu, ktery je dale zpétnovazebné spojen s
blokem ¥izeni vyvjimaciho manipuldtoru, s blokem Fizeni dolni
drdhy vystupniho zdsobnikua s blokxem vyhodnocovani poloh sto-
14 vystupniho zdsobniku, pfipojenym svym tfetim vystupem ke
tfetimu vstupu bloku Pizeni horni drahy vystupniho zasobniku
a svym &tvrtym vystupem ke tfetimu vstupu bloku rizeni dolni
drahy vystupniho zasobniku.

Propojenim blokdl Pizeni jednotlivych stold vstupniho i
vystupniho zdsobniku a dopravaniku obrobkd s bloky ¥*izeni drah
téchto zasoobnikd a dopravnikd a Jejich pripojenim k bloku
¥izeni cyklu manipuladni stanice, ktery je ddle prostiednict-
vim bloku Pizeni manipuladni plodiny pPipojen k ovloku Fizeni
cyklu linky je umoZnéno automatickxy PFidit cyklus celé této
soustavy i v pripadé, Ze dojde k prechodnému zastaveni ¢innos-
ti vstupniho nebo vystupniho zdsobniku a dopravniku obrobkﬁf




Zapojeni sou&asnd umoZnuje postupné a plynulé pPestavovdni
tdchto linek na jiny druh obrobku behem proveczu. Tim dochdz{
ke zvySeni produktivity préce na t&chto pracoviitich a ke

sniZeni{ jeji namdhavosti.

P¥{klad zapojeni pro ¥izenf mezioperadnich zdsobnikd
a dopravnikd obrcbxd uspofddanych v automatickém cyklu
obrdb&ci linky podle vyndlezu je schematicky zndzornn na
pfipojeném vykresc.

Zapojeni sestdvd z bloku 10 ¥fzeni cyklu linky, ktery je
zp&tnovazebn& spojen svym prvnim vstupem 101 a prvnim vystupem
108 se vstupem 31 a s vy¥stupem 32 bloku 3 #izenf dopravanfku
vstupnfho zdsobnfku, svym druhym vstupem 102 a druhym vystupen
109 se vstupem 81 a vystupem 82 bloku 8 ¥fzeni dopravafku
v¥stupniho zdsobnfku, svym tfetim vstupem 19_3_ a tretim vystu-
pem 110 se vstupem 41 a v¥stupen 42 bloku 4 ¥{zeni vstupniho
dopravniku linky a svym &tvrtym vstupem 104 a &tvrtym vystupem
111 se vstupem 71 a vystupenm 12 bloku 7 ¥izeni vystupniho
dopravnfku linky. Ddle je blok 10 Fizenf -cyklu linky zpé&tno-
vazetné spojen svym pdtym vstupem 105 a pdtym vystupen 112
se vstupem 21 a vystupem 52 bloku 5 ¥{zen{ prvni manipulaini
jednotky, svym Sestym vstupem _1_9_6_ a Sestym vystupem 113
se vstupem 61 a vystupem £2 bloku 6§ Fizenf druhd manipuladéni
Jednotky a svym sedmym vstupem 107 a sedmym vystupen 114
s prvaim vstupem 21 a prvnfm vystupem 23 bloku 2 Fizent
manipulaénf ploSiny. Blok 2 je' zpStnovazebns spojen svym
druhyu vstupem 22 a druhym vystupem 24 s prvaim vstupem o1
a2 prvnim vystupex 94 bloku 2 Tizer{ cyklu manipuladni stanice,
ktery je dsle zpdtnovazebns spcjen jednak svym druhym vstupen
22 a druhym vystupem 35 s prvaim vstupem 121 a prvnim vystupem
125 bloku 12 #fzenf druhého stolu, tJj. vystupnfiho zvedaciho
stolu vstupniho zdsobniku, jednak svym tPetim vstupem 23
a tretim vystupem 26 s prvnim vstupenm 181 a prvaim vystupen
185 bloku 18 #izeni t¥etiho stolu, tje. vstupniho zvedaciho
stolu vystupniho zédsobniku. Blok 12 #fzen! druhého stolu je
dédle zp&tnovazebnd spojen svym drulym vstupen 122 a druhym
vystupem 126 s prvafm vstupenm 161 2 prvanim vystupen 163



bloku 16 vyhodnocovénf poloh stold vstupniho zdsobniku,

svym t¥etim vstupem 123 a tretf{m vystupem 127 ¢ prvnfm
vstupem 151 a prvnfm vystupem 154 bloxu 15 *{zeaf dolnt
drdhy vstupafho zdsobnfku a svym &tvrtym vstupen 124

a &tvrtjm vystupem 128 s prvnfm vestupen 131 a prvnfm vystu-
pem 134 bloku 13 ¥fzeanf hornf drséhy vstupnfho zdsobniku.
Blok 13 je spojen svym druhym vstupem 132 a druhym vystupem
135 s prvnim vstupem 141 a prvnim vystupem 145 vloku 14
¥{zen{ prvnfho stolu, t.j. vstupnfhe zvedacfho stolu vstupni-
ho zdsobniku, ktery je ddle zp¥tnovazebni spojen «~jednak
svym druhym vstupem 142 a druhym vystupem 146 se vstupem
171 a vystupem 172 bloku 17 #{zenf naklddacfho manipulétoru,
Jednak svym tietim vstupem 143 a t¥etim vystupem 147

s druhym vstupem 152 a druhym vystupenm 155« bloku 15 ¥{zenf
dolnf dréhy vstupniho zdsobniku a jednak svym &tvetym
vstupen 144 a 3tvrtym vystupem 148 s druhym vstupem 162

a druhym vystupem 165 bloku 16 vyhodnocovén{ stold vstupniho
zdsobniku. Blok 16 je pripojen svym tFetim vystupem 165

ke tretf{mu vstupu 133 bloku 13 Ffzeaf hornf drdhy vstupntho
zédsobniku a svim &tvrtym vystupem 166 ke t¥etfmu vstupu 153
bloku 15 #{izenf dolnf dréhy vstupniho zdsobnfku. Blok 18
fizenf tretfho stolu je zp&tnovazebnd spojen svym druhym
vstupem 182 a druhym vystupenm 186 s prvnim vstupem 261

a prvnim vy¥stupem 263 bloku 26 vyhodnocovént poloh stold
vystupnfho zdsobniku, svym tfetim vstupem 133 a tfetim
vystupen _1_§Z_ s prvnim vstupem 251 a prvnfm. vystupenm 254
bloku 25 Fizenf dolnf drdhy vystupnfho zdsobnfku a svym
ctvrtya vstupem 184 a tvrtym vystupenm 188 s prvnim vstupenm
191 a prvnim vystupem 194 bloku 19 Fizenf hcrnf drsdhy
vystupntho zdsobnfku. Blok 18 Jje spojen svym drunhym vstupen
192 a druhym vystupem 195 s prvaim vstupem 201 a prvanim
vystupem 205 bloku 20 *fzeni &tvrtého stclu, tj. vystupniho
zvedacihe stolu vystupnfho zdsobnfku, ktery je d4le zpdtnc-
vazebnd spojen jednak svym druhym vstapenm 202 a druhym
vfystupem - 206 se vstupem 271 a vystupem 272 bloku 27

¥izeni vyjimacino manipuldtoru, jednak svyn tfetim vstupen
203 a tretim vystupem 207 s druhym vstupem 252 a druhym
vystupem 235 blokxu 25 #fzenf dolni drdhy vystupnfho zdésobrniku



a Jednak svym Stvrtjm vstupem 204 a Etvrtym vystupen 20

s druhym vstupem 262 a drubym vystupem 264 bloku 26
vyhodnocovénl polch stold vystupnfno zdsobniku. Blek 26

je dédle p¥ipojen svym tretim vystupem 265 ke t¥etfmu vstupu
193 bloku 19 ¥izeni hornf drdhy vystupnfho zédscbnfku

a svym &tvriym vistupem 266 ke tretimu vstupu 253 bloku 25
Fizeni dolni dréhy vystupnfho zdscbniku.

Seprutim p¥isludnych ovlddacich a spfnacich prvkd
v bloku 10 #fzenf cyklu linky je zvolen sutomaticky cyklus
obrdb&ci linky a linka je spu3t3na. Obrobek je vloZen na
prédzdnou paletu na prvafm stole. 2 bloku 14 PLzeni prvniho
stolu je vysldn elektricky signdl dc bloku 16 vyhodnocovént
poloh stold vstupnfho zdsobniku jako informace o poloze
prvafho stolu a o pfftomnosti obrobku. Do bloku 16 Jje
soulasnd vysldn elektricky signdl z bloku 12 ri{zen{ druhého
stolu jako informace o poloze druhého stolu a o p¥{tomnosti
obrobku. Privedené signdly jscu v bloku 16 vyhodnoceny -
8 Jsou-li oba stoly v hornf poloze a druhy stdl je prdzdny,
Je vysldn elektricky signdl z bloku 16 do bloku 13 *{zent
hornf dréhy vstupnfho zdsobniku. Elektrohydraulické dorazy
na vstupu i vystupu hornf drghy vstupnfhc zdsobnfku se
zasunou s prisludnymi dorazy na prvafm a druhém stole a horni
drdha je uvedena do pohybu. Cbrobky i s paletami se na hornf
drdze vstupnfho zdsobnfku posuncu o jednu polohu. Na prvni
adresu horni drdhy vstupniho zdsobniku je staZen obrobek
z prvanftho stolu, zatimeco obrobek z poslednf adresy hornf
dréhy je premistén ra druhy stil. Informace o premisténf
obrcbkd je vysldna v pcdobd elektrickdho signdlu -z bloku
12 *izenf prvntho stolu a z bloku 14 PFizenf druhdhc stolu
zpét do bloku 16 vyhodnocovdnf poloh stolt vstupnfho zdsobni-
xu, v nédmZ jsou privedens signdly vyhodnoceny. Elektrc-
hydraulické dorazy na vstupu i vystupu horni dréhy se vysunou
a prval stdl bez palety sjede do dolnf polohy. Z bloku 14
Pizeni prvnfho stolu je vysldn elektricky signdl do bloku 18,
Doraz na vystupu delnf drdhy vstupniho zdsobniku “a Zemu
pfislusny doraz na prvnfm stole se Zasunou, zatimco doraz
na vstupu delnf drday je vysunuty. Informace o tom je



hld8ena elektrickym signdlem z bloku 16 vyhodnocovén{

poloh stold vstupniho zdsobaiku do bloku 15 Ffzenf doln{
drdhy vstupniho zdsobniku. Informace o tom, ¥e na druhém
stole je obrobek, je pfivcdena z bloku 12 #*fzeni druhého
stolu do bloku 9 Ffzenf cyklu manmipuladn{ stanice, do
kterého je soulasn¥ privedena informace z bloku 2 Fizenf
manipulaéni plodiny o tom, Ze manipulalnf ploZina obrébdct
linky Jje prdzdnéd. Manipuladnf jednotka vyjede a pPemist?
obrobek ze druhého stolu na manipuladnf plo3inu. Ukondenf
manipulace s obrobkem je hlédSeno elektrickym signdlem

z bloku 3 zp2t do bloku 2 F{zenf manipuladnf ploSiny a do
bloku 12 #{zenf driuhého stolu. Druhy stll i s prézdnou
paletou sjede do dolni polohy. DosaZenf této polohy je
hldSeno elektrickym signdlem z bloku 12 do bloku 15 ¥{zenf
dolnf drahy vstupnfho zdsobniku a do bloku 16 vyhodnocovéni
poloh stold vstupnfho zdsobnfku. Zasune se doraz na vstupu
dolni dréhy vstupnfho zdsobniku a jemu pF{sludny doraz na
druhém stole. Ndsleduje elektricky signdl z bloku 16 do
bloku 15. Tim je spuStdna dolnf drdha vstupnfho zdsobniku,
prézdné palety na dolnf drdze se posunou o jednu polohu.

Na prvni adresu dolnf drdhy vstupnfho zdsobnfku se pihesune
prézdnd paleta z druhého stolu, zatimco prézdnd paleta

z posledni adresy dolnf drdhy se pFfesune na prvnf stil.
Informace o tom Jjsou pfivedeny z bloku 12 #fzeni druhéhc
stolu a z bloku 14 F{zeni prvnfho stolu do blcku 15

Fizen! dolnf drdhy vstupnfho zdsobnfku a pohyb dolnf drdhy se
zastavi. Poté ndsleduje elektricky signdl zp¥t z bloku 15 do
blokd 12 a 14. 2 blokd 12 a 14 jsou elektrické signdly ddle
pfivedeny do bloku 16 vyhodnocovédnf poloh stold vstupnfho
zdsobniku, kde jsou vyhodnoceny. Je-li prdzdnéd paleta na
prvnim stole a druhy stdl je prdzdny a jsou-li p*{sluiné
dorazy v poZadovanych polohdech, jsou vysldny elektirickd
signdly z bloxu 16 zp&t do bloxu 12 a 14 a oba zvedzcf stoly
se zvednou do noral polchy, ve Xteré lekaif na vloZeni
dalS=fho obrobku. V okamZiku, kdy je vlcZen obrobek na
manipuladni plodinu, je z bloku 2 ¥{zenf manipuladal plo¥iny
sculasn& se signdlem do bloku 3 Ffzen! cyklu manipuladnf
stanice, vysldn signdl do bloku 10 Ffzeni cyklu linky.




. Z bloku 10 ndsleduje signsl do dlokxu 3 ¥fzen{ dopravniku
vstupniho zédsobniku. Dopravafk provede cyklus a dopravi obrobek
z manipuladni plodiny na vstupni deopravaikx linky. Jaxmile
opusti obrobek manipuladni ploSinu, je vysldn elektricky signdl
z bloku 2 Ffzen{ manipuladnf plodiny do bloku 10 ¥fzeni cyklu
linky. Po staZeni obrobku z dopravnfku vetupnfho zdsobafku na
vstupni dopravnfk lirky je vysldn z bloku 3 elektricky signdl
do bloku 10. Nésleduje relektricky signdl z bloku 19 do bloku
4 T{zenl vstupaniho dopravnfku linky, dopravafk se uvede do
¢innosti a dopravi obrobek na svoji vystupni adresu. Informace
o tom je vysléna z blcku 4 zp&t do bloku 1C. Nésleduje
elektricky signdl z blcku 10 do bloku 5 P{zeni prvn{ manipula&ni
jednotky a prvni manipulaénf jednotka provede svij cyklus,

tJ. pPemisti obrobek z vystupni adresy vstupnfho dopravniku
linky do prvni pracovni polohy linky. Po skon¥enf msnipula&fho
cyklu je z bloku 5 vyslén elektricky signdl zpdt do bloku 10
F{zeni cyklu linky a pracovni jednotky obréb&ci linky provedou
operace. Po skonleni operaci viech pracovmnfch jednotek a jejich
vréceni do zdkladnf polohy, je vysldn z bloku 10 elektricky
signdl do blcku & PFizeni druhé manipula&ni jednotky a druhs
manipuladni jednotka vyjme obrobek z posledni pracovnf polohy
linky a vloZ{i jej na vstupni adresu vy¥stupniho dopravaniku
linky. Informace o tom je vysldna z bloku 6 zp&t do -bloku 10,
Ndsleduje :eleXtricky signdl z bloku 10 do bdloku 7 *fzent
vystupniho dopravniku linky. Vystipnf dopravafk linky dopravi
cbrobeny obrobek na svoji vystupnf adresu a zastav{i se.
Jakmile se nachdzi obrobek na vystupni adrese vy stupniho
dopravanfku linky, je vysldn elektricky signdl z bloku 1

zpst do bloku 1C. Do bloku 10 je rovniZ vysidn elektricky
gigndl z blcku 2 ¥{zenf manipuladnf pleSiny jako infcrmace

o tom, Ze manipulaéni plo3ina linky je prézdnd. Poté nédcslecduje
elektricky signdl =z bloku 10 #fzenf cyxlu linky do bloku 8
*{zen{ deprawmiku vystupnfho zésobnfku a dopravaik vystupnfho
zésobniku dopravi obrobek z vystupniho zdsobnfku lirky na
ranipula&ni ploSinu, Infcrmace o tom je vvsléna z bloku 2
Fizenf manipulada! plofiny dec blcku 9 Pizenf cyklu manipuladaf
stanice a manipuladni stanice se uvede do Sinnosti. Obrobeny
obrobek je pPeloZen z manipula®ni rloSiny na tetf stal.



Informace o p¥{ftomnosti obrobku na tXetfm stole je hldSena
elektrickym signdlem z bloku 18 Ffzenf tPetfho stolu do

bloku 26 vyhodnocovédnf poloh stold vystupniho zdsobnfku,

do kterého je soudasn3 pfiveden elektricky signdl z bloku 20
*{zen{ %tvrtéhc stolu Jako informace ¢ stsvu a poloze tohoto
stolu. V bloku 26 jscu pPivedend signdly vyhodnoceny a2 jsou-li .
stoly vystupnthe dopravafku v poZadcvanyeh polohden, Jsou

2 blcku 26 vyslény elektrickd eigndly zp&t do blokd 18 a 20.
Elextrohydraulické dox razy wmezi horni drdhou v¥ stupnfho
depravoniku a tmito stoly se zasunou. Jaknile se p#fslusdné
dorazy nachédzejf v poZadovarych polohdch, jscu z bloku 13
*izeni tretfho stolu a z bloku 20 Pfzeni &tvrtého stolu
vysldny elektrické signdly do bloku 26 vyhodnocovént polon
stold vystupniho zdsobnikxu. Po vyhodnoceni pFivedengch signdls
Je z bloku 26 vysldn elektricky signél do bloku 19 #fzerf
horni drdhy vystupniho zdsobnfxu, horni drdha se spust{

a8 posune obrobky na nosnych paletdch o jednu polohu. Na
vstupni adresu horni drdny vystupnfho doptravaiku je piesunut
obrobek i s nosnou paletou ze t¥etfho stolu a obrobek

S nosnou paletou z vystupni adresy horn{ drdhy vystupnfho
zasobniku je pPesunut na Stvrty stdl. Ukcndend cyklu vystupnf-
ho zéscbniku je hldSeno elektrickym signdlem z bloku 19 *
¥Zzenf horni drdhy vystupniho zdsobnflu do bHloku 18 ¥{zent
t¥etfho stolu a do bloku 20 Pizeni tvrtdho stolu a ddle

z blckd 18 a °0 do bloku 26 vyhcdnocovdni poloh stol$
vystupnifho zdsobnfku. Po vyhodnocent privedenyeh signdls

v bleku 26 ndsledujf elektrické signdly z tohoto blolku zpét

do bloku 18 a 20. Tret! stil bez palety ce pfesune do dclnit
polohy. Jakmile se odebere obrobek z palety na &tvrtém stole,
pfesune se do dolnf polchy i &tvrty =stdl s prdzinou paletcu.
Nachdzeji~1li se oba stoly v dolnf pcloze, Je vyslin elektricky
signal z bloku 26 2o blcku 22 *fzeni dclni drdhy vystupniiac
zésobniku 2 dolni Ardha vystupnfhe dopravalku se spusti.
Prdzdné nosné palety se pPesunou o Jednu polohu, na vstupnd
adresu Jdolnf drdhy se posune prdzdnd paleta ze Ztvrtého

stolu, zatimcec prézdnd paleta z posledaf adresy dclaf drdhy

se pFesune na tiet! stil. Ponyb dolni drshy vystupniho dopravaf-
fu se zastavi. Skonderf cyklu’ pPesouvini palet je hld3eno




elektrickym signdlem z bloku 25 #{zeni dolni drdhy vystupniho
zésobniku do bloku 18 Fizeni tfetfho stolu a do -bloku 20
rizen{ &tvrtého stolu a oba stoly se zvednou 4o horai polohy.
DosaZen! této polohy je hlsSZeno elektrickymi signdly z blok:
18 a 20 zp3t do dloku 26 a elektrohydraulicks dorazy se
pfestavi do poloh pcZadovanych pro pfijem dal3fho obrobendhc

obrobku. Tento cyklus se nepfetrZits opakuje v taktu
obrdbici linky a v taktu pPf{sunu a odebirdni obrobki.

Zapojeni podle vyndlezu je moZno vyuift pro Yizeni
automatizovanych dilen a provozl sestavenych z jednotiivych
pracovaich strojd, u kterych je poZadovino plynulé pPestavendt
na jiny obrobek b&hem provozu.
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PATENTOVE NAROKY

Zapojeni pro *izeni mezioperafnich zdsobnixi a dopravni-
k3 obrobkd uspoPddanych v automatickém cyklu obrdbEei linky,
trotené hlokem Pizeni cyklu linky, ktery je zpZtncvazebns
spcjen jednak s blokem #{zenf dopravaniku vstupnlho zdsobnixnu
2 ¢ blokem P{zen{ doprzvaiku vystupnihc zdesobniku, Jednak
s blokem Pfzenf vstupnfhc doprzvniku linky s s blokem Fizeni
vystupnino dopravaniku linky a jednak s blokem #Fizeni prvai
manipuladai jednctky a s blokem PFizen{ druhé manipuladni
jednotky vyznadujici se tim, Zekbloku/1C¢/ Pizenf cyklu linky
je zpStnovazebnd pPipojen - blok  /2/ ¥izeni manipuladni
plodiny, ktery je zpdtnovazebnd spojen s dlckem /9/ Fizeni
cyklu manipuladnf stanice, ddle zp&tnovazebné spojenyum
s blokem /12/ ¥fzenf druhého stolu a s blckem /18/ Fizeni
tfetfho stolu, pridemZ blok /12/ FLzeni druhého stolu je zpitnc-
vazebnd spojen s blokem /16/ vyhodnocovéni poloh stold
vstupniho zdsobnfku, s blokem /15/ ¥Iizenf dolni drdhy vstupni-
ho zdsobnfku a s blokem /13/ #{zeni horni drdhy vstupaiho
zdsobnfku, zpdtnovazebn3 spojeanym s blckenm /14/ ¥fzeni prvniho
tolu, ktery je dsle zpitnovazebnd spojen s blokem /17/
fzen{ naklddaciho manipuldtoru, s bdickem /15/ ¥izeni dolni
rdhy vetupnfho zéscbniku 2 s blokem /16/ vyhodnocovini
polch stold vetupnfho zdsconfku, piipojenym svym tretim
vystupen /165/ ke t¥etimu vstupu /133/ bloku /13/ Fizeni
hornf drdhy vstupnfho zdscbniku a svym Etvriym vystupexz /165/
ke t¥etinu vstupu /1537 bloku /15/ Pizeni dolni drdhy
vetupnine zdsobniku, zatimce dblok /i18/ Pilzenl tFetfhc stolu

HC

[oh)

je zp3tncvazebnd spojea s blekem /26/ vyhodnocovdni polch

stold vystupniho zésconfiau, s blokem /25/ Fizenl dclni
dréhy vystupntho zdsobnixu s s blokem /19/ Piz r
o

drdny vystupnihc zdsobniku, zp3tnovazebne sp ; loken
/20/ Pizeni Ztvrtého stolu, ktery je d4le zp3tnovazebns
s

-4

YWlogen /27/ *fzeni vyjfmaciho manipuldtoru
D i b
s blskem /25/ ¥fzeni dclni drdhy vystuprniho zdeodniku

2 & blcokenm /26/ vrhodaccovéni poloh stold vystupniho zdsodbaiku,




PFipojenym svim t¥etfm vystupen /265/ ke tdetfmy vstupu /133/
bloku /1s/ Pizen? Acrnft drdhy vystupniho zdsobnixu a svym

stvriym vistupen /256/ ke tiet<mu vstupu /253/ bloxu /25/
Ffzeni dclni drdny vystupnfho zdsobniku.
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