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vich direk z dvounitn¢ch ketf{zkov¢ch
stehd o rozdilné délce mé synchronnd qo-
hyblivou, oto¥n& uloXenou kulisu jehel-
ni ty&e, oto&n¥ ulo¥eny kozlik a nitové
sviraci zs*izeni, které zachyti odstii-
Zeng konec jehelnt niti a pXidriuje
jej aX do za¥4tku prisStiho postupu 3i-
ti. Na ramenové hlavn¥ (1) dirkovaciho
stroje (2) je pfiﬁcvnéno nitové svira-
ci zakizeni (3), které sestévs ze sta-
clondrni desky (4;, na ni kyvnd ulole-
né nosné desky (5), z pohybovale (7)
s cizim buzenim, pripevn&ného na nosné
desce a opat¥eného posuynou ty&{ (6),
z dofasnd rozevirsci nitové evirky (9)
spojené s posuvnou tyZf (6), pohybli-
vé nahoru a dold v blizkosti mista &i-
ti a vfkyvné na konci svého sestupného
tohybu seérem k Sici jehle (8), a z p4-
Y (10), uloXené kyvn& ne stacionérnf
desce (4).
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vynélez se tyks dirkovaciho stroje k vyrob& knoflikovfch direk z dvounitaych re-
tizkovych stehs o rozdilné délce, se synchronn& pohyblivou, otoZn¥ ulo¥enou kulisou
jehelni ty&e, s oto¥ns uloZenym kozlikem a » nitovym sviracim zakizenin, které ucho-
puje odstiiteny konec jehelnf niti a piidriuje jef a¥ do zaZstku piistiho postupu #itfg,

Z patentového spisu NSR 830 286 je zndmy ¥icf stroj tohoto typu, jen? mé nitové
stfihaci a nitové svirac!i zarfzens unist&né na horni latkové piitla&né patce, které po
skon&eni postupu #itf odstihuje jehelni nit v blizkosti Siteho kusy a pidriuje = je-

Ji predn{ konec a¥ do za¥étku p¥i3tiho postupu 8iti.. zZnswé sviraci zafizeni viak neumo¥~
fiuje, aby byl do¥asn& p*idriovany pfedni konec jehelni niti prekryt stehy tvorenymi

v pfiltim postupu ¥itf, s vyhodou pﬁsvyu ob¥itgm krajem knoflikové dirky, neboli aby

byl zmin&ny konec jehelni nit{i viit do nejbli%e ndsledufici skupiny stehd a do ob¥ité-
ho kraje u knoflikové dirky,

Krow& toho je zn4m dirkovac{ stroj s nifovyw sviracin zafizenim, které je plipev-
né€no na strfhacim nosniku urdeném k prostifeni knoflikové dirky a ptidriuje pXedni ko-
nec odstfi¥ené jehelnf nit{ a% do zadhtky pltistiho postupu 8itf. Ani toto nifové svira-
ci zafizeni neumoXiuje vEiti konce jehelni niti do pravého ob¥{tého kraje u knoflikové
dirky, Krom& toho Je toto nitové sviract zakizent vhodné jenom pro knoflikové dirky pro-
stfihované po obiitf, nikoli viak pro knoflikové dirky, jeX se obéfvajg teprve po pro-
stri¥enf,

(&elem vyndlezu je zdokonalit dirkovact stroj s nifovym sviracim zatizenim pro fe-
helni nit, aby umoXRoval bezvadné& v8iti{ p*edniho konce odstiiZené jehelni niti do pra-
vého ob¥{tého kraje nédsledujict knoflikové dirky, a to jak u knoflikovych direk prostii-
hovangch po ob8it{ tak i u knoflikov¢ch direk prostihovanych pred ¥itfam,

Podstats vynSlezu spo¥fvs v tom, %e nitové sviract zaltizeni, pripevn¥né zejména
na remenové hlavé dirkovaciho stroje, sestovs ze stacionsrnf desky, z nosné desky ulo¥e-
né kyvnd na stacionérnf desce, z pohybovate ptipevné&ného na nosné desce, ovl&datelného
vnéj5f silou a opatfeného posuvnou tyZi, z dofasn® rozeviraci nifové svérky spojené
8 posuvnou ty&f, pohyblivé nahoru a dold v blizkosti mista ¥itf s vikyvné na konci své-
ho pohybu doll sm¥rem k Fics jehle, a z péky ulo¥ens kyvn& na stacionérn{ desce.

Podle dal¥fich provedent vynélezu fe wezi stacionsrni deskou a nosnou deskou upra-
vena tla&né prufina a kyvng¢ pohyb nosné desky je seriditelny dvima piestavitelnymi za~
rélkami, Pohybovalem je bud elektromagnet, jen? se nachdzi v nevybuzeném stavu pod
vliven ta¥né pruliny ve své klidové poloze, nebo jedno&inn¢y vélec s pruinovim zp&t-
nym nastavenism, ovlédany tlakovym wédiem, zejména tlakovzduing vélec,

Podle vynélezu je nifovs svérks uloZena kyvn® v nahory & dolg pohyblivém, neoto¥-
néw kozliku spojeném pevnd s posuvnou ty&{, piiZemf s nosnou deskou Je pevn& spojen
Ghelnik, nitové svirka sestsvé z kladnice, s ni¥ Je pevn¥& spojen kolfk, na n&m¥ je me-
chanicky upnuta péka, na jejimZ konci je upraven Cep a na n¥m oto¥n® ulofens kladka
odvalivé v podélném t&rbinovém vedent uspo*ddaném v Ghelniku, pritem% na kladnict je
uspo¥édéna nevgkyvns svéraci Selist a na ni je kloubov& uspoiédéna vykyvné své&ract
Celist p*itisknuts k nf prutinou, déle je na kladnici ulofena v{kyvns péka, Jeji% dol-
ni rameno dosedd na p¥flo¥ky nachézejici se na vikyvné svEracs telisti a jefi¥ horni
reameno je Fiditelné spinaci vaikou uloZenou na péce, a kyvng pohyb vikyvné péky zatf-
fené pru¥inou fe Sefiditelny prestavitelnou zars¥kou nachézefici se v kozliku,

O&inek vyndlezu spolivé v tom, ¥e po skonfeném obditi knoflikové dirky je moXné
jehelnt nit, nachézefici se na konci levého ob¥itého kraje knoflikove dirky, je odstiri-
fena notem usporsdanym pod stehovou deskou a ptidriovéna fe¥t¥ v ¥{tém materiblu, za-
chytit dofesné rozévi‘enou nitovou svErkou v blizkosti mista §iti, vytshnout Ji z §4-
tého materiblu a fejf sveleny predni konec ustavit nepatenym vikyvem nitové svérky
k ndsleduficimu pravému kraji knoflikové dirky, kter¢ se ms obsit. Tim je umo¥néno
spolehlivé naditf prvniho stehu nésledufict knoflikové dirky, i pi{ pomdrn& tenkém
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$itén materidlu, préveé tek jako plesné vEiti predniho konce odst¥i¥ené jehelnf niti
do pravého ob¥itého kraje nésledujict dirky.

Vynélez bude objasn¥n na piikladech znézornnych na vgkresech, kde zna%f obr, 1
axonometricky pohled na nitové sviraci zarfzent piipevn&né na ramenové hlavé s ovls-
dané elektromagnetem, obr., 2 z2jednodu¥eny ndrys nitového sviractihe zaf{zeni, které po-
souvé zachyceny a p¥idriovany pFednf konec odstiifené niti dold ke viiti do pravého
ob8itého kraje knoflikové dirky, pled vykyvnutim doll premist&né nitové svérky, obr. 3
zjednoduBeny nérys nitového sviraciho zarfzenf po wkyvnuti nitové svirky, kdy sevi‘eny
ptedni konec niti je vifvan do pravého obditého kraje knoflikové dirky, obr. 4 zjedno~
dudeny bokorys nerozevitené nitové svirky, obr. 5 zjednoduieny bokorys rozevitené nitové
sv&rky, obr. 6 axonometricky pohled na nifové sviraci zalizeni se znézorn&nfm konstruk&-
nich souééstl'zpﬁsobujiclch jeho wk¢vnuti, a obr, 7 axonowmetricky¢ pohled na sviract
zafizent, uvédiné v Einnost vélcem, plnéngm tlakovem médiem.

N8 obr, 1 je znézorn&na ramenové hlava 1 dirkovaciho stroje 2 obwvyklé konstrukce,
na ni¥ je pripevn¥no nifové sviraci zakfzent 3 pomoci pevné desky 4 a s ni kloubovi
spojené nosné desky 5. Mezi ob&ma deskami 4, 5 je usporbdéna tla&né pru¥ina 11, kters
odtlaiuje nosnou desku 5 od pevné desky 4. Na nosné desce 5 je namontovén pohybova& 7
s cizim buzenim, v tomto pripads elektromagnet S. K jeho kotvE, kters zaujimé v nena-
buzeném stavu pod vlivem ta¥né pru¥iny 14 klidovou polohu, je pripevn&na posuvns tyd 6.

V provedenf podle obr., 7 je pohybovai Z tvofen jedno&inn¢m vélcem 2z, ktery je ovls-
dén tlakovim médiem z wn&jiiho zdroje SO pies 3/2 cestny magneticky ventil 49, jehol
vinuti je napbdjenc pires koncové spinale 42, 43 ovlédané vadkami 45, 46. Jakmile jedna
z valek 45 nebo 46 uzavie prisludng koncovy spina& 42, 43, megneticky ventil 49 se
otevi‘e a vpustf do vélce Z tlakovy vzduch nebo hydraulické médiuw. Tim se posuvnd tyd
6, tvorené pistnici valce z, posune dola, kdy¥ se koncovy spinaZ 42 aebo 43 znovu
otevie, plfestane do vinut{ sagnetického ventilu 49 pFlchazet proud a posuvné ty& 6 se
vratnou silou, nap¥, prufinou 14, vrétf do hornf klidové polohy,

$ posuvnou ty¥i 6 je spojen nahoru a dold pohyblivy kozlik 15 (obr, 2), jeni fe
zaji8t&n proti natéent znémymi prostiedky., v kozlfku 15 je uloferakyvn® nifovs svir- .
ka 9, jef sestsivé mj. z kladnice 19, a z kolfku 20, ktery je s nf pevné spojen & ulo~
Zen v dolnim rameni kozliku 15. Na prednivajicime konci koliku 20 je upevn¥na svErn¢m
spojew pédka 21. Na volném konci péky 21 je upevn¥n Zep 22, ktery nese otoZnou kladku
23. Na dolnim rameni kladnice 19 jJe pFipevn¥na nevikyvns sviéraci &elist 25 a na ni e
uloXena kioubovym spojem vikyvnh svéraci Zelist 26. Ob¥ svEraci Zelisti 25, 26 tlali
proti sob& prufina 27. V dolni Zésti vykyvné sviract Eelisti 26 je zalisovén upinact
kolik 38 & v priméru men¥i koliZek 39. prednivajict konec upfnactiho koliku 38 se na-
chézi bezprost¥edn® u dolniho konce nevykyvné svidraci Zelisti 8, zatimco prednivajice
konec koliZku 39 zapadé do protilehlé diry v dolnf Sésti nevykyvné sviraci Eelisti 25.
Upinact kolik 1 kolfZek 3s, 39 Jeou zalisovény v dolnim konci vikywné svéraci Celisti
26 takovym zplsobem, e jejich pretnivajict konce sm¥fuji k dolnf Zésti nevikyvné své-
raci Zelisti 25. Na hornim rameni vikyvné svéraci Zelistt 26 se nachézi pFilo¥ka 37.
Na dolnim rameni kladnice 19 je kromd toho uloXena vikyvnE péka 28 zatifens prufinou
32 a tedy pritlaZovéna k pFestavitelns zaré¥ce 33 usporddané v kozliku 15 (obr. 4 a s5).
Plestavitelnsd zarsika 33 je seXfzena tak, %e dolni rameno 29 vykyvné péky 28 netlalf{
na p¥flo¥ku 37, takle dolni konce obou svéracich Zelistf 28, 26 jsou k sobZ pFitisknu-
ty (obr. 4). Na hornim rameni 30 vykyvné paky 28 se nachézf pilotka 18, kters je
stejnd jako kladnice 19 pohyblivé nahoru a dolé a v piipadé, kdy podle obr., 5 kloule
p¥i pohybu doldi po pravé strank spinaci vadky 31, koné nepatrny kyvny pohyb ve sw&ru
hodinovych ruZek.

S nosnou deskou 5 fe pevnd spojen Ghelnfk 16, jeho% volné rameno w4 podélnou vo-
dic§ 3t&rbinu 24, ve které se odvaluje kladka 23. Jakmile kladka 23 zab&hne na konci
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sestupného pohybu kladnice 19 do zalomené &Ssti vodici 3tErbiny 24, (obr. 3) vykgvne
se péka 21 ve sm¥ru hodinovych rulek a s ni nifové svirka 9 { prilozka 18.

Se staciondrni deskou 4 je apojéno péka 10, zati¥ens pruiinou 34. Kyvn¢ pohyb p4-
ky 10 je omezovén pestavitelnymi zarétkami 35, 36. Deska 17, ptipevn&néd na péce 10
®6 na konci prefnivajicim péku 10 spinaci vafku 31, kterd je v bezprostiednim soused-
stvi priloZky 18.

Nosné deska S nese dv& piestavitelné zars¥ky 12, 13, které omezujf jeji kyvny po-
hyb, prestavitelné zardiky 12, 13, 33, 35, 36 Jsou vytvoleny vidy jednfwm stavicim
3roubem 8 fednou pojistnou matictf zajistujici jeho polohu,

Na ozubeném segmentu 40 (obr. 6) k pohonu oto¥né kulisy jehelni tyZe je umist&n
Ghelnik 41, ktery ve stanovené Ghlové poloze kulisy jehelni tyZe dosedé na zaoblené kon-
ce plestavitelnych zardfek 13, 36.

Prestavovnim koncovych wpinald 42, 43 powoci vadek 45, 46 znézornénych syubolicky
na obr. 6 je buzen elektromagnet S predstavujici pohybovad 7. -

V nésledujicim bude popséna funkce dirkovaciho stroje s nlEovy- sviracim zaffzeniwm
podle vynélezu.,

Na konci postupu $itf, tedy po zhotoveni levého ob3itého okraje knoflikové dirky,
je jehelni nit znéwym zplisobem odsti¥ifena noZem nachézejicim se pod stehovou deskou,
ale fe jedt¥ plidriovéna v itém materislu 48. Nynf sepne valka 45, usporédans na stavé-
cim Soupdtku, nastavujicim velikost knoflikové dirky, koncovy spinal 43 umisténgy pod
nosnou deskou 44 1&tky (obr. 6). Tim se wbudi elektromagnet s, niEové svirka 9 se pte-
wistf dolt a na konci svého sestupného pohybu se nato&f k jehle 8. Ozubeny segment 40
2 na n¥m pXipevndng Ghelnik 41 se nachdzeji v levé koncové poloze, odpovidajici levému
ob¥itému kraji knoflikové dirky. (helnik 41 se tedy nedotyké prestavitelné zarbiky 13
a nésledkem toho se nach4zf nosné desks 5 a nifové sv&rka 8 ve své levé koncové poloze
odpovidajici levému obditému kraji knoflikové dirky a zablokované piestavitelnou zarsi-
kou 12, (helnik 41 se nedotyks ani plestavitelné zarsiky 36, takie péka 10 je v takové
poloze zablokované prestavitelnou zaréfkou 35, v niX dold se pohybujici piilotka 18
klouZe podle obr. 5 zprava kolem spinaci valky 31, &im% je péka 28 nepatrné vychylo-
véna ve sm&ru hodinovych rudek. Tim tladf jeji dolni rameno 29 na p¥ilo¥ku 37 a vychy-
luje’ tak vgkyvnou sv&racf Selist 26, &im% se rozevie nitové svérka 9. V tomto stawu
dojde na konci sestupného pohybu k jejimu zmin¥nému wvykfvnuti smérem k Sici jehle 8.
PXitom se dostévé jehelni nit mezi ob& sviraci &elisti 25, 26, jeX se ayni zase svira-
ji 8 tiam pFidriujf piednf{ konec 47 odstii¥ené jehelni niti. Nato se prerudf pFived

proudu do elektromagnetu S a nitové svérka 9, pFidriujici pkednf konec 47 odstiiZené jehelni

niti, pohybuje se op¥t vzhiru do své vichoz{ polohy. Tim vytéhne niEové svérka 9 pii-
driovany predni konec 47 jehelnf niti ze Fitého materislu 48. Vv disledku zv1é8tniho
vytvoiteni spinaci valky 31 a pitfloXky 18 mi¥e priloXka 18 pXi svém pohybu nahoru klou-
zat pouze zleva kolem spineci valky 31, tak¥e svéraci Selisti 25, 26 se nerozevirajf,

Na z8v&r prévE skonentho postupu 5itf knoflikové dirky ot&&f ozubeny segment 40
kulisu jehelni tyZe do pravé koncové polohy odpovidajic pravému obditému kraji knof-
likové dirky. Synchronn® e tim se pohybuje také otofn& uloieny kozlik chapa¥e do zmin¥né
koncové polohy. Nato¥enim ozubeného segmentu 40 dosedne Ghelnik 41 na zaoblené konce
ptestavitelnych zar&Zek 13, 36, &im% se nosns deska 5 a tim také niEové svérka 9 wykyv=
ne do polohy odpovidajici pravému ob¥itému kraji knoflikové dirky 8 péka 10 se vykyvne
do polohy, v ni% prilo¥ka 18, pohybujici se pki priStim postupu ¥itf dold, klouZe po~-
dle obr. 4 vlevo vedle spinaci vatky 31, tak¥e svéraci Zelisti 25, 26 nefsou rozvi-
rény.,

K ¥itf dal¥f dirky se p¥i spudt¥ani dirkovaciho stroje 2 posune dopfedu. 1atkové

nosnd deska 44, nad kterou je uspof&dsn pevnd koncovy spinal 42. valka 46, upevndns na
18tkové nosné desce 44 @ znézornEns symbolicky na obr. 6, jeJiz délka je déna nejdel§i
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knoflikovou dirkou, stiskne koncovy spina& 42 a vybudf tim elektromagnet S. Nitovs svir-
ka 9 se tim posune dold a vykyvne se na konci svého sestupného pohybu ve sm¥ru k ¥icg
jehle 8. ProtoXe nifové svérka 9 poiéd fedt¥ pevnd plidriuje piedn! konec 47 odstiile-
né jehelni niti, je zaji8téno bezvadné pritits 1 pli Bitf v pomErn& tenkém mnaterisly,
Krom& toho pKeSfvé jehla g, provédéjici klikaté stehy, piedni konec 47 odstii¥ené je-
helni niti napinani nitovou svérkou 9, takfe je vifvan do ob¥fvantho pravého kraje knof-
1ikové dirky (obr. 3), PEidriovany pitedni konec 47 odstii¥ené jehelni niti je b&hem
postupu 8itf vlivem pohybu l&tkové nosné desky 44 s Eitym wateridlem 48 sthle vic a vic
vytashovén z nitové svérky 9, a¥ z nf valouzne a je beze zbytku za3it do pravého ob¥ité-
ho kraje knoflikové dirky. Kdy¥ je nynf dodit pravy kraj knoflikové dirky, plestane va¥-
ka 46, nachézejici se na latkové nosné desce 44, stlafovat koncovy vypina& 42, napéje-
ni elektromagnetu s se plerud{ 2 nésledkem toho je nitovs svérka 9 pfemisténa nahory do
své Q?chozi polohy. ‘pPo dodits levého obBitého kraje knoflikové dirky se nitové svirka
9 spust{ dold a zachytf novy odif{znut¢ konec niti.

PREODMET vYNALEZU

1. Dirkovac{ stroj k vgrob& knoflikovfch direk z dvounitngch Fetizkov?ch stehd o rozdil-
né délce, se synchronnd pohyblivou, oto&nd uloZenou kulisou jehelnt tyde, s otodné
ulofenou kulisou jehelns ty¥e, s oto&n& ulo¥enfm kozlikem a s nifovim sviracim za¥{i-
zenim, které uchopuje odat¥i¥eny konec jehelni nit{ a pfidriuje jej aZ do zad4tku
p¥idtiho postupu ¥it{, vyznalufici se tim, ¥e nitové sviracy zatfizeaf (3), pripev-
n&né zejména na ramenové hlavé (1) dirkovaciho stroje (2), sestéva ze stacionérng
desky (4), z nosné desky (). ulo:cné_kyvnévna stacionérni desce (4), z pohybova&e
(7) pripevn¥ného na nosné desce (5), ovlada elného‘vnéjii silou a opat¥eného posuvnou
ty¥&i (6), z doZasns rozeviracf nitové svirky (9) spojené s posuvnou ty&f (6), pohyb-
livé nahoru a dolé v blizkosti mista §itf a vykyvné na konci svého pohybu doll sm&-
rem k $ici jehle (8), a 2 péky (10) uloXené kywvn& na staciondrn{ desce (4),

2. Dfrkovact stroj podle bodu 1, vyznalujici se tim, %e mezi staciondrnf deskou (4)
& nosnou deskou (5) je upravena tla&ng pru¥ina (11) a kyvn¢ pohyb nosné desky (5)
je seriditeln¢ dvéwa ptestavitelnymi zar&ikasi (12, 13).

3. Dirkovaci stroj podle bodu 1, vwznalujicf se tim, Je pohybovatem (7) je elektromag-
net (S), jenk zaujimé v nevybuzeném stavu pod vliivem ta¥né prutiny (14) svoji klido-
vou polohu,

4. Dirkovact stroj podle bodu 1, vyznalujici se tim, Je pohyboveen (7) je tlakovym
wédiem ovlsdatelng, Jedno&inng vélec (Z) s pruiinovym zp&tngm nastaveninm, zejuéna
tlakovzduing vélec.

S. Dirkovaci stroj podle bodu 1, vyznatujici se tim, %e nitové sviérka (9) je uloXena
vykywné v neotodném kozlfku (15) pohyblivém nahory a dold a spojeném pevnd o posuvnou
tyti (6), pFilem¥ s nosnou deskou (5) je pevn¥ spojen Ghelnik (16), nitové svirke (9)
sestéva z kladnice. (19), s ni¥ je pevn& spojen kolik (20), na n¥e} je wmechanicky
upnuta péka (21), na Jejin: konci je upraven Eep (22) a na nZm otolns uloZené klad-
ka (23) odvalivé v podélném 3térbinovém vedent (24) usporédaném v Ghelnfky (16),
ptifem? na kladnici (19) je usporédana nevykyvné svEraci Selist (25) a na nf je kloy-
bov& usporédana vikyvné svéract Zelist (26) pritisknuts k nf prufinou (27), dale je
na kladnici (19) uloZena vikyvné paka (8), JejiZ doln{ rameno (29) doseds na ptilok-
ku (37) nachézejici se na vikywné svracs Zelisti (26) a jeji% horni rameno (30) fJe
tiditelné spinaci vaXkou (31) uloXenou na pace (10), a kyvn¢ pohyb vykyvné paky (28)
zatiXené pru¥tnou (32) je setiditelny ptestavitelnou zars¥kou (33) nachézejici se
v kozlfku (15).
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6. Dirkovaci stroj podle bodu 1, wznalujici se tim, fe kyvny pohyb péky (10) zatiXe-
né pruinou (34) je seriditelny plestavitelnymi zarétkami (35, 36).

7 vykresd




CS 268160 B2

l‘\ .
—_—

e




CS 268160 go




Cs 268160 g2




CS 268160 8>




CS 268160 B2

Obr.5
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