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Kivonat

A taldlmdny szerinti berendezés legaldbb egy, a légnyomast folya-
matosan mérd nyomdsérzékeldt (1) tartalmaz, a nyomdsérzékeld (1)
utdn a mérési jelet digitalizélé/legalébb egy analdg-digitdl 4t-

alakitdé (2) van kapcsolva, ehhez a mérési adatokat kiértékeld mik-

roprocesszor (3) csatlakozik, amellyel legaldbb egy kijelzéjés ki-
N

értékelé%készﬁlék (4) és egy adattdrold (5) van OsszekOtve.
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A taldlmdny tdrgya berendezés rovid idbtartamu légnyomds-in-
gadozdsok ellenbrzésére személyszdllitd eszkdzdkben.

A nagy sebességli vonatok megjelenése sziikségessé tette nyo-
mésdlldé vasuti kocsik haszndlatdt, hogy az utasokat megkiméljék
pl. a vonatok taldlkozdsdndl vagy az alagutakba tdrténd behajtés—
ndl fellépd rovid idd&tartamu, lokésszerl nyomdsvdltozdsok 4ltal
okozott fiilf4djdstdl. A vasuti kocsik nyomdsdlld témitése a hasz-
ndlat folyamdn pl. a tomit8elemek kopdsa miatt romlik. Ezért a
nyomdsdlld kocsikat bizonyos idénként a tomitések feldjitdsdhoz ki
kell vonni a forgalombdl. Mivel az lizemeltet8k gazdasdgosan lite-
mezett karbantartdsban érdekeltek, sziikség van olyan megbizhatd,
olcsé késziilékekre, amelyekkel utazdsonként vagy naponként meg le-
het hatdrozni a vasuiti kocsik belsejében fellépd 1lokésszerl nyo-
mdsvdltozdsok szdmdt és intenzitdsdt. A készililéknek alkalmasnak
kell lenni arra, hogy az eldre megadott elviselhetdségi hatdrérté-
keket tillép8 nyomdslokéseket érzékelje, szdmldlja és regisztrdlja.
Tovdbbi kévetelmény a szivdrgds helyének meghatdrozédsa, hogy a ja-
vitdst a hibahelyek hosszadalmas keresése nélkil el lehessen vé-
gezni.

Ismeretes egy olyan késziilék (3940719.5 sz. NSzK szabadalmi
bejelentés), amelynél a feladatot pneumatikus dton egy nyomdski-
egyenlitd tartdllyal és fojtdszeleppel oldjdk meg, amihez nagy ér-
zékenységli nyomdsklilonbség-érzékeldre van sziikség.

A DE 2719627 sz. irat egy olyan késziiléket ismertet, amely
a jarmd belsejében fellépd nyomdsingadozdsokat egy dllandd értéken

tartott abszolut nyomdshoz képest méri. Ez a nagypontossdgui készili-



1ék, amely nagyon csekély lényomdsingadozdsokat is mér, nem alkal-
mas az olyan rovid ideig tartd nyomdshulldmok érzékelésére és re-
gisztrdldsdra, amelyek pl. két 400 km/h sebességgel kézlekedd vo-
nat (mdgnesvasut-szerelvény) taldlkozédsakor lépnek fel. Nincs le-
hetdség tovabbd a hosszui periddusu 1légkdri nyomdsingadozdsok fi-
gyelembevételére,

Tovdbbi berendezést ismertet a DE 2856710 sz. irat, amely
cs8vezeték-rendszerekben fellépd ciklikusan pulzdld, adott iddtar-
tamu és nagysdgu nyomdscsOkkenéseket mér. Ez a berendezés nem al-
kalmas nagy térfogatu rendszerekben a nem pulzdld, véletlen elosz-
l4su nyomdshulldmok mérésére, és a hosszi ideji 1légkdri vagy a ten-
gerszint feletti magassdgtdl fliggd nyomdsingadozdsok egyideji fi-
gyelembevételére, valamint a szivdrgdsi helyek meghatdrozdsdra.

Célunk a taldlmdnnyal egy olvan berendezés létrehozdsa rovid
id8tartamu légnyomds-ingadozdsok ellendrzésére személyszdllitd esz-
kdz8kben, amely lehetdvé teszi a fizioldgiailag kellemetlen 1lég-
nyomds-hulldmok érzékelését az abszolit érték mérésével, a mérési
értékek tisztdn elektronikus feldolgozdsdt, valamint kiértékelését,
és lehetd8leg a szivdrgdsi helyek kelld pontossdgu meghatdrozdsat,
tovdbbd a 1légkdri nyomdsvaltozdsok, valamint a kildnbdzé tengerszint
feletti magassdgbdl adddd nyomdsingadozdsok érzékelését és folya-
matos figyelembevételét. Ezenkivil a késziléknek lehetdvé kell ten-
nie a fizioldégiai mérdszdmok valtoztathatd, szabad bevitelét, mi-
vel a nyomdshulldmok egy nagy, egybefliggd belsd terd vasuti kocsi-

ban mdsként hatnak, mint egy zdrt filkében.



A taldlmdny szerint a kit(zott feladatot egy olyan berende-
zéssel oldjuk meg, amely legaldbb egy, a légnyomdst folyamatosan
mérd nyomdsérzékeldt tartalmaz, a nyomdsérzékeld utdn a mérési
jelet digitalizdld legaldbb egy analdg-digitdl dtalakitd van kap-
csolva, ehhez a mérési adatokat kiértékeld mikroprocesszor csat-
lakozik, amellyel legaldbb egy kijelzé és kiértékeld késziilék és
egy adattdrold van Osszekdtve.

A taldlmdny tdrgydt a tovdbbiakban kiviteli példa és rajzok
alapjdn részletesebben ismertetjik. A rajzokon az
1. d b r a: a taldlmdny szerinti berendezés tdmbvazlata, a
2. 4 b r a: a szabadon programozhatd mikroprocesszor funkcidjdt
szemléltetd tOmbvdzlat, és a
3. d b r a: az 1.4bra szerinti berendezés egy eldnyds kiviteli alak-
jdnak részlete.

Az 1.4bra szerinti tOmbvdzlat egymds utdn kapcsolva az 1 nyo-
mésérzékeldt, a 2 analdg-digitdl dtalakitdét, a 3 mikroprocesszort
és a 4 kijelz8 és kiértékeld késziiléket tartalmazza. A 3 mikro- |
processzorhoz kétirdnyu kapcsolattal az 5 adattdrold, ahhoz pedig
szintén kétirdnyu kapcsolattal a 8 illesztdegység csatlakozik.

Az 1 nyomdsérzékeld folyamatosan érzékeli az utastér belsd
nyomdsdt, ezt a 2 analdg-digitdl dtalakitd digitalizdlja, a szaba-
don programozhaté 3 mikroprocesszor pedig elvégzi a kiértékelést.

A 3 mikroprocesszor funkcidit a 2.4bra szerinti tOmbvdzlat
négy lépésben szemlélteti. Az els8 31 1lépésben megtdrténik a tn

és a t_., idépontokban a nyomdsgradiens kiszdmitdsa -~ amennyiben

van ilyen -, és az elbz8 lépéshez kévest esetleg végbement eldjel-



vdltds megdllapitdsa. A 3 mikroprocesszor programrészébe, amely a
kiisz6bértékkel tdrténd Osszehasonlitdst hajtja végre, tdbb fokozat
(célszeriien 5-10) vihetd be a nyomdsnOvekedési értékek szdmdra,

pl. 50 Pa/s, 100 Pa/s....300 Pa/s. A_nyomdsndvekedés id&tartamdt,
azaz azt az idbétartamot, amelyben a nyomdsnovekedés az elbre meg-
adott kiliszbbértéket eléri vagy tullépi, a mdsodik 32 1lépésben ha-
tdrozzuk meg. Ha a.nyomésnévekedés egy fizioldgiailag megdllapitott
minimdlis idére (pl. 3s), tillépi a kliszobértékeket, akkor a har-
madik 33 lépésben egy szdmldldjelet Adllitunk eld, amely a megfeleld
kiszObérték osztdlyban Osszegezddik és egy szdmldldmlre keril. A
negyedik 34 lépésben elddllitjuk azokat a kimend jeleket, amelyek
az el8irt formdban a 4 kijelzd és kiértékeld késziiléken, pl. meg-
jelenitdén, szdmldldémivon vagy plotteren &t kiaddsra keriilnek. Ettdl
figgetlenlil az elfallitott kimend jeleket az 5 adattdroldban tdrol-
juk, ahonnan azok szilikség esetén a 8 illesztbegységen &t kililsé ki-
értékeld vagy regisztrdld készilékekre tovdbbithatdk. Ez kiilénSsen
akkor elényds, ha a pontosabb kiértékelés specidlis és ezért drdga
kiértékeld készililékeket igényel: kevés mobil kiértékeld készilékkel
egymds utdn sok 5 adattdrold olcsdn kiértékelhetd a 8 illesztdegy-—-
ségen 4t. El6nyOds lehet, ha nem tdroljuk az Osszes nyomdsvdltozdst,
hanem csak azokat, amelyek bizonyos kritériumoknak megfelelnek. A

8 illesztbegységen at Uj paramétereket lehet az 5 adattdroldba be-
irni, és ezzel a 3 mikroprocesszor szdmdra hozzadférhetdvé tenni.
Ezt jelentik a 3 mikroprocesszor és az 5 adattdrold, valamint az

5 adattdrold és a 8 illesztl8egység kozdtti kétirdnyu nyilak az

1.4brdn. Az 5 adattdroldt az informdcidveszteség ellen dramkimara-



dds esetére pl. telepekkel lehet biztositani.

A szivdrgédsi helyek lokalizdldsdhoz tdbb célszerilien elrende-
- zett 1 nyomdsérzékeld8re van szilikség, amelyek mindegyikéhez egy 2
analdg-digitdl dtalakitd csatlakozik, és a 3 mikroprocesszor meg-
felel8en van programozva. A kiaddshoz pl. egy plotter haszndlhatd,
amely az Osszes 1 nyomdsérzékeldS dltal felvett nyomdsprofilt az
idStengely mentén szinkronban &brdzolja. A szivdrgdsi hely megha-
tdrozdsdhoz azt a hatdst haszndljuk ki, hogy &ltaldban az a nyomds-
érzékeld méri a legnagyobb nyomdsndvekedést, amely a legkdzelebb
van a hibahelyhez, és hogy mérhetdk azok az idd&kilildonbségek, ame-
lyekkel elébb a nyomdshulldm a kézelebbi érzékeldket eléri, mint
a tdvolabbiakat.

Az 1.4bra szerinti berendezés egyik vdltozatdndl az 1 nyomds-
érzékeld utdn egy 6 fellildteresztd szilrd van kapcsolva, dgyhogy a
hasznos jel szdmdra kisebb felbontdsi tartomdnnyal rendelkezd 2
analég-digitdl 4talakité sziikséges (3.4bra). A zavaré frekvencidk .
elnyomdsdhoz szintén eldnyds lehet az érzékelés gyakorisdgdhoz il-
leszkedd 7 aluldteresztd szlrd alkalmazdsa az 1 nyomdsérzékeld és
a 2 analdég-digitdl 4talakitd kozdtt (3.4bra). Az dramkdri elrende-
zés megvdltoztatdsa nélkiil, a 3 mikroprocesszor programozasdval
bizonyos szlr&funkcidk is megvaldésithatdk. Szintén csak utalunk
arra a lehet8ségre, hogy az abszolut értéket érzékeld 1 nyomdsérzé-
keld helyett nyomdsndvekedés-addét is lehet alkalmazni; ehhez a funk-
cidhoz mikrofonok, vagy meghatdrozott nagysdgu, tomitett membrénu

hangszdrdk is alkalmasak.



A taldlmdny szerinti berendezés a piacon kaphatd, olcsd al-
katrészekb&l 4l1ll1l. A mérési jelek tisztdn elektronikus feldolgoza-
sa, valamint az adatok off-line kiértékelésének lehetdsége kdvet-
keztében a késziiléket kdnnyen kezelhetd, hdmérsékleti és mechani-
kai hatdsoktdél védett hdzban lehet elhelyezni, ami lehetévé teszi
a mobil alkalmazdst is. A kizdrdlag elektronikus mérésadat-feldol-
gozds kOvetkeztében tartds litemben is nagy megbizhatésﬁggal miko-

dik a berendezés.



Szabadalmi igénypontok

Berendezés rovid idbétartamu légnyomds-ingadozdsok ellendérzésé-
re személyszdllitd eszkOzdkben, ezek hely-, idé és nagysdg sze-
rinti érzékelésével, fizioldgiailag sidlyozott kiértékelésével,
valamint regisztrdldsdval, a z za l jelleme z Vv e, hogy
legaldbb egy, a légnyomdst folyamatosan mérd nyomdsérzékeldt (1)
tartalmaz, a nyomdsérzékeld (1) utdn a mérési jelet digitalizdlé
legaldbb egy analdg-digitdl &dtalakitd (2) van kapcsolva, ehhez

a mérési adatokat kiértékeld mikroprocesszor (3) csatlakozik,
amellyel legaldbb egy kijelzd és kiértékeld késéﬁlék (4) és egy

adattdrold (5) van Osszekdtve.

Az 1.igénypont szerinti berendezés, a z z al jelleme z-
v e, hogy a mikroprocesszor (3) szabadon programozhatd, és egy;
egy részprogramot tartalmaz id&egységenkénti nyomdsndvekedési
értékek meghatdrozdsdra, nyomdsgradiensek irdnyvdltozdsdnak meg-
hatdrozdsdra, a nyomdsgradiensek eldére megadott kilisz8bértékekkel
torténd Osszehasonlitdsdra, a nyomdsndvekedések idStartamdnak
meghatdrozdsdra eldre megadott ndvekedési osztdlyok keretében,
eld8re megadott minimdlis id&tartamokat tdllépd nyomdsndvekedé-
sek szdmldldjeleinek elddllitdsdra, valamint kimeneti jelek eld-

d4l1itdséra.



Az 1. vagy 2.igénypont szrinti berendezés, a z z a l j e 1l-
l eme 2z v e, hogy a nyomdsérzékeld (1) és az analdg-digitdl (2)

dtalakitd kozé egy felliletdteresztd szlrd (6) van kapcsolva.

Az 1-3.igénypont bdrmelyike szerinti berendezés, a z z a 1l
jelleme z v e, hogy az analdg-digitdl dtalakitd (2) elé

egy aluldteresztd szlrd (7) van kapcsolva.

Az 1-3.igénypont bdrmelyike szerinti berendezés, a z z a l
jelleme z v e, hogy nyomdsérzékel8ként (1) egy nyomdsnd-

vekedés-addt tartalmaz.

Az 1. vagy 2.igénypont szerinti berendezés, a z z al j e 1-
leme z v e, hogy a szabadon programozhaté mikroprocesszor-
ban (3) a hatdrértékek a kdvetelményeknek megfelelben védltoz-

tathatdk, és programozdssal szlr&funkcidk 4dllithatdk be.

DAz 1-6.igénypont bdrmelyike szerinti berendezés, a z z a 1l
jelleme z v e, hogy tobb nyomdsérzékeldt (1) tartalmaz,
tovdbbd a mérési jelek kiaddsa az id&tengely mentén dgy tdrté-
nik, hogy a kozottik levd idé- és intenzitdskiilonbségek alap-

jan meghatdrozhatd a tomitetlenség helye.

Az 1.igénypont szerinti berendezés, a z z al jelleme z-
v e, hogy az adattdrold (5) az dramelldtds kiesése ellen pl.

teleppel biztositva van.



10.

Az 1-8.igénypont bdrmelyike szerinti berendezés, a z z a l
jelleme 2z Vv e, hogy egy digitdlis illesztdegységgel (8)
van elldtva, amelyen keresztil a tdrolt mérési eredmények idé-
legesen csatlakoztathatd kiilsé kijelzé- és kiértékeld készilé-

kekre lehivhatdk és/vagy paraméterek vihetdk be.

Az 1-9.igénypont bdrmelyike szerinti berendezés, a zzal
jelleme z v e, hogy helyhezkdtdtt vagy mobil haszndlatra
alkalmas, hémérsékleti és mechanikai behatdsoktdl védett hdz-

ban van elhelyezve.

A meghatalmazott:

29. sz. Ugyvédi Munkakézgssig
SZABADALMI IRORA
1011 Budapest, F§-utca\1.
KOVAR! GYQIRGY
szabadalmi i vivé’w
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