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DISPOSITIVO DE LANCETAR PARA COLETAR SANGUE PARA EXAMES

MEDICOS

Refere-se a presente invengdo a um dispositivo
de lancetar para coletar sangue para exames médicos,
que compreende um corpo de base (corpo principal), pelo
menos uma agulha que fica disposta no mesmo e que pode
ser estendida para fora com uma extremidade de ponta,
tendo um elemento de sujeig¢do de agulha que contém pelo
menos parcialmente a agulha, e um elemento de aciona-
mento manual para liberar um movimento de deslocamento
da agulha em conjunto com o elemento de sujeigdo de a-
gulha em relagdo ao corpo de base (corpo principal), de
acordo com o predmbulo da reivindicagdo 1.

Conhecem-se os dispositivos de lancetar de va-
rios tipos. A titulo de exemplo, DE 196 17 000 Cl expde
um dispositivo que compreende uma agulha que serve para
coletar sangue, em que uma cinula de forma semelhante a
uma agulha oca é projetada com uma aresta de corte afi-
ada. Tais dispositivos usualmente ndo se destinam a uma
Gnica utilizag¢do e, devido a forma da agulha, nem sem-
pre sdo isentos de dor durante o uso.

A partir da DE 44 43 276 AlA & conhecido um
sistema para coletar sangue que compreende um cilindro
receptor de sangue com um pistdo e um cabegote de ci-
lindro de agulha com um prendedor de agulha que pode
ser atarraxado a uma rosca externa do cilindro receptor

de sangue. Esse sistema para coletar sangue destina-se
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expressamente a reutilizacdo e & concebido de forma a
permitir uma reutiliza¢8o isenta de germes deste siste-
ma. ConsequUentemente, tais sistemas s3o projetados de
uma maneira dispendiosa e ndo obstante d&o margem ao
risco de infeccdes.

A DE 297 18 679 Ul expde uma lanceta para cole-
tar sangue com uma extremidade de ponta de agulha que
se projeta na regido extrema. A agulha tem uma regido
extrema com a extremidade de ponta que se projeta em
relagdo a extremidade axial de um corpo de base (corpo
principal) e que fica embutida em um acessdrio ou regi-
8o de conexdo tubular de um cabecgote de insercdo de a-
gulha.

O cabegote de insercdo e o corpo de base (corpo
principal) s3o formados em uma pe¢a. Uma pressdo axial
€ exercida neste corpo de base (corpo principal) por
meio de um dispositivo (ndo ilustrado) a fim de permi-
tir que a agulha penetre em uma determinada profundida-
de no corpo do paciente. A regifo extrema de agulha é
entdo puxada manualmente para fora do corpo do pacien-
te. De uma maneira geral, tais dispositivos ndo permi-
tem uma operag¢do de lancetamento isenta de dor, uma vez
que © manuseio por meio de um dispositivo de aplicacgéo
de pressdo adicional permite somente a inser¢do, mas
ndo a remogdo da agulha.

Consequentemente, o objetivo da presente inven-
¢do €& o de proporcionar um dispositivo de lancetar para

coletar sangue para exames médicos, o qual destina-se a
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um Gnico uso, permite uma operagdo de lancetamento pra-
ticamente isenta de dor, é barato e pode inclusive ser
usado pelo prdéprio paciente.

Este objetivo é alcancado por meio de um dispo-
sitivo de lancetar que é dotado das caracteristicas de
acordo com a reivindicacgdo 1.

Um ponto essencial da invengdo reside no fato
de que, em um dispositivo de lancetar para coletar san-
gue para exames médicos, que compreende um corpo de ba-
se (corpo principal), pelo menos uma agulha que fica
disposta no mesmo e que pode ser estendida para fora
com uma extremidade de ponta, que tem um elemento de
sujeigdo de agulha que contém pelo menos parcialmente a
agulha, e um elemento de acionamento manual para libe-
rar um movimento de deslocamento da agulha em conjunto
com o elemento de sujeigdo de agulha em relagdo ao cor-
po de base (corpo principal), um elemento de mola de
plastico deslocavel ou pivotavel, preferentemente em
forma de arco ou serpeante, para gerar uma pré-tensdo
por meio do elemento de acionamento manual fica dispos-
to em pelo menos um componente disposto no corpo de ba-
se (corpo principal). Este elemento de mola de plastico
é conectado a uma secdo curva de controle (segdo curva
de orientagdo) que pode ser deslocada ou articulada no
corpo de base (corpo principal), em que o elemento de
sujeigdo de agulha & conectado & segdo curva de contro-
le e pode ser deslocada automaticamente na direg¢do para

frente e/ou para tras durante uma liberac¢do de pressio
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do elemento de mola de plastico por movimento ao longo
da segdo curva de controle deslocada ou articulada.

Devido a carga elastica do elemento de sujeicgéo
de agulha e, assim, da agulha, esta Gltima pode ndo so-
mente ser estendida e retraida de uma maneira automati-
ca e simples, de maneira gque ocorre uma operagdo de
lancetamento rapida e praticamente isenta de dor, mas
também quando se utiliza o elemento de mola feito de
plastico, o componente e, assim, todo o dispositivo de
lancetar pode ser produzido de uma maneira simples e
econfmica em grandes quantidades por meio do processo
de moldagem por injecdo de plastico. Tais dispositivos
de lancetar destinam-se a uma Unica utilizag¢do e podem
ser usados por gualquer pessoa, isto &, mesmo por paci-
entes inexperientes, devido a4 extensdo e retra¢do auto-
maticas da agulha proporcionadas pelo elemento de mola
em conjunto com a secdo curva de controle. Isto tem a
vantagem de que, por exemplo, diabéticos, que tém regu-
larmente de coletar sangue a fim de verificar o nivel
de a¢lGcar no sangue, podem coletar sangue por eles mes-
mos e, desta forma, ndo precisarem procurar um médico
ou um hospital para este propdsito.

A agulha deve ser compreendida como sendo ndo
apenas um elemento em forma de agulha com uma seg¢do re-
donda, mas também um elemento em forma de agulha com
uma sec¢do transversal retangular e uma ponta conformada
como uma aresta de corte, a qual poderad resultar em um

ferimento do tipo corte.
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De acordo com a uma concretizacdo preferida, o
dispositivo de lancetar compreende uma segdo de curva
de tensdo que fica disposta no componente e estende-se
segundo um dngulo & dire¢do do movimento de deslocamen-
to, segdo de curva de tensdo esta que é conectada ao
elemento de mola de plastico, preferentemente de traga-
do em forma de arco, e, durante um movimento de deslo-
camento do componente em rela¢do ao corpo de base (cor-
po principal), pode ser variada em termos da sua dire-
¢80 de curso por deslizamento ao longo de uma protube-
rdncia disposta no corpo de base (corpo principal). Co-
mo um resultado, gera-se ao mesmo tempo uma pré-tensio
no elemento de mola de plastico como um resultado do
deslocamento do componente dentro do corpo de base
(corpo principal) por meio do elemento de acionamento
manual, em que a direg¢do de deslocamento do elemento de
acionamento manual e assim do componente em uma primei-
ra parte & a mesma que a direcdo de deslocamento em uma
segunda parte, em que o elemento de acionamento manual
dispara a liberag¢do de pressio do elemento de mola de
plastico e a pressdo neste Gltimo & liberada durante o
deslizamento para diante e o subseqlente deslizamento
para tras da agulha para fora e para dentro do aloja-
mento ou do corpo de base (corpo principal). Alternati-
vamente, em vez da protuberdncia, um contorno rebaixado
ou recesso podera ser formado na parede interna do cor-
po de base (corpo principal), em gque engancha a secgédo

de curva de tensdo, que ndo & semelhante a ranhura, mas
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em vez disso forma uma saliéncia.

Este dispositivo de lancetar de acordo com esta
concretizagido é caracterizado pelo dato de que os movi-
mentos de deslocamento do elemento de sujeigao de agu-
lha e do componente tém a mesma dire¢do, enquanto se
estende para fora o elemento de sujeigdo de agulha.

Alternativamente, os movimentos de deslocamento
do elemento de sujeigdo de agulha e do componente podem
ocorrer perpendiculares ou de acordo com um &angulo um
ao outro.

A protuberdncia tem preferentemente uma forma
basica triangular a fim de permitir um desempenho oti-
mizado do movimento deslizante entre a protuberdncia e
a segdo de curva de tensdo e em particular enquanto uma
extremidade livre da sec¢d3o de curva de tensdo desliza
passando pela protuberincia uma vez que, depois que a
extremidade livre deslizou passando pela protuberédncia,
deseja-se que ocorra um retorno ou rearme automatico da
se¢do de curva de tensdo, que estd conectada ao elemen-
to de mola de plastico, a fim de liberar a pressdo no
elemento de mola de plastico. Isto representa o proces-
so0 de disparo para a liberagdo de pressdo do elemento
de mola de plastico.

Preferentemente, o componente & formado em uma
reca em conjunto com a segdo de curva de controle, a
segdo de curva de tensdo e o elemento de mola de plas-

tico, de forma tal que € possivel a produgdo econdmica

e simples de todo este elemento de plastico por meio de
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moldagem por injecgédo.

De acordo com outra concretizagdo, o elemento
de mola de plastico fica disposto no préprio elemento
de acionamento manual, que é preferentemente montado de
forma tal que ele pode ser articulado em relagdao ao
componente. Pelo acionamento do elemento de acionamento
manual, o elemento de mola de plastico pode ser pré-
tracionado contra outro elemento de articulacdo que
compreende a se¢do de curva de controle, em que o ele-
mento de articulagdo fica montado de maneira tal que
ele pode articular-se em relagdo ao componente. Isto
requer um elemento de articulag¢do que pode ser conecta-
do em uma pe¢a ou em duas peg¢as com O componente.

Alternativamente, o elemento de mola de plasti-
co pode ser disposto no elemento de articulag¢do, o gqual
é projetado de forma tal que pode articular-se em rela-
Gdo ao elemento de acionamento manual.

O elemento de acionamento manual tem um proces-
so de liberagdo para deslocar uma protuberincia de re-
tengdo do elemento de sujeigdo de agulha ou do elemento
de articulagdo fora da sua posicio retida. Isto assegu-
ra gue um deslocamento do elemento de sujeigdo de agu-
lha e, deste modo, da agulha seja possivel somente em
uma determinada posigdo de articulag¢do do elemento de
acionamento manual. De forma ideal, este processo de
partida & dependente da condig¢3o tracionada atual da
mola de plastico que estd sendo pré-tracionada pela ar-

ticulacdo do elemento de acionamento manual de forma
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tal que, uma vez que esta protuberidncia de liberacdo &
alcancada, ocorre uma liberacdo de pressdo a qual & su-
ficiente para fazer estender e entdo recuar o elemento
de sujeigdo de agulha sob a velocidade necessaria para
uma operag¢do de lancetamento isenta de dor.

Preferentemente, o elemento de acionamento ma-
nual articuldavel e o componente tém um mecanismo de
trangqueta para trancar o elemento de acionamento manual
articulavel em uma posig¢ido articulada predefinida e
deste modo uma pré-tensdo predefinida do elemento de
plastico no componente. Este mecanismo de tranqueta
destina-se a assegurar que a reutilizagdo do auxiliar
de lancetamento descartiavel de acordo com a invencéo
ndo seja possivel.

De acordo com um aspecto ideal, um trancamento
do elemento de acionamento manual articulavel ocorre
simultaneamente com o disparo de uma liberag¢do de pres-
sdo do elemento de mola de plastico, de maneira que o
auxiliar de lancetamento n&o pode ser pré-tracionado e
ocorre um trancamento sem causar dJqualguer disparo da
liberagdo de pressdo. Isto poderia conduzir a uma libe-
rag¢do involuntaria ou a uma perda de pré-tensdo devido
ao fendmeno de fluéncia plastica. Em qualquer caso, a
forg¢a de trancamento deverd ser baixa em comparag¢do com
a forga de liberagdo, de forma que o trancamento ocorre
“automaticamente” durante o movimento de liberag¢ao sem
O usuario ser capaz de diferenciid-lo. Este trancamento

do elemento de acionamento é proporcionado para os au-



10

15

20

25

9/36

xiliares de lancetar de acordo com todas as concretiza-
¢bes. O objetivo do trancamento €& que o auxiliar de
lancetar ndo possa ser usado uma segunda vez depois de
ter ocorrido uma operagdo de liberacgdo, uma vez que a
parte de acionamento ndo realiza qualquer movimento de
retorno.

Em todas as concretizagdes, tanto o componente
quanto o elemento de acionamento manual podem ser for-
mados como dois componentes separados ou preferentemen-
te em uma sé peca.

Preferentemente, para todas as concretizagdes,
a segdo de curva de controle tem um perfil idéntico ou
semelhante a uma forma de “V” de modo tal que, quando é
atingido o ponto mais baixo do perfil em forma de “V”,
a agulha fica na sua posigdo mais exterior e, entdo, é
recolhida novamente.

A segdo de curva de controle é preferentemente
projetada em termos de seu perfil como uma alma ou tri-
lho que fica cingida nos seus dois lados pelo elemento
de sujeic¢do de agulha de maneira tal a deslizar ao lon-
go do mesmo na diregdo de perfil da alma. Alternativa-
mente, uma ranhura podera ser disposta dentro do compo-
nente ou do elemento de articulag¢do, ranhura essa gque
consequentemente recebe almas ou protuberidncias de for-
ma complementar no elemento de sujeigdo de agulha com a
finalidade de lhes permitir deslizar ao longo da ranhu-
ra na sua direcdo de perfil, a qual & preferentemente

em forma de “wv”,
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Outras concretizag¢des vantajosas serdo eviden-
ciadas a partir das reivindica¢des dependentes.

As vantagens e aspectos aconselhdveis poderdo
ser encontrados na descrigdo seguinte em conjunto com
os desenhos, nos quais:

A Figura la mostra uma vista em perspectiva de
um dispositivo de lancetar de acordo com uma primeira
concretizagdo da invencdo na sua condig¢io montada.

A Figura 1b mostra uma vista em perspectiva de
um dispositivo de lancetar em uma condigdo desmontada.

A Figura 2 mostra uma vista frontal aberta e
parcialmente seccional do dispositivo de lancetar de
acordo com a primeira concretizag¢do da invencgdo.

A Figura 3 mostra uma vista plana em perspecti-
va do dispositivo de lancetar de acordo com a primeira
concretizagdo da invencgdo.

As Figuras 4a - 4c mostram vAaArias vistas em
perspectiva de um componente disposto no dispositivo de
lancetar de acordo com a primeira concretizag¢do da in-
vengdo, em etapas de montagem individuais.

As Figuras 5a - 5e mostram uma vista em pers-
pectiva do dispositivo de lancetar de acordo com a pri-
meira concretizag¢io da invenc¢do em vaArias condig¢des de
operagdo.

A Figura 6a mostra uma vista em perspectiva de
um dispositivo de lancetar de acordo com uma segunda
concretizagdo da inveng¢do na condigdo montada.

A Figura 6b mostra uma vista em perspectiva do



10

15

20

25

11/36

dispositivo de lancetar de acordo com a segunda concre-
tizacg¢do da inven¢do na condicdo desmontada.

A Figura 7a mostra uma vista frontal aberta e
parcialmente seccional do dispositivo de lancetar de
acordo com a segunda concretizacdo da invengao.

A Figura 7b mostra uma vista frontal aberta e
parcialmente seccional do dispositivo de lancetar de
acordo com a primeira concretizag¢do da invengédo.

As Figuras 8a - 8c mostram uma vista em pers-
pectiva de um componente para o uso em um dispositivo
de lancetar de acordo com a segunda concretizagdo da
inveng¢do, em etapas de montagem individuais.

As Figuras 9a - 9e mostram uma vista em pers-
pectiva do dispositivo de lancetar de acordo com a se-
gunda concretizacdo da invencdo em varias condigdes de
operagao.

A Figura 10a mostra uma vista em perspectiva do
dispositivo de lancetar de acordo com uma terceira con-
cretizag¢do da invencdo na condicdo montada.

A Figura 10b mostra uma vista em perspectiva do
dispositivo de lancetar de acordo com a terceira con-
cretizagdo da invenc¢do na condic¢do desmontada.

A Figura 11 mostra uma vista em perspectiva do
componente disposto no dispositivo de lancetar de acor-
do com a terceira concretizagio.

A Figura 12 mostra uma vista frontal aberta e
parcialmente seccional do dispositivo de lancetar de

acordo com a terceira concretizac¢io da invencdo.
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As Figuras 13a - 13d mostram uma vista aberta
do dispositivo de lancetar de acordo com a terceira
concretizacgido da invencdo ilustrado em varias condig¢des
operacionais.

A Figura 14 mostra uma vista £frontal aberta e
parcialmente seccional do dispositivo de lancetar de
acordo com uma quarta concretizag¢do da invengédo.

A Figura 15 mostra uma vista em perspectiva de
um componente do dispositivo de lancetar de acordo com
a quarta concretizagio da invengdo; e

As Figuras 1l6a - 16d mostram uma vista em pers-
pectiva, parcialmente aberta, do dispositivo de lance-
tar de acordo com a quarta concretizagdo da invengdo em
varias condig¢des de operacgio.

A Figura la mostra uma vista em perspectiva de
um dispositivo de lancetar de acordo com uma primeira
concretizagdo da invengdo. O dispositivo de Ilancetar
compreende um corpo de base (corpo principal) 1, que é
projetado como um alojamento, e um componente 2 dispos-
to no mesmo que pode ser deslocado em relagdo ao corpo
de base (corpo principal) 1. Uma agulha pode emergir a
partir de uma extremidade inferior 3 do corpo de base
(corpo principal) 1.

A Figura 1b mostra uma vista em perspectiva do
dispositivo de lancetar de acordo com a primeira con-
cretizagdo da invencio em uma condig¢do desmontada. O
componente 2 é removido do corpo de base (corpo princi-

pal) 1 e tem uma mola de plastico 4 ou um elemento de
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mola de plastico 4 que é de tragado em forma de arco e
esta conectada ao mesmo por meio de uma segdo de curva
de tensdo 5, a qual fica disposta no componente 2 de
acordo com um dngulo 5a em relacgio ao movimento de des-
locamento de uma agulha, como podera ser observado a
partir da Figura 2.

Um elemento de sujei¢do de agulha 8 fica dis-
posto dentro de um recesso 6 o qual é orientado na di-
regdo longitudinal do corpo de base (corpo principal) 1
e do componente 2 e tem uma abertura de fundo 7, com o
dito elemento de sujeigdo de agulha compreendendo por
sua vez uma agulha 10 com uma extremidade de ponta as-
sociada 9 a qual fica fechada por uma tampa de protegao
11. O elemento de sujei¢do de agulha 8 pode ser deslo-
cado para frente e para tras dentro da guia 6.

A tampa de protegdo 11 serve como uma protegdo
estéril para a agulha e é perfurada durante a operagdo
de lancetamento. Ela & feita a partir de um elastdmero.

A Figura 2 mostra uma vista frontal aberta e
parcialmente seccional do dispositivo de lancetar de
acordo com a primeira concretizagdo da invengdo.

Pode ser observado claramente a partir deste
diagrama que, t&do logo um elemento de acionamento manu-
al 12 & acionado ou deslocado descendentemente vindo de
cima, ocorre um deslocamento de todo o componente 2 na
diregdo descendente.

Durante este deslocamento descendente, o ele-

mento de sujeigdo de agulha 8 com a agulha ou a lanceta
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10 é similarmente deslocado na dependéncia da configu-
ragdo do perfil encurvado da seg¢do curva de controle
13, que é preferentemente em forma de “V” e tem um pon-
to baixo 13a.

Com a finalidade de variar a orientagdo da se-
¢80 de curva de tensdo 5, a qual & orientada sob o an-
gulo 5a em relacgdo a uma diregido de movimento de deslo-
camento ou um eixo longitudinal do corpo de base (corpo
principal) e & preferentemente levemente em forma de
arco, sendo projetado na forma de uma alma ou trilho,
durante o movimento de deslocamento do elemento de a-
cionamento manual e, assim, do componente 2, o corpo de
base (corpo principal) 1 é dotado de uma protuberéncia
14 tal como ilustrada na vista plana em perspectiva na
Figura 3. Esta protuberincia 14 gue é fixada ao corpo
de base (corpo principal) provoca uma deflexdo ou mu-
danga na dire¢do de curso da seg¢do de curva de tensdo 5
durante o movimento ascendente e descendente t do com-
ponente 2, em que tanto a secdo de curva de tensdo
guanto a seg¢do curva de controle e o elemento de mola
de plastico 4 sdo dispostos em um componente de articu-
lag¢do 15 montado articuladamente no componente 2, como
pode ser observado a partir das Figuras 4a, 4b e 4c.
Este componente de articulagdo é preferentemente conec-
tado em uma peg¢a ou alternativamente em duas peg¢as, com
O restante do componente 2.

Nas Figuras 4a - 4c¢, o componente 2 estd ilus-

trado em etapas de montagem individual.
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Na Figura 4a, o componente 2 €& composto do re-
corte de guia 6 com a abertura 7 no lado inferjior e
também do componente de articulacido 15, o qual no seu
lado inferior é& preferentemente conectado em uma peg¢a
com o restante do componente 2 de uma maneira articula-
da, e do elemento de mola de plastico 4.

O elemento de acionamento manual é preferente-
mente conectado em uma pega com o componente 2.

Em uma primeira etapa de montagem, o corpo do
componente 2, que & preferentemente fundido em uma pe-
¢a, & disposto em conjunto com o componente de articu-
lagdo 15 e entao, tal como ilustrado na Figura 4b, o
elemento de sujeigdo de agulha 8 que tem a extremidade
de ponta de agulha 9 é inserido no recorte de guia 6.

Em uma terceira etapa de montagem ilustrada na
Figura 4c, ocorre entdo a colocagido correta do elemento
de mola de plastico 4, que pode deslizar passando por
uma extremidade 16 do componente 2, mas & orientada por
esta Ultima devido a forma biselada da extremidade 16
durante uma fase de pré-tensdo e liberag¢do de pressio.

O componente de articulagdo 15 pode ser conec-
tado ao restante do componente 2 por meio de uma dobra-
diga de pelicula que é preferentemente baseada em plas-
tico. As se¢des de tensdo e curva de controle podem ser
formadas n8o somente no componente de articulagdo 15,
mas também no corpo de base (corpo principal) 1 e/ou no
elemento de sujeigdo de agulha 8, em que os respectivos

cames associados e guias de ranhura s8o projetados de
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forma a serem complementares aos componentes gue com
eles cooperam. Como uma alternativa a um elemento de
mola de plastico, também poderd ser usada uma mola de
ago, em que tal mola de ago pode ser montada j& na sua
condigdo pré-tracionada nesse dispositivo de lancetar.
Isto torma possivel omitir um curso de pré-tensdo e a
segdo de curva de tensédo.

A Figura 4c mostra claramente a segdo de curva
de tensdo 5 e a secdo de curva de controle 13, ao longo
da qual desliza por um lado uma protuberéncia 14 fixa
ao corpo de base (corpo principal) e por outro lado o
elemento de sujeig¢do de agulha 8 que engancha no topo e
fundo na sec¢do de curva de controle 13, sendo esta Ul-
tima similarmente projetada como uma alma ou trilho.

As Figuras 5a - 5e mostram uma vista em pers-
pectiva de varias condi¢des de operacgdo do dispositivo
de lancetar de acordo com a primeira concretizagdo da
invencio.

A Figura 5a mostra o dispositivo de lancetar
antes do uso, isto &, na condig¢do ndo usada. Ele com-
preende o corpo de base (corpo principal) 1 com o com-
ponente 2 disposto no mesmo e a sailda de agulha 3 no
lado inferior e, também, o elemento de acionamento ma-
nual 12.

A secd@o de curva de tensdo 5 fica montada de
maneira a deslizar em relag¢do a protuberancia 14 fixa
ao corpo de base (corpo principal), sendo a dita protu-

ber8ncia dotada preferentemente de uma configuragdo ba-
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sica triangular.

Conforme ilustrado pela seta 17, o componente
inteiro 2 pode ser empurrado dentro do corpo de base
(corpo principal) 1 ao pressionar-se o elemento de a-
cionamento manual 12 de cima para baixo.

A Figura 5b mostra a condig¢do de operag¢do de
pré-tensdo do elemento de mola de plastico 4. Ao empur-
rar-se o elemento de acionamento manual 12 para baixo
no corpo de base (corpo principal) 1, a segdo de curva
de controle 5 desliza ao longo da protuber@ncia 14, em
consequéncia do que o elemento de mola de plastico 4 é
pré-tracionado ao ser empurrado para a esquerda como um
resultado do movimento de bascula da parte articulada
15. Isto estd ilustrado por uma forma de arco aumentada
do elemento de mola de plastico 4, tanto na Figura 5b
guanto na Figura 5c.

Tal movimento de pré-tensido pelo deslocamento
do componente 2 na direg¢do da extremidade inferior do
corpo de base (corpo principal) 1, como ilustrado por
meio da seta 18, além disso, faz com que o elemento de
sujeigdo de agulha 8 com dois elementos de came ou uma
ranhura dispostos no elemento de sujeig¢do de agulha se
movimente ao longo de uma alma ou um trilho da segdo de
curva de controle 13, da esquerda para a direita. No
processo, o elemento de sujeigdo de agulha movimenta-se
através do ponto baixo 13a da segdo de curva de contro-
le 13, mas em um ponto em tempo em que o componente 2

ainda ndo foi plenamente empurrado para dentro do corpo
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de base (corpo principal) 1 até ele atingir o ponto de
parada. Como um resultado, a ponta de agulha 9 & abrup-
tamente empurrada para baixo e entdo para cima novamen-
te devido ao perfil em forma de “V” da segdo de curva
de controle, mas ainda n3o saiu da extremidade inferior
3 do corpo de base (corpo principal) 1.

Tdo logo a protuberincia 14, gue & projetada de
forma semelhante a um came, atingiu uma extremidade 1i-
vre 5b da segdo curva de controle 5 - que se encontra
ilustrada na Figura 5c¢ como o tempo de partida para 1i-
beragdo de pressio - a segdo de curva de tensdo 5 & 1li-
berada pela protuberincia ou came 14, pelo que é dispa-
rada uma libera¢do de pressdo do elemento de mola en-
curvada. Isto faz com gque a parte articulada 15 seja
articulada de volta para a sua condigdo original e pro-
porciona uma libera¢do de pressdo do elemento de mola
de plastico 4.

Durante tal liberagdo de pressdo, o elemento de
sujeigdo de agulha 8 uma vez mais desloca-se ao longo
da se¢do de curva de controle 13, mas desta vez na di-
regdo oposta, pelo que, enquanto se desloca passando
pelo ponto mais baixo 13a da sec¢ao de curva de controle
13, a agulha 10 em conjunto com a ponta extrema 9 e o
elemento de sujeic¢do de agulha 8 sdo movidos rapidamen-
te para frente. Isto ocorre em uma extensdao tal que a
ponta extrema 9 é movida rapidamente para fora da aber-
tura 3 do corpo de base (corpo principal) 1 e entdo é

empurrada de volta novamente, uma vez que o elemento de
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sujeicdo de agulha 8 entdo desloca-se ao longo da se-
gunda parte da secgdo de curva de controle 13, a saber,
a parte esquerda. Tal movimento de lancetamento &, por-
tanto, tocado por uma mola e & linear em termos do seu
curso de movimento, resultando em um movimento de lan-
cetamento praticamente independente do usuario e deste
modo em um movimento praticamente neutro da agulha com
relagdo a dor provocada. O movimento de lancetamento
linear esta ilustrado pela seta 19.

A Figura 5e mostra o dispositivo de lancetar
depois do uso. Nesta condig¢do de operagdo, a ponta da
agulha é retraida de volta ao corpo de base (corpo
principal) 1 juntamente com o elemento de sujeigdo de
agulha 8, conforme ilustrada pela seta 20.

O componente 2, por outro lado, permanece dis-
posto dentro do corpo de base (corpo principal) 1 e néo
mais se movimenta de volta. Depois dessa UGnica utiliza-
¢80, o dispositivo de lancetar em apre¢o ndo é mais u-
sado.

A Figura 6a mostra uma vista em perspectiva de
um dispositivo de lancetar de acordo com uma segunda
concretizag¢do da invengdo. Este dispositivo de lance-
tar, uma vez mais, compreende um corpo de base (corpo
principal) 21 em conjunto com um componente 22 e uma
extremidade 23 que é aberta no fundo e que pode ser
concebida na forma de um furo.

A Figura 6b mostra uma vista em perspectiva do

dispositivo de lancetar de acordo com a segunda concre-
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tizag¢do da invenc¢do, na condig¢ido desmontada. O compo-
nente 22 uma vez mais compreende o elemento de mola de
plastico 24 e a sec¢do de curva de tensdo 25. Proporcio-
na-se igualmente o recorte de guia 25 com uma extremi-
dade inferior 27 para receber o elemento de sujeig¢do de
agulha 28.

Uma vez mais, o elemento de sujeigdo de agulha
28 compreende uma agulha 30 com uma extremidade de pon-
ta 29, gque se apresenta coberta por meio de uma tampa
de proteg¢do 31.

As Figuras 7a e 7b mostram uma vista frontal
aberta e parcialmente seccional dos dispositivos de
lancetar de acordo com a segunda e a primeira concreti-
zag8o para propdsitos de comparagédo.

O dispositivo de lancetar de acordo com a se-
gunda concretizagdo da invengdo, gque se encontra ilus-
trada na Figura 7a, mostra o componente 22 com o ele-
mento de mola de plastico 24 e a seg¢do de curva de ten-
sdo 25, gue uma vez mais fica disposta segundo um angu-
lo 25a a diregdo de deslocamento de um elemento de a-
cionamento manual 32 e, assim, do componente 22 e tam-
bém ao movimento de deslocamento da agulha 30 em con-
junto com o elemento de sujei¢d3o de agulha 28. Uma vez
mais, a segdo de curva de tensdo 25 pode ser levemente
em forma de arco e pode ser produzida a partir de mate-
rial ineldastico ou elastico com relagdo a sua capacida-
de de deformac¢do de arco. A secgdo de curva de tensdo 25

pode, de forma assemelhada, ser projetada seja como uma
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ranhura com um ou mais cames de forma complementar en-
ganchando na mesma, ficando o dito came ou cames dis-
postos no corpo de base (corpo principal) 1, ou como
uma alma ou trilho ao longo do qual poderd deslizar um
came fixo ao corpo de base (corpo principal).

A secgédo de curva de tensdo 25 uma vez mais com-
preende uma extremidade livre 25b.

A sec8o de curva de controle 33 & uma vez mais
em forma de “V” de uma maneira idéntica ou assemelhada
e tem no fundo um ponto 33a de curva de controle mais
baixo.

Diferente do dispositivo de lancetar de acordo
com a primeira concretizagdo gue estéd ilustrada na Fi-
gura 7b, no dispositivo de lancetar de acordo com a se-
gunda concretizagdo ilustrada na Figura 7a o movimento
de retorno da parte articulada 15 proporciona uma ex-
cursdo de mola ao mesmo tempo em que & alcancada a po-
sig8o extrema do componente 22 e do elemento de aciona-
mento 32. Isto & conseguido por meio de um batente fixo
dentro do alojamento.

Em contraste, no dispositivo de lancetar de a-
cordo com a primeira concretizag¢do da invengdo na Figu-
ra 7b, um movimento de retorno da parte basculante é
obtido ja antes de o componente 2 ou o elemento de a-
cionamento manual 12 ter alcang¢ado a sua posigdo extre-
ma, isto &, antes de o componente 2 ter sido plenamente
empurrado para dentro do corpo de base (corpo princi-

pal).
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Como um resultado, o percurso residual do ele-
mento de acionamento manual 12 ou do componente 2 den-
tro do corpo de base (corpo principal) 1 & superposto
no movimento de articulagio da parte de articulagdo 15,
que também desempenha um curso de lancetamento. Neste
caso, a protuberincia 14 fixa ao alojamento é configu-
rada de uma maneira tal que por um lado, a pressio de
mola ajuda ainda o deslocamento linear do componente 2
e pelo outro lado a parte articulada 15 ndo atinge a
extensdo de saida de lanceta maxima ou extensdo de sai-
da de extremidade de ponta até o componente 2 ter atin-
gido a sua parada extrema dentro do corpo de base (cor-
pPo principal). Isto & importante em termos da precisdo
de repetigdo da profundidade de lancetamento.

Vantajosamente, o dispositivo de lancetar de
acordo com a primeira concretizagdo da invengdo tem uma
dimensdo global menor, uma vez que a parte articulavel
15 tem de percorrer um Aangulo menor e, assim, também
pode ser de uma configurag¢do mais robusta uma vez que O
elemento de mola de plastico tem de ser tracionado em
um grau menor.

As Figuras 8a - 8c mostram uma vista em pers-
pectiva do dispositivo de lancetar de acordo com a se-
gunda concretizagdo da invengdo em varias etapas de
montagem. Uma vez mais, o componente 22 é dotado de uma
parte articulavel 35 a qual fica suspensa de uma manei-

ra basculante no lado mais baixo, preferentemente por

meio de uma dobradigca de pelicula.
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Entdo, em uma segunda etapa ilustrada na Figura
8b, o elemento de sujei¢3o de agulha 28 é inserido.

Em uma terceira etapa, a parte de articulagdo
35 e o restante do componente 22 gdo articulados em
conjunto de uma maneira tal que o elemento de mola de
plastico 24 pode deslizar passando por um lado inferior
do componente 22, sendo o lado inferior 36 levemente
biselado de forma que ele pode passar deslizando com
pouca friccgido.

A secdo curva de controle 33 & uma vez mais em
forma de “W”. A sec¢do de curva de tens3o 25 fica loca-
lizada abaixo da secd3o de curva de controle 33.

As Figuras 9a - 9e mostram vistas em perspecti-
va do dispositivo de lancetar de acordo com a segunda
concretizag¢do da invengdo durante a sua operagao.

A Figura 9a mostra a condigdo de operagdo antes
do uso do dispositivo de lancetar. O lado traseiro do
componente 22 estd ainda localizado em conjunto com ©
elemento de acionamento manual 32 um pouco fora do cor-
po de base (corpo principal) 21 e é empurrado para den-
tro do corpo de base (corpo principal) 21 por meio de
uma aplicac¢do manual de pressdo, conforme ilustrado por
meio da seta 37.

A Figura 9b mostra uma vista em perspectiva do
componente 22 que estid sendo empurrado para dentro do
corpo de base (corpo principal) 21, conforme ilustrado
por meio da seta 38. Durante esta ac¢io de empurrar para

dentro, ocorre uma pré-tensio do elemento de mola de
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plastico 24, mediante articulagdo da parte basculante
35 para a esguerda. Isto ocorre como um resultado da
segcdo de curva de tensdo 25 deslizar ao longo da protu-
berancia 34 fixa ao corpo de base (corpo principal),
protuberédncia esta que, uma vez mais, preferentemente &
triangular.

Ao alcancar uma extremidade livre 25b da secgdo
de curva de tens3o 25, a pressio na mola de plastico
24, que é pré-tracionada para o seu maximo, é repenti-
namente liberada, conforme ilustrada na Figura 9c, de
forma que & iniciada uma libera¢do de pressdo do ele-
mento de mola de plastico 24. Isto ocorre como um re-
sultado do fato de que a protuberdncia 34 libera a se-
¢3o de curva de tensdo 25 por ultrapassar a extremidade
livre 25b da se¢do de curva de tensdo 25.

Durante a liberacdo de pressdo, o elemento de
sujeicdo de agulha 28 & empurrado para diante dentro do
recorte de guia 26, uma vez gque ele movimenta-se ao
longo da sec¢do de curva de controle em forma de “V” da
direita para a esquerda dentro de um periodo de tempo
muito curto e logo alcan¢ga o ponto mals baixo 33a da
segdo de curva de controle 33. Quando ela alcancga este
ponto, a extremidade 29 da agulha 30 logo sai pela a-
bertura 23 no lado inferior do corpo de base (corpo
principal) 21 e & entdo retraida rapidamente de volta
ao corpo de base (corpo principal), conforme ilustrado
pela seta 40 na Figura 9e. A Figura 9e mostra a condi-

¢do do dispositivo de lancetar como um todo de acordo
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com a segunda concretizag¢do da invengdo depois do uso.

Naturalmente, o elemento de sujeig¢d3o de agulha
com uma ranhura disposta no mesmo ou com duas protube-
rancias dispostas no mesmo j& se desloca ao longo da
segdo de curva de controle, que é projetada na forma de
uma alma ou trilho, da esquerda para a direita uma pri-
meira vez durante o empurrdo para baixo do elemento de
acionamento 32, antes do mesmo se deslocar ao longo da
segdo de curva de controle uma segunda vez na diregdo
oposta, a fim de, durante esta segunda vez, permitir
que a agulha seja empurrada para fora do corpo de base
(corpo principal), diferente da primeira vez.

A Figura 10a mostra uma vista em perspectiva de
um dispositivo de lancetar de acordo com uma terceira
concretizagdo da invenc¢3o. Este dispositivo de lancetar
uma vez mais compreende um corpo de base (corpo princi-
pal) 41 com um componente 42 disposto no mesmo e uma
abertura 43 no lado inferior.

Na Figura 10b, o dispositivo de lancetar de a-
cordo com a terceira concretizacgdo estd ilustrado na
condigdo desmontada. Este dispositivo de lancetar com-
preende no seu componente uma pluralidade de elementos
preferentemente formados de uma sd peg¢a, que compreen-
dem o elemento de mola de plastico 44, uma parte arti-
culavel 45 que no topo fica disposta articulavelmente
no componente e tem uma se¢ido de curva de controle no
fundo, e um elemento de acionamento 52.

Uma vez mais, um recorte de guia 46 é formado
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no componente 42 com a finalidade de combinar um ele-
mento de sujeicd3o de agulha 48 com uma agulha 50 dis-
posta no mesmo, sendo a dita agulha dotada de uma ex-
tremidade de ponta 49 com uma tampa de protegdo 51 dis-
posta na mesma. |

A tampa de protegao 51 pode ser removida tor-
cendo em uma etapa de operagido separada antes do acio-
namento do auxiliar de lancetamento e serve como uma
protegdo estéril.

A Figura 11 uma vez mais mostra o componente 42
do dispositivo de lancetar de acordo com a terceira
concretizagdo. O componente 42 compreende a parte arti-
culavel 45, a qual é disposta de forma a articular-se
no topo por meio de uma dobradiga de pelicula 55. No
fundo, a parte articulavel é provida de uma seg¢do de
curva de controle 53, a qual & uma vez mais em forma de
“V” de uma maneira idéntica ou assemelhada e tem um
ponto mais baixo 53a.

O elemento de mola de plastico 44 pode ser ar-
ticulado em conjunto com o elemento de acionamento ma-
nual 52, que fica disposto de forma basculante em um
ponto inferior 54 por meio de uma dobradiga de pelicula
no restante do componente 42, em relacdo ao resto do
componente 42, tal como ilustrado pela seta de cabecga
dupla 52.

O elemento de acionamento manual articulavel 52
pode engatar com a sua extremidade superior 52a em uma

borda de canto correspondente 42a de forma complementar
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no componente 42, t3o logo o elemento de acionamento
manual foi articulado suficientemente dentro do corpo
de base (corpo principal).

A Figura 12 uma vez mais mostra uma vista fron-
tal aberta e parcialmente seccional do dispositivo de
lancetar de acordo com a terceira concretizag¢do da in-
vengdo. Pode-se cbservar claramente a partir deste dia-
grama que o elemento de mola de plastico 44 pode ser
montado em relag8o a um encosto 56 da parte articulavel
45 a fim de proporcionar uma libera¢do do elemento de
sujeigdo de agulha quando da continuag¢do da atuac¢do do
elemento de acionamento manual 52.

Por meio de uma ranhura, o elemento de sujeigdo
de agulha 48 pode deslizar ao longo da seg¢do de curva
de controle 53 enquanto a segdo de curva de controle
53, que & projetada de maneira semelhante trilho ou al-
ma, se movimenta da esquerda para a direita.

As Figuras 13a - 13d mostram, uma vez mais, uma
vista em perspectiva de varias condic¢des de operag¢do do
dispositivo de lancetar de acordo com a terceira con-
cretizagdo da invengdo. A Figura 13a mostra o disposi-
tivo de lancetar antes do seu uso. Na partida, o ele-
mento de acionamento manual 52, que fica disposto no
lado, €& articulado para a direita, tal como ilustrado
Por meio da seta 57.

Em virtude de tal articulagdo do elemento de
acionamento manual 52 para a direita, ocorre entdo a

pré-tensdo do elemento de mola de plastico 44 - tal co-
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mo ilustrada na Figura 13b - por esta Gltima ser empur-
rada com a sua extremidade direita (n&o ilustrada neste
caso) contra o encosto 56 (ilustrado na Figura 12) da
parte articulavel 45. Como um resultado, obtém-se uma
forma de arco aumentada do elemento de mola de plastico
44 e, desta maneira € gerada uma pré-tensdo. Esta con-
digdo esta ilustrada pela seta 58.

Na Figura 13c, ocorre um desblogueio da condi-
¢8o freada do elemento de sujeig¢do de agulha 48 através
do acionamento de uma alavanca de frenagem 48a, a qual
se encontra ilustrada de forma mais detalhada na Figura
11 e & conectada ao elemento de sujeigdo de agulha 48,
por meio de uma protuberdncia 59c do elemento de acio-
namento manual 52, como um resultado do gque a pressao
da mola de plastico 44 pré-tracionada pode ser liberada
repentinamente e a parte articulavel 45 é articulada
repentinamente para a direita, conforme ilustrada pelas
setas 59 e 60 nas Figuras 13c e 13d.

Esta articulag¢do da parte articulavel 45, em
particular da sua extremidade inferior, torna possivel
ao elemento de sujeig¢do de agulha 48 ser deslocado da
direita para a esquerda ao longo da segdo se curva de
controle 53, que fica disposta na extremidade inferior
da parte articulavel 45, em consequéncia do que a ponta
de agulha 49 sai abruptamente da extremidade inferior
43 e 47 do corpo de base (corpo principal) e do compo-
nente 42 e & imediatamente retraida de volta para den-

tro do dispositivo de lancetar depois que o ponto mais
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baixo 53a da sec¢do curva de controle 53 foi ultrapassa-
do. Como um resultado, ocorre uma operagdo de lanceta-
mento rapida e simples, independente do usuario.

Se o elemento de mola de plastico 44 for plena-
mente pré-tracionado, esse movimento de articulagdo da
parte articulavel 45 de uma maneira controlada & possi-
vel ao mesmo tempo em que a extremidade superior 52a do
elemento de acionamento manual 52 engata dentro da se-
¢do de canto 42a do componente 42, tal como ilustrado
pelo diagrama exposto na Figura 13c.

A Figura 14 uma vez mais mostra uma vista fron-
tal aberta e parcialmente seccional de um dispositivo
de lancetar de acordo com uma quarta concretizagdo da
invengdo. Comparando-se este com um componente 62 que
se encontra ilustrado na vista em perspectiva na Figura
15 e que fica disposto dentro de um corpo de base (cor-
po principal) 61 com uma abertura 63 no lado inferior,
€ evidente que, uma vez mais, um elemento de mola de
plastico 64 de tracado em forma de arco fica disposto
em um elemento de acionamento manual 72, em que, neste
caso, o elemento de acionamento manual e o elemento de
mola de plastico 64 estdo dispostos segundo um &angulo
de praticamente 90° em relagfdoc um aoc outro.

O elemento de mola de plastico pode ser empur-
rado contra um batente 76 de uma parte articulavel 65
na diregdo de uma seta de cabeg¢a dupla 72b, guando se
pressiona a alavanca de aciocnamento manual 72 de cima

para baixo.
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Uma vez mais, proporciona-se um mecanismo de
tranqueta entre o componente 62 com uma protuberancia
62a e uma parte de protuberdncia 65a da parte articula-
vel 65 que funciona como uma mola ou € de concepgdo e-
lastica. Esta parte elastica 65a pode ser liberada por
uma protuberidncia 72b do elemento de acionamento manual
72 com a finalidade de disparar uma liberag¢do de pres-
sdo uma vez que o elemento de mola de plastico 64 foi
pré-tracionado.

O elemento de sujeicdo de agulha 68 uma vez
mails compreende a agulha 70 com uma extremidade de pon-
ta 69.

O elemento articulavel 65 & disposto de maneira
tal que ele pode ser articulado em relacdo ao restante
do componente 62 na sua extremidade inferior, preferen-
temente por meio de uma dobradiga de pelicula 75.

De uma forma assemelhada, o elemento de aciona-
mento manual 72 fica disposto de uma maneira tal que
ele pode ser articulado em relac¢do ao restante do com-
ponente 62 por meio de uma dobradica de pelicula 74.

O componente 62 &, uma vez mais, equipado com
um recorte de guia 66, o qual é dotado de uma extremi-
dade aberta inferior 67.

A parte articulavel 65 desta vez tem no topo
uma secgdo de curva de controle 73 em forma de “V”, que
uma vez mais inclui um ponto mais baixo 73a.

As Figuras 16a - 16d mostram uma vista em pers-

pectiva, parcialmente aberta, do dispositivo de lance-
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tar de acordo com a quarta concretizag¢do da invengdo em
varias condi¢Ses de operagdo. A Figura 1l6a mostra a
condigdo de operacdo antes do uso. Nesta condigdo, a
segd3o de curva de controle 73 da parte articulavel 65
ainda estd disposta com a sua extremidade direita em
relagdo ao elemento de sujeig¢do de agulha 68.

Tdo logo ocorre o movimento de articulagido do
elemento de acionamento manual 72 na direg¢do descenden-
te ou de cima para baixo, tal como ilustrada pela seta
77, tem lugar um movimento de pré-tensdo do elemento de
mola de pléastico 64, sem a parte articulavel 65 ser ar-
ticulada, uma vez que esta Ultima estd ainda freada por
meio do mecanismo de travamento 65a, 62a. Esta condigio
estd ilustrada na Figura 16b, em que o movimento de ar-
ticulagdo esta ilustrado pela seta 78.

Tdo logo a protuberdncia 72a da alavanca de a-
cionamento manual 72 exerce pressdo contra a protube-
rancia elastica 75a do mecanismo de travamento, este
Gltimo é movido para fora do batente de travamento 62a
do componente 62 e desta forma a parte articulavel 65 é
liberada para um movimento de articulagdo da esquerda
pPara a direita, tal como ilustrado pela seta 79 na Fi-
gura 16c. Como um resultado, o elemento de sujeigdo de
agulha 68 pode mover-se ao longo da segdo de curva de
controle 73 da direita para a esquerda, ou a segdo de
curva de controle 73 movimenta-se através do elemento
de sujeigdo de agulha 68 da esquerda para a direita.

Como um resultado, ocorre entdo uma excursio abrupta e,
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entdo, uma retracdo, da ponta da agulha 69 em relagdo a
abertura de fundo 63. Esta condigdo esta ilustrada na
Figura 16c.

A Figura 16d mostra o dispositivo de lancetar
depois do uso. Nesta condigdo, a parte articulavel 65
foi plenamente articulada da esquerda para a direita,
conforme ilustrada pela seta 80.

Os elementos de articulagdo podem ser projeta-
dos de maneira tal que, em vez de serem dispostos arti-
culadamente no corpo de base (corpo principal) por meio
de dobradigas de pelicula e assim serem formados em uma
peca TGnica com o mesmo, eles s&o proporcionados como
elementos deslocaveis que podem ser deslocados em rela-
¢80 ao corpo de base (corpo principal).

Todos os aspectos expostos nos documentos de
pedidos sdo reivindicados como essenciais para a inven-
¢do na medida em que os mesmos sejam novos individual-

mente ou em combina¢do com relacdo & técnica anterior.
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Lista de referéncias

1

2
3
4

10
11
12
13
13a
14
15
16
17
18
19
20
21
22
24

25

corpo de base (corpo principal)
componente

saida de agulha

elemento de mola de pléastico
seg¢do de curva de tensao
angulo

extremidade livre

recorte de guia

abertura no lado inferior
elemento de sujeic¢do de agulha
extremidade de ponta
agulha/lanceta

tampa de protecgdo

elemento de acionamento manual
segdo curva de controle

ponto baixo do perfil
protuberdncia

componente de articulacgdo
extremidade

seta

movimento de deslocamento
movimento de deslocamento
movimento de deslocamento
corpo de base (corpo principal)
componente

elemento de mola de plastico

seg¢do de curva de tensido
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25a
25b
26
28
29
30
31
32
33
33a
34
35
36
37
38
39
40
41
42

42a

43
44
45
46
48

48a

34/36

angulo

extremidade livre

recorte de guia

elemento de sujeigdo de agulha
extremidade de ponta

agulha

tampa de protecgao

elemento de acionamento manual
secao de curva de controle
perfil

protuberéincia

parte de articulacgdo

lado inferior

seta

movimento de deslocamento
movimento de deslocamento
movimento de deslocamento
corpo de base (corpo principal)
componente

mecanismo de travamento/borda de
to

abertura

elemento de mola de plastico
elemento de articulagdo
recorte de guia

elemento de sujeigdo de agulha

can-

protuberincia de retencdo /alavanca

de frenagem
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49
50
51
52

52a

52c
53
53a
55
56
57,
59c¢
60
61
62
62a
63
64
65
65a
66
67
68
69
70
72

72a

58,

59

35/36

extremidade de ponta

agulha

tampa de protecgdo

seta de cabeg¢a dupla
extremidade superior do mecanismo
travamento

protuberidncia de liberagéo
secido de curva de controle
perfil

dobradiga de pelicula

batente

seta

protuberdncia

seta

corpo de base (corpo principal)
componente

mecanismo de travamento
abertura no lado inferior
elemento de mola de plastico
elemento de articulagdo
protuberancia de retengdo
recorte de guia

extremidade aberta

elemento de sujei¢do de agulha
extremidade de ponta

agulha

elemento de acionamento manual

protuberidncia de liberacgdo

de



72b
73
73a
75
75a

77,

78,

79,

80

36/36

protuberancia

secdo de curva de controle
perfil /ponto mais baixo
dobradiga de pelicula
protuberancia eléastica

seta
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REIVINDICACOES

1 - Dispositivo de lancetar para coletar sangue
para exames médicos, que compreende a corpo de base (1;
21; 41; 61), pelo menos uma agulha (10; 30; 50; 70) a
gual fica disposta no mesmo e que pode ser estendida
para fora com uma extremidade de ponta (9; 29; 49; 69),
tendo um elemento de sujeig¢do de agulha (8; 28; 48; 68)
que cinge pelo menos parcialmente a agulha (10; 30; 50;
70), e um elemento de acionamento manual (12; 32; 52;
72) para liberar um movimento de deslocamento (19) da
agulha (10; 30; 50; 70) em conjunto com o elemento de
sujeigdo de agulha (8; 28; 48; 68) em relagido ao corpo
de base (1; 21; 41; 61), em gue um elemento de mola de
pléastico deslocavel ou articulavel (4; 24; 44; 64) para
gerar uma pré-tragdo por meio do elemento de acionamen-
to manual (12; 32; 52; 72), que é conectado a uma segdo
de curva de controle (13; 33; 53; 73) que pode ser des-
locada ou articulada no corpo de base (1; 21; 41; 61),
se encontrar disposto em pelo menos um componente (2;
22; 42; 62) que fica previsto no corpo de base (1; 21;
41; 61), caracterizado por o elemento de sujeig¢do de
agulha (8; 28; 48; 68) estar conectado a seg¢do de curva
de controle (13; 33; 53; 73) e poder ser deslocado au-
tomaticamente na direg3o para frente e/ou para tras (18
- 20; 38 - 40) durante uma liberag¢do de pressdo do ele-
mento de mola de pléstico (4; 24; 44; 64) por movimen-
tacdo ao longo da segdo de curva de controle (13; 33;

53; 73) deslocada ou articulada.
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2 - Dispositivo de lancetar, de acordo com a
reivindicacdo 1, caracterizado por uma sec¢do de curva

de tensdo (5; 25) que fica disposta no componente (2;

’

-~

22) e se estende segundo um dngulo (5a; 25a) a direcg3o
do movimento de deslocamento (18 - 20; 38 - 40) do ele-
mento de sujeicdo de agulha (8; 28), sec8o de curva de
tensio esta que esti conectada ao elemento de mola de
plastico (4; 24), de tragado em forma de arco, e, du-
rante um movimento de deslocamento (18) do componente
(2; 22) em relagdo ao corpo de base (1; 21), pode ser
variado em termos da sua direg¢do de curso por desliza-
mento ao longo de uma protuberdncia (14; 34) disposta
no corpo de base (1; 21) ou ao longo de um elemento
proporcionado semelhante a ranhura.

3 - Dispositivo de lancetar, de acordo com a
reivindicagdo 2, caracterizado por os movimentos de
deslocamento (18 - 20) do elemento de sujeigdo de agu-
lha que se movimenta para fora (8) e do componente (1)

terem a mesma direcdo.

4 - Dispositivo de lancetar, de acordo com a
reivindicag3o 2, caracterizado por os movimentos de
deslocamento (18 - 20) do elemento de sujeigdo de agu-

lha que se movimenta para fora (8) e do componente (1)
serem perpendiculares ou segundo um &dngulo em relagédo
um ao outro.

5 - Dispositivo de lancetar, de acordo com a
reivindicacdo 2 ou 3, caracterizado por a protuberdncia

(14; 34) ter uma forma basica triangular.
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6 - Dispositivo de lancetar, de acordo com uma
das reivindica¢des 2 a 4, caracterizado por a segdo de
curva de tensdo (5; 25) ter uma extremidade livre (5b,
25b) que, depois de deslizar e ultrapassar a protube-
rancia (14; 34), pode ser orientada automaticamente pa-
ra a sua posigdo de partida para a liberag¢3o de pressdo
do elemento de mola de plastico (4; 24).

7 - Dispositivo de lancetar, de acordo com uma
das reivindicag¢des 2 a 6, caracterizado por o componen-
te (2; 22) ser formado em uma pe¢a em conjunto com a
segdo de curva de controle (13; 33), a segdo de curva
de tensdo (5; 25) e o elemento de mola de plastico (4;
24) .

8 - Dispositivo de lancetar, de acordo com a
reivindicagdo 1, caracterizado por o elemento de mola
de plastico (44; 64) ficar disposto no elemento de a-
cionamento manual (52; 72), que pode ser articulado
(54; 74) em relagdo ao componente (42; 62), e pode ser
pré-tracionado contra outro elemento de articulacgdo
(45; 65) que compreende a segdo de curva de controle
(53; 73) e fica montado de forma tal que pode articu-
lar-se (55; 75) em relacio ao componente (42; 62).

9 - Dispositivo de lancetar, de acordo com a
reivindicacdo 8, caracterizado por o elemento de acio-
namento manual (52; 72) ser dotado de uma protuberdancia
de liberagdo (52c; 72a) para deslocamento de uma protu-
berlncia de retenc¢io (48a; 65a) do elemento de sujeigdo

de agulha (48) ou do elemento de articulagdo (65) para
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fora de uma posigdo freada.

10 - Dispositivo de 1lancetar, de acordo com
qualquer uma das reivindicag¢des precedentes, caracteri-
zado por o elemento de acionamento manual (52; 72) e o
componente (41; 61) terem um mecanismo de travamento
(52a; 42a; 62a; 65a) para travamento do elemento de a-
cionamento manual (52; 72) em uma posigdo predefinida.

11 - Dispositivo de lancetar, de acordo com uma
das reivindicag¢des 8 a 10, caracterizado por o compo-
nente (42; 62) e o elemento de articulacéo (45; 65) se-
rem formados em uma sb pega.

12 - Dispositivo de lancetar, de acordo com uma
das reivindicagdes precedentes, caracterizado por o
componente (2; 22; 42; 62) e o elemento de acionamento
manual (12; 32; 52; 72) serem formados em uma sb pecga.

13 - Dispositivo de lancetar, de acordo com uma
das reivindicag¢des precedentes, caracterizado por a se-
¢do de curva de controle (13; 33; 53; 73) ser dotada de
um perfil (13a; 33a; 53a; 73a) que & idéntico ou asse-
melhado a uma forma de “Vv~.

14 - Dispositivo de lancetar, de acordo com uma
das reivindica¢des precedentes, caracterizado por a se-
¢do de curva de controle (13; 33; 53; 73) formar no seu
perfil uma alma que fica cingida nos dois lados pelo
elemento de sujeic3o de agulha (8; 28; 48; 68) de ma-
neira a deslizar ao longo da mesma na diregdo de perfil
da alma.

15 - Dispositivo de lancetar, de acordo com uma
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das reivindica¢des 1 a 13, caracterizado por a se¢do de
curva de controle (13; 33; 53; 73) e/ou a secgdo de cur-
va de tensdo (5; 25) formarem no seu perfil uma depres-
sdo semelhante a ranhura na gqual engancha pelo menos
uma protuberidncia que esta disposta no elemento de su-
jeig¢do de agulha, de maneira tal a deslizar ao longo da

mesma na direcgdo de perfil de depressao.
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Fig. 15
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RESUMO

DISPOSITIVO DE LANCETAR PARA COLETAR SANGUE PARA EXAMES

MEDICOS

A invengdo refere-se a um dispositivo de lance-
tar para coletar sangue para exames médicos que compre-
ende um corpo de base (1; 21; 41; 61), pelo menos uma
agulha (10; 30; 50; 70) a qual fica disposta no mesmo e
que pode estender-se para fora com uma extremidade de
ponta (9; 29; 49; 69), tendo um elemento de sujeigdo de
agulha (8; 28; 48; 68) que envolve pelo menos parcial-
mente a agulha (10; 30; 50; 70), e um elemento de acio-
namento manual (12; 32; 52; 72) para liberar um movi-
mento de deslocamento (19) da agulha (10; 30; 50; 70)
em conjunto com o elemento de sujeigdo de agulha (8;
28; 48; 68) em relagdo ao corpo de base (1; 21; 41;
61), em gue um elemento de mola de plastico capaz de
ser deslocado ou articulado (4; 24; 44; 64) para gerar
uma pré-tensdo por meio do elemento de acionamento ma-
nual (12; 32; 52; 72), o qual & conectado a uma segao
curva de controle (13; 33; 53; 73) gque pode ser deslo-
cada ou articulado no corpo de base (1; 21; 41; 61),
fica disposto em pelo menos um componente (2; 22; 42;
62) disposto no corpo de base (1; 21; 41; 61), em gque O
elemento de sujeicdo de agulha (8; 28; 48; 68) esta co-
nectado a secdo curva de controle (13; 33; 53; 73) e
pode ser deslocado automaticamente mna direg¢do para
frente e para tras (18 - 20; 38 - 40) durante a libera-

¢3o de pressido do elemento de mola de plastico (4; 24;
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44; 64) pelo movimento corredigo ao longo da seg¢do cur-

va de controle deslocada ou articulada (13; 33; 53;

73) .
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