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(57) Resumo: MAQUINA DE TRABALHO Trata-
se de uma méaquina de trabalho (10) que inclui
um corpo ( 11) com uma extremidade anterior (
12) e uma extremidade posterior (13), além de
uma estrutura de propulsdo de engrenagem ao
solo ( 15) através da qual se pode acionar a
maquina (10) sobre o solo, um conjunto de braco
de carregar (25) que inclui um brago de carregar
(26) montado em uma extremidade (26a) em
relacéo ao corpo (11) e que se estende a frente
ou na direcdo de um lado do corpo (11), além da
extremidade anterior (12) do corpo (11), para
uma segunda extremidade (26b) onde ha uma
montagem para um implemento de trabalho (35),
sendo que o conjunto de brago de carregar (15)
inclui uma primeira articulacéo (28) que se
conecta de forma giratéria ou é adjacente a uma
extremidade (26a) do brago de carregar (26) e
também ao corpo (11) em uma primeira posi¢éo
de montagem (27), além de uma segunda
articulacéo (32) que se conecta de forma
giratéria ao braco (26) entre a(...)
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MAQUINA DE TRABALHO

Descrigdo da Invengao

Esta invencdo refere-se a uma maquina de trabalho,
mais particularmente a uma maquina de trabalho do tipo que
tem um corpo, uma estrutura de propulsdo de engrenagem com
0 solo e um conjunto de bra¢o de carregar.

De acordo com a invengdo, proporciona-se uma maquina
de trabalho gqgue inclui um corpo com uma extremidade
anterior e uma extremidade posterior, sendo © CoOrpo
proporcionado com uma estrutura de propulsdo de engrenagem
ao solo através da qual se pode acionar a maguina sobre o
solo, um conjunto de brag¢o de carregar que inclui um brago
de carregar montado em uma extremidade em relag¢do ao corpo
e que se estende a frente ou na diregdo de um lado do
corpo, além da extremidade anterior do corpo, para uma
segunda extremidade na qual hd uma montagem destinada a um
implemento de trabalho, sendo que o conjunto de braco de
carregar inclui uma estrutura de montagem para montar o
brago de carregar no corpo, com a estrutura de montagem
incluindo uma primeira articulagdo que se conecta de modo
giratério ou é adjacente a uma extremidade do braco de
carregar e também ao corpo em uma primeira posicgdo de
montagem, e uma segunda articula¢do que se conecta de forma
giratdéria ao brago entre as primeira e segunda extremidades
do brago, além de ao brago em uma segunda posicdo de
montagem a frente da primeira posigdo de montagem, sendo
que a maquina inclui um atuador que age entre o braco de
carregar e O corpo para elevar e baixar o brago de carregar
em relagdo ao corpo.

Em consequéncia, as primeira e segunda articulacdes
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proporcionam dois lados opostos de uma estrutura de
gquadrilatero (melhor apreciada quando o brago de carregar
esté elevado) , com oS outros dois ladoes opostos
proporcionados, em um lado, pela extensdo do brago de
carregar entre onde as primeira e segunda articulacdes
estdo montadas de forma giratdria, e no outro lado pela
extensdao do corpo entre as primeira e segunda posig¢gdes de
montagem.

A geometria das primeira e segunda articulag¢des e as
suas posigdes de conexdo giratdria ao corpo e ao braco
proporcionam a vantagem de, ao se elevar ou abaixar o
brago, a segunda extremidade do brago de carregar, onde o
implemento de trabalho estd montado em uso, mover-se
geralmente de forma vertical para cima e para baixo, quando
a magquina estd de forma geral nivelada. Na realidade, o
movimento nao sera exatamente vertical, pPorém,
selecionando-se cuidadosamente pardmetros de projeto para
as articulag¢des, pode-se obter um movimento do implemento
de trabalho consideravelmente vertical.

Isto é importante porque o centro de gravidade da
maquina dessa forma ndo deve mudar para frente e para tras
de modo significativo em resposta aos movimentos para cima
e para baixo do brago de carregar. Se o implemento de
trabalho ndo se movimentar para cima e para baixo de modo
substancialmente vertical, isto pode levar ao desequilibrio
longitudinal e, em consequéncia, pode-se precisar
restringir a envolvente do movimento do brag¢o de carregar a
fim de manter a estabilidade da mé&guina. A presente
inveng¢do permite a extensdo do alcance do braco de carregar

em toda a altura ao se comparar a uma magquina de bracgo
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radial na qual o brag¢o de carregar &€ simplesmente girado em
relagdo ao Corpo e a carga se movimenta para cima e para
baixo ao longo de uma curva definida.

De preferéncia, o atuador & um atuador linearmente
extensivel montado de forma giratdria em uma extremidade do
brago de carregar, de preferéncia entre onde as primeira e
segunda articulagdes sdo montadas de forma giratdéria ao
brago de carregar, sendo o atuador montado de forma
giratdria em uma segunda extremidade no corpo entre as
primeira e segunda posi¢des de montagem.

Em uma modalidade preferencial, a primeira
articulagdo possibilita uma disté@ncia mais curta entre as
suas conexdes giratbérias ao brago de carregar e a primeira
posicdo de montagem do corpo do que a distdncia permitida
pela segunda articulag¢do entre as suas conexdes giratdrias
ao brago de carregar e a segunda posig¢dao de montagem do
Coxpo.

Embora se possa aplicar a inveng¢do a uma ampla
variedade de configura¢des de magquinas de trabalho, a
invengdo & particularmente aplicdvel onde a magquina é uma
assim chamada maquina de carregar de direqéo deglizante, na
qual a estrutura de propulsdo de engrenagem ao solo inclui
um par de rodas ou uma esteira de volta continua, em ambos
os lados do corpo, sendo que se efetua a direcdo acionando-
se de forma diferencial as rodas ou ao menos uma das rodas
do par, ou a esteira, em um lado do corpo em relacdo a
roda, ou rodas, ou esteira, no outro lado do corpo, ou a um
elemento de maquina de carregar. Tais maquinas tendem a ser
compactas e, em consequéncia, a instabilidade devido ao

deslocamento do centro de gravidade ao se movimentar uma
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carga ao elevar e baixar o brago € um caso especifico.

Considerando-se que se pode proporcionar uma
disposigdo de levantamento vertical ao se distender e
ehcurtar de forma simultdnea um brago de carregar
telescdpico durahte a elevagdo e abaixamento do bracgo de
carregar, a presente proposta permite obter a elevagdo
vertical com um brago dque mnd3o €& telescdpico, sendo
substancialmente rigido entre as primeira e segunda
extremidades. Assim, a presente invengdo proporciona uma
solucdo mais econdmica.

A magquina de trabalho pode incluir uma cabine montada
sobre o corpo. Pode-se montar a cabine dirigida a um
segundo lado do corpo oposto ao primeiro lado onde o brago
se estende, e, de preferéncia, na extremidade anterior do
corpo, de modo dque nenhuma parte do corpo se estenda de
forma significativa & frente da cabine.

O brago de carregar pode ser um Unico brago de
carregar.

Neste relatério descritivo, “brago Gnico” significa
que ou o brago estd entre a sua primeira e segunda
extremidades, ou & uma constru¢éo fechada ou moldada, ou
uma construcéd de partes de brago, e que ndo é necessario
se receber ao menos nenhuma parte do corpo da magquina entfe
quaiquer parte do brago a fim de permitir baixar o braco
para a condigdo de totalmente abaixado quando o implemento
de trabalho estd sobre o solo.

O Unico brag¢o de carregar do conjunto do brago de
carregar pode na segunda extremidade do brac¢o incluir um
elemento transversal que proporcione suporte & montagem do

implemento de trabalhc na segunda extremidade do braco de
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carregar.

Conforme o caso, a primeira articulag¢do da estrutura
de montagem de braco do conjunto do brag¢o de carregar pode
incluir wuma primeira perna que possibilita a montagem
giratdéria em relagdo ao corpo na primeira posigdo de
montagem, além de uma segunda perna dgue possibilita a
montagem giratdria ao brago de carregar na extremidade, ou
adjacente a ela, do brago de carregar, sendo que a primeira
e a segunda perna subtendem um &angulo obtuso entre elas,
com o vértice do adngulo apontando para a frente da magquina.

A segunda articulagdo &, de preferéncia, reta entre
as suas montagens giratdrias ao brago de carregar e a
segunda posig¢do de montagem do corpo.

Descrevem-se agora modalidades da invengdao tomando
como referéncia os desenhos anexados, nos quais:

A Figura 1 é uma vista em perspectiva ilustrativa de
um lado e da extremidade anterior de uma mAquina de
trabalho de acordo com a inveng¢do, que mostra um brago de
carregar em uma posigdo elevada;

A Figura 2 é wuma vista similar a Figura 1, porém
mostrando o brac¢o de carregar em uma condic¢do de abaixado;

A Figura 3 é uma vista em perspectiva ilustrativa da
miaquina das Figuras 1 e 2, porém akpartif de um segundo
lado e da extremidade posterior, e com o brago de carregar
abaixado;

A Figura 3A é uma vista similar a da Figura 3, porém
mostrando aberta uma porta de acesso ao motor de combustdo
interna da magquina fechada na Figura 3;

A Figura 4 & uma vista similar a da Figura 3, porém

mostrando o braco de carregar elevado e a cabine na
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condigdo de permitir a manutencao;

A Figura 5 & uma vista em planta do lado de baixo da
méquina mostrada nas figuras anteriores, porém modificada.

Com referéncia aos desenhos, mostra-se uma maquina de
trabalho 10 que inclui um corpo 11 com uma extremidade
anterior 12 e uma extremidade posterior 13 gque representam,
respectivamente, as dire¢des normals de percurso para
frente e reverso da maquina 10.

O corpo 11 inclui uma estrutura de propulsdc de
engrenagem ao solo 15 que, no caso da ma&gquina das Figuras
de 1 a 4, inclui uma esteira de volta continua 16, 17 em
cada lado do corpo 11, e, no caso da maquina da Figura 5,
um par de rodas 1l1l6a, 1l6b e 17a, 17b em cada lado do corpo
11.

Aciona-se cada uma das esteiras 16, 17 por intermédio
das respectivas rodas dentadas 19, 20 que sdo, por sua vez,
acionadas através dos respectivos motores hidraulicos 21,
22. Todavia, as esteiras 16, 17 podem ser acionadas através
de uma transmissdo por intermédio de um UGnico wmotor
hidraulico, um motor de combustdo interna, ou algum outro
dispositivo impulsionador. Na maquina da Figura 5, ambas as
rodas 16a, 16b em um lado do corpo 11 sdo acionadas através
de uma transmissdo, como uma corrente propulsdra e/ou
engrenagens de acoplamento (ndo vistas), a partir de um
primeiro motor hidr&ulico 21, sendo as rodas 17a, 17b no
segundo lado oposto do corpo 11 acionadas através de uma
transmissdo similar neste exemplo, por um segundo motor
hidrdulico 22.

Pode-se ver na Figura 5 que o primeiro e o segundo

motor hidrdulico 21, 22 estdo deslocados, isto &, seus
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eixos de acionamento estdo paralelos, porém separados um do
outro. Isto possibilita mails espag¢go para montagem e
manutencdo e permite usar motores axialmente mais longos
21, 22 do que em uma disposigdo na qual os eixos de
acionamento dos motores 21, 22 estdo alinhados.

A mAquina 10 ainda inclui um conjunto de brago de
carregar 25 que engloba um UGnico brag¢o de carregar 26 e uma
estrutura de montagem de brago para montar o brago de
carregar 26 em relag¢do ao corpo 11.

A estrutura de montagem de brago de carregar inclui
uma primeira articulacdo 28 montada de forma giratdria em
23 ou em diregdo a uma extremidade 26a do bra¢o de carregar
26 e ao corpo 11 em uma primeira posigdo de montagem 27.
Neste exemplo, a primeira articulagdo 28 inclui uma
primeira perna 28a e uma segunda perna 28b. A primeira
perna 28a possibilita a montagem giratdéria 23 a uma
extremidade 26a do brago de carregar 26, enquanto a segunda
perna 28b possibilita a montagem giratdéria da primeira
articulagdo 28 ao corpo 11 na primeira posig¢gdo de montagem
27. As pernas 28a, 28b subtendem entre elas um &ngulo
obtuso, sendo que o vértice 29 do angulo obtuso aponta na
direcdo da extremidade anterior 12 da maquina 10.

As pernas 28a, 28b podem estar integradas ou
conectadas, mas, conforme o caso, a primeira articulacdo 28
estabelece uma distancia fixa entre as respectivas conexdes
giratérias em 23 e 27 do brago 26 e do corpo 11.

A estrutura de montagem do brago de carregar inclui
uma seguhda articulac¢do 32, neste exemplo substancialmente
reta e rigida, sendo a segunda articulacdo 32 em uma

extremidade montada de forma giratdria ao brago de carregar
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26 em uma posig¢do 32a ao longo do brago de carregar 26 que
se situa entre essa extremidade 26a do brago de carregar 26
e uma segunda extremidade 26b do brago de carregar 26 que
estd além do corpo 11, a frente. O brago de carregar 26 se
estende & frente a partir de uma extremidade 26a onde o
brago 26 estd montado em relagdo ao corpo 11 através da
primeira articulag¢do 28, para a segunda extremidade 26D,
onde, em uso como mostrado, monta-se um implemento de
trabalho como, por exemplo, uma cagamba de carregar 35 ou
garfos. Monta-se també&m a segunda 1ligagdo 32 de forma
giratdria ao corpo 11 em uma segunda extremidade 32b oposta
a primeira montagem giratdria de extremidade 32a ao brago
26, em uma segunda posic¢ao de montagem 36 gue esta a frente
da primeira posigdo de montagem 27.

Neste projeto, a segunda articulacdo 32 é mais longa
que a dist@ncia entre as conexdes giratdrias permitidas
pela primeira articulagdo 28 a extremidade do braco de
carregar 26a em 23, e a primeira posig¢do de montagem 27 do
corpo 11.

Situa-se entre a primeira e a segunda articulacdo 28,
32, que se estendem entre o corpo 11 e o brago de carregar
26, um atuador teléscépico estendendo-se de forma linear
40, que gira em uma extremidade no brag¢o de carregar 26 em
ﬁma posigdo 40a entre as conexdes giratdérias 26a, 32a para
as primeira e segunda afticulagées 28, 32 e na extremidade
oposta ao corpo 11, entre (porém abaixo) as primeira e
segunda posicées de montagem 27,36.

- As primeira e segunda articulacgdes 28, 32
proporcionam dois lados opostos de um quadrilatero (que se

vé melhor gquando o brag¢o de carregar 26 estda elevado),
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proporcionando-se os outros dois lados opostos por um lado
através da extensdao do brago de carregar 26 entre as
conexdes giratdbrias 23, 32a para a primeira e segunda
articulagdes 28, 32 e, no outro lado, através da extensao
do corpo 11 entre a primeira e segunda posig¢des de montagem
27, 36.

Ao se estender e ietrair o atuador 40, o brago de
carregar 26 serd elevado e abaixado, ou, mais propriamente,
a segunda extremidade 26b do brago de carregar 26 sera
elevada e abaixada em relagdo ao corpo 11, em consequéncia
elevando e abaixando uma carga transportada por intermédio
do implemento de trabalho 35.

Ao se abaixar o brago de carregar 26 para a sua
condig¢do mais baixa conforme se vé na Figura 2, pode-se
observar que a segunda articula¢do 32 se estenderd de modo
geral ao longo do corpo 11 adjacente a extensdo do corbo 11
entre as primeira e segunda posicgdes de montagem 27, 36,
debaixo do brago 26, com ao menos a maior parte da extensdo
do brago de carregar 26 paralela. Gira-se a primeira
articulagdo 28 para trds a partir da posigdo indicada na
Figura 1.

O efeito da geometria descrita & que ao se elevar e
abaixar o brag¢o de carregar 26, a segunda extremidade 26b e
o implemento de trabalho 35 <carregado na segunda
extremidade 26b se movimentardo para c¢ima e para baixo
geralmente de forma vertical (considerando-se que a magquina
10 esta nivelada) para, através disso, reduzir
deslocamentos no centro de gravidade para frente e para
trds da magquina 10. Embora na realidade o implemento de

trabalho 35 e a carga se movimentem ligeiramente na direcdo
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e para longe do corpo 11 durante a elevagdo e abaixamento,
este movimento serd ao longo de um arco raso, havendo assim
um deslocamento leve e suave do centro de gravidade que ndo
deve afetar de modo significativo a estabilidade
longitudinal da magquina 10.

De forma mais importante, a geometria de elevagado
geralmente vertical permite maior alcance em altura do que
a assim chamada mdquina de brag¢o radial, na qual a carga se
move para cima e para baixo ao longo de uma curva.

Um {nico  braco 26 também  possibilita  melhor
visibilidade, especialmente na parte traseira da mé&quina
10.

Neste exemplo, o brago de carregar 26 inclui um
elemento transversal 42 na'Segunda extremidade 26b do braco
26, sendo que a parte 42 proporciona suporte ao implemento
de trabalho 35. Entre as suas primeira e segunda
extremidades 26a, 26b o) bracgo de carregar 26 é
substancialmente rigido.

Monta-se o implemento de trabalho de forma giratdria
na segunda extremidade externa 26b do brago de carregar 26,
para o movimento em torno de um eixo geométrico de giro
indicado em A na Figura 6. Obtém-se o movimenﬁo giratdrio
entre o implemento de trabalho 35 e o braco de carregar 26
através de um segundo atuador que se estende de forma
linear 30 montado de forma giratdria tanto no brago 26 como
no implemento de trabalho 35.

De maneira desejavel, durante a elevacgdo e
abaixamento do braqd, opera-se o segundo atuador 30 para
manter o implemento de trabalho 35 nivelado, ou sob o

controle do operador ou, de preferéncia, de forma
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automatica, através de um controlador sensivel ao movimento
do brago de carregar 26 que, em resgposta, ajusta a posigdo
do implemento de trabalho 35 em vrelagdo ao brago de
carregar 26.

Na realidade, conforme se vé& nas figuras, neste
exemplo proporciona-se o brag¢o UGnico 26 por intermédio de
um par de placas paralelas espagadas muito prdéximas 44, 45
sendo que a primeira articulag¢do 28 inclui um par de placas
de articulacdo unidas como um componente unitdrio, um em
cada lado das placas 44, 45, porém a segunda articulac¢do 32
€ um elemento unitdrio. Em outro exemplo, o braco de
carregar 26 pode ser de construgdo unitéria, por exemplo,
moldado, ou fabricado de outra forma, quer dizér, como uma
segdo de caixa e/ou fabricado em se¢des longitudinais.
Conforme o caso, ainda gque um UGnico brag¢o de carregar, ele
é proporcionado somente de um lado da magquina 10, e quando
o brago 26 & completamente abaixado, onde o brago 26
inclui, por exemplo, um par de placas 44, 45, nenhuma parte
do corpo necessita ser admitida entre as placas ou em
outras partes do brago para se obter o total abaixamento do
brago 26 de modo a baixar o implemento 35 até o solo.

O corpo 11 eleva uma cabine de operador 50 deslocada
a partir do centro da maquina 10 na direcdo do segundo lado
do corpo oposto ao primeiro lado onde se proporciona o
conjunto de brago de carregar 25. Proporciona-se a cabine
50 exatamente na extremidade anterior do corpo 11 e, de
preferéncia, nenhuma parte do corpo 11 se estende a frente
da cabine 50 de forma significativa, isto &, n8o além de 60
Mm, de preferéncia menos de 50 mm.

A cabine 50 tem uma frente 52 substancialmente em
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toda a extensdo, neste exemplo um vidro dianteiro 52a, mas
pode ser parcialmente envidracada e/ou aberta quando
necessario, um primeiro lado ao menos parcialmente
envidragado 53 ao lado do conjunto de brag¢o de carregar 25,
porém pode-se proporcionar uma barreira através de tela de
arame, e um segundo lado oposto totalmente aberto 54
delimitado por uma moldura de cabine 55, que permite uma
abertura substancialmente livre para o acesso e saida de um
operador para dentro e para fora da cabine 50. A moldura de
cabine 55 suporta uma porta de acesso de operador 56 que,
guando fechada, fecha o lado de cabine aberto 54. Conforme
se pode ver a partir da Figura 3, a porta de acesso 56 tem.
substancialmente toda a extensdo da cabine entre a frente
52 e a traseira 49 no Segundo lado da cabine 54 e
substancialmente toda a altura da cabine a partir do teto
de cabine 58 ao piso de cabine 60 no segundo lado 54 da
cabine 50. A porta 56 pode, de forma alternativa, se
estender apenas até parte da altura da cabine quando
necessario. O piso da cabine 60 estd em um nivel
imediatamente abaixo do nivel superior da esteira 17 na
modalidade das Figuras de 1 a 4, e imediatamente abaixo da
altura das rodas 17a, 17b na modalidade da Figura 5. Neste
éxemplo, a porta 56 n3o se estende até o'piso'60, de modo
que se podé girar a a porta 56 sobre a eSteifa'l7/rodas
para permitir a um operador de maguina entrar e sair da
cabine 50 com minima limita¢§o.

No exemplo em que a porta tem substancialmente a
altura mais elevada, a porta 56 é envidracada ao menos
parcialmente, porém pode ser essencialmente um painel

envidragado em toda a sua extensdo, sendo a porta de acesso
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56, conforme o caso, girada por intermédio de dobradigas
56a até um batente traseiro 55a da moldura de cabine 55,
porém, em outro exemplo, pode-se articular de outra forma a
porta de acesso 56.

Proporciona-se a cabine 55, de preferéncia, através
de um par de molduras geralmente invertidas em formato de U
57a, 57b com ao menos no lado aberto de cabine 54 nenhuma
parte de moldura interferindo. As molduras em formato de U
57a, 57b podem ter painéis a elas fixados para proporcionar
o teto 58, o lado de cabine 53 e a traseira de cabine 59,
sendo gque a moldura 55 inclui elementos de moldura
transversais que conectam as molduras 57a, 57b a fim de
proporcionar supdrte ao piso 60, qUe pode sér uma estrutura
moldada ou uma estrutura fabricada em acgo.

Como se compreenderd a partir da Figura 4, a cabine
50 &€ mbvel em relagdo ao corpo 11 a partir da condig¢do “em
uso” 1indicada nas figuras anteriores, até a condig¢do de
permitir o acesso para baixo da cabine 50 com propdsitos de
manutencao.

Por exemplo, pode-se acomodar debaixo da cabine 50 o
motor de acionamento hidrdulico ou motores 21, 22 onde
proporcionados, e/ou componentes de transmissdo. Pode-se
acomodar uma bomba hidrdulica ao menos em parte debaixo da
cabine 50, assim como, por exemplo, compénentes de controle
conforme se mostra em 62 na Figura 5.

Neste exemplo, a cabine 50 é movivel ao ser montada
na extremidade anterior 12 do corpo 11 por intermédio de
dispositivos de articulacdo 12a, 12b, sendo a cabine 50, em
consequéncia, capaz de girar para frente. Antes de se girar

a cabine 50 dessa forma, o brago de carregar 26 necessita
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ser levantado conforme se mostra na Figura 4, livre da
cabine 50, de modo que o implementc de trabalho 35 etc.,
e/ou o elemento transversal 42, possa/possam estar livre(s)
para onde .se deve girar a cabine 50. Quando desejado, um
mecanismo de trancamento da maguina 10, gque retém a cabine
50 geralmente em sua condigdo de uso, pode incluir uma ou
mais travas, de modo a ndo se poder liberar a cabine 50
para girar a frente até o brago de carregar 26 ser

adequadamente elevado, isto &, até a uma posigdo elevada

limite.
Conforme desejado, pode-se proporcionar um
dispositivo resiliente, como wuma ou mais molas, (ndo

mostrado) para ajudar o giro a frente da cabine 50. Com a
cabine 50 na condigdo mostrada na Figura 4, pode-se obter
sem dificuldade o aceéso a componentes debaixo dawdabine
50, por exemplo, para fins de manutengdo.

No exemplo gque se mostra nos desenhos, integra-se o
piso da cabine 60 ao restante da cabine 50. Isto significa
que é possivel fabricar previamente toda a cabine 50 como
um mddulo antes de ser montada ao restante da magquina 10.
Isto facilita a produg¢do de uma cabine aperfeig¢oada 50 na
qual se pode obter uma melhor veda¢do contra a entrada de
poeira e ruido.

O corpo 11 ainda suporta um motor de combustdo
interna 65 em um alojameﬁtb de motor de combustdo interna
66, em uma posigdo na extremidade posterior 13 do corpo, em
geral de forma centralizada em relagdo ao corpo 11, atrés
da cabine 50, e ao lado de uma parte de torre 70 do corpo
11, gque proporciona a montagem giratdria da primeira

articula¢do 28 na primeira posigdo de montagem 27, ao corpo
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11. Neste exemplo, uma tampa 66a do alojamento de motor 66
estd em nivel baixo e assim a traseira estrutural 59 da
cabine 50 inclui uma parte envidragada a fim de permitir ao
operador ver fora da cabine 50 sobre o alojamento do motor
de combustdo interna 66.

Em outro exemplo, no qual se proporciona em outra
parte o motor de combustdo interna 65 sobre o corpo 11, a
cabine 50 pode girar para trads em vez de para frente
conforme sugerido pela Figura 4, ou até para o lado.
Contudo, conforme o caso, devido aoc UGnico brac¢o de carregar
26 somente em um lado do corpo 11, ao se elevar o brago 26
o brago 26 ndo apresenta nenhum obstéculo ao acesso debaixo
da cabine 50.

Pode-se ver na Figura 3A gue se proporciona no
alojamento do motor de combustdo interné 66 uma porta de
acesso ao motor de combustdo interna 75. No exémplo, esté
se estende através de consideravelmente toda a largura do
alojamento do motor de combustdo interna 66 na extremidade
posterior da magquina 10. A porta de acesso ao motor de
combustdo interna 75 é articulada ao restante do alojamento
66 para abertura lateral. De preferéncia, a porta’de acesso
ao motor de combustdo interna 75 abre-se em torno de 75% da
largura do corpo da maquina 11.

Varias outras modificacdes podem ser feitas as
descritas sem se apartarem do dmbito da inveng¢do, como sera
evidente aqueles versados na técnica.

Em uma modificacdo, em vez de o conjunto de brago de
carregar 25 ter um Gnico brago de carregar 26, o conjunto
25 pode ter uma pluralidade de bragos, por exemplo, um

braco em cada lado da cabine, com a cabine posicionada
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geralmente de forma central ao corpo 11. Os bragos podem
necessitar serem conectados através de elementos de bracgo
transversais.

As configuracdes reveladas na descricdo antecedente,
ou nas reivindicag¢des gque se seguem, ou nos desenhos
anexados, expressadas em suas formas especificas ou em
termos de um meio para executar a funcdo revelada, ou um
método ou processo para se obter o resultado revelado,
quando apropriado, podem, de forma separada, ou em qualquer
combinagdo de tais configurag¢des, ser wutilizadas para

executar a invenc¢do em suas diversas formas.
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REIVINDICAGOES

1. Maquina de trabalho CARACTERIZADA por incluir um
corpo com uma extremidade anterior e uma extremidade
posterior, sendo o corpo proporcionado com uma estrutura de
propulsdo de engrenagem com O solo através da qual torna-se
possivel acionar a maquina sobre o solo, um conjunto de
brago de carregar que inclui um braco de carregar montado
em uma extremidade em relagdo ao corpo e gue se estende a
frente ou na diregdo de wum lado do corpo, além da
extremidade anterior do corpo, para uma segunda extremidade
na qual h& uma montagem para um implemento de trabalho,
sendo que o conjunto de brago de carregar inclui uma
estrutura de montagem para montar um brago de carregar ao
corpo, com a estrutura de montagem incluindo uma primeira
articulagdo que se conecta de modo giratdério a uma
extremidade, ou lhe é adjacente, do bra¢o de carregar e
também ao corpo em uma primeira posig¢do de montagem, e uma
segunda artiéﬁlacéo que se conecta de forma giratdria ao
braco entre as primeira e segundé extremidades do brago e
ao braco em uma segunda posi¢do de montagem a frente da
primeira posic¢do de montagem, sendo que a madquina inclui um
atuador que age entre o brago de carregar e O COrpo para
elevar e abaixar o brag¢o de carregar em relagdo ao COrpo.

2. Maquina, de acordo com a reivindicagdo 1,
CARACTERIZADA pelo fato da geometria das primeira e segunda
articulacdes e suas posic¢des de conexdo giratdria ao corpo
e ao brago possibilitar, ao se elevar ou abaixar o braco, a
sequnda extremidade do braco de carregar, onde o implemento
de trabalho & montado, se mover geralmente de forma

vertical para cima e para baixo quando a maquina estd de
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modo geral nivelada.

3. Maquina, de acordo com a reivindicagdo 1 ou
reivindicac¢do 2, CARACTERIZADA pelo fato do atuador ser um
atuador extensivel de forma linear montado de forma
giratdria em uma extremidade ao brago de carregar e na
outra extremidade ao corpo.

4. Maquina, de acordo com a reivindicacdo 3,
CARACTERIZADA pelo fato do atuador ser montado de forma
giratdria ao brago de preferéncia onde se montam as
primeira e segunda articulag¢des de forma giratdria ao brago
de carregar.

5. Maquina, de acordo com qualquer das reivindicacgdes
3 ou 4, CARACTERIZADA pelo fato do atuador ser montado de
forma giratdéria em uma segunda extremidade ao corpo entre
as primeira e segunda posic¢des de montagem.

6. Maquina, de acordo com qualdUer das reivindicagdes
1, 2, 3, 4 ou 5, CARACTERIZADA pelo fato da primeira
articulacao possibilitar uma distdncia mais curta entre as
suas conexdes giratdrias ao brago de carregar e a primeira
posigdo de montagem do corxrpo em relagdo a distancia
proporcionada pela- segunda articulacdo entre as ‘suas
conexdes giratdrias ao brago de carregar e a segunda
posicdo de montagem do corpo.

7. Maquina, de acordo com qualduer das reivindicagées
1, 2, 3, 4, 5 ou 6, CARACTERIZADA pelo fato dabméquina ser
uma méquina de carregar de‘direqéo deslizante, na qual a
estrutura de propulsdo de engrenagem ao solo inclui um par
de rodas ou uma esteira de volta continua em ambos os lados
do corpo, sendo que a direcdo se efetua acionando-se de

forma diferencial as rodas ou ao menos uma das rodas do
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par, ou a esteira, em um lado do corpo em relagdo a roda,
ou rodas, ou esteira no outro lado do corpo.

8. Maquina, de acordo com qualguer das reivindicagdes
1, 2, 3, 4, 5, 6 ou 7, CARACTERIZADA por incluir uma cabine
montada sobre o corpo na diregdo de um segundo lado do
corpo oposto ao primeiro lado onde o brago se estende.

9. Maquina, de acordo com a reivindicacdo 8,
CARACTERIZADA pelo fato da cabine ser montada na
extremidade anterior do corpo de modo a nenhuma parte do
corpo se estender de forma significativa a frente da
cabine.

10. Maquina, de acordo com qualquer das
reivindicagdes 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8 ou 9, CARACTERIZADA
pelo fato do brago de carregar ser um Unico brago.

11. Maquina, de acordo com a vreivindicag¢ao 10,
CARACTERIZADA pelo fato do tUnico brago de carregar do
conjunto de brago de carregar, na segunda extremidade do
bra¢o, incluir wum elemento transversal dque proporciona
suporte a montagem do implemento de trabalho na segunda
extremidade do brag¢o de carregar.

12. Maquina, de acoxrdo com qualquer das
reivindica¢des 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10 ou 11,
CARACTERIZADA pelo fato da primeira articulagdo da
estrutura de montagem de brago do conjunto de bracgo de
carregar incluilr wuma primeira perna que possibilita a
montagem giratéria ao corpo na priméira posigao de
montagem, e uma segunda perna que possibilita a montagem
giratdéria ao brago de carregar na, ou adjacente a uma
extremidade do brago de carregar, sendo que as primeira e

segunda pernas subtendem um &dngulo obtuso entre elas com o
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vértice do dngulo apontando para a frente da méquina.

13. Maquina, de acordo com gualquer das
reivindicag¢des 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10, 11 ou 12,
CARACTERIZADA pelo fato da segunda articulagdo ser reta
entre as suas montagens giratdédrias ao braco de carregar e a
segunda posigdo de montagem do corpo.

14. Maquina, CARACTERIZADA por ser substancialmente
como a acima descrita tomando como referéncia e/ou mostrada
nos desenhos anexados.

15. Qualquer nova configuracdao ou nova combinacdo de
configuragdes CARACTERIZADA por serem como descritas neste

documento e/ou como mostradas nos desenhos anexados.
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RESUMO
MAQUINA DE TRABALHO

Trata-se de uma maguina de trabalho (10) que inclui
um corpo (11) com uma extremidade anterior (12) e uma
extremidade pbsterior (13), =além de uma estrutura de
propulsdo de engrenagem ao solo (15) através da qual se
pode acionar a magquina (10) sobre o solo, um conjunto de
brago de carregar (25) gque inclui um brag¢o de carregar (26)
montado em uma extremidade (26a) em relacgdo ao corpo (11l) e
que se estende a frente ou na dire¢do de um lado do corpo
(11), além da extremidade anterior (12) do corpo (11l), para
uma segunda extremidade (26b) onde hd& uma montagem para um
implemento de trabalho (35), sendo que o conjunto de brago
de carregar (15) inclui uma primeira articulac¢do (28) que
se conecta de forma giratbdria ou €& adjacente a uma
extremidade (26a) do brago de carregar (26) e também ao
corpo (11) em uma primeira posigao de montagem (27), além
de uma segunda articulag¢do (32) gque se conecta de forma
giratdéria ao brago (26) entre as primeira e segunda
extremidades (26a, 26b) do brago (26) e ao corpo em uma
segunda posig¢do de montagem (36) que esta a frente da
primeira posigdo de montagem (27), sendo que a maquina (10)
inclui um atuador (40) que age entre o braco de carregar
(26) e o corpo (11) para elevar e abaixar o brag¢o de

carregar (26) em relacdo ao corpo (11).
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