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(57) Rezumat:

Inventia se referd la- un metor cu magneti, care utili-
zeazd repulsia magneticé disimetrica intre magneti
rotorici gi magneji statorici. Motorul conforny inventiei
este alcatuit din niste magneti (3) statorici, tip bard cu
sectiune rotundd sau pétratd, polarizati pe capete,
dispusi echidistant in unghi de 10...45° fai3 de directia
radiald pe un suport (2) statoric nemagnetic;, fixat thtr-o
carcasa (1) feromagnetica din tabld, si ecranali pe o
fatd (f) cu un ecran (4) si un rotor (6) in formé de stea,
din: doud triunghiuri intersectate, forma triunghiularé a
rotorului (6) avand trei locasuri (I") paralelipipedice, in
care sunt dispusi niste magneti (7) roterici: paraleli-
pipedici, polarizali pe fete, de sectiune tip paralelogram,
cu-unghiul ascutit de 60°, dispusi repulsiv fatd de mag-
netii (3) statorici, si cu capatul exterior ecranat cu un
ecran (8) magneticformat dintr-un-ecran (¢) diamagnetic
‘si un ecran {d) feromagnetic lamelar, fixat cu niste
suruburi () de un rotor (6); statorul poate avea dous
réanduri de n magneti (3) statorici, decalaté:-cu un unghi
de 360°/2n.
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Motor magnetic utilizand repulsia magnetica

Inventia se refera la un motor magnetic utilizand repulsia magnetica disimetrica intre
magneti rotorici $i magneti statorici.

Sunt cunoscute motoare magnetice liniare sau rotative care folosesc exclusiv
energia potentiald a interactiei magnetice pentru generare de lucru mecanic prin
deplasarea unui ansamblu de magneti sau-respectiv-a unui rotor magnetic, precum cele
prezentate in documentele de brevet: US4151431, W09414237 si, s.a.

Diverse variante de astfel de motoare magnetice sunt prezentate si in cartea electronica:
“Practical guide to free energy devices” de Patrick Kelly, p.3.27, (http://www.free-energy-
info.co.uk/index.html),

Un tip cunoscut ca functional la puteri si de peste 1 kw de motor cu magneti este motorul
firmei Perendev (W02006/045333), care utilizeaza trei module cu stator si rotor
magnetic, fiecare modul avand un numar de magneti statorici tip bara, polarizati pe
capete, dispusi circular ntr-un suport nemagnetic, cu inclinatie de pana la 30° fata de
directia radiala, ecranati pe suprafata laterala cu grafit pirolitic, diamagnetic si introdusi
in teava de otel-inox feritic, pentru “strangerea” liniilor de cdmp, rotorul avand un numar
correspondent de magneti rotorici dispusi similar intr-un suport rotoric nemagnetic, in
unghi fatd de directia radiald si ecranati similar, magnetii statorici ai celor trei module
fiind dispusi planar parallel iar magnetii rotorici ai celor trei module fiind dispusi decalat
in unghi predeterminat. Aceasta configuratie este necesara deoarece la intrarea unor
magneti rotorici ai unui modul Tn zona de interactie repulsivd cu magnetii statorici
corespondenti, apare o componenta de franare, anti-rotatie, a fortei de interactie
magnetica, ce este depasita de forta de interactie repulsiva acceleratoare dintre
magnetii rotorici si cei statorici ai celorlalte doua module, cu magneti rotorici decalati fata
de primul.

Din punct de vedere cuantic, explicatia data la nivel international privind functionarea
unor astfel de dispozitive se refera la posibilitatea refacerii energiei cuantice de camp
magnetic ale momentelor magnetice ale sarcinilor atomice, pierduta prin efectuare de
lucru mecanic n interactiile magnetice, prin intermediul negentropiei mediului cuantic si
subcuantic, fara de care sarcinile electrice nu si-ar putea mentine constanta valoarea
sarcinii electrice si a momentului magnetic, motiv din care aceste dispozitive sunt
denumite: free energy device”, surplusul de energie generat de astfel de dispozitive si
de unele cu excitatie electrica, precum cel din brevetul US6362718, fiind explicat in
modul mai sus-mentionat, prin teoria lui Sachs a electrodinamicii, (P.K.Atanasovski,
T.E.Bearden, C.Ciubotariu s.a.-,Explanation of the motionless electromagnetic generator
with electrodynamics”, Foundation of Physics Letters, Vol.14, No1, (2001))

Problema tehnica pe care o rezolva inventia consta in folosirea exclusiv a energiei
de interactie magnetica pentru generarea unei forte motrice de rotatie a unui rotor cu
magneti, folosind magneti de calitate (cu inductie remanentd mare), precum cei din
pulberi magnetice sinterizate, (NdFeB, etc), prin respingere magnetica realizata
disimetric prin ecranare cu grafit pirolitic si ecran ferromagnetic, ca la motorul Perendeyv,
dar cu reducerea numarului total de magneti rotorici si statorici, comparativ cu acesta si
cu economie de grafit pirolitic-material care este inca scump.

Motorul cu magneti conform inventiei rezolva aceasta problema tehnica prin aceea c3,
este compus dintr-un stator format din un suport statoric nemagnetic fixat intr-o carcasa
feromagnetica din tabla, suportul statoric avand niste magneti statorici tip bara cu
sectiune rotunda sau patrata, polarizati pe capete, dispusi echidistant in unghi de 10-45°
fata de directia radiala si ecranati cel putin pe fata corespondenta unghiului ascutit cu un
ecran magnetic compus intr-o varianta preferata, din un ecran diamagnetic tip grafit
pirolitic de grosime cca 1/3 din grosimea magnetului statoric si un ecran ferromagnetic
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lamellar, de 1-3 mm grosime, pentru “strangerea” liniilor de camp magnetic reziduale,
suportul statoric avand in partea inferioard un rulment in care este fixat un ax al unui
rotor constituit din un suport rotoric nemagnetic. Suportul rotoric are forma de stea din
doua triunghiuri intersectate, forma triunghiulara a suportului rotoric avand trei locasuri
paralelipipedice cu sectiune de paralelogram cu unghiul ascutit de 60° avand unul din
colturi in coincidenta cu un colt al suportului rotoric triunghiular, Tn aceste locasuri fiind
dispusi cu lungimea paralela cu latura suportului rotoric niste magneti rotorici
paralelipipedici polarizati pe fete, de sectiune tip paralelogram cu unghiul ascutit de 60°,
cu grosimea de 8-25 mm , dispusi repulsiv fatd de magnetii statorici si cu capatul
corespondent varfului suportului rotoric ecranat cu un ecran magnetic format din un
ecran diamagnetic tip grafit pirolitic de grosime cca 1/3 din grosimea magnetului rotoric
si un ecran feromagnetic lamelar de 1-3 mm grosime-functie de grosimea magnetului
rotoric, cu 0 margine corespondenta varfului suportului rotoric triunghiular si cu marginea
opusa prelungita pentru fixare cu suruburi de suportul rotoric , deci cu rol si de fixare a
magnetului rotoric .
intr-un alt exemplu de realizare, magnetii rotorici au suprafata de interactie extinsa prin
extinderea Tnaltimii paralela cu axul rotatiei iar statorul are doua randuri de n magneti
statorici pe fiecare rand, decalate cu un unghi egal cu 360°/2n.
-Intr-o alta varianta de realizare, statorul este realizat ca la prima varianta iar rotorul este
realizat prin dispunerea echidistantd spre circumferinta perifericd a rotorului, a unor
magneti rotorici paralelipipedici polarizati pe fete, de sectiune tip paralelogram cu
unghiul ascutit de 60°, cu grosimea de 8-25 mm , dispusi repulsiv fatd de magnetii
statorici si ecranati cu un ecran magnetic format din un ecran diamagnetic tip grafit
pirolitic de grosime cca 1/3 din grosimea magnetului rotoric $i un ecran feromagnetic
lamelar de 1-3 mm grosime, cu un unghi de inclinare de 30° fatd de directia radiala a
fetei de interactie magnetica repulsiva cu magnetii statorici si cu dispunerea in spatiul
dintre doi magneti rotorici a cate unui magnet rotoric tip bara, dispus inclinat in unghi de
10°-45° fata de directia radiala si ecranati disimetric pe fata de apropiere de magneti
statorici , la fel ca acestia, cu un ecran diamagnetic tip grafit pirolitic de grosime cca 1/3
din grosimea magnetului rotoric si un ecran feromagnetic lamelar de 1-3 mm grosime-
functie de grosimea magnetului rotoric .
-Inventia prezinta avantajul ca permite reducerea numarului total de magneti rotorici si
statorici si economie de material diamagnetic tip grafit pirolitic, comparativ cu varianta tip
Perendev de motor magnetic.
Inventia este prezentatd pe larg in continuare in legatura si cu figurile 1-6 care
reprezinta:
-fig.1, vedere de sus a motorului magnetic cu rotor triunghiular;
-fig.2, vedere in sectiune A-A a motorului magnetic cu rotor triunghiular;
-fig.3, vedere de sus a motorului magnetic cu rotor tip stea cu sase colturi;
-fig.4, a, b, c- vedere a capatului unui magnet statoric ecranat pe suprafata laterala
partial (a) sau total (b), (c) ;
-fig.5, vedere de sus a motorului magnetic cu rotor circular cu magneti rotorici de doua
tipuri;
-fig.6, vedere in sectiune B-B a motorului magnetic cu rotor circular cu magneti rotorici
de doua tipuri;
Motorul magnetic cu repulsie magnetica disimetrica, conform inventiei, intr-o prima
varianta se compune dintr-un stator format din un suport statoric 2 nemagnetic fixat intr-
o carcasa 1 feromagnetica din tabla subtire, pentru ecranare fata de exterior, suportul
statoric 2 avand un decupaj central circular pentru rotor si niste locasuri | pentru niste
magneti statorici 3 tip bard cu sectiune rotunda sau patrata, polarizati N-S pe capete,
dispusi echidistant in unghi de 10..45° fata de directia radiala si ecranati cel putin pe fata
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f corespondenta unghiului ascutit cu un ecran magnetic 4 compus intr-o varianta
preferata, din un ecran diamagnetic a tip grafit pirolitic de grosime cca 1/3 din grosimea
magnetului statoric 3 si un ecran ferromagnetic b lamellar, de 1-3 mm grosime, pentru
“strangerea” liniilor de cdmp magnetic reziduale, insufficient de atenuate. Distanta dintre
magnetii statorici 3 poate corespunde cu aproximatie latimii unui magnet statoric 3
ecranat sau neecranat dar preferabil este a fi aleasa mai mica. Suportul statoric 2 are in
partea inferioara centrala un locas I’ pentru un rulment 11 in care este fixat un ax 5 al
unui rotor constituit din un suport rotoric 6 nemagnetic in forma de triunghi sau de stea
din doua triunghiuri intersectate, forma triunghiulara a suportului rotoric 6 avand trei
locasuri I”” paralelipipedice cu sectiune de paralelogram cu unghiul ascutit de 60° avand
unul din colturi in coincidentd cu un colt al suportului rotoric triunghiular, in aceste
locasuri I” fiind dispusi cu lungimea paraleld cu latura suportului rotoric 6 niste magneti
rotorici 7 paralelipipedici polarizati N-S pe fete, de sectiune tip paralelogram cu unghiul
ascutit de 60°, cu grosimea de 8-25 mm , latimea de 25-50 mm si lungimea de 30-50mm
—functie de dimensiunile magnetilor statorici 3 . Capatul corespondent varfului suportului
rotoric 6 al acestor magneti rotorici 7 este ecranat cu un ecran magnetic 8 format din un
ecran diamagnetic c tip grafit pirolitic de grosime cca 1/3 din grosimea magnetului rotoric
7 si un ecran feromagnetic d lamelar de 1-3 mm grosime-functie de grosimea
magnetului rotoric 7, cu o margine corespondenta varfului suportului rotoric 6 triunghiular
si cu marginea opusa prelungita pentru fixare cu suruburi $ de suportul rotoric 6, deci cu
rol si de fixare a magnetului rotoric 7 . Pozitionarea magnetilor rotorici 7 fata de magneti
statorici 3 se face repulsiv, cu polarizatiile antiparalele iar numarul de magneti statorici 3
se alege preferabil par.

in acest mod, cand un magnet rotoric (in fig. 1-cel superior) este in pozitia de intrare cu
partea ne-ecranata in campul repulsiv al unui magnet statoric, ceilalti doi magneti rotorici
sunt sub actiunea unei forte de respingere magnetica acceleratoare, orientata in sensul
rotatiei, exercitata de cate doi magneti statorici 3 asupra fiecaruia din cei doi magneti
rotorici , consecinta fiind faptul ca forta de accelerare depaseste forta de franare.
asigurand astfel rotatia rotorului.

-In exemplul de realizare conform figurii 3, statorul este realizat ca la prima varianta iar
rotorul are forma de stea cu sase colturi, (,steaua lui David”), pe suportul rotoric 6
nemagnetic sau feromagnetic fiind dispusi simetric dar in acelasi mod ca la prima
varianta, sase magneti rotorici 7. Numarul de magneti statorici 3 poate varia intre 8 si
20, preferabil.

-Intr-un alt exemplu de realizare, rotorul in forma de stea cu sase colturi , are cei sase
magneti rotorici 7 cu suprafata de interactie extinsa prin extinderea inaltimii paralela cu
axul rotatiei iar statorul are doua randuri de n magneti statorici 3 pe fiecare rand,
decalate cu un unghi egal cu 360°/2n, fiind echivalent cu doua motoare in varianta
simpla, cuplate cu magnetii statorici 3 decalati.

Variantele de cdmasuire de ecranare a magnetilor statorici 3 sunt prezentate in fig. 4.

-O alta varianta, de combinare cu varianta cunoscuta, cu magneti rotorici tip bara
ecranati, a motorului magnetic, conforma figurii 5, este obtinutd prin realizarea si
dispunerea magnetilor statorici 3 ca la prima si a doua varianta dar cu rotorul realizat
prin indepartarea magnetilor rotorici 7 ecranati de la a doua varianta spre circumferinta
periferica a suportului rotoric 6°, pe directie radiala, cu mentinerea unghiului de inclinare
de 30° fata de aceasta a fetei de interactie magnetica repulsiva cu magnetii statorici 3 si
cu dispunerea in spatiul dintre doi magneti rotorici 7 a cate unui magnet rotoric 9 tip
bara, dispus inclinat in unghi de 10°-45° fata de directia radiala si ecranati disimetric pe
fata de apropiere de magnet! statorici 3 , la fel ca acestia, (fig.4), cu un ecran
diamagnetic c tip grafit pirolitic de grosime cca 1/3 din grosimea magnetului rotoric 9 si
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un ecran feromagnetic d lamelar de 1-3 mm grosime-functie de grosimea magnetului
rotoric 7.

Magnetii preferati sunt de NdFeB, cu rata foarte scdzuta de demagnetizare, (0,1%/°C).
in locul ecranelor din grafit pirolitic se pot utiliza ecrane magnetice 4, 8 echivalente,
precum cel prezentat in documentul US 2006/0083931 A1. De asemenea, orice alt
ecran magnetic ce ecraneaza repulsia magnetica fara introducere de forta de franare
prin atractie magnetica ecran-magnet opus, poate fi utilizat.

O varianta preferata este cea cu 13 magneti statorici 3 de sectiune circularad de cca. 20
mm diametru si 40-70 mm lungime polarizati pe capete, dispusi in unghi de 28° fata de
directia radiala, cu distantd de 10-20mm intre suprafetele exterioare si cu 6 magneti
rotorici 7 polarizati pe fete, de 20-30 mm grosime, 30mm latime si 40-50mm lungime si 6
magneti rotorici 9 tip bard polarizati pe capete de 20mm diametru si 40mm lungime,
dispusi intre acestia in unghi de 28°. In locul magnetilor rotorici 9 tip bara se pot utiliza
tot magneti rotorici 7, ecranati adecvat, ecranul feromagnetic b, respectiv-d avand cca
2mm grosime.

-Fixarea mobila a capatului superior al axului 5 se face intr-un rulment al unui capac
nemagnetic Tn zona rotorului, nefigurat.

Pentru generare de curent electric, acest capat al axului § se cupleaza cu un generator
electric iar pentru oprirea rotatiei pe acest capat al axului 5 se poate dispune un disc
feromagnetic prin intermediul caruia se realizeaza frdnarea magnetica a rotorului cu o
pereche de magneti semi-cilindrici.

W
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REVENDICARI
1. Motor cu magneti utilizand repulsia magnetica disimetrica intre magneti rotorici si
magneti statorici, compus dintr-un stator format din un suport statoric (2) nemagnetic
fixat intr-o carcasa (1) feromagnetica din tabla, suportul statoric (2) avand niste magneti
statorici (3) tip bara cu sectiune rotunda sau patrata, polarizati pe capete, dispusi
echidistant in unghi de 10..45° fatd de directia radiald si ecranati cel putin pe fata (f)
corespondentd unghiului ascutit cu un ecran magnetic (4) compus intr-o varianta
preferata, din un ecran diamagnetic (a) tip grafit pirolitic de grosime cca 1/3 din grosimea
magnetului statoric (3) si un ecran ferromagnetic (b) lamellar, de 1-3 mm grosime,
pentru “strangerea” liniilor de cdmp magnetic reziduale, suportul statoric (2) avand in
partea inferioara un ruiment (11) in care este fixat un ax (5) al unui rotor constituit din un
suport rotoric (6) nemagnetic, caracterizat prin aceea ca, suportul rotoric (6) are forma
de stea din doua triunghiuri intersectate, forma triunghiulard a suportului rotoric (6)
avand trei locasuri (I”’) paralelipipedice cu sectiune de paralelogram cu unghiul ascutit
de 60° avand unul din colturi in coincidenta cu un colt al suportului rotoric triunghiular, Tn
aceste locasuri (I”") fiind dispusi cu lungimea paralela cu latura suportului rotoric (6) niste
magneti rotorici (7) paralelipipedici polarizati pe fete, de sectiune tip paralelogram cu
unghiul ascutit de 60°, cu grosimea de 8-25 mm , dispusi repulsiv fatda de magnetii
statorici (3) si cu capatul corespondent varfului suportului rotoric (6) ecranat cu un ecran
magnetic (8) format din un ecran diamagnetic (c) tip grafit pirolitic de grosime cca 1/3 din
grosimea magnetului rotoric (7) si un ecran feromagnetic (d) lamelar de 1-3 mm
grosime-functie de grosimea magnetului rotoric (7), cu o margine corespondenta varfului
suportului rotoric (6) triunghiular si cu marginea opusa prelungitd pentru fixare cu
suruburi (s) de suportul rotoric (6).
2. Motor cu magneti, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca, magnetii
rotorici (7) au suprafata de interactie extinsa prin extinderea inaltimii paraleld cu axul
rotatiei iar statorul are doua randuri de n magneti statorici (3) pe fiecare rand, decalate
cu un unghi egal cu 360°/2n ,
3. Motor cu magneti utilizand repulsia magnetica disimetrica intre magneti rotorici si
magneti statorici, compus dintr-un stator format din un suport statoric (2) nemagnetic
fixat intr-o carcasa (1) feromagnetica din tabla, suportui statoric (2) avand niste magneti
statorici (3) tip bard cu sectiune rotunda sau patrata, polarizati pe capete, dispusi
echidistant in unghi de 10..45° fata de directia radiala si ecranati cel putin pe fata (f)
corespondenta unghiului ascutit cu un ecran magnetic (4) compus intr-o varianta
preferata, din un ecran diamagnetic (a) tip grafit pirolitic de grosime cca 1/3 din grosimea
magnetului statoric (3) si un ecran ferromagnetic (b) lamellar, de 1-3 mm grosime,
pentru “stradngerea” liniillor de cdmp magnetic reziduale, suportul statoric (2) avand in
partea inferioara un rulment (11) in care este fixat un ax (5) al unui rotor constituit din un
suport rotoric (6) nemagnetic, caracterizat prin aceea ca, rotorul este realizat prin
dispunerea echidistantd spre circumferinta periferica a rotorului, a unor magneti rotorici
(7) paralelipipedici polarizati pe fete, de sectiune tip paralelogram cu unghiul ascutit de
60°, cu grosimea de 8-25 mm , dispusi repulsiv fata de magnetii statorici (3) si ecranati
cu un ecran magnetic (8) format din un ecran diamagnetic (c) tip grafit pirolitic de
grosime cca 1/3 din grosimea magnetului rotoric (7) si un ecran feromagnetic (d) lamelar
de 1-3 mm grosime, cu un unghi de inclinare de 30° fata de directia radiala a fetei de
interactie magnetica repulsivd cu magnetii statorici (3) si cu dispunerea in spatiul dintre
doi magneti rotorici (7) a cate unui magnet rotoric (9) tip bara, dispus inclinat in unghi de
10°-45° fata de directia radiald si ecranat disimetric pe fata de apropiere de magneti
statorici (3) cu un ecran diamagnetic (c) tip grafit pirolitic de grosime cca 1/3 din
grosimea magnetului rotoric (9) si un ecran feromagnetic (d) lamelar de 1-3 mm
grosime.
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