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(57)  Laprésente invention concerne un suceur d'as-
pirateur ouvert vers la surface a nettoyer par au moins
un canal d'aspiration ménagé dans la semelle (11) du
suceur et relié, par deux tubulures (31, 30) articulées, a
un tube de liaison (2) connecté a un bati d'aspirateur, la
premiére tubulure (31) étant articulée sur la semelle, la
seconde tubulure étant articulée sur la premiére, a dis-
tance de celle-ci, selon des axes sensiblement parallé-

les, ledit suceur comportant au moins une roue suscep-
tible d'étre proéminente par rapport a la semelle, ladite
roue étant montée sur I'axe d'articulation de la seconde
tubulure (30), le suceur comportant par ailleurs un capot
recouvrant la semelle, caractérisé en ce que les points
d'articulation de la seconde tubulure (30) sur la premiére
(31) sont situés entre la semelle (11) et le capot, et en
ce que la semelle comporte des ouvertures de passage
des roues.
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Description

[0001] La présente invention concerne un aspirateur
a poussieres, et plus particulierement une amélioration
de I'ergonomie du suceur d'aspirateur constituant I'or-
gane de collecte des déchets souillant la surface a net-
toyer.

[0002] |l est connu, dans le domaine des suceurs
d'aspirateur, une connexion par une articulation entre le
suceur et le tube de liaison relié au corps d'aspirateur.
Cette liaison procure de la souplesse et facilite le pas-
sage par le va-et-vient du suceur lors de I'opération de
nettoyage.

[0003] LedocumentFR 2439577 présente une amé-
lioration de ce dispositif par un suceur d'aspirateur com-
portant une double articulation entre la base du suceur
ou sont localisés les canaux d'aspiration et le tube de
liaison reliant le suceur a l'aspirateur.

[0004] Un tel suceur permet une utilisation facilitée :
indépendamment des sols nettoyés, notamment par la
présence d'une des articulations en dehors de la surfa-
ce active d'aspiration, qui permet de réduire la force de
poussée du suceur lors du nettoyage. En effet, notam-
ment lorsque le suceur est déplacé vers I'avant, la com-
posante verticale de la force de poussée du suceur est
directement exercée sur les roues et non sur la semelle
ce qui permet de supprimer I'augmentation du frotte-
ment du suceur sur le sol.

[0005] Toutefois, la déportation d'une des articula-
tions en dehors de la surface active d'aspiration allonge
considérablement la forme du suceur, ce qui nuit a sa
maniabilité. De plus, la roue, liée a cette articulation ex-
centrée, rend la manoeuvre du suceur assez délicate et
inconfortable.

[0006] La présente invention vise a pallier les incon-
vénients de I'art antérieur en présentant un suceur aux
performances améliorées pour une pluralité de sols,
tout en gardant une forme compacte au suceur.

[0007] Selon l'invention, le suceur d'aspirateur est
ouvert vers la surface a nettoyer par au moins un canal
d'aspiration ménagé dans la semelle du suceur et relié,
par deux tubulures articulées, a un tube de liaison con-
necté a un bati d'aspirateur, la premiére tubulure étant
articulée sur la semelle, la seconde tubulure étant arti-
culée sur la premiére, a distance de celle-ci, selon des
axes sensiblement paralléles, ledit suceur comportant
au moins une roue susceptible d'étre proéminente par
rapport a la semelle, ladite roue étant montée sur I'axe
d'articulation de |la seconde tubulure, le suceur compor-
tant par ailleurs un capot recouvrant la semelle, carac-
térisé en ce que les points d'articulation de la seconde
tubulure sur la premiéere sont situés entre la semelle et
le capot, et en ce que la semelle comporte des ouver-
tures de passage des roues.

[0008] La matérialisation des deux tubulures articu-
Iées al'intérieur du suceur permet a ce dernier de garder
une allure compacte, également par les ouvertures de
passage des roues ménagées dans la semelle. De plus
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un tel agencement ne nuit pas a la maniabilité du suceur,
puisque les roues sont a proximité des canaux d'aspi-
ration. Au contraire, en disposant les deux articulations
au coeur méme du suceur, les mouvements donnés aux
articulations sont répercutés rapidement au suceur, par
I'effet de levier.

[0009] L'undes avantages de cette disposition réside
dans la sortie « automatique » des roues lorsque le su-
ceur est tiré vers l'arriere. En effet, au cours d'expérien-
ce de maniement des suceurs d'aspirateur, il s'est avéré
qu'un déplacement du suceur vers l'arriére génére un
Iéger décollement du suceur, lorsque I'utilisateur tire sur
le tube de liaison. L'efficacité du suceur s'en trouve alors
diminuée.

[0010] Il parait ainsi intéressant de procurer, sur de
tels sols, une aide a I'utilisateur lorsqu'il déplace le su-
ceur vers l'arriére afin d'éviter ce décollement du suceur.
Or il s'avére que, par I'agencement proposé, naturelle-
ment, par la résultante des forces s'exergant sur le su-
ceur, lorsque I'utilisateur tire le suceur alui, il tend a faire
sortir les roues au travers de la semelle. Cet effet est
ainsi particuliérement recherché afin de procurer une
aide au déplacement lorsque le suceur est déplacé vers
I'arriere. La force de déplacement du suceur par I'utili-
sateur est ainsi différente selon le sens de déplacement
en favorisant le roulement du suceur sur le sol lorsqu'il
est tiré vers l'arriére.

[0011] Avantageusement, la premiére tubulure estre-
liee, a I'opposé de la seconde tubulure, a une zone de
raccordement débouchant sur le ou les canaux d'aspi-
ration.

[0012] Laprésence d'une piéce supplémentaire entre
les tubulures articulées et les canaux d'aspiration per-
met a ces tubulures, et notamment a la premiére tubu-
lure, d'étre trés courte.

[0013] Cette tubulure est d'autant plus courte que la
zone de raccordement est rapportée sur la semelle et
s'étend longitudinalement vers I'arriére de ladite semel-
le. Des valeurs inférieures a 5 cm sont ainsi atteintes en
ce qui concerne la longueur de la premiére tubulure ar-
ticulée.

[0014] De fagon analogue, afin que la conduite du su-
ceur reste efficace et agréable, la distance entre les
axes de rotation des tubulures est de préférence infé-
rieure a 5 cm, ce qui permet, simplement par une faible
rotation de la seconde tubulure, de sortir ou non les
roues de la semelle.

[0015] Avantageusement, le suceur d'aspirateur est
de forme sensiblement triangulaire en présentant no-
tamment deux bords latéraux formant la pointe du su-
ceur, ledit suceur comportant deux canaux agenceés le
long des deux bords latéraux formant la pointe du su-
ceur, et en ce que les ouvertures de passage de roues
sont localisées sensiblement autour du centre de gravi-
té de la base triangulaire de la semelle.

[0016] Une telle architecture, notamment en dispo-
sant les roues au voisinage du centre de gravité de la
semelle triangulaire et non en périphérie comme c'est
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généralement le cas dans les suceurs rectangulaires,
permet d'équilibrer I'ensemble lorsque les roues sont
actives.

[0017] Par ailleurs, lorsque l'utilisateur fait tourner le
suceur par l'inclinaison du coude situé au niveau de la
crosse de manipulation du suceur, ce dernier peut tour-
ner sur lui-méme, favorisant ainsi sa maniabilité lors de
contournement d'obstacles.

[0018] D'autres caractéristiques et avantages de l'in-
vention ressortiront de la description qui va suivre, prise
a titre d'exemple non limitatif, en référence aux figures
annexées, dans lesquelles :

- lafigure 1 présente, dans une vue en perspective
de dessus, un suceur conforme a la présente inven-
tion,

- lafigure 2 présente une vue de dessous d'un suceur
selon l'invention,

- lafigure 3 présente une vue éclatée partielle de la
partie supérieure du suceur,

- lafigure 4 est une vue de dessus partielle en pers-
pective du suceur,

- lafigure 5 est une vue de trois-quarts arriére de la
semelle du suceur,

- lafigure 6 présente des éléments isolés du suceur,
dans une vue de dessous, en perspective,

- lafigure 7 est une vue de dessus d'une partie du
suceur,

- lesfigures 8 et 9 sont des vues en coupe selon A-A
de la figure 7, représentant le suceur dans diverses
positions de fonctionnement,

- lafigure 10 présente une vue de trois-quarts arriére
de la semelle du suceur selon une variante de réa-
lisation, certains éléments constitutifs du suceur
ayant été omis,

- les figures 11 et 12 sont des vues analogues des
figures 8 et 9, représentant, selon la variante de réa-
lisation de la figure 10, le suceur dans deux posi-
tions de fonctionnement.

[0019] La présente invention concerne un suceur 1
d'aspirateur. Un tel suceur posséde des conduits 31, 30
ainsi qu'un tube 2 de liaison a un corps d'aspirateur, non
représenté, possédant notamment un moto-ventilateur
susceptible de créer un flux d'aspiration d'air.

[0020] Le conduit 31 débouche au niveau de la se-
melle 11 du suceur en contact avec le sol a nettoyer, par
I'intermédiaire d'une piéce 33 délimitant en partie une
zone de raccordement 32 débouchant sur les canaux
d'aspiration. Ces canaux sont généralement configurés
selon la forme du suceur, afin d'optimiser I'efficacité
d'aspiration. Dans I'exemple présenté ou le suceur est
de forme triangulaire, les canaux d'aspiration s'étendent
en partie le long des deux bords 5, 6 formant la pointe
du suceur, ainsi que dans ladite pointe du suceur aprés
s'étre rejoints dans la partie centrale 21 du suceur.
[0021] Avantageusement, la zone angulaire formant
la pointe du suceur comporte un orifice frontal 7 destiné
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a assurer une aspiration dans une direction sensible-
ment paralléle a la surface a nettoyer.

[0022] Par ailleurs, dans la forme de réalisation pré-
sentée, le suceur possede des brosses escamotables
actionnées par une pédale 8 pivotante. Cette pédale 8
est accessible au niveau du capot 12 du suceur. Ce der-
nier, dans cet exemple de réalisation, ne présente es-
sentiellement que des fonctions esthétiques et de pro-
tection de I'environnement.

[0023] En effet, les canaux d'aspiration sont fermés,
d'une part par une structure interne réalisée en partie
lors de la fabrication par moulage de la semelle, telles
les parties des canaux d'aspiration s'étendant le long
des bords et débouchant par l'ouverture 7, mais égale-
ment par la piece supérieure 33 comportant en partie la
zone de raccordement 32.

[0024] En effet, cette zone de raccordement 32 est
obtenue par I'assemblage de la piece supérieure 33 sur
la semelle, a I'aide de trois vis disposées aux emplace-
ments 16. D'autres moyens équivalents, tels des clips,
peuvent étre utilisés pour rapporter la piece 33 sur la
semelle. On peut également envisager une technique
de bouterollage ou des tétons en plastique issus de la
semelle et sur lesquels sont rapportés la fenétre sont
fondus sur ladite fenétre.

[0025] Cette piece supérieure 33, selon I'exemple de
réalisation, comporte une zone de visualisation 14 des
déchets sur la surface en cours de nettoyage, réalisée
en rendant transparente une partie importante de ladite
piéce triangulaire rapportée sur la semelle.

[0026] Le capot 12 présente alors une simple ouver-
ture en regard de la zone de visualisation 14.

[0027] La figure 2 présente le suceur vu de dessous.
Ainsi la semelle 11 du suceur comporte plusieurs ca-
naux d'aspiration : un canal 19 sensiblement paralléle
au bord 6 du suceur, un canal 20 sensiblement parallele
au bord 5 du suceur. Ces canaux se rejoignent dans la
région centrale 21 du suceur, proche de la zone de rac-
cordement 32. Les canaux 19 et 20 possédent des
ouvertures frontales, c'est-a-dire dans les rebords ver-
ticaux de la semelle, respectivement 36 et 35, permet-
tant une aspiration latérale sensiblement parallele a la
surface a nettoyer.

[0028] La forme triangulaire est complétée, a l'arriere
du suceur, par une partie pleine 40 comportant deux fe-
nétres 42 au travers desquelles sont logés des moyens
favorisant le déplacement du suceur, qui peuvent étre,
soit des patins de type PTFE, soit des roues.

[0029] Le suceur comporte par ailleurs une lame 23
s'étendant dans la région 21, du bord 5 du suceur au
bord 6, en définissant ainsi un canal avant 18 et un canal
arriere 22, le canal avant 18 débouchant a la pointe du
suceur par l'ouverture 7 frontale. Cette lame 23 compor-
te une zone 24 ou est disposé un tissu arrache-fils tel
qu'il est en soi connu.

[0030] Cette lame 23 relie le bord 5 au bord 6 tel un
pont, en ménageant un espace entre la face opposée a
la zone 24 et la zone de visualisation 14. Cette lame est
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préférentiellement paralléle au bord arriére 9 du suceur.
[0031] Une seconde zone 124 portant un tissu arra-
che-fils peut étre prévue sur une bordure du canal 22,
de fagon symétrique a la zone 24 portant I'arrache-fils.
[0032] Les canaux 19 et 20 possédent, chacun, des
lames de raclage 46 et 45 s'étendant respectivement
depuis le bord 6 et le bord 5 en direction de I'autre bord
dans le canal d'aspiration. Selon I'exemple proposé, ces
lames sont fixes et issues de la plaque inférieure du su-
ceur en s'étendant sensiblement parallélement au bord
arriere 9 sur une distance voisine de la moitié de la lar-
geur du canal. De préférence, ces lames sont légére-
ment proéminentes par rapport a la plaque inférieure du
suceur.

[0033] Selon I'exemple proposé, le suceur comporte
également des brosses 55, 56, 57, lesdites brosses
étant escamotables au travers de la semelle a I'aide d'un
mécanisme 25 visible figure 3 et non décrit plus avant
dans la présente demande. Sur cette figure sont égale-
ment visibles les roues 43 montées sur une tige 44 et
reliées aux conduits 30, 31, comme il sera expliqué ul-
térieurement.

[0034] Selon I'un des aspects de l'invention, les con-
duits 30, 31 sont articulés respectivement selon un axe
x-X' et y-y', plus particulierement visibles sur les figures
5 et 6. Ces axes sont sensiblement paralléles au bord
arriére 9 du suceur. Le conduit 30 est articulé sur le con-
duit 31, lui méme articulé sur la semelle du suceur.
[0035] Pour cela, le conduit 30 comporte deux parois
latérales 300 dirigées vers le bas et dans lesquelles sont
ménagés deux orifices 301 définissant I'axe x-x'. De fa-
con similaire, le conduit 31 comporte deux orifices 311
situés en partie arriére dudit conduit, sur I'axe x-x', entre
les orifices 301. L'axe x-x' est physiquement matérialisé
par la tige 44 de support des roues 43, ces derniéres
étant montées a chaque extrémité de la tige 44.
[0036] Au niveau de la semelle du suceur, deux gor-
ges 47 sont ménagées en bordure intérieure des pas-
sages 42 des roues afin de recevoir la tige 44. Ces gor-
ges ne constituent que des points de repos de la tige 44
en position basse.

[0037] Par ailleurs, le conduit 31 comporte, en partie
avant, des ergots 312 définissant I'axe y-y'. En corres-
pondance, la semelle 11 comporte des paliers 48 de ré-
ception des ergots 312, ces derniers étant emmanchés
en force dans les paliers 48.

[0038] Ainsi, le conduit 31 est articulé, par les ergots
312, sur la semelle du suceur, sensiblement au voisina-
ge du centre de gravité du suceur. Le conduit 30 est ar-
ticulé sur le conduit 31 par l'intermédiaire de la tige 44,
cette articulation étant flottante en suivant le mouve-
ment de rotation du conduit 31 autour de son articula-
tion. Les deux axes d'articulation sont situés a distance
I'un de l'autre, cette distance résultant d'un compromis
entre la maniabilité du suceur qui serait moindre si la
distance était importante, et le manque d'intérét par
I'inefficacité d'une double articulation si la distance est
trop faible. En pratique, une distance comprise entre 3
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et 5 cm sépare les deux axes de rotation x-x' et y-y'.
[0039] Afin de garder une compacité importante du
dispositif, la premiére tubulure 31 présente une lon-
gueur 1 relativement faible, inférieure a 5 cm, tel qu'il
est représenté figure 8. Cette figure permet également
de se rendre compte de I'agencement des tubulures, et
notamment du recouvrement potentiel important de la
tubulure 31 sur la tubulure 30 lors de son pivotement.
[0040] Les figures 8 et 9 présentent par ailleurs les
positions extrémes des différentes tubulures lors du ma-
niement du suceur. Ainsi, figure 8, lorsque I'utilisateur
déplace le suceur vers I'avant, il peut faire pivoter la tu-
bulure 30 autour de I'axe x-x' matérialisé par la tige 44,
ce pivotement pouvant se réaliser selon un angle o pou-
vant atteindre 35°. A cette valeur d'angle atteinte, la tu-
bulure 30 bute contre une paroi verticale 310 faiblement
prononcée sur l'enveloppe externe de la partie supé-
rieure de la tubulure 31.

[0041] Ce premier pivotement permet notamment de
garder le suceur bien en contact avec la surface a net-
toyer lors de son déplacement vers l'avant, avec une
latitude importante quant a la position angulaire des tu-
bes de raccordement liés au suceur.

[0042] Durant toute la rotation de la tubulure 30 tel
que précédemment décrit, les roues restent en contact
avec le sol puisque la rotation s'effectue par rapport a
I'axe des roues.

[0043] Depuis la position extréme précédemment dé-
crite, l'utilisateur a la possibilité de redresser encore un
peu plus la tubulure 30 entrainant, par son appui sur la
paroi 310 de la tubulure 31, la rotation de cette derniere,
tel qu'illustré figure 9. Cette rotation de la tubulure 31 se
réalise autour de l'axe y-y' sur une valeur angulaire
pouvant atteindre 25°. Il résulte de cette rotation, un dé-
placement vertical des roues 43 selon une distance au
plus égale a k. Cette distance est suffisante pour per-
mettre aux roues d'étre positionnées en retrait de la se-
melle 11.

[0044] Un tel suceur présente par ailleurs le phéno-
méne remarquable suivant, en utilisation sur des sols
de type moquette. Il est en effet connu que, pour ces
types de revétement, le passage de I'aspirateur est ren-
du fastidieux par la force nécessaire pour déplacer le
suceur, ce dernier s'enfongant dans les poils de la mo-
quette et réduisant le flux d'air aspiré qui entraine une
augmentation locale de la dépression.

[0045] Ce phénomeéne, connu, peut étre compensé
lors du déplacement du suceur vers l'avant par I'utilisa-
teur ou ce dernier peut utiliser son corps pour provoquer
le déplacement du suceur. Toutefois, lorsque le suceur
est déplacé vers l'arriére, c'est-a-dire lorsque I'utilisa-
teur tire vers lui le suceur, la difficulté qu'il rencontre au
déplacement du suceur provoque fréquemment un sou-
levement de ce dernier, réduisant I'effet d'aspiration des
poussiéres.

[0046] Or, par la présente invention, lorsque I'utilisa-
teur déplace vers l'arriére le suceur, la dépression créée
au niveau du sol tend a retenir le suceur. La résultante
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des forces entre cette retenue du suceur au sol et la
traction exercée par I'utilisateur sur les tubes de liaison
induit naturellement un pivotement des tubulures 30, 31
dans le sens horaire des figures 8 et 9, ce qui provoque
une sortie des roues de la plaque de base formant la
semelle. Cette sortie des roues permet au suceur de se
déplacer plus facilement sur le sol.

[0047] Ainsi, lorsque l'utilisateur déplace le suceur
vers l'arriére en le tirant a lui, il provoque une sortie des
roues qui viennent a son aide pour déplacer plus facile-
ment le suceur.

[0048] Avantageusement, tel qu'illustré aux figures 10
a 12, une piéce de blocage 70 peut étre ajoutée au su-
ceur. Une telle piéce est localisée en arriere de l'articu-
lation 30 et peut étre actionnée par la pédale 8 lorsque
l'utilisateur désire sortir les brosses. La figure 11 pré-
sente le suceur brosses escamotées, alors que la figure
12 présente le suceur brosses sorties.

[0049] Ainsi, lors de I'actionnement de la pédale 8
pour sortir les brosses, la piéce de blocage 70 passe
sous l'articulation 30 de maniére a venir bloquer les
roues en position haute.

[0050] En ce quiconcerne le mécanisme de sortie des
brosses, le lecteur pourra se référer a la demande fran-
caise portant le numéro d'enregistrement FR 0307438
qui détaille ledit mécanisme de sortie des brosses tel
que présenté. Dans le principe, la pédale 8, lorsqu'elle
est actionnée pour faire sortir les brosses du suceur, fait
pivoter une tige coudée 50 qui entraine a son tour deux
chariots mobiles horizontalement, ces derniers, par une
surface de came inclinée lors de ce mouvement hori-
zontal actionnent deux basculeurs portant les brosses,
mobiles verticalement par rapport a la semelle, contre
la force de rappel de deux ressorts.

[0051] On se sertdoncicide I'avancée de la tige cou-
dée 50 lors de l'actionnement de la pédale pour faire
avancer la piece 70. A cette fin, la piéce 70 porte une
échancrure 71 accueillant la tige 50.

[0052] La piece 70 présente avantageusement une
surface inclinée 72 dans sa partie frontale, permettant
de déplacer les roues vers le haut lorsque ces dernieres
sont sorties. |l n'est donc pas nécessaire de positionner
le tube 30 dans une position particuliere, notamment
celle, indiquée figure 9 ou les roues sont relevées, afin
de bloquer lesdites roues. Le blocage se realise quelle
que soit la position initiale de I'articulation.

[0053] Ainsi, les roues ne touchant plus le sol, le su-
ceur repose sur les brosses, favorisant, sur le type de
sols concernés, c'est-a-dire les sols lisses, le déplace-
ment latéral du suceur en empéchant les roues de frotter
sur le sol lors du déplacement du suceur dans une di-
rection qui ne correspond pas a la direction de roule-
ment des roues.

[0054] Cecis'applique notamment lorsque I'on dépla-
ce le suceur le long des plinthes, puisque, par la forme
triangulaire du suceur, la direction de roulement des
roues se trouve inclinée par rapport a la direction de dé-
placement du suceur, ce qui provoque un frottement gé-
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nant lorsque les roues touchent le sol. Ceci est égale-
ment valable pour un déplacement de gauche a droite
sur sol lisse.

[0055] La double articulation avec sa particularité de
sortie des roues est alors utilisée uniquement lorsque
les brosses sont en position rentrée, principalement sur
des sols de type moquette ou tapis ou le déplacement
du suceur est le plus difficile, en éliminant la composan-
te verticale de poussée du suceur et en permettant a la
semelle de s'adapter aux différentes moquettes et tapis.

Revendications

1. Suceur (1) d'aspirateur ouvert vers la surface a net-
toyer par au moins un canal d'aspiration (19, 20)
ménageé dans la semelle (11) du suceur (1) et relié,
par deux tubulures (31, 30) articulées, a un tube de
liaison connecté a un bati d'aspirateur, la premiére
tubulure (31) étant articulée sur la semelle (11), la
seconde tubulure (30) étant articulée sur la premiée-
re, a distance de celle-ci, selon des axes sensible-
ment paralléles, ledit suceur comportant au moins
une roue (43) susceptible d'étre proéminente par
rapport ala semelle (11), ladite roue (43) étant mon-
tée sur I'axe d'articulation de la seconde tubulure
(30), le suceur comportant par ailleurs un capot (12)
recouvrant la semelle (11), caractérisé en ce que
les points d'articulation de la seconde tubulure (30)
sur la premiére (31) sont situés entre la semelle (11)
et le capot (12), et en ce que la semelle (11) com-
porte des ouvertures (42) de passage des roues
(43).

2. Suceur (1) d'aspirateur selon la revendication pré-
cédente, caractérisé en ce que la premiére tubu-
lure (31) est reliée, a I'opposé de la seconde tubu-
lure (30), a une zone de raccordement (32) débou-
chant sur le ou les canaux (18, 19, 20) d'aspiration.

3. Suceur (1) d'aspirateur selon la revendication pré-
cédente, caractérisé en ce que la zone de raccor-
dement (32) est rapportée sur la semelle (11) et
s'étend longitudinalement vers I'arriére de la semel-
le.

4. Suceur (1) selon l'une des revendications précé-
dentes, caractérisé en ce que la premiére tubulure
articulée (31) présente une longueur inférieure a 5
cm.

5. Suceur (1) selon l'une des revendications précé-
dentes, caractérisé en ce que la distance entre les
axes de rotation des tubulures (31, 30) est inférieu-
reabcm.

6. Suceur (1) d'aspirateur selon I'une des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce qu'il est de
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forme sensiblement triangulaire en présentant no-
tamment deux bords latéraux (5, 6) formant la poin-
te du suceur, ledit suceur comportant deux canaux
(19, 20) agenceés le long des deux bords latéraux
(6, 5) formant la pointe du suceur, et en ce que les
ouvertures (42) de passage de roues (43) sont lo-
calisées sensiblement autour du centre de gravité
de la base triangulaire de la semelle (11).

Suceur selon l'une des revendications précéden-
tes, caractérisé en ce qu'il comporte des brosses
escamotables, une commande (8) de la sortie des
brosses, ainsi qu'une piéce de blocage (70) des
roues (43) en position haute, ladite piece (70) ve-
nant bloquer lesdites roues (43) lorsque la com-
mande (8) de sortie des brosses est activée.
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