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Mlisgekitief)ur véhicule automobile, ledit dispositif
comprenant un systeme d'accrochage d'un
actionneur sur un support.

Linvention concerne un dispositif pour véhicule automobile, ledit dispositif comprenant un systeme d’accrochage (2)
d’un actionneur (4) sur un support (6), ledit actionneur (4) étant configuré pour entrainer un arbre mobile en rotation autour
d’un premier axe, ledit systeme comprenant au moins une paire d’organes d’encliquetage complémentaires (10a, 10b), 'un

situé sur l'actionneur (4) et 'autre situé sur le support (6), le-
dit systéme comprenant en outre au moins une paire d’or-
ganes de montage complémentaires (12a, 12b), I'un situé
sur l'actionneur (4) et l'autre situé sur le support (6), ledit
systéme étant configuré pour une mise en place et une fixa-
tion de I'actionneur (4) sur le support (6) par un mouvement
de translation, selon ledit premier axe, et pour bloquer I'ac-
tionneur (4) en rotation autour du premier axe, a l'aide de la
ou desdites paires d’organes d’encliquetage (10a, 10b) et
de la ou desdites paires d’'organe de montage (12a, 12b), la
ou lesdites paires d’organe d’encliquetage (10a, 10b) étant
situées a distance de la ou desdites paires d’organe de
montage (12a, 12b).
Figure pour l'abrégé : Figure 4
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Description
Titre de l'invention : Dispositif pour véhicule automobile, ledit
dispositif comprenant un systéme d’accrochage d’un actionneur sur

un support

[0001]  L’invention concerne un dispositif pour véhicule automobile, ledit dispositif
comprenant un systeme d’accrochage d’un actionneur sur un support. Elle est plus par-
ticulierement destinée a des boitiers de climatisation dans lesquels lesdits actionneurs
sont destinés a entrainer des volets controlant la circulation d’un flux d’air a I’intérieur
desdits boitiers.

[0002] Dans ce domaine, il est connu de fixer des tels actionneurs sur une paroi du boitier a
I’aide de vis. Cependant, I’utilisation de vis présente des inconvénients notamment en
maticre de logistique et de procédé d’assemblage. Elle augmente aussi le cofit et le
poids des boitiers. En outre, il existe un risque de dévissage et de chute des vis en uti-
lisation.

[0003] Il est également connu des systemes d’accrochage sans vis comprenant des organes
d’encliquetage. Il nécessite un mouvement de rotation de 1’actionneur par rapport a un
axe orthogonal a la paroi du boitier. Une telle cinématique de montage entraine un fort
encombrement limitant la présence d’autres organes a proximité de I’actionneur.

[0004]  L’invention a pour objectif de pallier au moins en partie les inconvénients précédents
et propose a cette fin un dispositif pour véhicule automobile, ledit dispositif
comprenant un systeme d’accrochage d’un actionneur sur un support, ledit actionneur
étant configuré pour entrainer un arbre mobile en rotation autour d’un premier axe,
ledit systeme comprenant au moins une paire d’organes d’encliquetage complé-
mentaires, 1I’un situé sur I’actionneur et I’autre situé sur le support, ledit systeme
comprenant en outre au moins une paire d’organes de montage complémentaires, I’un
situé sur I’actionneur et I’autre situé sur le support, ledit systeme étant configuré pour
une mise en place et une fixation de I’actionneur sur le support par un mouvement de
translation, selon ledit premier axe, et pour bloquer 1’actionneur en rotation autour du
premier axe, a I’aide de la ou desdites paires d’organes d’encliquetage et de la ou
desdites paires d’organe de montage, la ou lesdites paires d’organe d’encliquetage
étant situées a distance de la ou desdites paires d’organe de montage.

[0005]  Gréce a Iutilisation d’organes d’encliquetage, le dispositif selon I’invention permet
une fixation sans vis. Sa cinématique de montage, en translation, limite
I’encombrement des mouvements nécessaires a la fixation de I’actionneur sur son
support. Le choix de I’'implantation des organes d’encliquetage et des organes de

montages, a distance les uns des autres, permet en outre sa fabrication par moulage, de



[0006]

facon simple.

Selon différentes caractéristiques supplémentaires de I’invention, qui pourront étre

prises ensemble ou séparément et qui forment autant de modes de réalisation de

I’invention :

la ou lesdites paires d’organes de montage sont au plus au nombre de deux,

la ou lesdites paires d’organes d’encliquetage sont au plus au nombre de deux,
trois de la ou desdites paires d’organes d’encliquetage et de la ou desdites
paires d’organes de montage sont positionnées au sommet d’un triangle,

ledit triangle est positionné de sorte a ce que ledit premier axe passe a travers
une lumicre située a I’intérieur dudit triangle,

I’un des sommets du triangle est situé a proximité d’un c6té, notamment
transversal, dudit actionneur,

ledit systeme présente au moins une butée verticale configurée pour bloquer le
mouvement de translation vers le support lors de I’encliquetage,

la ou lesdites paires d’organes de montage, dits alors organes de guidage, sont
configurés pour assurer un guidage en translation selon ledit premier axe,
lesdites paires d’organes de guidage sont au nombre de deux et sont localisées
de maniere a bloquer mutuellement la rotation de 1’actionneur autour dudit
premier axe,

lesdites paires d’organes de guidage sont situés au niveau de deux cotés
opposés de ’actionneur,

ladite paire d’organes d’encliquetage est unique,

ladite paire d’organes d’encliquetage et lesdites paires d’organe de guidage
forment ledit triangle,

le sommet du triangle situé¢ a proximité d’un c6té transversal de 1’actionneur
est formé par ladite paire d’organes d’encliquetage,

ladite paire d’organe d’encliquetage est située dans un plan de symétrie
desdites paires d’organes de guidage,

lesdits organes de guidage d’une méme paire sont formés d’une part d’un pion
et d’autre part d’un orifice de montage, destiné a étre traversé par ledit pion,
ledit pion et/ou ledit orifice sont de section circulaire,

ledit pion et ledit orifice de montage présente un jeu de montage,

ledit pion présente la ou 1’'une desdites butées verticales,

le pion est situé sur le support et I’orifice de montage est situé sur
I’actionneur,

lesdits organes d’encliquetage sont formés d’une part d’une patte élastique,
s’étendant depuis une surface dudit support, et d’autre part d’un épaulement

et/ou d’une encoche, située sur une face supérieure dudit actionneur, ledit



épaulement et/ou ladite encoche étant destinée a accueillir un crochet situé a
une extrémité libre de ladite patte,

ledit systeme présente des butées, dites de renfort, configurées pour limiter un
mouvement dudit actionneur en direction dudit support selon ledit premier
axe,

lesdites butées de renfort sont situées sur ledit support de sorte a coopérer
avec une face inférieure dudit actionneur,

lesdites butées de renfort sont situées au niveau de deux extrémités longi-
tudinales opposées dudit actionneur,

I’une desdites butées de renfort est située au niveau d’un pied de ladite patte
élastique,

la ou lesdites paires d’organes de montage, dits alors organes de butée
transversale, sont configurées pour former une butée en rotation dudit ac-
tionneur autour du premier axe et/ou une butée en translation dudit actionneur
par rapport audit support selon une direction perpendiculaire audit premier
axe,

lesdites paires d’organes de butée transversale sont au nombre de deux,
lesdites paires d’organes d’encliquetage sont au nombre de deux,

lesdites paires d’organes d’encliquetage sont situés au niveau de cotés
opposés longitudinaux dudit actionneur,

I’une desdites paires d’organes de butée transversale et lesdites paires
d’organe d’encliquetage forment ledit triangle,

le sommet du triangle situé¢ a proximité d’un c6té transversal de 1’actionneur
est formé par 1’une desdites paires d’organes de butée transversale,

ladite paire d’organes de butée transversale formant ledit sommet du triangle
traverse un plan de symétrie desdites paires d’organes d’encliquetage de sorte
a bloquer une translation dudit support selon une premicre direction,

I’autre desdites paires d’organes de butée transversale est orientée selon ledit
plan de symétrie de sorte a bloquer une translation dudit support selon une
seconde direction, notamment orthogonale a la premiere direction,

lesdits organes de butée transversale sont formés d’une part d’une nervure et
d’autre part d’un logement présentant une forme complémentaire a ladite
nervure et destiné a accueillir cette derniére,

ladite nervure est située sur 1’actionneur et ledit logement est situé sur le
support,

ledit logement est formé par une paroi s’€élevant en saillie dudit support,
lesdits organes d’encliquetage d’une méme paire sont formés d’une part d’un

contrefort, s’étendant depuis ledit support, et d’autre part d’une languette
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élastique, s’étendant parallelement a une face longitudinale dudit actionneur,
ledit contrefort et ladite languette étant configurés pour s’encliqueter 1’un sur
I’autre a I’aide de crochets situés respectivement sur ledit contrefort et ladite
languette,

- lesdites butées verticales sont situées sur ledit support de sorte a coopérer avec
une face inférieure dudit actionneur,

- lesdites butées verticales sont formées de pions,

- lesdites butées verticales sont situées de part et d’autre de ladite autre desdites
paires d’organes de butée transversale.

L’invention concerne aussi un ensemble d’un boitier de climatisation, chauffage et/
ou ventilation d’un véhicule automobile et d’un actionneur, ledit ensemble comprenant
un dispositif tel que décrit plus haut, le boitier étant pris en tant que support sur lequel
ledit actionneur est fixé. Ledit support est formé, par exemple, par une paroi externe
dudit boitier.

L’invention concerne encore un boitier de climatisation et/ou un actionneur d’un tel
ensemble.

L’invention sera mieux comprise, et d’autres buts, détails, caractéristiques et
avantages de celle-ci apparaitront plus clairement au cours de la description explicative
détaillée qui va suivre, d'au moins un mode de réalisation de I’'invention donné a titre
d’exemple purement illustratif et non limitatif, en référence aux dessins schématiques
annexés parmi lesquels :

[Fig.1] illustre de fagon schématique en vue de coupe un ensemble d’un actionneur et
d’un support dudit actionneur, ledit ensemble comprenant un systeme d’accrochage
d’un premier exemple du dispositif selon I’invention ;

[Fig.2] illustre de fagon schématique en perspective un support d’un actionneur, ledit
support comprenant une partie du systeme d’accrochage d’un second exemple de réa-
lisation du dispositif selon I’invention ;

[Fig.3] illustre de fagon schématique en perspective un actionneur, ledit actionneur
comprenant une autre partie du systeme d’accrochage du second exemple de réa-
lisation du dispositif selon I’invention ;

[Fig.4] illustre de fagon schématique en perspective 1’ensemble du support et de
I’actionneur des figures 2 et 3 ;

[Fig.5] illustre de fagon schématique en coupe une zone illustrée V a la [Fig.4] ;

[Fig.6] illustre de fagon schématique en perspective une zone illustrée VI a la [Fig.4]

[Fig.7] illustre de fagon schématique en vue de coupe un ensemble d’un actionneur et
d’un support dudit actionneur, ledit ensemble comprenant un systeme d’accrochage

d’un troisicme exemple du dispositif selon 1’invention ;
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[Fig.8] illustre de fagon schématique en perspective un support d’un actionneur, ledit
support comprenant une partie du systeme d’accrochage du troisieme exemple de réa-
lisation du dispositif selon I’invention ;

[Fig.9] illustre de fagon schématique en vue de dessus un actionneur, ledit actionneur
comprenant une autre partie du systeme d’accrochage du troisicme exemple de réa-
lisation du dispositif selon I’invention ;

[Fig.10] illustre de fagon schématique en vue de coté I’actionneur de la [Fig.9] ;

[Fig.11] illustre de fagon schématique en vue de dessous I’actionneur de la [Fig.9],
accompagné de la partie du systeme d’accrochage du support de la [Fig.8] ;

[Fig.12] illustre de fagon schématique en perspective I’ensemble du support et de
I’actionneur des figures 7 a 11.

Sur ces figures, une méme référence correspond a des éléments identiques ou
semblables.

Comme illustré aux figures 1, 4, 7 et 12, I’invention concerne un dispositif pour
véhicule automobile, ledit dispositif comprenant un systeme d’accrochage 2 d’un ac-
tionneur 4 sur un support 6. Ledit support 6 est, notamment, une paroi d’un boitier de
chauffage, climatisation et/ou ventilation du véhicule. Sur les figures, seule une zone
de la paroi, a savoir celle se trouvant en vis-a-vis de ’actionneur 4 et a proximité dudit
actionneur 4 a été illustrée. L ensemble du boitier n’est donc pas représenté. Avanta-
geusement, bien que cela ne soit pas non plus illustré, un méme boitier de chauffage,
climatisation et/ou ventilation accueille plusieurs actionneurs 4, ceci au niveau de
zones de parois dudit boitier formant autant de supports 6 présentant avec chacun
desdits actionneurs 4 un systeme d’accrochage 2 conforme a I’invention.

Ledit actionneur 4 est fixé, par exemple, sur une surface externe de ladite paroi,
c’est-a-dire une surface orientée vers 1’extérieur du boitier.

Ledit actionneur 4 est configuré pour entrainer un arbre mobile en rotation autour
d’un premier axe 8, visible aux figures 2 et 8. Ledit arbre n’est pas représenté sur les
figures. Il est préférentiellement orienté orthogonalement audit support 6. Il s’agit, par
exemple, d’un arbre d’entrainement de volets contrdlant la circulation d’un flux d’air a
I’intérieur desdits boitiers tels que des volets d’arrivée d’air, des volets de mixage et/ou
des volets de distribution.

Pour assurer un tel entrainement, ledit actionneur 4 comprend, par exemple, un
moteur pas-a-pas reli€ audit arbre par une cinématique de transmission de couple.
Ledit moteur et ladite cinématique sont non visibles car situés dans un logement défini
par ledit actionneur 4. Ledit logement est, par exemple, sensiblement parallélé-
pipédique, I’un ou plusieurs de ses cotés étant €ventuellement arrondi. Ledit actionneur
4, en particulier ledit logement, est délimit€ par une face supé€rieure 5 et une face in-

férieure 7, oppos€s, reli€es par des cOtés longitudinaux 38, 40, opposés, et des cOtés
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transversaux 16, 18, opposés.

Ledit systeme 2 comprend au moins une paire d’organes d’encliquetage 10a, 10b
complémentaires, 1’un situé sur I’actionneur 4 et 1’autre situé sur le support 6. Ledit
systeme comprend en outre au moins une paire d’organes de montage 12a, 12b com-
plémentaires, 1’un situé sur 1’actionneur 4 et ’autre situ€ sur le support 6.

Ledit systeme 2 est configuré pour une mise en place et une fixation de 1’actionneur
4 sur le support 6 par un mouvement de translation, selon ledit premier axe 8, tel
qu’illustré par la fleche repérée F, et pour bloquer I’actionneur 4 en rotation autour du
premier axe 8, a I’aide de la ou desdites paires d’organes d’encliquetage 10a, 10b et de
la ou desdites paires d’organe de montage 12a, 12b.

En outre, la ou lesdites paires d’organe d’encliquetage 10a, 10b sont situées a
distance de la ou desdites paires d’organes de montage 12a, 12b. Autrement dit, les
paires d’organes de montage 12a, 12b sont spatialement distinctes et €loignées des
paires d’organes d’encliquetage 10a, 10b. Encore autrement dit, lesdits organes
d’encliquetage 10a, 10b ne présentent pas de zones communes avec les organes de
montage 12a, 12b ni sur le support 6, ni méme sur 1’actionneur 4.

De la sorte, grace a I’encliquetage, 1’invention permet de réduire le nombre de pieces
en éliminant 1’ utilisation de vis. Elle facilite ainsi la logistique ainsi que le procédé de
fabrication de I’ensemble formé par le boitier et son ou ses actionneurs. Elle limite
aussi les défaillances rencontrées avec les systémes a vis en raison des risques de
dévissage. Elle offre en outre, grace au mouvement de fixation par translation, un en-
combrement limité permettant une plus grande intégration d’autres composants a
proximité de I’actionneur. Grace a 1’éloignement des organes d’encliquetage et de
montage, elle permet encore d’étre fabriquée sans avoir recours a des formes et/ou
moules complexes en évitant d’avoir des formes exigeantes a mouler trop proches
’une de 1’autre.

La ou desdites paires d’organes d’encliquetage 10a, 10b assurent une fixation
empéchant un démontage non-désiré de I’actionneur 4. De leur c6té, la ou les paires
d’organe de montage 12a, 12b ne participent pas a une telle fixation mais uniquement
au blocage en rotation autour du premier axe 8, ceci a elles seules ou en combinaison
avec la ou lesdites paires d’organes d’encliquetage 10a, 10b.

A nouveau pour faciliter la fabrication, la ou lesdites paires d’organes d’encliquetage
10a, 10b sont au plus au nombre de deux et/ou la ou lesdites paires d’organes de
montage 12a, 12b sont au plus au nombre de deux.

Par ailleurs, comme cela est plus particulicrement visible aux figures 4 et 11, trois de
la ou desdites paires d’organes d’encliquetage 10a, 10b et de la ou desdites paires
d’organes de montage 12a, 12b sont positionnées au sommet d’un triangle, illustré en

pointillé, ledit triangle étant positionné de sorte a ce que ledit premier axe 8§ passe a
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travers une lumiere 14 (visible figures 2 et §), située a I’inté€rieur dudit triangle. Une
telle configuration permet de renforcer une fixation de I’actionneur 4 sur le support 6 a
proximité de 1’arbre d’actionnement qu’il est destiné a entrainer et de limiter les vi-
brations et les couples d’effort appliqués audites paires d’organes d’encliquetage 10a,
10b et d’organes de montage 12a, 12b, a tout le moins pour celles situées au sommet
du triangle.

Préférentiellement, I’un des sommets du triangle est situé¢ a proximité d’un premier
16 des cOtés transversaux dudit actionneur 4. Autrement dit, ledit arbre d’entrainement
est destiné a se trouver dans une premiere moiti€ de I’actionneur 4 plus proche du
premier c6té transversal 16 que d’un second 18 des cotés transversaux dudit actionneur
4. Ceci permet de positionner 1’actionneur 4 a proximité d’un bord de la paroi du
boitier de chauffage, climatisation et/ou ventilation avec son arbre d’entrainement situé
a proximité dudit bord tout en évitant que I’actionneur dépasse en porte a faux dudit
boitier.

Dans une telle configuration, le moteur de 1’actionneur est situé, par exemple, dans
I’ autre moitié dudit actionneur 4.

Préférentiellement, ledit systeme présente au moins une butée verticale 22,
configurée pour bloquer le mouvement de translation de I’actionneur 4 vers le support
6 lors de I’encliquetage. Elles permettent d’éviter de poursuivre le mouvement de
montage alors que I’encliquetage s’est déja produit.

Comme illustré aux figures 1 a 6, selon des premiers modes de réalisation de
I’invention, la ou lesdites paires d’organes de montage 12a, 12b, dits alors organes de
guidage, sont configurés pour assurer en outre un guidage en translation selon ledit
premier axe 8, lors du montage.

Pour cela, lesdits organes de guidage 12a, 12b d’une mé€me paire sont formés, par
exemple, d’une part d’un pion 30 et d’autre part d’un orifice de montage 32, destiné a
étre traversé par ledit pion 30. Ledit pion 30 et/ou ledit orifice 32 sont de section
circulaire. Ledit pion 30 et ledit orifice de montage 30 présentent ici un jeu de
montage, en particulier radial. Avantageusement, ledit pion 30 présente la ou I’une
desdites butées verticales 22, notamment définies par un épaulement 34 formé dans
ledit pion 30 a la hauteur voulue pour I’encliquetage. Plus précisément, une fois
I’encliquetage réalisé€, une surface inférieure 36 de I’organe de guidage 12b définissant
ledit orifice 32 est en contact avec ledit épaulement 34.

Ici, le pion 30 est situ€ sur le support 6 et 1’orifice de montage est situé sur
I’actionneur 4, I’inverse étant possible.

Lesdites paires d’organe de guidage 12a, 12b sont au nombre de deux et sont lo-
calisées de maniere a bloquer mutuellement la rotation de 1’actionneur 4 autour dudit

premier axe 8. Elles sont ici situées au niveau de deux c6tés, opposés, dudit actionneur
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4, par exemple les cOtés longitudinaux 38, 40.

Ladite paire d’organe d’encliquetage 10a, 10b et lesdites paires d’organes de guidage
12a, 12b forment ledit triangle évoqué plus haut. Le sommet du triangle situé a
proximité du premier c6té transversal 16 de ’actionneur 4 est ici formé par ladite paire
d’organes d’encliquetage 10a, 10b. Il est situé a proximité d’une arréte 39 dudit ac-
tionneur 4.

On peut également noter que ladite paire d’organes d’encliquetage 10a, 10b est située
dans un plan de symétrie desdites paires d’organes de guidage 12a, 12b. Autrement dit,
ledit triangle est sensiblement isocele avec pour sommet ladite paire d’organe
d’encliquetage 10a, 10b, voire sensiblement équilatéral.

Lesdits organes d’encliquetage 10a, 10b sont formés, par exemple, d’une part d’une
patte €lastique 42, s’étendant depuis une surface dudit support 6, et d’autre part d’une
encoche 44, située sur la face supérieure 5 dudit actionneur 4, ladite encoche 44 étant
destinée a accueillir un crochet 46 situé a une extrémité libre de ladite patte 42, comme
ceci est plus particulierement visible [Fig.5]. Ladite encoche 44 se prolonge ici en
creux dans la premiere paroi transversale 16.

En se reportant aux figures 2 a 4, on constate que ladite patte 42 et ladite encoche 44
sont ici cintrés, en correspondance de forme. Ladite encoche 44 présente avanta-
geusement des bords 50 formant des butées complémentaires a celles définies par les
organes de guidage 12a, 12b, en vue de bloquer la rotation de I’actionneur autour du
premier axe 8, ceci par coopération avec des bords latéraux 52 de ladite patte 42.

Ledit systeme présente en outre des butées 54, dites de renfort, configurées pour
limiter un mouvement dudit actionneur 4 en direction dudit support 6 selon ledit
premier axe 8. Autrement dit, apres encliquetage, il reste un jeu entre I’actionneur 4 et
le support 6, au niveau de la ou desdites butées de renfort 54 alors que ceci n’est pas le
cas avec les butées verticales 22. De telles butées de renfort 54 ont pour vocation a
limiter un effet de cintrage de 1’actionneur 4, en cas de vibrations et/ou d’effort de
montage trop important.

Lesdites butées de renfort 54 sont ici situées sur ledit support 6 de sorte a coopérer
avec la face inférieure 7 dudit actionneur 4, I’inverse étant possible.

Lesdites butées de renfort 54 sont situées, par exemple, au niveau de deux extrémités
longitudinales opposées dudit actionneur.

Avantageusement, I’une desdites butées de renfort 54 est située au niveau d’un pied
56 de ladite patte €lastique 42. Elle est localisée, par exemple, dans le plan de symétrie
desdites paires d’organes de guidage 12a, 12b.

On peut noter que, tel qu’illustré par le mode de réalisation de la [Fig.1], les organes
de guidage 12b définissant ledit orifice 32 sont formés par une extension latérale 24 du

logement dudit actionneur 4. Alternativement, tel qu’illustré par le mode de réalisation
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des figures 2 a 6, ils sont formés en creux dans les cotés, ici les cotés longitudinaux 38,
40, du logement dudit actionneur de sorte a ne pas ou peu augmenter I’encombrement
dudit logement.

Ledit orifice 32 présente un contour fermé, tel que celui illustré au niveau du coté
longitudinal 38, et/ou ouvert angulairement, tel que celui illustré au niveau du coté lon-
gitudinal 40, ce dernier cas étant plus particulicrement visible a la [Fig.6].

Comme illustré aux figures 7 et suivantes, la ou lesdites paires d’organes de montage
12a, 12b, dits alors organes de butée transversale, sont configurées pour former une
butée en rotation dudit actionneur 4 autour du premier axe 8§ et/ou une butée en
translation dudit actionneur 4 par rapport audit support 6 selon une au moins direction
perpendiculaire audit premier axe 8. Ici, lesdites paires d’organe du butée transversale
jouent a la fois un tel role de blocage en rotation et un tel rdle de blocage en
translation.

Avantageusement, lesdites paires d’organe de butée transversale sont configurés pour
former une butée en translation selon toutes les directions perpendiculaires audit
premier axe 8.

Pour cela, lesdits organes de butée transversale 12a, 12b sont formés, par exemple,
d’une part d’une nervure 60 et d’autre part d’un logement 62 destiné a accueillir cette
dernicre. Ladite nervure 60 et/ou ledit logement 62 sont avantageusement de forme
complémentaire. Autrement dit, ils présentent la méme forme, au jeu pres. Ladite
nervure 60 et/ou ledit logement 62 présentent ici une forme allongée, notamment
oblongue.

Tel qu’illustré, ladite nervure 60 est située sur 1’actionneur 4 et ledit logement 62 est
situ€ sur le support 8, I’inverse étant possible. Ledit logement 62 est formé, par
exemple, par une paroi 64 s’élevant en saillie dudit support 6. Ladite nervure est
formée sur la face inférieure 7 dudit actionneur 4.

Comme cela est mieux visible aux figures 8 et suivantes, lesdites paires d’organes de
butée transversale 12a, 12b sont au nombre de deux. Lesdites paires d’organes
d’encliquetage 10a, 10b sont également au nombre de deux.

Lesdites paires d’organes d’encliquetage 10a, 10b sont situés au niveau des cOtés
longitudinaux 38, 40 dudit actionneur 4. Ils peuvent de la sorte contribuer, en outre, au
blocage en translation autour du premier axe 8.

L’une desdites paires d’organes de butée transversale 12a, 12b et lesdites paires
d’organe d’encliquetage 10a, 10b forment ledit triangle évoqué plus haut. Le sommet
du triangle situé a proximité du premier c6té transversal 16 de I’actionneur 4 est formé
par I'une desdites paires d’organes de butée 12a, 12b.

Comme plus particulierement visible a la [Fig.11], ladite paire d’organes de butée

transversale 12a, 12b formant ledit sommet du triangle traverse un plan de symétrie



[0059]

[0060]

[0061]

10

desdites paires d’organes d’encliquetage 10a, 10b de sorte a bloquer une translation
dudit support selon une premicre direction privilégi€ée X. L autre desdites paires
d’organes de butée transversale 12a, 12b est orientée selon ledit plan de symétrie de
sorte a bloquer une translation dudit support selon une seconde direction privilégiée Y,
ici orthogonale a la premiere direction X. Lesdites paires d’organes du butée
transversale sont respectivement situées, par exemple, a proximité des cotés
transversaux 16, 18 dudit actionneur 4.

Lesdits organes d’encliquetage 10a, 10b d’une méme paire sont formés d’une part
d’un contrefort 70, s’étendant depuis ledit support 6, et d’autre part d’une languette
élastique 72, s’étendant parallelement a I’une des faces longitudinales 38, 40 du
logement défini par ledit actionneur 4. Ledit contrefort 70 et ladite languette 72 sont
configurés pour s’encliqueter I’une sur I’autre a I’aide de crochets 74, 76 situé€s respec-
tivement sur ledit contrefort 70 et ladite languettes 72.

Comme dans les modes de réalisation des figures 1 a 6, ledit dispositif comprend des
butées verticales 22. Elles sont ici formées par des pions 78 indépendants. Lesdites
butées verticales 22 sont situées, par exemple, de part et d’autre de ladite autre desdites
paires d’organes de butée transversale 12a, 12b, c’est-a-dire, celle ne participant pas a
la définition du triangle entourant le passage du premier axe 8.

Les butées verticales 78 sont situées sur ledit support 6 de sorte a coopérer avec la
face inférieure 7 dudit actionneur 4, I’inverse étant possible. En variante, illustré a la

[Fig.7], elles cooperent avec des projections 80 issue de ladite face inférieure 7.
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Revendications

Dispositif pour véhicule automobile, ledit dispositif comprenant un
systeme d’accrochage (2) d’un actionneur (4) sur un support (6), ledit
actionneur (4) étant configuré pour entrainer un arbre mobile en rotation
autour d’un premier axe (8), ledit systéme comprenant au moins une
paire d’organes d’encliquetage complémentaires (10a, 10b), I’un situé
sur I’actionneur (4) et ’autre situ€ sur le support (6), ledit systeme
comprenant en outre au moins une paire d’organes de montage complé-
mentaires (12a, 12b), I’un situé sur 1’actionneur (4) et I’autre situé sur le
support (6), ledit systeme étant configuré pour une mise en place et une
fixation de I’actionneur (4) sur le support (6) par un mouvement de
translation, selon ledit premier axe (8), et pour bloquer 1’actionneur (4)
en rotation autour du premier axe (8), a I’aide de la ou desdites paires
d’organes d’encliquetage (10a, 10b) et de la ou desdites paires d’organe
de montage (12a, 12b), la ou lesdites paires d’organe d’encliquetage
(10a, 10b) étant situées a distance de la ou desdites paires d’organe de
montage (12a, 12b).

Dispositif selon la revendication précédente dans lequel trois de la ou
desdites paires d’organes d’encliquetage (10a, 10b) et de la ou desdites
paires d’organes de montage (12a, 12b) sont positionnées au sommet
d’un triangle, ledit triangle étant positionné de sorte a ce que ledit
premier axe (8) passe a travers une lumiere (14) situ€e a I'intérieur dudit
triangle.

Dispositif selon la revendication précédente dans lequel 1’un des
sommets du triangle est situ€ a proximité d’un co6té transversal (16)
dudit actionneur (4).

Dispositif selon I’une quelconque des revendications précédentes dans
lequel la ou lesdites paires d’organes de montage (12a, 12b), dits alors
organes de guidage, sont configurés pour assurer un guidage en
translation selon ledit premier axe (8).

Dispositif selon la revendication précédente dans lequel lesdites paires
d’organe de guidage (12a, 12b) sont au nombre de deux et sont lo-
calisées de maniere a bloquer mutuellement la rotation de 1’actionneur
autour dudit premier axe (8).

Dispositif selon I’une quelconque des revendications 1 a 4 dans lequel la
ou lesdites paires d’organes de montage (12a, 12b), dits alors organes de

butée transversale, sont configurées pour former une butée en rotation
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dudit actionneur (4) autour du premier axe (8) et/ou une butée en
translation dudit actionneur (4) par rapport audit support (6) selon une
direction perpendiculaire audit premier axe (8).

[Revendication 7] Dispositif selon la revendication précédente dans lequel lesdites paires
d’organes de butée transversale (12a, 12b) sont au nombre de deux et
lesdites paires d’organes d’encliquetage (10a, 10b) sont au nombre de
deux.

[Revendication 8] Ensemble d’un boitier de climatisation, chauffage et/ou ventilation d’un
véhicule automobile et d’un actionneur, ledit ensemble comprenant un
dispositif selon 1’une quelconques des revendications précédentes, le
boitier étant pris en tant que support sur lequel ledit actionneur est fixé.

[Revendication 9] Boitier de climatisation de 1I’ensemble selon la revendication 8.

[Revendication 10] Actionneur de I’ensemble selon la revendication 8.
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