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Przegubowe zawieszenie narzedzi do uprawy miedzyrzedowej
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- Przedmiotem wynalazku jest przegubowe zawie-
szehie narzedzi do uprawy miedzyrzedowej pod-
wieszane za pomocg belki no$nej na ciegnach
ukladu podno$nika hydraulicznego przy ciagniku.

Stosowane obecnie przegukbowe zawieszenia na-
rzedzi- charakteryzujg sie ukladem trojkatnym,
ktérego przegub stanowi wierzcholek trojkata,
a podstawe sprezyna odciggajgca. Uklad ten nie
zapewnia utrzymania stalej glekbokosSci i katow
natarcia narzedzia w czasie pracy.

Stosowane sg réwniez przegukowe uklady zawie-
.szenia nerzedzi o charakterze roéwnolegloboku
przegukowego w ktorych sprezyny dziataja jedno-
kierunkowo, a przeciwdzialanie tym silom naste-
ruje na skutek oporéw roboczych narzedzia. Taki
uklad nie zapewnia utrzymania stalej glebokoS$ci
pracy narzedzia. . PO

Przegubowe zawieszenie. vizedlug wynalazku
o charakterze réwnolegloboku w odréznieniu od
opisanych posiada uklad dwoéch sprezyn dzialajg-
cych dwukierunkowo. Uklad ten zapewnia utrzy-
"manie zalozonej glebokosci pracy narzedzia oraz
statego kata natarcia. Chwilowa zmiana oporéw
pracujacego narzedzia powodujaca zmiane glebo-
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miedzyrzedowej wedlug wynalazku posiada dwie
pary ramion 1, 2, 3 i 4 polaczonych przegubowo
sworzniami 5, przy czym ramie 1 posiada uchwyt 6
przeznaczony do przesuwnego mocowania narze-
dzia rokoczego. Usytuowanie uchwytu 6 ponizej
osi kelki no$nej jest korzystne ze wzgledow wy-
trzymalo$ciowych. Ramie 2 réwnolegloboku
uksztaltowane jest w ten sposob, Ze zapewnia mo-
cowanie przesuwne wzdluz belki no$nej 7. Zacho-
wanie stanu réwnowagi r6wnoleglocoku zapewnia
ukiad sprezyn 8 i 9, umieszczonych wewnatrz row-
nolegloboku.

Wzajemne polozenie sprezyn zapewnia wspdlng
c§ otrotu dla ich- ramion dzialajagcych w Kkierun-
kach przeciwnych i zapewniajgcych utrzymanie
réwnoleglotoku w stanie réwnowagi. Konce jed-
nej rary ramion sprezyn zamocowane sg nha stale
na ramieniu 2 réwnolegloboku, a konce przeciw-
leglej pary ramion umieszczone sg w prowadnicy
19 z zachowaniem takiego stopnia swobody ruchu,
wzgledem ramienia 1 réwnolsgloboku, ze umozli-
wia zalozong prace réwnolegloboku w plaszezyznie
pionowej. i

Uklad jest samoreguluiacy, poniewaz kazdora-

koSci jego pracy, jest samoczynnie réwnowazona .5 ZO0We Wwyprowadzenie Tt6éwnolegloboku ze stanu

uktadem sprezyn. réwnowagi spowodowane zmiang cporéw robo-
Na rysunku fig. 1 przedstawia przykladowo czych narzedzia powoduje reakcje sprezyn przy-

réwnoleglobok w widoku z boku, a fig. 2 w wido- wracajacg stan réwnowagi, zatem wzrost oporéw

ku z gbry z czeScig belki nosnej. roboczych narzedzia powoduje wzrost reakeji spre-
Przegukowe zawieszenie narzedzi do uprawy Zyn. :
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Warunek samoregulacji zapewnia korzystne
utrzymanie prawie stalej gleboko$ci pracy narze-
dzia.

Zastrzezenie patentowe

Przegubowe zawieszenie narzedzi do uprawy
miedzyrzedowej skladajgce sie z dwoch par ra-
mion polgczonych przegubowo sworzniami, przy
czym stan réwnowagi zawieszenia zapewniony jest
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poprzez uklad sprezyn umieszczonych wewnatrz
réownolegloboku utworzonego z danych ramion
znamienne tym, ze sprezyny (8) i (9) tworza uklad
o0 wspollnej osi obrotu dla ich ramion dziatajacych
w kierunkach przeciwnych, przy czym jedna para
ramion sprezyn zamocowana jest na stale na ra-
mieniu (2) réwnolegloboku, a konce przeciwleglej
pary ramoin umieszczone sg w prowadnicy (10) w
ramieniu (1) z zachowaniem stopnia swobody prze-
suwu.
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