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Urzadzenie do pionowego transportu nosiwa
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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do pio-
nowego transportu z géry na dét porcji nosiwa o
duzym zréznicowaniu asortymentowym, przy jedno-
czesnym transporcie wyprzedzajacej informacji o
rodzaju tego nosiwa, w budynkach wielokondy-
gnacyjnych, zwlaszcza w przemystowych budyn-
kach przedzalni. )

Dotychczas w przemyslowych budynkach wielo-
kondygnacyjnych, zwlaszcza w przedzalniach,
transport produktéw i péiproduktéw z poszczegdl-
nych kondygnacji produkcyjnych do magazynu na
dolnej kondygnacji, odbywatl sie w spos6b nie po-
zwalajagcy na najkorzystniejszg organizacje pracy.
Do transportu miedzykondygnacyjnego stosowane
byly dotychczas takie urzadzenia jak wozki, prze-
no$niki ciegnowe okrezne, windy towarowe, zsypy,
ze§lizgi i inne. Urzadzenia te wymagaly stosowa-
nia opakowania nosiwa, co powodowalo koniecz-
no§é powrotnego transportu tych opakowah. Przy
zmechanizowanym  transporcie zréznicowanych
asortymentowo porcji nosiwa sprawg zasadniczag
jest niezawodna informacja 0 nosiwie.

W dotychczasowych mechanicznych przenosni-
kach informacja w postaci kartki, zetonu, badZ
innej, przenoszona byla razem z nosiwem co unie-
mozliwialo wczeéniejsze przygotowanie miejsca od-
bioru. Stosowane dotychczas zdalne sposoby syg-
nalizacji miedzy miejscem nadawania i odbioru
nosiwa wymagaly instalowania urzadzen pamieci
mechanicznej lub elektrycznej. Wynikato to z wy-
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przedzenia czasowego cyklicznego zasilania prze-
no$nika wzgledem cyklicznego odbioru nosiwa.
Urzadzenia pamieciowe sg kosztowne i klopotli-
we w eksploatacji, przy czym z uwagi na swa
wrazliwo§é nie gwarantujg niezawodno$ci dziala-
nia.

Celem wynalazku bylo opracowanie urzadzenia
do transportu cigglego zr6znicowanych asortymen-
towo porcji nosiwa, bez opakowania i z wcze-
$niejszym przekazaniem do stanowiska odbiorcze-
go informacji o kazdej porcji nosiwa przy zasto-
sowaniu prostych w budowie i niezawodnych w
dziataniu urzadzen.

Cel ten =zostal osiggniety przez zastosowanie
przeno$nika pionowego o specjalnej budowie, wy-
posazonego w urzadzenia do przekazywania z od-
powiednim wyprzedzeniem meldunku z informacja
o rodzaju kolejnej porcji nosiwa, przy czymr ko-
lejno§é dostarczanych meldunkéw odpowiada S$ci-
§le kolejno$ci nadchodzgacych porcji nosiwa.

Urzadzenie do transportu nosiwa wedlug wy-
nalazku uniemozliwia pomieszanie porcji i mel-
dunkéw, zapewnia dostarczenie porcji nosiwa w
okre§lonym rytmie o ograniczonej czegstotliwo$ci
dostosowanej do mozliwo$ci odbioru, zapéwnia
wezeéniejsze dostarczenie informacji o poszczeg6l-

nych porcjach nosiwa, ulatwiajacej rejestracje i

organizacje odbioru oraz eliminuje ruch powrothy
opakowan transportowych.
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Przedmiot Wynalazku uwidoczniony jest w przy-
kladzie wykonania na rysunkach, na ktérych fig.1
przedstawia urzadzeme w widoku z boku, fig. 2
— urzadzenie w widoku z przodu, fig. 3 — po-
wiekszony - wycinek urzgdzenia w widoku z boku
i fragment przekroju przewodu niosgcego meldu-
nek, a fig. 4 — urzadzenie w przekroju A—A
pokazanym na fig. 1.
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kosci w przewodzie 7 i opada grawitacyjnie do
stanowiska odbioru 23, podczas gdy odpowiadaja-
ca temu meldunkowi porcja nosiwa prowadzona
jest dalej z poprzednig stalg predko$cig do dolnego
wlotu szybu 6. Swobodne opadanie meldunku 17

. ponizej punktu 18 powoduje jego dotarcie do sta-

Do taSmy 1 przeno$nika ta§mowego, pracu1acego

w przykladzie wykonania w ukladzie pionowym,
s3 wahliwie zamocowane na zawiasach 2 poiki 3
z- rolkami prowadzacymi 4 oraz wystajace poza
krawedZ tasmy 1 zaczepy 9. Po pracujacej stronie
przenoénika, gdzie ta§ma 1 wraz z pétkami 3 prze-
suwa sie w dél, znajduje sie otwarty u dotu szyb
6, ktérego tylng §ciane stanowi tasma 1, a pozo-
state trzy S$ciany posiadajg gladkg powierzchnig
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wewnetrzng. Na krawedzi jednej ze $cian bocz- -

nych szybu 6 zamocowany jest przewéd T ze
szczeling 8, usytuowang wzdluz krawedzi ta$my 1,
przy czym w szczelinie 8 przesuwaja sie zaczepy 9.
Przew6d 7 posiada szereg odgalezieh nadawczych
10. W jednej ze $cian szybu 6 znajduja sie otwory
zamkniete klapami 11, ktére to klapy 11 stano-
wig jednocze$nie zamkniecie zsypu zasobnikéw
nadawczych 12 na poszczegblnych kondygnacjach
13, 14.
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Klapy 11 sa zamocowane do ulozyskowanych'

watéw 15, na ktérych osadzone sg réwniez klapy
16 zamykajgce odgalezienia nadawcze 10 i utrzy-
mujgce w polozeniu wyjsciowym meldunki 17.
Przew6éd 7 w odpowiednio dobranym punkcie 18,
lezacym ponizej dolnej kondygnacji nadawczej 13,
odchylony jest w ptaszczyZnie ruchu zaczepu 9 od
§ciany bocznej szybu 6 na odleglo§é umozliwiajaca
.wyjScie zaczepu 9 ze szczeliny 8 przewodu 7. Na
poszczegblnych kondygnacjach 13, 14 w szybie 6,
w zasobnikach 12 i odgalezieniach nadawczych 10
sg zainstalowane znane czujniki 19, 20 i 21, sprze-
zone z silownikiem otwierajgcym klapy 11 i 16
wspélnym watem 15.

Ta$ma 1 przeno$nika wraz z zamocowanymi na
niej p6étkami 3 i zaczepami 9 znajduje sie w cigg-
tym ruchu okreznym o kierunku pokazanym
strzatkami. Osadzone na zawiasach 2 péiki 3 poza
szybem 6 zwisajg swobodnie. Po przejSciu gérnego
bebna 22, p6itki 3 pod cigzarem wiasnym i rolek
prowadzacych 4 dokonujg obrotu na zawiasie 2
i opierajag sie rolkami prowadzgcymi 4 o $ciane
szybu 6 tworzac poélke nosnag, ktoéra przesuwajac
sie ku dotowi powoduje zadziatanie czujnika 19
w szybie 6. W przypadku gdy na pdélce 3 nie znaj-
duje sie nosiwo, a czujniki 20 i 21 wskazujg na-
-pelnienie zasobnika nadawczego 12 i obecno$é mel-
dunku 17 w odgalezieniu 10, nastepuje wlgczenie
znanego silownika otwierajgcego sprzezne Kklapy
11 i 16. Nastepuje wsypanie porcji nosiwa na wol-
ng poétke 3 i opadnigcie meldunku 17 do przewodu
7 na odpowiadajacy danej péice zaczep 9.

Nosiwo i meldunek 17 prowadzone s3 przez péi-
ke 3 i zaczep 9 w d6l. Po minieciu dolnej kondy-
gnacji zatadowczej 13, w odpowiednio dobranym
punkcie ‘18 zaczep 9 wychodzi ze szczeliny 8
przewodu . 7. Uwolniony meldunek nabiera pred-
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nowiska odbiorczego 23 przed nadejSciem odpo-
wiadajgcej mu porcji nosiwa do pojemnika od-
biorczego 24, przy czym zachowana. jest ta sama
kolejno§é odbioru meldunkéw i odpow1ada3acych
im porcji nosiwa.

Wysypywanie nosiwa do p01emmka odbiorcze-
go 24 nastepuje przez obrét péiki 3 na zawiasie 2
po wyjsciu rolek 4 z prowadzenia w szybie 6. W po-
blizu dolnego wylotu szybu 6 znajduje. sie czujnik
19 sygnalizujacy nadejécie. nosiwa'(na. péice 3,
a w pojemniku odbiorczym 24 ‘czujnik napeknie-
nia 20, ktérych jednoczesne zadziatanie powoduje
zatrzymanie przenoénika, co zapoebiega wsypaniu
dwu porcji nosiwa do pojemnika 24. Wylot prze-
wodu 7 posiada zderzak zatrzymujgcy meldunki 17,
a przekr6j przewodu jest dostatecznie waski, aby
uniemozliwié zmiane porzgdku kolejno naplywa-
jacych meldunkéw, przy czym meldunki mogg byé
kolejno wyjmowane na konicu przewodu 7 ze sta-
nowiska 23.

Opisane urzadzenie umozliwia rytmiczny trans-
port zréznicowanych porcji nosiwa i wczedniejsze
dostarczenie informacji do stanowiska odbiorczego
W spos6b prosty, nie wymagajgcy opakowan i wy-
kluczajacy pomieszanie wzglednie pomylenie asor-
tymentéw nosiwa.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do pionowego transportu nosiwa
z gbéry na dét i wyprzedzajgcej informacji o ro-
dzaju tego nosiwa, skladajgce sie z tasmowego
przeno$nika z zamocowanymi nan nosnymi pétka-
mi i z szybu ostaniajgcego przenoszone nosiwo,
znamienne tym, Ze jedng ze $cian szybu (6) sta-
nowi tasma (1) przenoénika, do ktérej sg uchylnie
przymocowane nos$ne poétki (3) i zaczepy (9), ktére
mieszczg sie w szczelinie (8) przewodu (7), majg-
cego mnadawcze odgatezienia (10) zaopatrzone w
klapy (16), za§ w pozostatych $cianach szybu (6),
na poszczegélnych kondygnacjach (13) i (14), sa
otwory przestoniete uchylnie zamocowanymi kla-
pami (11), oddzielajacymi od szybu (6) zasilajgce
zasobniki (12), przy czym klapy (11) i klapy (16)
sa sprzezone ze soba i z czujnikami (19, 20 i 21)
ukiadu sterowania i napedu tych klap.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze nosne poétki (3) sa zaopatrzone w rolki (4) pro-
wadzone po przedniej S$cianie szybu (6) na jego
odcinku roboczym.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze przewdd (7) w punkcie (18) znajdujgcym sie
ponizej dolnej kondygnacji (13) jest w plaszczyz-
nie ruchu zaczepu (9) i taSmy (1) odchylony od
Sciany szybu (6) tak, Zze zaczep (9) wychodzi ze

_ szczeliny (8) przewodu (7).

4. Odmiana urzgdzenia wedlug zastrz. 1, zna-
mienna tym, ze zaczep (9) jest przymocowany do
no$nej poéiki (3).
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