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Przedmiotem wynalazku jest sposdb przekazywa-
nia kryteriow komutacyjnych w sygnalizacji wie-
losyignalowej informujacej o aktualnych stanach
pracy, kontroli i uszkodzenia linii dozorowej oraz
urzgdzenie do stosowanie tego sposobu.

Znany sposéb przekazywania kryteriéw komu-
tacyjnych w sygnalizacji wielosygnalowej polega
na wytworzeniu na poczgtku linii okres§lonego ko-
du impulsowego, ktory po przejsciu przez urzadze-
nia znajdujgce si¢ na koficu linii, w niezmienionej
formie odbierany jest ma poczgtku linii i po-
réwnywany z kodem wytworzonym. Ze wzgledu
na znaczne odlegtosci miedzy poczatkiem a koncem
linii, impulsy w sekwencjach, odpowiadajgcych
okre§lonym stanom, ulegajg znieksztalceniom po-
wodujacym przeklamania stanéw. Ewentualne znije-
ksztalcehia zewnetrzne, a w szczegblnosci trans-
lacja indukcyjna wywoluje dodatkowe znieksztal-
cenia impulséw, dajagce w efekcie réwniez przekla-
mania stanow.

Ponadto brak aktywnej kontroli dzialania syste-
mu sygnalizacji oraz oparcie pracy o wytworzone
sygnaly, takie same 'w kazdym punkcie linii, stwa-
rzaja mozliwos¢ wytworzenia kazdego stanu, a
zwlaszcza dozoru, przez stosunkowo proste podla-
czenie sig do mii w dowolnym miejscu.

Celem wymnalazku jest usunigcie powyzszych nie-
dogodnosci, czyli wyeliminowanie mozliwoéci prze-
klamania stan6w przez znieksztalcenia impulséw
wskutek duzej odleglo$ci migdzy poczatkiem a kon-
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cem linii lub przez zakiécenia zewnetrane oraz
sygnalizowanie kazdej préby podstawienia falszy-
wego sygnalu dozoru.

Aby uzyskaé¢ ten cel wytyczono sobie zadanie
opracowania sposobu przekazywania kryteriéw ko-
mutacyjnych polegajgcego na uzalezmieniu kazdego
stanu linii dozorowej na jej poczatku od odpowie-
dzi otrzymanej z korica linii.

Zgodnie z wytyczonym zadaniem wuzaleznienia
stanu linii dozorowej na jej poczatku od odpowie-
dzi ofrzymanej z kofica linii uzyskuje sie wedlug
wynalazku dzieki temu, Zze wyslane na poczatku
linii sygnaly o zadanych czestotliwiosciach wilgcz-
nie z czestotliwoscia zerows, majacych okreslong
amplitude i czas trwania, przetwarzane sg na kon-
cu linii, poprzez podporzadkowanie kazdemu z syg-
naléw okreslomej wartosci ze skorczonego zbioru
sygnaléw, na sygnaly o czestotliwosciach, amplitu-
dach i czasach trwamia réznych od wystanych, a
nastepnie te przetworzone sygnaly odbierane sa
na poczgtku linii.

Znamienng cecha urzadzenia bedacego réwniez
przedmiotem wynalazku, jest wyposazenie go w
znajdujacy sie na korhcu linii uklad przetwarzania,
w sklad ktérego wchodzi uklad sterujacy pola-
czony z przetwornikiem czestotliwlo§ci, ukladem
opdznienia i ukladem wyjSciowym, oraz polgczony

"z czujka i pierwszyrn przewodem linii uklad auto-

matycznej kontroli, ktéry to uklad przetworzenia

polaczony jest jednym przewodem linii ze sterowa-
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nym przez uUklad kodowy generatorem mznajduja-
cym sie na poczatku linii, a drugim przewodem
linii ze znajdujacym sie réwniez ma poczgtku linii,
ukladem wyréznienia wyposazonym w réwnolegle
polgczony wklad czasowy, uklad amplitudowy oraz
uklad filtrujgcy, ktére to uklady sterujg uklady
logiczne i polgczone z nimi uklady sygnalizacyjno-
wykcnawicze, przy czym dodatkowo uklady czaso-
wy i amplitudowy polaczone sg z ukladem odnie-
sienia a uklad filtrujgcy polaczony jest z ukladami
sygnalizacyjno-wykonawczymi. -

Sposéb i urzadzenie wedlug wynalazku wyja$-
niono na rysunku przedstawiajgcym schemat blo-
kowy urzadzenia wedlug wymalazku w przyklado-
wym wykonaniu. Jak uwidoczniono na rysunku
uklad nadawczy UN sklada sie z ukladu kodowego
UK, ktéry steruje generator G polgczony pierw-
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szym przewodem ¢ linii z ukladem przetwarzania - -

UP. W sklad ukladu przetwarzania UP wchodzg
uklad automatycznej komtroli KA, ktéry polgczony
jest z czujkg CZ polgczong z ukladem posrednicza-
cym P, oraz uwklad sterujgcy U polaczomy z prze-
twornikiem czestotliwosci PC, ukladem opdéZnie-
nia UO i ukladem wyjsciowym W.

Do ukladu wyjsciowego W dotaczony jest drugi
przewéd b linii laczacej uklad przetwarzania UP

.z ukladem wyréznienia UW. Uklad ten wyposazo- .

ny jest w uklad odniesicn’a O polgczony z ukla-
dem czasowym C i ukladem amplitudowym A
oraz uklad (filtrujgcy F. Wyiicia ukladdw
czasowego C, amplitudowego A i filtrujagcego F
pobgczone sg z ukladami logicznymi UL, steruja-
cymi uklad sygnalizacyjno-wykonawczy US. ’

Uklad nadawczy UN znajduje sie ma poczatku 1i-

nii i sluzy do podania w linie sygnaléw czetotli-
wosciowych. Sygnaly te ofrzymane sa w generato-
rze G polaczonym z pierwszym przewodem ¢ limii.
Generator G jest sterowany ukladem kodowym
UK. Dzieki temu uzyskuje sie to, Ze iczestotliwos-
ciowe sygnaly podawane sg do limii tylko w okre-
§lonych, narzuconych ukiadem UK, odcinkach cza-
su, wyznaczajgcych czas trwania sygnalu. Sygnaty
te o okreslonym poziomie, z poczatku linii podawa-
ne sy pierwszym przewodem ¢ do znajdujgcego sie
na koncu tej linii ukladu przetwarzania UP. Tutaj
przetworzone zostaja ma sygnaly réwniez rczestotli-
wosciowe, lecz réznigce sie od wystanych z genera-
tora G rczestotliwoscia, amplitudq oraz czasem
trwania i opéZnieniem. Ostatnie dwa parametry
sygnalu muzyskiwane sa w ukladzie przetwarzamia
UP za pomocg uktadu opdZnienia UO i w okreslo-
nych rozwigqzamiach nie muszg jednoczesnie wyste-
powaé. Oznacza to, ze uzyskanie opdznienia w
czasie, sygnalu wyslanego z generatora G mie musi
pociggaé zmiany jego rczasu tfrwania i odwrotnie.
Zniialne czestotliwodei  sygnaléw  odebranych
z generatora G w fukladzie UP, uzyskuje sie w
przetworniku czestotliwodci PC, nmatomiast zmiane
ich amplitudy uzyskuje si¢ w ulkladzie wyjsciowym
W. Przetworzenie parametréw sygnaléw w wukla-
dach przetwarzania PC, opéznienia U0, i wyjdcio-
- wym W wuzaleznione jest od ukladu sterujacego U.
Uklad ten posiada pewna skoficzong ilogé mozli-
wosci zmian parametré6w sygnaléw badZ progra-
miowana, badZ stala nastawiong na dany okres eks-
ploatacji.
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W sklad ukladu przetwarzania UP wchodzi' réw-
niez uklad automatycznej kontroli linii KA, ktéry
uruchamiany jest ckreflong w=zmiang sygnaléow
otrzymanych z generatora G pierwszym przewodem
¢ linii. Uklad automatycznej kontroli KA jest ukla-
dem aktywnej kontroli. Wywoltuje on w czujce CZ
stymulowane: stany alarmu. Sygnaly preyporzadko-
wane temu stanowi, jak i mszystkim innym sta-
nom, podawane s3 na uklad posredniczgcy P skad
przez uklad wyjsciowy W i drugi przewéd b linii
przesylane sg do ukladu wyrdéznienia UW.

Uklad ten znajduje sie¢ ma poczatku linii obok
ukladu madawczego UN. W wukladzie wyréznienia
UW sygnaly odebrane z ukladu przetwarzania UP
podawane sg ma réwnolegle potaczone uklady: cza-
sowy C, filtrujgcy F i amplitudowy A." -
~ Uklad czasowy C i uklad amplitudowy A polg-
czone sg oprocz tego z ukladem odniesienia O. Da-
je to mozliwosci poréwnania parametréw czasowo-
amplitudowych sygnalu odebranego z ukladu prze-
twarzania UP z parametrami odniesienia. Ozmacza
to, ze odebrany w ukladzie wyréznienia UW syg-
nal, ktory posiada parametry inne miz wymikajgce
z okre$lonego sterowania ukladéw opéznienia UO
i wyjsciowego W, bedzie traktowamy ‘jako sygnal
falszywy.

Jesdli chodzi o sprawdzenie czestotliwosci sygna-
16w odbieranych w wukladzie wyréznienia UW 2z
ukladu przetwarzamia UP, to odbywa si¢ ona w
ukladzie filtrujgcym F, gdzie sygnaly doprowadza-
ne s3 drugim przewodem b linii.

Wyidcia ukladéw czasowego C, amplitudowego A
i 'filtrujgcego F polaczone s z wejSciem ukladéw
logicznych UL. Tu ma podstawie informacji odebra-

-nych z tych ukladéw nastepuje iidentyfikacja stanu
-pracy linii dozorowej. Okres§lony stan pracy limnii

odpowiada spelnieniu okreslonego iloczynu logicz-
nego, ktory steruje uklad sygnalizacyjno-kontrolny
US. Uklad ten wyposazony fjest w sygna’izacje op-
tyczng co daje swiecenie okreSlonej lampki przy-
porzadkowanej okreslonemu stanowi pracy linii.

. Uklad US préocz tego moze byé wyposazony W

uklady rczynnosciowe, dostosowane do konkretnego
przeznaczenia urzadzenia.

Stan dozoru odpowiada obecnosci 'w drug'm prze-
wodzie b linii sygnatu o zadanej amplitudzie ,,a”,
czestotliwosei ,f” i czasie trwania ,t”. W ukladzie
logicznym UL realizowana jest wtedy funkcja
saxfxt’ '

Stan alarmu odpowiada wobecnodci w Jougim
przewodzie b [linii sygnalu posiadajgcego cechg
amplitudowsy ,,a” i czestotliwodciows ,f°. Stan ten

" jest wywolany zadzialaniem czujki CZ, ktéra po-

woduje mwarcie zestyku pierwszego 1 z drugim 2,
eliminujgce dzialanie ukladu UO na rczas zwarcia
tych zestykdéw. ‘

W wuktadach logicznych UL realizowana jest wte-
dy funkcja ,,axfx?’, spelnienie takiego iloczynu
zostaje zapamietane i wymaga recznego skasowania
o ile urzadzenie ma zmienié stan pracy. Stan kon-
troli odpowiada z kolei obecnogci w drugim prze-
wodzie b linii — sygnatu posiadajacego ceche rcze-
stotliwosciowa ,f” i czasowy ,t”. Stan ten pow-
staje w momencie czasu odpowiadajgecym koricowi
czasu trwania sygnalu wysylanego z generatora G.
Chwili tej przyporzadkowany zostaje impuls, na-
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stepuje uruchomienie czujki ‘CZ powodujgcej zwar-
cie zestyku trzeciego 3 i czwartego 4, co eliminuje
dzialanie ukladu wyj$ciowego W. W wkladach . lo-
gicznych UL realizowana jest wtedy fumkcja
,,;x fxt”.

Stan uszkodzenia techniczmego odpowiada obec-
no$ci w drugim przewodzie ‘b linii sygnalu o ce-
chach, ktére daja spelnienie w ukladzie logicznym
UL jednego z caterech iloczynéw:

JaAXEX t”, ,; xfx t”’, ,ax fx t”, axfx t”.

Stan rozwarcia linii odpowiada spelnieniu w

ukladzie logicznym UL funkeji ,a X £ xt”.
Stan mwarcia ma linii z kolei odpowiada obec-
nosci w linii sygnalu mieprzetworzonego, czyli ta-

.kiego jaki jest wysylany z generatora /G. Sygnatl ten

zostaje wyrézniony w ukladzie filtrujgcym F ma

podstawie cechy czestotliwosciowej ,.fn”, odpowia-

dajgcej czestotliwosci nieprzetworzonej w PC.
Uklad filtrujgcy F steruje wtedy uklad sygnali-

" zacyjno-wykonawiczy US z pominieciem wukladéw

logicznych UL. o

Zastosowanie sposobu wedlug wymnalazku pozwa-
la zrealizowaé wszystkie stamy -pracy, komtroli
i uszkodzenia linii w oparciu o tylko jeden syg-
nal. Stanowi ho kasadnicze wdogodnienie, gdyz
uzyskanie wyrézmienia tylu istanéw w zmanych sy-
stemach sygnalizacji- pocigga za sobg koniecznosé
uzycia wielu sygnaléw rozbudowujgcych system
i rzutujgcych na jego miezawodno$é pracy.

Ponadto ize wzglgdu na to, ze isposéb bedgcy
przedmiotem wynalazku uzaleznia podjecie decyziji
systemu lod stanu panujgcego ma drugim koricu li-
nii, gwarantuje lepszq i pewniejszg prace. Sklada
sie¢ ma to przede wszystkim modliwosé kontroli ica-
lego dozorowanego toru od kczujki mnajdujgcej sie
na jej koficu do mrzgdzen nadawiczych podigczo-
nych nma poczatku linii dozorowej.

Do rozszerzomych modliwo§ci sposobu zaliczyé
takze mozna mwigkszenie informacji o stanach pra-
cy linii niewykorzystywanych bezposrednio do pra-
¢y np. zwarcie, rozwarcie. Daje to dalsze rozsze-

rzenie cech €ksploatacyjnych systemu. Urzgdzenie
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bedace przedmiotem wymnalazku cechuje prostota
zarowno wukladu jak i komstrukcji umozliwiajaca
wykorzystanie typowych elementéw. Wynalazek
moze znaleZé zastosowanie w kazadym g systeméw
sygnalizacyjnych oraz w szeregu innych furzadze-
niach jak mp. telemetrycznych, gdzie zachodzi ko-

‘niecznoéé przekazania kilku kryteriéw informa-

cyjnych. | :
Zastrzezenia patemntowe

1. Sposéb pmzeﬁazywamlia kryteriéw. komutacyj-
nych w sygnalizacji wielosygnatowej, informujgcej
o aktualnych stanach pracy, kontroli i uszkodzenia
linii dozorowej znamienny tym, ze wyslane ma po-
czatku linii sygnaly o zadanych iczestotliwodciach,
wlacznie z iczgstotliwoscig zerowsa, majgcych okre-
§long amplitude i iczas trwania, przetwarza si¢ na
koricu linii, poprzez podporzadkowanie kazdemu z
sygnalé6w okreslonej wartosci ze ‘skoriczonego zbio-
ru sygnatéw, na sygnaty o czestotliwosciach, ampli-
tudach i czasach trwania réznych od wystanych,
a mnastepnie te przetworzone sygnaly odbiera 'sie
na poczatku linii. “

2. Urzadzenie do stosowanie sposobu wedlug za-
strz. 1, znamienne tym, Ze wyposazone jjest W znaj-
dujgcy sie¢ ma koncu [linii wuklad przetwarzania
(UP), w sklad ktérego wehodzi uklad sterujacy (U)
polaczony tz przetwornikiem iczestotliwodei (PC),
ukladem opédznienia (UO) i ukladem wyjSciowym
(W) oraz polaczony z czujkg (CZ) i z pierwszym’
przewodem i(¢) lLinii uklad automatycznej kontroli
(KA), przy iczym wuklad przetwarzania (UP) polg-
czony fest pierwszym jprzewodem (¢) linii ze stero-
wanym przez uklad kodowy KUK) generatorem
(G), znajdujgcym sie na poczgtku glicnii, a drugim
przewodem (b) linii ze znajdujgcymi sie réwmiez
na poczgtkw linii ukladem wyréznienia (UW) wy-
posazonym w réwnolegle polgczone, uklad rczaso-
wy (C), uklad amplitudowy (A) oraz uklad filtru-
jacy (F), ktore to uklady steruja uklady logiczne
(UL) i polgczone z ukladami logicznym (UL) ukla-
dy sygnalizacyjno-wykonawicze (US).
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