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sBERac USTROJE PRO KOMUTATOROVE STROJE

' Vynélez se tyka sbéraciho dstfoji pro komhtétdrové stroje;

Pro pohony, které vyzaduai velky rozsah zmény ot&divé rychlostl prl za-
~ chovéni vysoké ¥innosti a pri relativné jednoduché, ale presné regulaci
s -vysokymi parametry, se pouZivaji atesnosmerné nebo stridavé komutétorové
stroje. Névrh = vykonové pou¥itelnost téchto stroaﬁ je omezena jakosti komu-
. tace, které ‘mé dominantni vliv na Zivotnost a spolehlivost komut&torového
stroje. Zplsoby, jimi% se sna¥i vyzkumnfci a vypodtéPi zlep3it komutacl, Je
podminena mnoha faktory. Tyto v mnoha pripadech p&sobi protlch&dne a nakonec
pouﬁité reSeni se nevyhne kompromisdm. A

.

Kartd€e komutdtorovych strojd plni dve zékladni elektrické funkce. Pri-
védeai proud do vinut{ rotoru & vodive uzaviraj{ obvod pro proudy komutujf-
cfch civek, Kvalita komutace pro urdity pracovni’ bod, pri zanedbdni mechanic-
kych vlivil, je ddna jednak absolutni hodnotou proudu kotvy (to jest proudo-
vm zat{fenim kart484) a jednsk prdbéhem proudu v komutujfcich civkéch, zej-
ména jeho &asovou derivact v okamzlku rozpoaeni lamel komut4toru na odbého~ -
vé strané kartéée pro optimdlni chod mé byt rovna nule. Komutaini schopnosti
urditého stroje nejlépe charakterlzuae tsk zvané temné pdsmo komutétorového
stroae. Plocha’ temného pésma. je oblastf pracovnieh bodd komutétorového stro-
Je s dobrou komutaci a vymezuje pou¥itelnost stroae. ' "

Dosavadni nevyhody jsou zna&nou merou zmirneny u sberacino ustroai ko~
mutdtorového stroae podle vyndlezu tim, ¥e mimo hlavn{ kartéle, opatrené
privody proudu je sbéraci Ustroji opatreno pomocnymi kartsdi, odlzolovanymi



199402, I

od hlavnich kartééﬁ a bez privod& proudu, priéemi prvni nébehovy bod pomoc=

ného kartdde le%{ pred poslednim odbéhovym bodem hlavniho kartdde a posledni
odbehovy bod pomocného kartéée le#d za poslednim odbehovym bodem hlavniho
kartéée. :

U vyhodného provedeni sberaciho ﬁstrogi podle vynélezu Je sberaci
Gstroji opatreno pridavnymi pomocnymi kartdéli, izolOvanym1 od. hlavnich kar-
t4¢8 a besz privodd . proudu, pridem? . posledni odbéhovy bod: pridavného pomocné=
“ho kartdde le%f.za prvnim ndbehovym bodem hlavniho kartéde a. prvni nébehovy
bod pridavného pomocného kartéle le?{ pred prvnim nébehovym bodem hlavniho
kartéée.

U daldiho vyhodného provedeni sberaciho ﬁstroai podle vynélezu pomocné
kartéde, hlavni kartédle a pridavné pomocné kartéde le%{ v radé za sebou.

U jiného vyhodného provedeni sberacfho ﬁstroai podle vynélezu je pomoc-
ny kartéé uspors&dén paralelné k hlavnimu kxartddi a md vétsi tangenclélni
rozmer ne¥ hlavni kartéd.

U jedté jiného vyhodného provedeni sberaciho istroji podle vynélezu
pomocny kartad a pridaevnf pomocny kartd& jsou umistény v radidlnf roviné
le¥ic{ mezi hlavnimi kertéli, lezfcimi v axidlni rOV1ne komutédtoru.

Konedné jeste u Jlného vyhodného provedeni sberaciho ustroji podle vy~
ndlezu jsou hlavni kartéé, pomocny kartdd a pridavnj pomocny kartdd uchyce-
ny ve spoleiném dr¥dku.

Komutace je u reSeni podle vyndlezu- optlmallzovéna tim, ﬁe uvedené dru-~
hd funkce kartéde Jje prevedena pro zaddtek a konec komutace civky rotoru na
pri{davny tlumic{ odpor, ‘realizovany pridavny odporem komutdtor - kertés - ko-
mutétor, to Jest pomocnym kartédem, popripade i pridavnym pomocnym kartééem.‘

Priklady provedeni sberaciho dstroji pro komutétorové stroje podle vy-
nédlezu jsou zobrazeny na pripojenych vykresech, na nich# je zobrazena gdst
komutétoru, rozvinutd do rov1ny, a kartd%e, a sice na obr. 1 jeou karté&e
serazeny vedle sebe, na obr. 2 Jsou znézorneny kartédde umisteny za sebou,
na obr. 3 jsou znézorneny kgrtéée gse zkosenymi hranami a na obr. 4 jsou zné-
zornény kartdde lomené.

Na komutdtoru 11 podle obr. 1 jsou umiateny dva hlavni kartéée 1
.a pomocny kartéd 3, prifem¥ prvni nébshovy bod 4. pomocného kartdde 3
le¥{ pred poalednim odbehovym ‘bodem 5 i pred prvnim ndbéhovym bodem 9
hlavntho kart4de )1 a posledni odbehovy bod § pomocného kartdade. 3 le¥i
za poslednim odbehovym bodem .5 hlavniho kartéde L. Privody 2 proudu
jsou opatreny pouze hlavni kartéée‘ 1. Pomoeny kartdd 3 Je odlzolovén od
hlavnich kartd&d 1. Smer pohybu komutdtoru 11 Je znézornen élpkou. Hlavni
kartdde 1 a pomocny kartdd 3  Jsou umisteny v axidlni rovind komutdtoru
11. Pomocny kartéé 3 nmé vetﬁi tangencidlni rozmer ne¥ hlavni kartéée ;.

Toto reéeni Je vhodné pro oba smery otééeni komutdtoru 11, nebot pri
opaéném smeru otddeni, ne¥ je naznaéeno élpkou, prevezme prvni nébehovy bod
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9 hlavniho karté$é 1 roli poslednfho. odbéhového bodu 5 hlavafho karté-
ge "1 a prvni ndbéhovy bod 4 pomocného kartéée '3 roli posledniho odbé-
hového bodu (% pomocného kartdde 3.

‘U reéeni znézorneného na obr. 2 je pouilto navic pridavného pomocného
kar;éée 7 a kartdde le#{ v radé za sebou a jsou serazeny v radlélni rovi-
né. Posledni odbéhovy bod 8 pridavného pomocného kartéde 7 le¥{ za prv-
nim nébehovym bodem 9 hlavniho kartéde 1 a prvni nébéhovy bod 10 pri-
davného pOmOCného kartdde 7 le¥i pred prvnim nébehovym boder g hlavaiho
karts8e 1. Prvni nébéhovy bod 4 pomocného kartéde 3 le%{ pred pqslednim
odbéhovym bodem 5 hlavntho kartd¥e 1 a poslednf odbdhov§ bod 6 pomoe=
ného kartéfe 3 le%i za poslednim odbéhovym bodem 5 hlavniho kartdde. 1.

I toto Pefeni je vhodrné pro oba sméry otdeni stroje, pri Zem% pomocny
kart4é 3 si vyméfiuje Wlohu s pomocnym pridavnym kartéddem 7.

U Feseni podle obr. 3 jsou t¥i hlavni kartéde 1 selazeny v axidlnf
roviné komutdtoru 11, pri &em? vidy jeden pomocny kartédd 3 a jeden pri—
davny pomocny kartdd 7 18%{ v radidlni rovine 1e§ici mezi hlavnimi karté-
&i 1. Sra¥enim hran kartééﬁ se doséhne zmen¥eni délky komutétoru. ReSent
je rovné¥ vhodné pro oba sméry oté&eni stroje, pridem¥ pomocné kartgée 3
a pridavné pomocné kartdade 7T si- vymetiuji roli.

Na obr. 4 Jsou zndzorneny dve soustavy kart4%d umisténé v axlélni rovi-

- né komutdtoru .11, prifem¥ ka%ds soustava sestévd z jednoho hlavniho kartd-
¢ 1, z jednoho pomocného kartdle 3 a z jednoho p¥fdavného pomocného kar-
té8e 7. Kartdde jsou zprohybané, tak¥e jejich vzédjemnd poloha odpovidd pod-
stat® vyndlezu, pritom v3ak soustava mé gtyrihelnikovy prirez, tak%e miZe
byt uchycena v jediném drZdku. I toto Tedeni je vhodné 'pro oba sméry otéle- .
n{ stroje, priem¥ pomocné kartdSe 3 si vymehujt dlohu s pridavnymi pomoc- .
nymi kartddi 7T. :

Pfedmét vynélezu

1,'Sbéraci dstroji pro komutdtorové stroje, vyznadujici se tim, %e mimo
hlavni kartde (1), opatfené privody {2) proudu, je opatreno pomocnymi kar-
t4&i (3), odizolovangmi od hlavnich kartésd (1) a bez privodd (2) proudu,
pridem¥ prvni nébehovy. bod (4) pomocného kartéde (3) le¥{ pred poslednim
odbéhovym bodem (5) hlavnito kartéde (1) a posledni odbehovy bod (6 ) pomoc-
ného kartdle (3)-1eﬁivza poslednim odbéhovym bodem-(5) hlavniho kartédde (1).

2. Sheraci udstrojf{ podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze pomocny kartéd
(3) je usporddsn paralelne k hlavnimu kartddi (l) a mé vetéi tangenclélni
rozmér ne hlavni kartéd (1). '

3. Sberaci dstroji podle bodu 1, vyznaéuaici se tim, Ze je opatreno
pridaviymi pomocnymi kartédi (7), odizolovanymi od.hlavnich kartddd (1)
a bez privodﬁ (2) proudu, pri¥em% posledni odbehovy bod (8) pridavného po-
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moeného kartéée (7) le%i za prvnim nébehovym bodem (9) hlavniho kartdde (1)
a prvnil ‘nébéhovy bod (10) pridavného pomocného kartéée (7) leZi pred prvaim
nédb&hovym bodem (9) hlavniho kartdde (1) . :

4, Sbéraci dstroai podle bodu 3, vyznadujici se tim, Fe pomocné karté-‘
ge (3}, hlavni kartéée (1) a pridavné pomocné kartéée (7) ledf v radé za
sebou. . :

5 Sberaci Ustroji. podle bodu 3, vyznaéuaici se tim, Ze pomocny kartéé'
(3) a pridavny pomocny kartéé (7) jsou umfstény v radlélni rovind le%fci
mezi hlavniml kartééi (1), leffcimi v axidlni roviné komutétoru (11).

6. Sberaci ustroji podle: bodd 3 a 5, vyznaéuaici se tim, %e hlavnt

kartd® (1), pomocny kartdd (3)a pridavny pomocny kartdd (7) Jsou uchyceny
ve spole&ném dr¥dku. '
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