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Zafizeni pro pFimy posun &idla s moZnos-
ti jeho nataceni slouZi k ddlkovému ovlada-
ni posunu ¢idla v méFicim prostoru. Cidlo -
vykonédvd pfimy posun a mfiiZe byt soudas-
né natdfeno kolem osy pfimého posunu.
Podstatou zafizeni je to, Ze nosné rameno
s mistem pro uchyceni €idla je vedeno pouz- ‘ |
drem, které je pfipevnéno ke stén& méfici- - J-\-\
Ho.prostoru. Hlavnim pohonem je pfes hlav-
ni pfevod vykondvan p¥imy posun nosného
‘ramene. Natafeni nosného ramene je vyvo- 3
zeno kulisou, pohdnénou vedlejSim poho-
nem. Zarizeni je moZno pouZit pFi méfeni L
teplot, tlakli apod. v mistech, kde je Zadou-

ci pFfimy posun a soufasné nata€eni &idld. \/ 4
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Vynélez se tykd zafizeni pro primy. po-
sun ¢idla v méFicim prostoru s-moZnosti sou-
tasného natddeni &idla kolem -osy pfimého
posunu.

Dosud znadmé zafizeni pro pr1my posun
gidla v m#Ficim prostoru nebyla. uzpisobe-
na k moZnosti soutasného natééeni ¢idla v
méFicim prostoru takovym zpdsobem, ktery
je vhodny pro déalkové ovladani. Nevyhodou
téchto zafizeni je, Ze neumoZiiuji ovladani
pohybu &idla pomoci;potitace.

Uvedené nedostatky i'e$i zafizeni pro pii-
my posun &idla s moZnosti jeho natéaceni,
sestdvajici z nosnéhe ramene s mistem pro
uchyceni tidla, jehoZ podstatou je, Ze nos-
né rameno je vedeno pouzdrem, které je
pfipevnéno na st&nu.méficiho prostoru. Pri-
tom vné tohoto m&ficiho prostoru je umistén
hlavni pohon, napojeny pies hlavni prevod
pomoci - ozubeného pastorku na ozubeni nos-
ného ramene. Natadeni nosného ramene je
vyvozeno kulisou, kterd je suvné spmena S
nosnym ramenem. K této kulise je pres ved-

Pouz1t1m zatizeni podle vyndlezu se do-
sdhne moZnosti soufasného ovladani pfi-
mého posunu a natddeni nosného ramene s
¢idlem. Tento pohyb je provddén délkové
pomoci pohonii a miZe byt Fizen poditafem.

Zatrizeni pro pfimy posun ¢&idla s moZ-
nosti jeho nat4&eni, sestdvajici z nosného
ramene s mistem pro uchyceni ¢idla, vyzna-
dené tim, Ze nosné rameno (3) je vedeno
pouzdrem (6), pfipevn&nym ve sténé (2}
méticiho prostoru (9), pfi€emZ vn& méFici-
ho prostoru (9) je umistény hlavni pohon
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Na prFiloZeném vykrese je schematicky zo-

brazene zafizeni podle vyndlezu,

Zafizeni pro pFimy posun &idla s moZnos-
ti jeho natédfeni podle vynalezu, jeZ je sche-
maticky zobrazeno na vykrese, sestdvd z
nosného ramene 3 s mistem pro uchyceni
gidla 11. Toto nosné rameno' 3 je vedeno
pouzdrem 6, které je pripevnéno ke sténg
2 mé¥Fictho prostoru 9. Vné méficiho prosto-
ru. 9 je umist&n hlavni pohon 7, ktery je na-
pojeny..pfes hlavni.,pfevod 35: pemoci: ozu-
beného pastorku 4 na ozubeni nosného ra-
mene 3. Na nosné rameno 3 je suvné pripo-
jena kulisa 1, ke které je pies vedlejsi pre-
vod 10 pripojen vedlej$i pohon-8.

- Funkee -zarizeni je nésledujici: P¥imy po- -
sun nosného ramene 3 s mistem pro uchy-
ceni &idla 11 je vyvozen hlavnim pohonem
7, ktery pies.hlayni pFevod 5 ota&i ozube-
nym pastorkem 4. Pastorek 4 zapada do o-
zubeni-nosného ramene- 3. Natdfeni se pro-
vadi vedlej$im pohonem 8 pies vedlejsi pfe-
vod 10 na ozubenou kulisu 1, kterd je suv-
né spojena s nosnym ramenem 3 tak, Ze ne-

i umoZnéne jejieh vzéjemné otadeni. --- -

Zatizeni podle vynédlezu lze pouZit prn
ddlkové ovladani ¢&idla, které méa vykoné-
vat pifimy a otafivy pohyb napfiiklad v rlz-
nych laboratornich zafizénich. ;
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(7} napojeny pies hlavni pFevod (5} pomo-
ci pastorku (4) na nosné rameno (3} déile
je vn& méfictho prostoru (9) umist&na ku- -
lisa (1), suvn& spojend s nosnym ramenenl
(3), ke které'je pres vedlejsi- prevod [10]
pi‘lpojen vedle]si pohon (8] :
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