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(54) ZaFizeni k opracovani rovinnych ploch

Vynélez se tyk4 zafizeni k opracovini ro-
vimnyeh ploch polotovart rotadnim zplisobem
a reSi obrabéni polotovart za pouZiti rotaé-
nich obrabécich stroju, zejména soustruhi,
a to zvlasté pii hromadné vyrobé vyrobki
o relativné malych rozmérech.

Soucasny stav techniky klade znatné ni-
roky na kvalitu kovovych materidll, zejména
oceli. Konstrukce nédroénych a sloZitych za-
Fizeni vyZaduje neustile jakostné&jsi oceli,
jejichZ vyvoj nelze uskutednit bez piedchozi~
ho diikladného ovéfeni jejich vlastnosti. Pro

posouzeni vlastnosti materialty je proto nutno.

provést zna®né mnozstvi pfedepsanych zkou-
Sek, coZ vyZaduje vyrobit velké mnozstvi

zkusebnich vzorki z ovérovanych materialt, -

Zhruba polovina vsech zkudebnich vzorkid
jsou vyrobky s rovinnymi plochami, jako na-

pfiklad vzorky pro zkousky vrubové houzev-

natosti, otéruvzdornosti a podobné,

Rovinné plochy se zpravidla opracovavaji
na obrabécich strojich s pfimym pohybem
néstroje, jako naptiklad na vodorovnych ob-
razedkach, hoblovkach, frézich a podobnych
strojich. U zkuSebnich vzorkt je zpravidla
nuino opracovat nejménd &tyii plochy, a to
kazdou zv1ast. '

Nevyhodou dosud pouZivanych zpisobu
opracovéani rovinnych ploch zkuSebnich vzor-

1,

U je, Ze vyroba Jednotlivych vyrobkii je znag-
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"~ né zdlouhava a nakladna. Piitom lze velmi

obtiZné dodriet vzajemnou kolmost a rovno-
béZnost ploch. Vzhledem k tomu, Ze se &asto
opracovavaji vyrobky z oceli s vysokou pev-
nostf, maji nastroje omezenou Zivotnost. N~
stroje z tvrdokovi vyZaduji pom&rné znagng
veliké Fezné rychlosti a nelze je zpravidla
pouZit na obriZedkich ani hoblovkich. Pro
frézovéni jsou naproti tomu néstroje znaéné
drazsi. ‘

Uvedené nevyhody odstraittuje zafizeni
k opracovéni ploch rotadnim zpUsobem, tvo-
fené &elné uzavienym plastém s nastavecem,
uzplisobenym k uchyceni do skli¢idla rotad-
niho obrabéciho stroje. Podstatou vynalezu
je, Ze pro uchyceni polotovaru je s plastém
pevné spojen vénec, opatreny drazkami, &elo
plasté je opatieno vstupnim otvorem pro suv-
né uloZeni pistu, opatienédho dalkem. Plast
je dale opatien vystupnimi otvory pro suvné
uloZeni pisth, piidem# vniténi prostor plasté
je vyplnén pruznou hmotou.

Vyhodou -zafizeni k opracovani rovinnych
ploch podle vynalezu je, e rovinné plochy lze
opracovavat na rotadnich obribécich strojich,
napiiklad na soustruzich pri vétSim mnoZstvi
polotovarti soudasng a lze opracovévat sou-
¢asné dvé protilehlé plochy, coZ zarutuje
dodrZeni stejnych rozmért vech polotovart
a rovnob&nost protilehlych ploch. VSechny



~ polotovary lze upnout jednoduchym zpﬁso—_. :

bem soudasné. Opracovanim vétitho mnoZstvi

polotovarti soudasné vznikne zmadrid Casova |

‘Uspora. Zafizeni podle vynalezu umoziuje
pouziti kvalitnéjSich nastrojii ‘s, vyS8i. zivot-

nosti a vy&ich feznych rychlosti: Jé moZmno -
~ opracovévat polotovary z materiald s vysokou

pevnosti. .
Priklad provedeni zaiizeni k opracovani
rovinnych ploch podle vyndlezu je schema-

ticky nakreslen na pfipojeném vykresu, kde

je znézornén v podélném Fezu.

Zatizeni k opracovéani rovinnych ploch po-
‘dle vynalezu je tvofeno ¢&elné uzavienym
plastém 1 s nastavcem, uzpisobenym k uchy-
ceni do skli¢idla rotadniho obrabéciho stroje.
Pro uchyceni polotovaru 10 je s plastém 1

evné spojen vénec 2, opatfeny drazkami 3.

elo plasté 1 je opatieno otvorem 4 pro suv-
né uloreni pistu 5, opatfeného dilkem 6.
Plagt 1 je dale opatien otvory 7 pro suvné
uloZeni pistti 8. Vmitini prostor plasté 1 je
vyplnén pruznou hmotou 9.

‘Zarizeni k opracovéani rovinnych ploch po-

' dle vynélezu je uchyceno uzpiisobenym mna- - B
staveem plasté 1 do skli¢idla rota¢niho obra--

béciho stroje, napiiklad soustruhu. V draz-

kach 3 vénce 2 jsou umistény polotovary 10,

urdené k opracovani. Upnuti polotovara 10

se provede zatlafenim koniku soustruhu na-

piiklad hydraulického do dilku- 6 pistu 5,
ktery.s¢ piesune smé&rem do ‘vnitiniho. pro-
storu plagté 1. Tim dojde ke stladeni pruzné

hmoty 9, kterd se zdeformuje a vyvodi tlak
.., na pisty 8. Pisty 8 se vlivem plisobeni pruimé

:hmoty- 9 pfésunou smérem z vnitiniho pro-

storu pladte 1 a piitladi polotovary 10.v dréz-
kéch 3 k vénci 2. Tim je soudasné provedeno
uchyceni vdech . polotovartt 10 v drazkach -3
vénce 2 a za¥izeni podle vynalezu je upnuto
v soustruhu. . ~ .- R

‘P¥i tésném uloZenf pisth 5, 8 v otvorech 4,

7 lze jako pruznou hmotu 9 pouZit kapalinu.

Vénec 2 1ze vhodné upravit podle tvaru obra-
b&nych polotovart 10, Po upnuti néastrojt do
vhodng upravené nozové hlavy soustruhu lze
soudasnd opracovivat ob& plochy 11 poloto-
vara- 10, - - .
Zatizeni k opracovani rovinnych ploch po-
dle vynéalezu muZe mit-dva i vice vénch 2

s dradkami 3. Nastavec plagté 1. s otvorem 4

pro pist 5 lze opatiit podp&rou.

Zatizeni k opracovani rovinnych ploch po-
dle vynélezu lze pouZit pfi hromadné vyrobé
relativné malych vyrobkl, jako jsou zkuSebni
vzorky pro zkousky vrubové houZevnatosti,
kde je tteba dodrZet presné rozmeéry vzorkd.
Zatizeni podle vynalezu umoZiiuje volit malé
ptidavky na opracovani pro dokonéovaci ope-
race naptiklad brouSenim.

PREDMET VYNALEZU -

Zatizeni k opracovani rovinnych ploch ro-
tadnim zplsobem, tvofené delné uzavienym
plastém s nastavcem, uzpisobenym k uchy-
ceni do skli¢idla rotaéniho obrabéciho.stroje,
vyznadené tim, Ze pro uchyceni polotovaru
(10) je s pladtém (1) pevné spojen vénec (2),

opatfeny drazkami (3), éelo plasté (1) je opat-
teno vstupnim otvorem (4) pro suvné uloZeni
pistu (5), opatfeného dilkem (6), a plast (1)
je dale opatten vystupnimi otvory (7) pro suv-
né ulozeni pistdt (8), pfi¢emz vnitini prostor
plasté (1) je vyplnén pruZnou hmotou 9).

1 vykres
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