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Uklad przetwornika struktury sygnahi

1

Przedmiotem wynalazku jest uklad przetworni-
ka struktury sygnalu stosowanego zwlaszcza w
urzadzeniach wspbélpracujacych z tasmowymi pa-
mieciami magnetycznymi. ‘

Obecnie stosowane sg rozbudowane uklady elek-
troniczne przy ktérych realizacji potrzeba duiej
ilosci elementéw. W dotychczasowych urzadze-
niach informacja o postaci fazowo-kodowej wstgp-
nie jest dekodowana w specjalnym ukladzie za-
nim zostaje doprowadzona do rejestru przesuw-
nego. Wada tych urzadzen jest duza ilos¢ elemen-
tow potrzebna do realizacji ukiadu.

Celem wynalazku jest uzyskanie ukladu odpor-
nego na duzg nierOwnomiernos¢ wprowadzania in-
formacji przy zminimalizowaniu ilosci elementow
potrzebnych do realizacji ukiladu. Cel ten osigg-
nieto dzigeki ukiadowi wedlug wynalazku, ktore-
go istota polega na zastosowaniu dwoch multiwi-
bratorow monostabilnych posiadajacych wejscie
pobudzajace oraz wejscie blokujace, pracujgcych
w koniiguracji zapewniajgcej blokowanle jeanego
multiwipratora jezeli drugi jest w stanie aktyw-
nym. Impulsy wyjsciowe z multiwibratorow po
przejsciu przez uklad sumujacy i opozniajgcy ste-
rujag wpisywaniem informacji do rejestru prze-
suwnego.

Zaleta wynalazku jest zminimalizowanie ilosci
elementéw potrzebnych do realizacji ukladu, duia
odporno$¢ na nieré6wnomierno$¢é wprowadzania
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danych dzigki zdolno$ci samosynchronizacji éraz
mozliwos¢é przeksztalcania réznej diugosci blokéw
informacji zalezna tylko od zastosowanego reje-
stru przesuwnego.

Wynalazek zostanie blizej objasniony na przy-
kiadzie wykonania przedstawionym na rysunku, -
ktory jest schematem ideowym ukiadu elektroni-
cznego.

W ukladzie wedlug wynalazku do wejscia 1 re-
jestru przesuwnego 15 oraz wejsé¢ 2 i 4 multiwi-
bratorOw monostabinycn 12 i 13 doprowadzony
jest jednoczesnie szeregowy sygnal inrormaucy)ny
0 postaci fazowo-kodowe], ktory ma zosta¢ prze-
ksztaicony  na rownolegty sygnai o postacl blnar-
nej. r1erwszy mulllWibraior 1Z pouuuzally Jjest na
WeJSCIu  popudza)qCym Z ZDOCLell ldlasSta)qCyldl,
natomast drugl mulllwipbrator 13 poouazaiy jest
Na WeysClu poonudza)aCym 4 ZDOCZEld OpPdUalgCyim
sygnafu 1110lInacyjuuego. WeJscia DI0Kujgte 2 Inul-
TIWL0rdiOra 13 0Oraz 3 INUllwioraiord A1z S8 wejs-
Clalll DIOKU)qCyull QZiafani€ 1 >3 Oue Quidqlizuue Ao
WYJsC, pilzy Ciym We€)dCie 9 a0 Wyjscid ¢ a wey-
sCie 3 a0 WyJsCla b. wprowaazenie w stan akiyw-
ny jeanego z mulllwWluralOrow powoduje Zauwloko-
warlte zaduzialanla druglego multiwibratora na
CzZas stanu aklywnego pierwszego. Lnpulsy z wy)sé
6 i 7 doprowadzone sg do wejs¢ 9 1 8 .ukladu
sumujgcego 16 z ktorego wyjscia 10 po przejsciu
przez uklad opdzniajagcy 14 doprowadzone sg do
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wejécia zegarowego 11 rejestru przesuwnego 15.
Po zakonczeniu wprowadzania informacji na wej-
§ciach réwnoleglych 12 +— N rejestru przesuwne-
go 15 gotowa jest informacja w postaci binar-
nej. Dlugo§é bloku informacyjnego, jaki.moze
przyjaé uklad, uzaleiniona jest tylko od wielko-
Sci zastesowanego rejestru przesuwnego 15.

Zastrzezenie patentowe

Uklad przetwornika struktury sygnalu, znamien-
ny tym, ze sklada sie z dwéch multiwibratoréw
monostabilnych (13 i 12), z ktérych kazdy posia-
da po jednym wejSciu pobudzajacym i jednym
wejsciu blokujacym zadzialanie, przy czym pobu-
dzanie drugiego multiwibratora (13) odbywa sie
zboczem opadajgcym na wejsciu pobudzajgcym (4),
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a pierwszego multiwibratora (12) zboczém naras
stajacym na wej$ciu pobudzajgcym (2), 'natomiast
wejscie blokujace (3) pierwszego multiwibra-
tora (12) polgczone jest z wejsciem  (6)
drugiego multiwibratora (13) a wejscie = blo-
kujgce (5) drugiego multiwibratora (13) po-
taczone jest z wyjSciem (7) pierwszego mul-
tiwibratora (12), przy czym wyjscia multiwi-
bratoré6w (13 i 12) dolaczone sa do wejsé (8 i 9)
ukladu sumujgcego (16) z ktérego wyjscia (10)
otrzymywane sg impulsy, ktére po przejsciu przez
uklad op6zniajacy (14) doprowadzone sg do wej-
§cia (11) rejestru przesuwnego (15) sterujac wpi-
sywaniem informacji szeregowej podanej na wej-
Scie (1) rejestru (15) a informacja binarna otrzy-
mywana jest na wyj$ciach réwnolegltych 12 — N
rejestru (15) po skonczeniu podawania informacji
na wejscie (1).
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