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(64) Zakladal vsdzky do elektricky vytdp&nych skld¥skych

tavicich pectl

Vyndlez se tykd oboru vyroby skla a ¥e${
problém zakl&ddnf elektrickych tavicfch pect
o nfzkych tavicich vykonech, které neni
nutno zaklddat v postupnych pédsmech.

Na podvozku, pomocf kterého se zakladad
p¥isunuje k peci, je fet&zem pohdn&ny vozlk
se sklopnymi Zaluziemi, ktery se vratn& po-
hybuje po kolejnicich mezi plnic{m mecha-
nismem a pecf, kde se vyprazdiuje. C4st ko-
lejnic namontovand na podvozku je odklopné,
pohonny fet&z je nekondity a k nému jsou
pfipojeny v odstupu dvé pdky. Jedna vratné
posunuje vozfik po kolejnicich, druhd ovldd4
nakldpé&ni Zaluzif do otev¥ené nebo zavifené
polohy.
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Vyndlez se tyk4 zakladae vsdzky do elektricky vytdp¥nych skld¥skych tavicich pect, za-
hrnujfcfho podvozek, nesouci ovlddaci a regula¥nf jednotku a plnicf mechanismus voziku opat-
feného rdmem s radou v ndm oto¥nd uloZenych sklopnych Zaluzif, k jejich¥ Zeplm jsou pevng
pfipojeny jedny konce pd&ek, jejichZ druhé konce jsou oto&n& spojeny s t&hly ovl4danymi na-
kldp&c{m mechanismem, p¥idem? vozik je vratn® pojfzdny po kolejnicich umist¥nych z&dsti
v tavicim prostoru pece a z&4sti na podvozku a je spojen s pohonnym Feté&zem napojenym na po-

honnou jednotku.

Znémy zaklada& skldiskych elektrickych tavicich pecf sestdvajfci z podvozku, na némi se
cely zakladad p¥isunuje k peci. Nad podvozkem je plnicf mechanismus, kterym se ddvka vsédzky
ukl4d4 do rému vozfku, jeho? dno tvo¥f sklopné %aluzie, které v uzaviené poloze tvoff dno
voziku. Vozlk vratn& pojfdf po kolejnicich, které jsou uloZeny &4sten¥ na podvozku a &ds-
te&n& v peci. Vozik je éfipojen na pohonny kon&ity Yet&z ohebny v jednom sm¥ru, sestdvajic{
z &14nkd opatfenych ozubenim, které zapadd do ozubenych kol pohdn&nych reverzni pohonnou
jednotkou.

Sklopné %¥aluzie jsou ulofeny v &epech, k nim# jsou pfipojeny zevn& pd&ky spojené na vol-
ném konci pohyblivé s tdhly, kterd nakldp&jf Zaluzie do oteviené polohy v peci, takZe vsdzka
jimi propadne na hladinu taveniny, pomoc{ pohybovych %roubd ovl&danych servomotory, které po
vysypani vsdzky otol{ %aluzie do vodorovné polohy, takZe op&t tvof{ dno voziku.

8innost jednotlivych mechanismi je ¥fzena ovlddaci a reéulaéni jednotkou. Zakladal&
umo#fiuje té¥ zakldddni pece ve vice postupnych pdsmech. Zakladale a zejména nakldpéci mecha-
nismy ¥aluzif jsou p¥izpisobeny zakldddni ve vice pésmech, pomoc{ ozubeného h¥ebene ovldda-
ného p¥es krokovou hlavu systémem zardZek, pomocf undZecfch kolfkd a dorazd namontovanych na
vozfiku. Nakl4p&c{ mechanismy ¥aluzif jsou konstrukné sloZité a jednotlivé souddsti se rychle
opot¥ebovdvajf a tfm se funkce stdvd nespolehlivou. Neni spolehliv& zaji¥tén vyjezd voziku
z pece a p¥i zpén&n{ vsdzky je nebezpedf poskozenf vozfku a %aluzif, p¥ifemZ cely naklépéct
mechanismus 1 jeho ovl4ddni je na vozfku. Spole&nou dal3f nevyhodou je, Ze p¥i zdsahu do pece
je nutno zaklada® na podvozku odsunout a pro ten pffpad musf byt za zaklada¥em manipulaéni
prostor, ktery po vétd¥inu &asu je nevyuZit.

Uvedené nevyhody se odstranf nebo podstatnd omez{ u zakladate v jednom pdsmu v provedeni
podle vyndlezu, jehoZ podstata spolivd v tom, ¥e &4st kolejnic namontovand na podvozku je od-
klopnd, pohonny ¥fet¥z je nekon&ity a k nému je v jednom mist& p¥ipojena posuvnd pdka voziku
a v druhém mist¥ v odstupu od ni ve sm&ru proti pohybu vrchni vé&tve pohonného ret&zu ovliddaci
pdka ¥aluzif, jeji% druhy konec je spojen s t&hly.

P¥i zdsahu do tavici &4sti pece se sklopf kolejnice a tim se ziskd pfistup do pece bez
ndroku na manipuladnf prostor. Nakl&p&cf mechanismus, zejména jeho ovlddac{ pdky, jsou umis-
t&ny té% mimo vozf{k, pohyb vozfku je plynuly a pohon feté&zu je konstruk&nd jednodussi.

P¥fkladné provedeni vyndlezu je popsdno ddle a schematicky zndzorné&no na p¥ipojenych
" vykresech, z nichZ p¥edstavuje

obr. 1 celkovy ndrysny pohled na zakladad,

obr. 2 detailnf ndrysny pohled na pohon voziku a nakl&p&cf mechanismus ¥Yaluzif{ v zaviené
poloze,

obr. 3 detailnf ndrysny pohled na pohon vozfku a nakldp¥c{ mechanismus Zaluzif v otevie-
né poloze.

K tavicfmu prostoru skli¥ské elektrické tavici pece 1 /obr. 1/ je p¥istaven podvozek 2
nesouc{ odklopnou &4st 3 kolejnice, jeji¥ pevnd ¥dst 4 je umisténa v tavief peci 1, jmenovité&
v jejfm tavicfm prostoru. Na podvozku 2 je ddle umfst®n v hornf ¥4sti plnici mechanismus 5.

K odklopné &4sti 3 kolejnice je p¥ipojen nekonéity pohonny ¥et&z 6 s pohonem 7. Po odklopné
&dsti 3 i pevné &4sti 4 kolejnic pojfZd{ vozfk 8.
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K nekon&itému pohonnému Yetézu 6 je pfipojena otodn& v jednom mistd 9 posuvnd pdka 10°
voziku 8 s vozikem 8 kloubov& spojend, v druhém mist& il je k nekonéitému pohonnému Fet&zu 6
oto&ng& pr1p03ena ovlddaci{ pdka 12 %aluzif 13, spojend kloubové s t&hly 14 spojenymi pomoci
pdZek 15 s %aluziemi 13. Ovlddac{ pdka 12 ¥aluzif 13 je p¥ipojena u nekon&itého pohonného
Fetdzu 6 v mi{st& 11, které je od mista 9 p¥ipojenf{ posuvné péky 10 vozfku 8 ve zvoleném od-
stupu ve sméru proti pohybu vrchnf v&tve nekonditého pohonného fet&zu 6.

ZakladaZ funguje ndsledovn&: Na povel z nezndzorn&né ovlddacf a reguladnf jednotky se
za¢ne pYes pohon 7 pohybovat nekon&ity pohonny ¥etz 6 s vozfkem 8 smérem k tavic{ peci 1,
ptidem? %aluzie 13 jsou zaviené /obr. 2/ a tvo¥{ dno vozfku 8, na které se pfitom sype z plni-
cfho mechanismu 5 vsdzka ve stanoveném mno¥stvi. Kdy% vozfk 8 dojede na pevnou &4st 4 kolej-
nic nad tavicim prostorem pece 1, zadnou p8sobit vzdjemn& posuvnd pdka 10 vozfiku 8 a ovlddact
péka 12 Zaluzif 13.

KdyZ dojede posuvnd pdka 10 vozfku 8 do pfedni uvratd nekon&itého pohonného Fetdzu 6,
vozik 8 se na okamfik zastavi, ale ovlddac{ pédka 12 Zaluzif 13 se pohybuje sm&rem vp¥ed ve
sméru vrchni v&tve Fetézu § a plisob{ na tihla 14, kterd svym pohybem p¥es pdtky 15 sklopi
Zaluzie 13 a vsdzka jimi propadne do taviciho prostoru pece 1 /obr. 3/. P¥i dal¥fm pohybu
Eetézu 6 se posuvnd pédka 10 vozfku 8 a ovlddac{ pdka 12 Zaluzif 13 pohybuj{ po dolnf v&tvi
nekonditého pohonného Fetdzu 6 a% do zadnf dvratd, kde obdobnym zpisobem dojde k zavFen{
Zaluzif 13 a cely postup se opakuje.

PREDMET VYNALEZU

Zaklada& vsdzky do elektricky vytdp&nych skld¥skych tavicich pecf, zahrnujfct podvozek
nesouc{ ovlddacf a reguladni jednotku a plnic{ mechanismus vozfku opatfeného rémem s ¥adou
v ném oto&n& uloienych sklopnych ¥aluzif, k jejich¥ &eplim jsou pevn& pfipojeny jedny konce
pdek, jejichZ druhé konce jsou oto¥nd spojeny s tfhly ovl&danymi nakldp&cfm mechanismem Za-
luzif, pti¥em? vozik je vratn& pojfzdny po kolejnicfch umfstdnych z&&sti v tavicim prostoru
pece a z&4sti na podvozku a je spojen s pohonnym ¥et&zem napojenym na. pohonnou jednotku,
vyznateny tim, Ze &4st /3/ kolejnic namontovand na podvozku /2/ je odklopnd, pohonny Yeté&z
/6/ je nekondity a k nému je v jednom mistd ptipojena posuvnd pdka /10/ voziku /8/ a v dru-
hém mist& v odstupu od nf ve smdru proti pohybu vrchni v&tve nekon&itého pohonného Yet&zu /6/
oviddaci pdka /12/ ¥aluzif /13/, jejf¥ druhy konec je spojen s téhly /14/.

2 vykresy
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