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Predm¥t vyndlezu se tykd vibre¥niho pracovniho ndtadf pro hluboké zpracovéni pidy.
Zarizeni dle vyndlezu se s vyhodou pouZije pfi hlubokém zpracovéni pddy a prohlubovéni ornid-
ni vrstvy, napfiklad u dldatovych kyp?i&d nebo podryvdkd.

Je zndéma Pada Pedeni vibra¥nich prscovnich orgénd. V&t3ine z nich Fe3{ vyvoldvédni nuce-
nych vibraci sloZitymi mechenismy. Je zndmé ¥edenf, kde jsou vibrace vyvoldvény kombinaci ]
vibre&niho mechenismu a pruZinou., Ddle jsou znémd FedSeni uchycenf redlic k rdmu pluhu pomoci
rdznych druhd pruZin, kde jsou vibrace vyvoldvédny neustéle se ménfcl veli¥inou sfly v jednot-
ce Sasu, plsobici na pracovni nd¥sdf,

K nedostetkim zndmych Pedeni, kde jsou vibrace vyvoldvény mechenismy, patPi .energetické
nérodnost s sloZitost konstrukce, U zaPizeni, kde jsou vibrace vyvoldvény m&nicim se tehovym
odporem je nedostetednd regulace vibraci a také prend¥enf{ vibraci na rém stroje.

Stdvajic! nedostatky pouzivaného vibradniho ze¥izenf jsou v podstetné mi¥e odstrandny
vibreénim zabfzenim pro zprscovdn{ pddy, jehoZ podstate spodivéd v tom, %e zedn{ ¥4st slupice
je opatfena ramenem, do kterého je uchycens listova pruZina, jejfZ druhy konec je neklouben
do dr#dku, ukotveného v dridku slupice nebo rému stroje. '

Ppikled provedeni zg¥fzeni pro zpracovéhi pidy podle vyndlezu je schematicky zndzorn¥n
na pripojeném vykresu,

K rdmu stroje 1 je t¥menem 2 uchycen drZdk 3 slupice 3. Do drZdku J slupice 53 je naklou-

bena otodnym Zepem 4 slupice 5. K zadni &4sti slupice 3 Jje jednim koncem pFipevn&no rsmeno
1, k druhému konci remene ] Jje uchycens jednim koncem listovéd pruZina 6, druhy konec listo-
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vé pruziny 6 je oto¥n¥ uchycen v dridku 8. DrZdk 8 je opet¥en na svém konci Sroubem 16, kte~
ry se jednim koncem opird o listovou pruZinu §. Druhy konec dr#dku 8 je opatfen krytem 11.

Mezi vzpdrou 12 @ dridkem 8 je umist¥ne tle¥nd pru¥ine 9. DrZdk slupice 3 je opetien ve své
piedni ¥4sti protinéreszovou pruZinou 13, druhy konec je uchycen ke slupici 3.

K rému stroje 1 Je drZdkem 2 piipevndn drZdk 3 slupice 3, ke kterému je vikyvn¥ ve
smdru jfzdy pPipevndne slupice 3 otodnym Zepem 4. Remeno 7 je uchycené k zadni ¥dsti slupice
5 o prendsf sfly, pisobfci ne slupici 5 na listovou pru%inu 6. Veliline sil, plisobfefch
ne slupici, Jje zdvisld na hloubce zpracovédni pudy. Velidine vibracf se reguluje Sroubem 1C.
Tla¥né prufine § sni¥uje prendSen{ vibraci nebo nédrazi na rém stroje 1. Protindrazovd pru-
#ine 13 omezuje pohyb slupice 5 pfi regulovéni piedp¥t{ listové pruZiny & p¥ed zapo&tim
prdce.

PREDMET VYNLALEZU

1. Vibre¥ni pracovni n4fed{ ne hluboké zpracovdni pidy, sestdvejic{ z rdmu, ke kterému
je tPmenem piichycen drZdk slupice, v jehoZ pPedni spodni ¥dsti je uloZena ns otolném Eepu
slupice pracovntho né¥edf, vyzne¥ujfci se tim, Ze zadnl ¥4st slupice (5) je opat¥ena
remenem (7), do kterého je uchycens jednim koncem listovd pruZina (6), jejiZ druhy konec
je neklouben do dr¥dku (8), ukotveného v dr¥sku (3) slupice (5), nebo rému (1).

2. Vibre¥ni pracovni nd¥edi podle bodu 1, vyzna¥ujici se tim, Ze v drZdku (8) je uloZen
kloub (10), opreny jednim koncem o listovou pruiinu (6).

3. Vibra&ni precovni néfad{ podle bodu 1, vyznedujfci se tim, Ze tle¥nd pruZine (9),
uloZend v krytu (11) drZdku (8) je op¥sne o vzpdru (12) nebo rém (1).

4. VibraZni pracovni néfedf podle bodu 1, vyznadujfci se tim, Ze k doln{ p¥ednf ¥dsti

arzdku (3) slupice (5) a k horni pPedni &dsti slupice (5) je uchycens protindrszovéd pruZins
(13).
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