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Vynélez riefi riadenie geometrického ob-
jemu axidlneho hydrostatického hydromo-
tora v zavislosti od tlaku v hlavnej pracov-
nej vetve hydromotora.

Riadenie geometrického objemu hydro-
motora sa v siucasnej dobe zabezpefuje sa-
mostatnym, konStrukéne zloZitym tlakovym
reguldtorom, ktory hydraulicky riadi nakla-
panie vykyvnej dosky. Znamy je tieZ regu-
laény obvod tlakovej reguldcie hydromoto-
ra, v ktorom je tlakové reguldcia umiestne-
nd priamo v servovalcoch hydromotora. Ne-
vyhoda prvého rieSenia vyplyva z kounStruke-
nej zloZitosti tlakového reguldtora, ktory
byva zdrojom d¢astych porich. V druhom
pripade je nevyhodné zasa to, Ze takito re-
gulaciu moéZeme pouZit iba pre niZSie pre-
nasané vykony a jej realizdcia si vyZaduje
niektoré kon$trukéné zmeny na sériovo vy-
rdbanych hydromotoroch.

Uvedené nevyhody odstranuje zapojenie
regulaéného obvodu pre riadenie geometric-
kého objemu hydromotora pozostavajice z
prvého servovalca, ktory je napojeny na ex-
terny privod tlaku a v ktorom je uloZeny
prvy servopiest oprety z jednej strany o pru-
Zinu a z druhej strany mechanicky spojeny
s vykyvinou doskou, s ktorou je mechanicky
spojeny tieZ druhy servopiest uloZeny v dru-
hom servovalci podia vyndlezu, ktorého
podstata spofiva v tom, Ze druhy servova-
lec je napojeny na vystup prvého tlakové-
ho média, ktorého vstup je cez prvy 3krtia-
ci Clen napojeny na dvojity spédtny ventil,
ktory je napojeny na prvi pracovni vetvii
a na druhd pracovnd vetvu hydromotora,
pritom na vystup prvého tlakového ventila
je napojeny tieZ vstup druhého tlakového
ventila, na ktory je paralelne napojeny dru-
hy Skrtiaci €len prepojeny s odpadom hyd-
romotora, na ktory je napojeny tieZ vystup
druhého tlakového ventila.

Vyhodou takto vytvoreného regulaéného
obvodu je, Ze automaticky zabezpecuje vlast-
ny regulaény proces hydromotora v zavis-
losti od jeho zataZenia tak, Ze ak&na veliti-
na, t. j. uhol naklonenia vykyvnej dosky,
reaguje na zmenu regulovanej veli€iny, t. j.
tlaku v hlavnom obvode hydromotora s ma-
lym fdzovym posunom. Nakolko prepojenie
regulacnej &asti s hydromotorom moZe byt
realizované hydraulickymi vedeniami, nie
je potrebné pri pouZiti takéhoto zapojenia
prevadzat konStrukéné zmeny na sériovo
vyrédbanych hydromotoroch.

Na pripojenom vykrese je schematicky
znazorneny priklad prevedenia zapojenia re-
gulatného obvodu pre riadenie geometric-
kého objemu hydromotora podla vyndlezi.

Regulaény obvod riadenia geometrického
objemu hydromotora pozostdva z prvého
servovalca 3, v ktorom je umiestneny prvy
servopiest 16 mechanicky spojeny s vykyv-
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nou doskou 18, s ktorou je mechanicky spo-
jeny tieZ druliy servopiest 17 uloZeny v dru-
hom servovalci 4. Prvy servopiest 16 je opre-
ty o pruZinu 5 umiestnend v prvom Sservo-
valci 3, ktory je cez prvé nizkotlakové ve-
denie 6 napojeny na externy privod tlaku.
Druhy servovalec 4 je cez druhé nizkotla-
kové vedenie 12 napojeny na vystup prve-
ho tlakového ventila 11, ktorého vstup je
cez tretie vysokotlakové vedenie 19 a prvy
Skrtiaci €len 10 napojeny na dvojity spdtny
ventil 9. Dvojity spéatny ventil 9 je pomocou
prvého vysokotlakového vedenia 7 a druhé-
ho vysokotlakového vedenia 8 napojeny na
prvi pracovni vetvu 1, ako aj na druhi pra-
covni vetvu 2 hydromotora. Na vystup pr-
vého tlakového ventila 11 je cez druhé niz-
kotlakové vedenie 12 dalej napojeny tieZ
vstup druhého tlakového ventila 13, na kto-
ry je cez tretie nizkotlakové vedenie 15 pa-
ralelne napojeny druhy 3krtiaci ¢len 14 pre-
pojeny pomocou 3tvrtého nizkotlakového ve-
denia 20 s odpadom druhého tlakového ven-
tila 13, ktory je spojeny s odpadom hydro-
motora.

Podas prevadzky je vykyvna doska 18 vy-
klopend do polohy, v ktorej je geometricky
objem hydromotora minimalny. Ak sa zéa-
alebo druhej pracovnej vetve 1, 2 nad vo-
pred nastaveni hodnotu prvého tlakového
ventila 11. Tlakovd kvapalina zaCne potom
pradit z prvej alebo druhej pracovnej vetvy
1, 2 cez dvojity spédtny ventil 9 a prvy Skrtia-
ci ¢len 10 do prvého tlakového ventila 11.
Z vystupu prvého tlakového ventila 11 tla-
kova Kkvapalina pridi jednak do pracovné-
ho priestoru druhého servovalca 4 a jednak
cez druhy 3krtiaci ¢len 14 do odpadu. V 46-
sledku odptstania tlakovej kvapaliny z pr-
vého tlakového ventila 11 sa vytvori na drw
hom Skrtiacom &lene 14 tlakovy spad. Po-
sobenie tlakového spadu na druhy servo-
piest 17 prekond silu od pruZiny 5, ako aj
od externého tlaku v prvem servovalci 3 a
zatne zvidcsovat vyklopenie vykyvnej dosky
18. Maximédlne vyklonenie vykyvnej dosky
18 a tym aj maximalny geomefricky objemn
hydromotora je nastaveny hodnotou tlaku
druhého tlakového ventila 13. Pri poklese
zdtaZe hydromotora, klesne tieZ tlak v pe-
vej alebo druhej pracovnej vetve 1, 2 a pu-
vy tlakovy ventil 11 sa uzatvori, pri¢om tla-
kovy spdd v druhom servovalci 4 sa zatne
vybijat cez druhy Skrtiaci ¢len 14 do odpa-
du. V désledku poklesu tlaku na druhy ser-
vopiest 17 zmensi sa vplyvom silového pdso-
benia pruZiny 5 a externého tlaku na prvy
servopiest 16 vyklopenie vykyvnej dosky 18
na minimdlny geometricky objem. Rychlost
prestavovania vykyvnej dosky 18 je dand
kombindciou prvého a druhého 3krtiaceho
¢lena 10, 14.
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PREDMET VYNALEZU

Zapojenie regulaéného obvciu pre riade-
nie geometrického objemu hydromotora po-
zostavajice z prvého servovalca, ktory je
napojeny na externy privod tlaku, a v Kkto-
rom je uloZeny prvy servopiest, oprety z
jednej strany o pruZinu a z druhej strany
mechanicky spojeny s vykyvnou doskou, s
ktorou je mechanicky spojeny tieZ druhy
servopiest, uloZeny v. druhom servovalci, vy-
znatujici sa tym, Ze druhy servovalec (4)
je napojeny na vystup prvého tlakového ven-

tila (11), ktorého vstup je cez prvy Skrtia-
ci ¢len (10) napojeny na dvojity spdtny ven-
til (9), ktory je napojeny na prvia pracovnui
vetvu (1} a na druhd pracovnd vetvu (2)
hydromotora, pricom na vystup prvého tla-
kového ventila (11) je napojeny tieZ vstup
druhého tlakového ventila (13), na ktory
je paralelne napojeny druhy Skrtiaci ¢len
(14) prepojeny s odpadom hydromotora, na
ktory je napojeny tieZ vystup druhého tla-
kového ventila (13).
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