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Boitier de relais d'accessoires de turbomachine.

Le présent document présente un boitier de relais
d’accessoires (12) comprenant: un carter (14) fixe, au
moins un arbre (17) en rotation autour d’un axe (X), un palier
a roulement (30) monté radialement entre 'arbre (17) et le
carter (14), le palier a roulement (30) comportant une bague
radialement interne (30a) et une bague radialement externe
(30b), des organes de roulement (32) montés radialement
entre la bague interne (30a) et la bague externe (30b) et
coopérant avec une cage (34) dudit palier a roulement (30),
le palier a roulement (30) maintenant entre la bague interne
(30a) et la bague externe (30b) un support d’étanchéité (36),
et un ensemble d’étanchéité dynamique (38) monté entre le
carter (14) et l'arbre (17), ledit ensemble d’étanchéité dyna-
mique (38) comprenant un joint annulaire radialement in-
terne (38a) monté entre le support d’étanchéité (36) et
larbre (17) et un joint radialement externe (38b) monté entre
le carter (14) et le support d’étanchéité (36).

Figure de 'abrégé : Figure 5.
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Description

Titre de I'invention : Boitier de relais d’accessoires de turbomachine
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Domaine technique
La présente divulgation concerne un boitier de relais d’accessoires pour une tur-
bomachine d’aéronef, telle par exemple qu’un turboréacteur ou un turbopropulseur

d’avion, ou une machine industrielle.

Technique antérieure

La [Fig.1] représente une turbomachine 1 de I’art antérieur comprenant d'amont en
aval dans le sens de circulation des gaz au sein de la turbomachine 1, une soufflante 2,
un compresseur basse pression 3, un compresseur haute pression 4, une chambre de
combustion 5, une turbine haute pression 6 et une turbine basse pression 7. L'air
entrant dans la turbomachine 1 se divise en un flux d'air primaire (fleche A) qui circule
dans une veine d’air dite primaire 8 a l'intérieur des compresseurs basse et haute
pression 3, 4 vers la chambre de combustion 5 puis a travers les turbines haute et basse
pression 6, 7, et en un flux d'air secondaire (fleches B) qui circule dans une veine d’air
dite secondaire 9 contournant les compresseurs 3, 4, la chambre de combustion 5 et les
turbines 6, 7. Les veines 8, 9 sont traversées par des bras structuraux 10 s'étendant ra-
dialement. Un bras 10 contient un arbre de transmission de puissance 11 s’étendant
sensiblement radialement et dont l'extrémité radialement interne est entrainée en
rotation par l'arbre du compresseur haute pression 4. L'extrémité radialement externe
de l'arbre de transmission de puissance 11 est entrainée en rotation avec une extrémité
d’un arbre principal d’un boitier de relais d’accessoires 12 de la turbomachine 1. Ce
boitier 12 est classiquement agencé dans une nacelle 13 formant une enceinte péri-
phérique de la turbomachine 1.

Comme illustré a la [Fig.2], ce boitier de relais d’accessoires 12, communément
appelé AGB pour « Accessory Gear Box », comprend un carter fixe 14 et un train
d’engrenages mobiles comportant une succession de roues dentées cylindriques 15 en
prise les unes avec les autres et dont les diametres sont adaptés de manicre a ce que
certaines roues dentées 15 soient solidaires d’arbres de sortie servant chacun a
I’entrainement d’au moins un équipement ou accessoire 16, a une vitesse donnée.

Ces accessoires 16 peuvent comprendre diverses pompes pour la production
d'énergie hydraulique, I'alimentation en carburant, la lubrification, des générateurs
électriques pour la production de puissance électrique, etc.

Comme cela est représenté a la [Fig.3], chaque accessoire 16 est généralement monté
contre l'une des parois latérales du carter 14 et est entrainé par un arbre 17 traversant le

carter 14 au niveau d’une ouverture 18 du carter 14 et couplé a 1'une des roues dentées
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15 du train d'engrenage. Le document FR 2 928 696 décrit un exemple d’un tel boitier
12.

Compte tenu notamment du fait que le volume interne du carter 14 est lubrifié, il est
important d’assurer I’étanchéité entre le volume interne du carter 14 et I’extérieur, en
particulier au niveau des ouvertures 18 permettant le passage des arbres 17 précités.
Une telle étanchéité est généralement assurée par des ensembles d’étanchéité dy-
namiques 19.

Les figures 3 et 4 illustrent un tel ensemble d’étanché€ité dynamique 19, monté entre
le carter 14 et un arbre 17 en rotation autour d’un axe X, solidaire d’une roue dentée
15. Cet ensemble d’étanché€ité dynamique 19 comporte une partie fixe 20 solidaire du
carter 14, un anneau 21 réalisé généralement a base de carbone, et une partie mobile 22
montée autour de I’arbre 17 et solidaire en rotation de ’arbre 17.

La partie mobile 22, également appelée « glace », comporte une face radiale avant
23, en appui sur I’anneau 21 en carbone, et une face radiale arricre 24, en appui sur un
épaulement radial 25 de I’arbre 17. La partie mobile 22 comporte en outre une gorge
26 radialement interne dans laquelle est monté un joint torique 27.

Ladite partie mobile 22 comporte également des spires hydrodynamiques (non re-
présentées) débouchant d’une part au niveau de la périphérie radialement externe de la
partie mobile 22 et d’autre part au niveau de la face radiale avant 23. Ces spires hydro-
dynamiques agissent a la maniere d’un compresseur centrifuge, lors de la rotation de
I’arbre 17 et de la partie mobile 22, et permettent d’aspirer de I’ air issu de I’interface
entre ’anneau en carbone 21 et la partie mobile 22, au niveau de la face radiale avant
23 de fagon a le diriger a I’extérieur, au niveau de la périphérie externe de la partie
mobile 22.

Ainsi, lorsque la vitesse de rotation de I’arbre 17 est faible, le contact entre 1’anneau
fixe 21 et la partie mobile 22 permet de limiter les fuites.

Lorsque la vitesse de rotation de 1’arbre 17 augmente, le flux d’air traversant les
spires hydrodynamiques augmente et permet un décollement entre ledit anneau 21 et la
face radiale avant 23 de la partie mobile 22. L’air est alors dirigé de ’extérieur vers
I’intérieur du carter 14, ce qui permet également d’éviter des fuites d’huile a I’extérieur
du carter 14.

Pour une haute vitesse de rotation de 1’arbre 17, a savoir une vitesse de rotation en-
gendrant typiquement une vitesse périphérique a la surface de 1’arbre 17 supérieure a
50 metres par seconde, les valeurs de couples importantes n’autorisent pas la réduction
du diametre de 1’arbre tournant 17.

Les hautes vitesses périphériques de 1’arbre entrainent d’importants frottements entre
I’ensemble d’étanchéité dynamique 19 et le volume interne du carter 14, d’une part, et
I’arbre 17, d’autre part.
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Le prix d’un ensemble d’étanchéité dynamique compatible avec de telles vitesses est
élevé étant donné les contraintes sur 1’état de la surface de I’arbre 17 et les tolérances
géométriques de I’environnement.

Le présent document vise a proposer un ensemble d’étanchéité dynamique
compatible avec de hautes vitesses de rotation de 1’arbre qui est a la fois peu en-
combrant, peu coliteux et présente une durée de vie améliorée.

Résumé

A cet effet, le présent document concerne un bofitier de relais d’accessoires de tur-
bomachine comprenant :

- un carter fixe,

- au moins un arbre en rotation autour d’un axe,

- un palier a roulement monté radialement entre 1’arbre et le carter, le palier a
roulement comportant une bague radialement interne et une bague ra-
dialement externe, des organes de roulement montés radialement entre la
bague interne et la bague externe et coopérant avec une cage dudit palier a
roulement, le palier a roulement maintenant entre la bague interne et la bague
externe un support d’étanchéité, et

- un ensemble d’étanchéité dynamique monté entre le carter et ’arbre, ledit
ensemble d’étanchéité dynamique comprenant un joint annulaire radialement
interne monté entre le support d’étanchéité et 1’arbre et un joint radialement
externe monté entre le carter et le support d’étanchéité.

Les termes axial, radial et circonférentiel sont définis par rapport a 1’axe de 1’arbre.

En fonctionnement, lors de la rotation de 1’arbre par rapport au carter, la vitesse de
rotation de la cage est inférieure a la vitesse de rotation de I’arbre. Par conséquent, la
différence de vitesse de rotation entre le support d’étanchéité, d’une part, et le carter
fixe ou I’arbre, d’autre part, est relativement limitée par comparaison avec la différence
de vitesse de rotation entre 1’arbre et le carter. Les vitesses de glissement et les
frottements entre les joints annulaires interne et externe, d’une part, et le support
d’étanchéité, d’autre part, sont alors également limités. Par conséquent, la durée de vie
de I’ensemble d’étanchéité dynamique est augmentée par comparaison avec 1’art
antérieur.

Le carter peut comporter une ouverture. Ladite ouverture peut étre délimitée par une
surface cylindrique. Le joint radialement externe peut étre monté entre le support
d’étanchéité et la périphérie de 1’ouverture. En particulier, le joint radialement externe
peut étre monté entre le support d’étanchéité et ladite surface cylindrique.

L’arbre peut traverser ladite ouverture du carter.

Ledit support d’étanchéité peut étre formé par un élément distinct du palier a

roulement et solidaire du palier a roulement.
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En variante, le support d’étanchéité peut étre formé de facon monobloc avec la cage,
la bague interne ou la bague externe du palier a roulement.

Ledit palier a roulement peut €tre un roulement a billes ou a rouleaux.

Le joint annulaire interne et/ou le joint annulaire externe peut €tre un joint a levre et
peut comporter une partie cylindrique qui coopere avec le carter ou I’arbre, et une levre
s’étendant depuis ladite partie cylindrique et comprenant une extrémité libre qui
coopere avec le support d’étanchéité.

La partie cylindrique du joint annulaire interne et/ou externe peut €tre en contact
radial ou étre solidaire avec respectivement 1”arbre et/ou le carter.

L’extrémité libre de chaque levre peut venir en appui sur le support d’étanchéité.

La levre de chaque joint a levre peut étre orientée axialement en direction du palier a
roulement ou peut s'étendre axialement.

En d’autres termes, la 1evre peut comporter une premiere extrémité, ou extrémité
aval, reliée a la partie cylindrique du joint a 1evre correspondant, et une seconde
extrémité, ou extrémité amont ou libre, tournée vers le palier et en appui sur le support
d’étanchéité. La levre peut présenter une section radiale en forme générale courbe, par
exemple un arc de cercle.

Au moins un joint a levre peut étre en €lastomere ou en polytétrafluoroéthylene.

Les deux joints a levre peuvent étre en €lastomere ou en polytétrafluoroéthylene.

Au moins un des éléments compris dans le boitier de relais d’accessoires peut Etre
lubrifié.

Au moins un des éléments compris dans le boitier d’accessoires peut étre lubrifié¢ par
de Ihuile.

L’arbre peut étre tubulaire et délimiter un volume interne formant un canal alimenté
en huile de lubrification.

Ledit arbre peut comporter au moins un orifice radial débouchant radialement a
I’intérieur dans le volume interne de I’arbre et a I’extérieur sur une surface externe de
I’arbre, par exemple, une surface cylindrique. Ledit orifice radial peut en particulier
déboucher en regard de la bague interne du palier a roulement. Ledit orifice radial est
destiné a alimenter en huile de lubrification la zone d’interface entre 1’arbre et la bague
interne du palier.

La bague interne et/ou externe et/ou la cage du palier a roulement peuvent délimiter
des ouvertures amont et aval, lesdites ouvertures amont et aval étant aptes a évacuer
’huile de lubrification du palier a roulement.

Le carter peut comprendre une partie en saillie axiale, ladite partie en saillie axiale
comportant un orifice radial situé axialement entre le palier et I’ensemble d’étanchéité
dynamique, ledit orifice radial étant apte a évacuer de 1’huile de lubrification du palier

a roulement.
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La bague interne du palier a roulement peut comprendre une base montée sur I’arbre,
ladite base comprenant une extrémité axiale amont et une extrémité axiale aval, une
branche amont et une branche aval s’étendant radialement vers I’extérieur respec-
tivement depuis I’extrémité axiale amont et aval de la base, et dans lequel la bague
externe du palier a roulement peut comporter une base, ladite base comprenant une
extrémité axiale amont et une extrémité axiale aval, une branche amont s’étendant ra-
dialement vers I’extérieur et une branche aval s’étendant radialement vers I’ intérieur
depuis la base. Ainsi, la bague interne peut présenter une section radiale en forme
générale de U et la bague externe peut présenter une section radiale en forme générale

de Z.
La bague externe du palier a roulement peut €tre en butée axiale sur la partie en

saillie axiale du carter.

Le support d’étanchéité peut s’étendre radialement en regard des Ievres des joints an-
nulaires interne et externe.

Le présent document concerne également une turbomachine comportant un boitier de
relais d’accessoires du type précité.

Ladite turbomachine peut €tre un turboréacteur ou un turbopropulseur d’aéronef.

Ladite turbomachine peut étre un ensemble a propulsion hybride comportant une
machine électrique et un moteur thermique. Ledit ensemble d’étanchéité peut Etre situé
aux interfaces entre une transmission de puissance et le moteur thermique, d’une part,
ou la machine électrique, d’autre part.

Le présent document concerne également un aéronef comportant au moins une tur-
bomachine du type précité.

Ledit aéronef peut &tre un avion ou un aé€ronef a voilure tournante.

Le présent document concerne également une machine industrielle comportant un
boitier de relais d’accessoires du type précité.

Le boitier de relais d’accessoires peut €tre utilisé dans tout systéme comprenant un
arbre tournant a haute vitesse, engendrant typiquement une vitesse périphérique su-

périeure a 50 metres par seconde.

Breve description des dessins

D’autres caractéristiques, détails et avantages apparaitront a la lecture de la des-
cription détaillée ci-apres, et a I’analyse des dessins annexés, sur lesquels :

[Fig.1] est une vue schématique en coupe longitudinale d’une turbomachine de 1’art
antérieur,

[Fig.2] est une vue schématique en perspective d’un boitier de relais d’accessoires de
I’art antérieur,

[Fig.3] est une demi-vue en coupe axiale d’une partie du boitier de relais
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d’accessoires de I’art antérieur, illustrant en particulier le montage d’un ensemble
d’étanchéité dynamique,

[Fig.4] est une vue en perspective et en coupe axiale d’une partie du boitier de relais
d’accessoires de 1’art antérieur,

[Fig.5] est une demi-vue en coupe axiale du boitier de relais d’accessoires selon une
forme de réalisation du présent document,

[Fig.6] est une vue de détail en coupe axiale d’une partie de I’ensemble de la [Fig.5],

[Fig.7] est une vue en coupe radiale d’une partie de I’ensemble de la [Fig.5],

[Fig.8] est une vue en coupe radiale et en perspective d’une partie de I’ensemble de
la [Fig.5].

Description des modes de réalisation

Les figures 5 et 6 illustrent un boitier de relais d’accessoires 12 selon une forme de
réalisation du présent document.

Le boitier de relais d’accessoires 12 comporte un arbre 17 en rotation autour d’un axe
X, ledit arbre 17 s’étendant selon I’axe X. Dans la suite de la description, les termes
axial, radial et circonférentiel sont définis par rapport audit axe X. L’arbre 17 est
tubulaire et comprend un volume interne délimitant un canal 17d, une zone cylindrique
amont 17a comportant deux orifices radiaux 17c et une zone cylindrique aval 17b.
Lesdits orifice radiaux 17c comportent une extrémité radialement interne débouchant
sur le canal 17d et une extrémité radialement externe débouchant sur la surface externe
de la zone cylindrique amont 17a de I’arbre 17.

Le boitier de relais d’accessoires 12 comprend en outre un carter 14 fixe, ledit carter
14 comprend une surface radiale amont 14a et une surface radiale aval 14b. Le carter
14 comporte en outre une ouverture 28 dont la périphérie est délimitée par une surface
cylindrique 14c¢, ladite ouverture 28 est traversée par ’arbre 17, et une partie en saillie
axiale 14d comportant un orifice radial 14e situé¢ au milieu de ladite partie en saillie
axiale 14d.

Un palier a roulement 30 est monté autour de la zone cylindrique amont 17a de
I’arbre 17, dans I’ouverture 28. Ledit palier 30 est un palier a roulement comportant
une bague radialement interne 30a, ladite bague interne 30a €étant montée autour de la
zone cylindrique amont 17a de 1’arbre 17 et au niveau de 1’extrémité radialement
externe des orifices radiaux 17c, une bague radialement externe 30b et des éléments de
roulement 32 montés entre les bagues interne 30a et externe 30b. Lesdits éléments de
roulement 32 sont maintenus dans une cage 32, ladite cage 32 comprenant une partie
en saillie 36 axiale vers I’aval en forme d’anneau. Ladite partie en saillie 36 comporte
une surface radialement interne 36a et une surface radialement externe 26b, et est

maintenue entre les bagues interne 30a et externe 30b.
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La bague interne 30a du palier a roulement 30 comprend une base 31a montée sur la
partie cylindrique amont 17a de I’arbre 17, ladite base 31a comprenant une extrémité
axiale amont et une extrémité axiale aval, une branche amont 31b et une branche aval
31c s’étendant radialement vers I’extérieur respectivement depuis I’extrémité axiale
amont et aval de la base 31a, de sorte que la bague interne 30a présente une section
radiale en forme générale de U.

La bague externe 30b du palier a roulement 30 comporte une base 31d, ladite base
comprenant une extrémité axiale amont et une extrémité axiale aval, une branche
amont 31e et une branche aval 31f s’étendant radialement vers I’extérieur et vers
I’intérieur respectivement depuis I’extrémité amont et aval de la base 31d, de sorte que
la bague externe 30b présente une section radiale en forme générale de Z. L’ extrémité
amont de la partie en saillie axiale 14d du carter 14 est en butée axiale sur la branche
amont 31e de la bague externe 30b et est en contact radial avec la base 31d de 1a bague
externe 30b.

Les bagues interne et externe 30a, 30b délimitent deux ouvertures amont 33a et aval
33b.

En fonctionnement, de I'huile de lubrification est alimentée par le canal 17d de
I’arbre 17. L’huile de lubrification est ensuite dirigée vers la bague interne 30a du
palier a roulement 30 en passant a travers les orifices radiaux 17c et est évacuée du
palier a roulement 30 par les ouvertures amont 33a et aval 33d. L huile de lubrification
évacuée par ’ouverture aval 33d du palier a roulement 30 est finalement évacuée du
boitier de relais d’accessoires 12 par I’orifice radial 14e de la partie en saillie axiale
14d du carter 14.

Le boitier de relais d’accessoires 12 comporte ¢galement un ensemble d’étanchéité
dynamique 38 monté entre la zone cylindrique amont 17a de I’arbre 17 et la surface
cylindrique 14c¢ du carter 14. Ledit ensemble d’étanchéité dynamique 38 comprend un
joint a levre radialement interne 38a et un joint radialement externe 38b. Ledit joint a
levre interne 38a est monté entre la zone cylindrique aval 17b de I’arbre 17 et la partie
en saillie 36 de la cage 34, et est solidaire de 1’arbre 17 par une extrémité 38c. Ledit
joint a levre externe 38b est monté entre la partie en saillie 36 de la cage 24 et la
surface cylindrique 14c du carter 14, délimitant I’ouverture 38 du carter 14, et est
solidaire du carter 14 par une extrémité 38d. Lesdits joints a levre interne 38a et
externe 38b comportent chacun une 1evre 40a, 40b orientée axialement en direction du
palier a roulement 30 et présentent une forme en arc de cercle. La partie en saillie 36
de la cage 34 s’étend en regard des levres 40a, 40b. Ladite extrémité de la levre 40a du
joint a levre interne 38a est en appui radial sur la surface radialement interne 36a de la
partie en saillie 36. Ladite extrémité de la levre 40b du joint a levre externe 38b est en

appui radial sur la surface radialement externe 36b de la partie en saillie 36.
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L’étanchéité du boitier de relais d’accessoires 12 est ainsi assurée.

Les figures 6 et 7 illustrent I’ensemble d’étanché€ité dynamique 38 et la partie en
saillie 36 de la [Fig.5].

En fonctionnement, 1’arbre 17 est entrainé en rotation autour de son axe X a une
vitesse de rotation m; et entraine a la mé€me vitesse de rotation w, le joint a levre
interne 38a solidaire de I’arbre 17. L arbre 17 entraine en outre une rotation des
éléments de roulement 32 du palier a roulement 30 qui a leur tour entrainent la cage 34
et la partie en saillie 36 a une vitesse de rotation w, inférieure a w;. La vitesse de
rotation de w, dépend de la géométrie du roulement et des éléments de roulement 32, et
est, par exemple, comprise entre 40% et 50% de la vitesse de rotation ;.

Le joint a levre externe 38b solidaire du carter 14 n’est quant a lui pas mobile. La
levre 40a, 40b de chaque joint a levre 38a, 38b vient ainsi frotter a une vitesse de
rotation réduite contre la surface correspondante 36a, 36b de la partie en saillie 36. On
réduit ainsi ’usure de ’ensemble d’étanchéité dynamique 38 et on augmente sa durée

de vie.



Revendications

[Revendication 1] Boitier de relais d’accessoires (12) de turbomachine comprenant :

- un carter (14) fixe,

- au moins un arbre (17) en rotation autour d’un axe (X),

— un palier a roulement (30) monté radialement entre I’arbre (17)
et le carter (14), le palier a roulement (30) comportant une
bague radialement interne (30a) et une bague radialement
externe (30b), des organes de roulement (32) montés ra-
dialement entre la bague interne (30a) et la bague externe
(30b) et coopérant avec une cage (34) dudit palier a roulement
(30), le palier a roulement (30) maintenant un support
d’étanchéité (36) entre la bague interne (30a) et la bague
externe (30b), et

- un ensemble d’étanchéité dynamique (38) monté entre le
carter (14) et I’arbre (17), ledit ensemble d’étanchéité
dynamique (38) comprenant un joint annulaire radialement
interne (38a) monté entre le support d’étanchéité (36) et
I’arbre (17) et un joint radialement externe (38b) monté entre

le carter (14) et le support d’étanchéité (36).

[Revendication 2] Boitier de relais d’accessoires (12) selon la revendication précédente,
dans lequel le support d’étanchéité (36) est formé de fagon monobloc
avec la cage (34), la bague interne (30a) ou la bague externe (30b) du
palier a roulement (30).

[Revendication 3] Boitier de relais d’accessoires (12) selon 1’une des revendications pré-
cédentes, dans lequel le joint annulaire interne (38a) et/ou le joint
annulaire externe (38b) est un joint a levre et comporte une partie cy-
lindrique (38c, 38d) qui coopere avec le carter (34) ou I’arbre (17), et
une levre (19a, 19b) s’étendant depuis ladite partie cylindrique et
comprenant une extrémité libre qui coopere avec le support d’étanchéité
(36).

[Revendication 4] Boitier de relais d’accessoires (12) selon la revendication précédente,
dans lequel la levre (40a, 40b) de chaque joint a levre (38a, 38b) s’étend
axialement.

[Revendication 5] Boitier de relais d’accessoires (12) selon 1’une des revendications pré-

cédentes, dans lequel au moins un joint a Ievre est en élastomere ou en



[Revendication 6]

[Revendication 7]

[Revendication 8]

[Revendication 9]

[Revendication 10]
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polytétrafluoroéthylene.

Boitier de relais d’accessoires (12), selon 1’'une des revendications pré-
cédentes, dans lequel le carter (14) comprend une partie en saillie axiale
(144d), ladite partie en saillie axiale (14d) comportant un orifice radial
(14e) situé axialement entre le palier (30) et I’ensemble d’étanchéité
dynamique (38), ledit orifice radial (14¢) étant apte a évacuer de 1’huile
de lubrification du palier a roulement (30).

Boitier de relais d’accessoires (12) selon 1’une des revendications pré-
cédentes, dans lequel la bague interne (30a) du palier a roulement (30)
comprend une base (31a) montée sur ’arbre (17), ladite base (31a)
comprenant une extrémité axiale amont et une extrémité axiale aval, une
branche amont (31b) et une branche aval (31c) s’étendant radialement
vers ’extérieur respectivement depuis I’extrémité axiale amont et aval
de la base, et dans lequel la bague externe (30b) du palier a roulement
(30) comporte une base (31d), ladite base (31d) comprenant une
extrémité axiale amont et une extrémité axiale aval, une branche amont
(31e) s’étendant radialement vers 1’extérieur et une branche aval (31f)
s’étendant radialement vers I’intérieur depuis la base (31d).

Boitier de relais d’accessoires (12) selon la revendication précédente,
dans lequel la bague externe (30b) du palier a roulement (30) est en
butée axiale sur la partie en saillie axiale (14d) du carter (14).

Boitier de relais d’accessoires (12) selon 1’une des revendications pré-
cédentes, dans lequel le support d’étanchéité (36) s’étend radialement en
regard des levres (40a, 40b) des joints annulaires interne (38a) et externe
(38b).

Turbomachine comportant un boitier de relais d’accessoires (12) selon

’une des revendications précédentes.
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[Fig. 3]
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[Fig. 5]

17\

[Fig. 6]
14d
31d
31e / \_
30b P
30 \
N N ~ (311‘
33a
32— 33p
sa—] |- i %
=
31— L T
d ™~ 31c
e i P
31a



4/4
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