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COMMANDE ELECTRIQUE DE DISJONCTEUR.

Cette commande électriqgue (102) pour disjoncteur
(100) comprend un actionneur (104) destiné a prendre une
pluralité de positions, un levier (110) couplé a 'actionneur
(104) et sensible a I'action de ce dernier, et prenant de ce
fait une position parmi une pluralit¢ de positions, et une
came (202) couplée au disjoncteur, et juxtaposée étroite-
ment au levier (110), la came (202) étant prévue pour enga-
ger le levier (110) en une pluralité¢ de configurations en
réponse a celle-ci.
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Commande électrique de disjoncteur

Cette invention concerne les disjoncteurs, et plus particulie-
rement une commande électrique destinée a €tre utilis€ée avec des dis-
joncteurs, notamment des disjoncteurs & boitier moulé.

Les disjoncteurs a boitier moulé pour systemes €lectriques
sont connus dans le métier. Le disjoncteur a pour fonction de couper le
systeéme électrique sous certaines conditions de fonctionnement. Il est
avantageux de prévoir un mécanisme par lequel le systeme électrique
est remis en service a distance et avec un temps de réponse minimum.
La commande électrique de disjoncteur permet d'actionner le disjonc-
teur a distance. Une commande électrique pour disjoncteurs a boitier
moulé est décrite dans le brevet frangais n° 2 701 596. Avec la com-
mande électrique, le disjoncteur peut étre ouvert, fermé ou réarmé
apreés un déclenchement. Il est par conséquent nécessaire de dévelop-
per un mécanisme d'actionnement plus rapide, capable de remettre en
service le systeme électrique en un temps minimum. .

La présente invention propose une commande électrique de
disjoncteur. La commande électrique de disjoncteur comprend un ac-
tionneur destiné a prendre une pluralité de positions; un levier com-
portant une premiere et une deuxiéme extrémités, le levier étant cou-
plé a l'actionneur et sensible a l'action de ce dernier; et une came qui
peut tourner autour d'un axe et couplée au disjoncteur, la came étant
juxtaposée étroitement au levier, le levier étant prévu pour positionner
la came en une pluralité de positions.

De préférence, la came comprend une base comportant une
premire surface et au moins une deuxieéme surface disposée sensible-
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ment en opposition a la premiere surface; un premier rebord s'étendant
depuis la base; et un deuxie¢me rebord s'étendant depuis la base sur un
cOté opposé de la deuxieéme surface au nombre d'au moins une par rap-
port au premier rebord. La commande é€lectrique comprend en outre
une crémaillere couplée a la base et au disjoncteur. L.a commande
électrique comprend en outre un indicateur de position qui peut tour-
ner autour d'un axe de rotation et qui est prévu pour prendre une plu-
ralité de positions; et un mécanisme de couplage pour coupler l'indica-
teur de position au levier.

L'indicateur de position peut comporter une pluralité de ca-
racteres graphiques de position indiquant la position du disjoncteur.

De préférence, la premiere surface est une surface comportant
des dents d'engrenage, la crémaillere est une crémaillére comportant
des dents d'engrenage, et le mécanisme de couplage est un ressort.

La base peut comprendre une deuxieéme surface contigué au
premier rebord, et une troisieéme surface contigué€ au deuxieme rebord
et contigué a la deuxieéme surface en un sommet.

De préférence, 1'actionneur est un électro-aimant.

L'invention propose également un procédé de déplacement
d'une manette dans un disjoncteur, la manette étant couplée a une ca-
me, la came étant positionnée a proximité dun levier. Ce procédé
comprend le fait de contraindre le levier dans une premiere direction
par rapport a un axe de rotation de la came; déplacer le levier pour fai-
re tourner la came dans un premier sens de rotation autour de l'axe de
rotation; contraindre le levier dans un deuxieéme sens par rapport a
I'axe de rotation de la came; et déplacer le levier pour faire tourner la
came dans un deuxieéme sens de rotation autour de l'axe de rotation.

La présente invention porte également sur un disjoncteur
comportant un boftier, un mécanisme d'actionnement s'étendant depuis
ce dernier, et une commande électrique couplée au mécanisme d'ac-
tionnement, la commande électrique étant conforme 2a la présente in-
vention.

La présente invention sera mieux comprise a la lecture de la
description détaillée suivante, faite en référence aux dessins d'accom-

pagnement dans lesquels :
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la figure 1 est une vue latérale d'une commande €lectrique de
disjoncteur de la présente invention en position MARCHE;

la figure 2 est une vue latérale de la commande électrique de
disjoncteur de la figure 1 en position DECLENCHE;

la figure 3 est une vue latérale de la commande é€lectrique de
disjoncteur de la figure 1 en position REINITIALISATION;

la figure 4 est une vue latérale de la commande électrique de
disjoncteur de la figure 1 en position MARCHE-ARRET;

la figure 5 est une vue latérale de la commande électrique de
disjoncteur de la figure 1 en position ARRET;

la figure 6 est une vue latérale de la commande électrique de
disjoncteur de la figure 1 en position ARRET-MARCHE;

la figure 7 est une vue en perspective tridimensionnelle d'une
variante de mode de réalisation de la commande électrique de disjonc-
teur de la présente invention;

la figure 8 est une vue en perspective tridimensionnelle de la
commande électrique de disjoncteur de la figure 7, capot retiré;

la figure 9 est une vue de gauche de la commande électrique
de disjoncteur de la figure 8;

la figure 10 est une vue de droite de la commande électrique
de disjoncteur de la figure 8;

la figure 11 est une vue en coupe de la commande é€lectrique
de disjoncteur de la figure 8;

la figure 12 est une vue latérale de la commande électrique
de disjoncteur de la figure 8 en position MARCHE;

la figure 13 est une vue latérale de la commande électrique
de disjoncteur de la figure 8 en position DECLENCHE;

la figure 14 est une vue latérale de la commande électrique
de disjoncteur de la figure 8 dans les positions MARCHE-ARRET et
REINITIALISATION;

la figure 15 est une vue latérale de la commande électrique
de disjoncteur de la figure 8 en position ARRET; et

la figure 16 est une vue latérale de la commande électrique
de disjoncteur de la figure 8 en position ARRET-MARCHE.

En se référant a présent aux figures 1 a 6, un disjoncteur a
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boitier moulé (MCCB) est désigné globalement par la référence 100.
Les composants de la commande électrique de disjoncteur de la pré-
sente invention sont désignés globalement par la référence 102. Les
composants de la commande électrique 102 de disjoncteur compren-
nent un actionneur, tel qu'un électro-aimant 104 comportant un ressort
de rappel (non représenté), placé dans un boitier 106 d'électro-aimant
et fonctionnel pour prendre successivement les différentes positions
d'une pluralité de positions. Un levier 110, tel qu'un levier coulissant
et rotatif 110, est couplé a l'électro-aimant 104 et sensible a l'action
de celui-ci. Une premiere extrémité 112 du levier 110 est couplée a pi-
votement a l'électro-aimant 104 a l'aide d'un premier axe 124 placé
dans une fente 108 du boitier 106 d'électro-aimant. La commande élec-
trique 102 de disjoncteur comprend en outre un systeme 200 a came si-
tué a proximité du levier 110. Le systeme 200 & came est couplé a un
mécanisme d'actionnement 300 de disjoncteur, sensible a 1'état d'un
systeme électrique (non représenté). Le mouvement du systeme 200 a
came, sous l'impulsion du levier 110 et de 1'électro-aimant 104, est ap-
te a ouvrir et a refermer un jeu de contacts (non représentés) de dis-
joncteur couplé au mécanisme d'actionnement 300 de disjoncteur.
L'ouverture du jeu de contacts de disjoncteur interrompt la circulation
de courant électrique dans le disjoncteur, comme cela est bien connu.
La fermeture des contacts de disjoncteur permet au courant €lectrique
de circuler dans le disjoncteur, comme cela est bien connu.

Plus particulierement en figure 1, le systtme 200 a came
comprend une came 202 qui peut tourner autour d'un deuxieme -axe
204. La came 202 comporte une base 206 ayant une premiére surface
208. Une deuxidme surface 212 au moins est disposée sensiblement en
opposition a la premiere surface 208. De plus, des premier et deuxieéme
rebords 216, 218 s'étendent depuis la base 206. Une troisieme surface
264 contigué au deuxieme rebord 218 est disposée contigué a la
deuxieme surface en un sommet 214. Le systéme 200 & came comprend
en outre une crémaillere 220, telle qu'une crémaillere coulissante 220,
couplée a la base 206 de la came 202. Une plaque 224 est fixée a la
crémaillere 220 et couplée au levier 110 par un ressort 120. Une
deuxieme extrémité 114 du levier 110 est placée dans une premiere po-
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sition proche de la deuxieme surface 212 au nombre d'au moins une et
le premier rebord 216 définissant un espace 116 entre eux.

Toujours en figure 1, la premitre surface 208 comporte un
premier ensemble de dents d'engrenage 210 et la crémaillere 220 com-
porte un deuxidme ensemble de dents d'engrenage 222 associ€é au pre-
mier ensemble de dents d'engrenage 210. En outre, le mécanisme d'ac-
tionnement 300 de disjoncteur comporte une manette 302 qui s'étend
depuis le disjoncteur 100 et est couplée a la crémaillere 220. La ma-
nette 302 aide a effectuer les ouvertures et fermetures susmentionnées
des contacts de disjoncteur en réponse au déplacement du systeme 200
a came, qui répond lui-méme 2a l'action de 1'électro-aimant 104 et du
levier 110.

On appréciera a partir des figures 1 a 6 que le levier 110, le
systtme 200 a came et le mécanisme d'actionnement 300 de disjonc-
teur peuvent prendre successivement l'une des configurations d'une
pluralité de configurations en réponse au changement d'état d'un syste-
me électrique (non représenté) et a l'action de 1'électro-aimant 104.
Par exemple, en figure 1 les contacts du disjoncteur sont fermés et le
levier 110 est dans une position "haute" et placé a gauche d'une ligne
centrale 118, telle que vue sur la figure. La deuxiéme extrémité 114 du
levier 110 est juxtaposée étroitement & la deuxieme surface 212 et au
premier rebord 216 grace a quoi la came 202, la plaque 224 et la cré-
mailleére 220 sont positionnées a gauche de la ligne centrale 118. La
juxtaposition susmentionnée du levier 110 est réalisée de fagcon a défi-
nir 'espace 116 entre la deuxieéme extrémité 114 du levier 110 et la
deuxieme surface 212. Cette configuration est appelée position "MAR-
CHE" (ou "ON").

En figure 2, en réponse a un changement d'état du systeme
électrique, par exemple en réponse a une condition de surintensité
dans le systeme électrique, le mécanisme d'actionnement 300 de dis-
joncteur tourne dans le sens des aiguilles d'une montre (se déclenche)
pour ouvrir les contacts, comme cela est connu dans le métier. L'action
du mécanisme d'actionnement 300 oblige également la manette 302 a
se déplacer dans le sens des aiguilles d'une montre. Le mouvement de
la manette 302 force le levier 110, la came 202 et la plaque 224 a se



10

15

20

25

30

35

2806523

déplacer de maniere a étre sensiblement alignés sur la ligne centrale
118 tout en conservant l'espace 116. Cette configuration est appelée
position "DECLENCHE".

En figure 3, en réponse a l'action de l'électro-aimant 104, le
levier 110 est entrainé vers le bas dans la fente 108. La deuxieme ex-
trémité 114 du levier 110 établit un contact avec la came 202, faisant
ainsi tourner la came 202 dans le sens contraire des aiguilles d'une
montre. Cette action entraine la crémaillere 220 vers la droite (comme
vu sur la figure) et fait tourner davantage le mécanisme d'actionne-
ment 300 de disjoncteur dans le sens des aiguilles d'une montre, ce qui
réinitialise le mécanisme d'actionnement 300 de disjoncteur aprés un
déclenchement du disjoncteur. Cette configuration est appelée position
"REINITIALISATION".

En figure 4, la commande électrique 102 de disjoncteur est
dans la méme configuration mécanique que dans la figure 3. La figure
4 représente la position intermédiaire de la commande électrique 102
et lorsque la commande électrique 102 se déplace de la position MAR-
CHE 2 la position ARRET, qui est décrite en référence 2 la figure 5.

En figure 5, en réponse a l'action de 1'électro-aimant 104, le
levier 110 est entrainé vers le haut dans la fente 108 ce qui positionne
le levier 110 a droite de la ligne centrale 118, comune représenté, en
raison du ressort 120. La deuxieéme extrémité 114 du levier 110 est
juxtaposée étroitement a la deuxieme surface 212 et au deuxiéme re-
bord 218 de manire a conserver l'espace susmentionné 116 entre le
levier 110 et la deuxieme surface 212. Les contacts du disjoncteur sont
alors ouverts. Cette configuration est appelée position "ARRET" (ou
"OFF").

En figure 6, en réponse a l'action de 1'électro-aimant 104, le
levier 110 est entrainé vers le bas dans la fente 108. La deuxiéme ex-
trémité 114 du levier 110 entre en contact avec la came 202, faisant
ainsi tourner la came 202 dans le sens des aiguilles d'une montre. Cet-
te action entraine la crémaillere 220 vers la gauche comme représenté
et referme les contacts du disjoncteur. Les contacts du disjoncteur pas-
sent d'ouvert a fermé. Cette configuration est appelée position "MAR-
CHE". Le levier 110, le systeme 200 a came et le mécanisme d'action-
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nement 300 de disjoncteur retournent 2 la configuration initiale de la
figure 1 lorsque le levier 110 est entrainé vers le haut dans la fente
108 par l'action de l'électro-aimant 104.

On appréciera le fait que la commande électrique 102 peut
passer directement de la position "MARCHE" de la figure 1 a la posi-
tion "ARRET" de la figure 5 2 l'aide de la position "MARCHE-AR-
RET" de la figure 4. Ceci s'accomplit sous I'impulsion de l'électro-ai-
mant 104. Dans la position "MARCHE" de la figure 1, 1'électro-aimant
104 peut étre actionné, entrainant ainsi le levier 110 vers le bas dans
la fente 108. Cette action fait tourner la came 202 dans le sens contrai-
re des aiguilles d'une montre et ouvre les contacts du disjoncteur. Le
ressort de rappel (non représenté) fait revenir 1'électro-aimant 104 vers
le haut dans la fente 108, lui faisant prendre ainsi la position "AR-
RET" de la figure 5. On appréciera également le fait que la commande
électrique 102 peut passer directement de la position "ARRET" de la
figure 5 a la position "MARCHE" de la figure 1 a l'aide de la position
"ARRET-MARCHE" de la figure 6. Ceci s'accomplit sous 1impulsion
de l'électro-aimant 104. Dans la position "ARRET" de la figure 5,
I'électro-aimant 104 peut étre actionné, entrainant ainsi le levier 110
vers le bas dans la fente 108. Cette action fait tourner la came 202
dans le sens des aiguilles dune montre et referme les contacts du dis-
joncteur. Le ressort de rappel (non représenté) fait revenir 1'électro-ai-
mant 104 vers le haut dans la fente 108, lui faisant prendre ainsi la po-
sition "MARCHE" de la figure 1.

On appréciera en outre le fait que la commande é€lectrique
102 peut aussi passer de la position "MARCHE" de la figure 1 a la po-
sition "ARRET" de 1a figure 5 a I'aide des positions "DECLENCHE" et
"REINITIALISATION" respectivement des figures 2 et 3. En particu-
lier, en position "MARCHE", un mécanisme d'actionnement, en répon-
se a un changement d'état du systeme électrique, va mener la comman-
de électrique 102 jusqu'a la position "DECLENCHE" vue en figure 2
avec les contacts de disjoncteur ouverts. L'action dirigée vers le bas
de I'électro-aimant 104 dans la fente 108 fait tourner la came 202 dans
le sens contraire des aiguilles d'une montre jusqu'a la position "REIN-
ITIALISATION" de 1a figure 3. Le retour de 1'électro-aimant 104 vers
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le haut dans la fente 108 par l'action du ressort de rappel (non repré-
senté) mene la commande électrique 102 jusqu'a la position "ARRET"
de la figure 5. L'électro-aimant 104 peut alors &tre actionné, entrainant
ainsi 1'électro-aimant 104 vers le bas dans la fente 108. Cette action
fait tourner la came 202 dans le sens des aiguilles d'une montre et re-
ferme les contacts du disjoncteur. Le ressort de rappel (non représen-
té) fait revenir 1'électro-aimant 104 vers le haut dans la fente 108, lui
faisant prendre ainsi la position "MARCHE" de la figure 1.

En se référant a présent aux figures 7 a 16, un deuxieme mo-
de de réalisation de la commande électrique 102 de la présente inven-
tion est présenté. En figure 7, la commande électrique 102 est montrée
en perspective tridimensionnelle comportant un boitier 242. Comme on
peut le voir sur les figures 8, 9 et 10, la commande électrique 102
comprend une paire de cames 202 qui peuvent tourner autour du
deuxidme axe 204. Deux leviers 110 comportant des premilre et
deuxie¢me extrémités 112, 114 peuvent tourner autour du premier axe
124. Les deux leviers 110 sont couplés a pivotement a l'actionneur 104
grace au premier axe 124. Le premier axe 124, et donc la paire de le-
viers 110, peuvent suivre un mouvement de translation dans la fente
108 en réponse a l'action de translation de l'actionneur 104, comme on
le voit en 256 sur la figure 11. Le levier 110 montré en figure 9 com-
porte une vis sans téte 126 pour maintenir le levier 110 sur le premier
axe 124. L'actionneur 104 suit un mouvement de translation vers le bas
en raison de l'action de l'électro-aimant 104. L'actionneur 104 suit un
mouvement de translation vers le haut sous l'impulsion d'un ressort de
rappel 262.

En référence 2a la figure 10, la commande électrique 102 com-
porte un indicateur de position 226 qui peut tourner autour d'un axe
228. L'indicateur de position 226 est couplé a l'un des deux leviers
110 au moyen d'un mécanisme de couplage, tel que des ressorts 120,
122. Les ressorts 120, 122 sont fixés a l'indicateur de position 226 au
niveau d'attaches 250, 252 et au levier 110 au niveau d'une attache
254. Sur une surface 244 de l'indicateur de position 226, un ensemble
de caracteres graphiques 232, 234, 236 de position est gaufré ou gravé
de manidre appropriée. Les caracteres graphiques de position indiquent
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Ja position du disjoncteur, c'est-a-dire, ARRET 232, DECLENCHE 234
et MARCHE 236. Un dispositif de guidage 230 est placé dans une fen-
te 240 de l'indicateur de position 226 pour guider l'indicateur de posi-
tion 226. La came 202 comporte un axe 248 fixé dessus et placé a l'in-
térieur d'une fente 246 de l'indicateur de position 226. L'axe 248 sert a
faire tourner l'indicateur de position 226 en réponse au déplacement de
la came 202.

Comme décrit plus haut, la came 202 comporte une base 206
ayant une surface 208 et au moins une surface 212 placée sensiblement
en opposition 2 la premiere surface 208 et culminant en un sommet
214. En outre, des premier et deuxidme rebords 216, 2138 s'étendent de-
puis la base 206. Le systéme 200 2 came comprend en outre une cré-
maillere 220, telle qu'une crémaillere coulissante 220, couplée a la ba-
se 206 de la came 202. La deuxieéme extrémité 114 du levier 110 est
placée dans une premiére position proche de la deuxiéme surface 212
et du premier rebord 216.

Par ailleurs, la premiere surface 208 comporte un premier en-
semble de dents d'engrenage 210 et la crémaillere 220 comporte un
deuxieéme ensemble de dents d'engrenage 222 associé au premier en-
semble de dents d'engrenage 210. En outre, le mécanisme d'actionne-
ment 300 (représenté sur les figures 12 & 16) de disjoncteur comporte
une manette 302 couplée A la crémaillere 220 afin d'aider a effectuer
la fermeture susmentionnée des contacts de disjoncteur. Les cames 202
comportent en outre des premier et deuxidme axes 270, 272 reliant les
cames 202. Le premier axe 270 relie également les cames 202 a un
bouton "ARRET" 260 et le deuxidme axe 272 relie également les ca-
mes 202 a un bouton "MARCHE" 258.

On appréciera a partir des figures 12 a 16 que les leviers 110,
le systéme 200 A came et le mécanisme d'actionnement 300 de disjonc-
teur peuvent prendre successivement l'une des configurations d'une
pluralité de configurations en réponse au changement d'état d'un syste-
me électrique (non représenté) et a l'action de l'électro-aimant 104 et
du ressort de rappel 262.

Par exemple, en figure 12 les contacts de disjoncteur sont
fermés et le levier 110 est dans une position "haute” et placé a droite
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de la ligne centrale 118, telle que vue sur la figure. La deuxieme ex-
trémité 114 du levier 110 est juxtaposée étroitement a la deuxieme
surface 212 et au deuxieéme rebord 218 grice a quoi la came 202, l'in-
dicateur de position 226 et la crémaillere 220 sont positionnées a droi-
te de la ligne centrale 118. Cette configuration est appelée position
"MARCHE" et est indiquée a l'aide du caractere graphique 236 de po-
sition MARCHE vu 2 travers un orifice 238 du boitier 242.

En figure 13, en réponse a un changement d'état du systéme
électrique, par exemple en réponse a une condition de surintensité
dans le systeme électrique, le mécanisme d'actionnement 300 et la ma-
nette 302 tournent dans le sens contraire des aiguilles d'une montre
pour ouvrir les contacts. Ceci entraine la crémaillere 220 vers la gau-
che et donc ceci entraine la came 202 dans le sens des aiguilles d'une
montre autour de 'axe 204. Cette rotation de la came 202 en combinai-
son avec l'axe 248 couplé a la fente 246 fait tourner l'indicateur de po-
sition 226 dans le sens contraire des aiguilles d'une montre autour de
I'axe 228. Cette configuration est appelée position "DECLENCHE" et
est indiquée 2 l'aide du caractre graphique 234 de position DECLEN-
CHE vu 2 travers l'orifice 238 du boitier 242.

En figure 14, en réponse a l'action de I'électro-aimant 104, le
levier 110 est entrainé vers le bas dans la fente 108, accrochant de ce
fait la deuxieme surface 212 et le deuxieéme rebord 218 de la came
202. Cette action provoque la rotation de la came 202 dans le sens des
aiguilles d'une montre autour de l'axe 204, entrainant ainsi la cré-
maillere 220 vers la gauche, comme représenté, et faisant tourner da-
vantage le mécanisme d'actionnement 300 de disjoncteur dans le sens
contraire des aiguilles d'une montre. L'indicateur de position 226 tour-
ne dans le sens contraire des aiguilles d'une montre. Ceci réinitialise
le mécanisme d'actionnement 300 de disjoncteur apres un déclenche-
ment du disjoncteur. Cette configuration est appelée position "REINI-
TIALISATION", et est indiquée a l'aide du caractere graphique 232 de
position ARRET vu 2 travers 1'orifice 238 du boitier 242. Cette confi-
guration est également appelée position MARCHE-ARRET représen-
tant la position intermédiaire de la commande électrique 102 lorsque
la commande électrique 102 se déplace de la position MARCHE a la
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11

position ARRET.

En figure 15, en réponse a l'action du ressort de rappel 262,
le levier 110 est entrainé vers le haut dans la fente 108 ce qui posi-
tionne le levier 110 A gauche de la ligne centrale 118, comme repré-
senté. La deuxieme extrémité 114 du levier 110 est, de ce fait, juxta-
posée étroitement 2 la deuxieéme surface 212 et au premier rebord 216.
Les contacts du disjoncteur sont alors ouverts. L'indicateur de position
226 est maintenu dans la position "ARRET" et est indiqué 2 l'aide du
caractere graphique 232 de position ARRET vu a travers l'orifice 238
du bofitier 242.

En figure 16, en réponse A l'action de 1'électro-aimant 104, le
levier 110 est entrainé vers le bas dans la fente 108, provoquant de ce
fait la rotation de la came 202 dans le sens contraire des aiguilles
d'une montre, entrainant ainsi la crémaillere 220 vers la droite comme
représenté, en refermant les contacts du disjoncteur. L'indicateur de
position 226 tourne dans le sens des aiguilles d'une montre de fagon
que le caractere graphique 236 de position MARCHE puisse étre vu a
travers 1'orifice 238 du boitier 242.

Le levier 110, le systéme 200 & came et le mécanisme d'ac-
tionnement 300 de disjoncteur retournent 2 la configuration initiale de
la figure 12 lorsque le levier 110 est entrainé vers le haut dans la fente
108 par l'action du ressort de rappel 262. Le systeme 200 a came et le
mécanisme d'actionnement 300 de disjoncteur retournent a leur confi-
guration initiale avant que le levier 110 ne soit déplacé vers le haut.

On appréciera le fait que la commande électrique 102 peut
étre actionnée manuellement pour passer de la position "MARCHE" de
la figure 12, avec les contacts de disjoncteur fermés, a la position
"ARRET" de la figure 15, pour ouvrir les contacts de disjoncteur. En
particulier, le bouton "ARRET" 260 peut étre enfoncé manuellement
alors que la commande électrique 102 est dans la position "MARCHE"
de la figure 12. Cette action fait tourner la came 202 dans le sens des
aiguilles d'une montre et l'indicateur de position 226 dans le sens
contraire des aiguilles d'une montre, ouvrant ainsi les contacts de dis-
joncteur tout en positionnant le levier 110 & gauche de la ligne centra-
le 118 et a proximité du premier rebord 216. Ceci conduit la comman-
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de électrique a la position "ARRET" de la figure 15. Pour revenir 2 la
position "MARCHE" de la figure 12, on enfonce manuellement le bou-
ton "MARCHE" 258. Cette action fait tourner la came 202 dans le sens
contraire des aiguilles d'une montre, refermant ainsi les contacts du
disjoncteur tout en faisant revenir le levier 110 a une position située a
droite de la ligne centrale 118 et & proximité du deuxieéme rebord 218.

Par ailleurs, lorsque la commande électrique 102 se trouve
initialement dans la position "MARCHE" de la figure 12, le mécanis-
me d'actionnement 300 de disjoncteur se déclenche et entraine la com-
mande électrique 102 jusqu'a la position "DECLENCHE" de la figure
13. La commande électrique 102 est réinitialisée par l'action de 1'élec-
tro-aimant 104 et amenée 2 la position "REINITIALISATION" de la fi-
gure 14. La commande électrique 102 est ensuite mise dans la position
"ARRET" de la figure 15 par le retour de l'électro-aimant 104. Pour
revenir 2 la position "MARCHE" de la figure 12, on enfonce manuelle-
ment le bouton "MARCHE" 258 comme décrit plus haut. Cette action
fait tourner la came 202 dans le sens contraire des aiguilles d'une
montre, refermant ainsi les contacts du disjoncteur tout en faisant re-
venir le levier 110 a une position située a droite de la ligne centrale
118 et & proximité du deuxie¢me rebord 218.

I1 est bien entendu que la description qui précede n'a été don-
née qu'a titre purement illustratif et non limitatif et que des variantes
ou des modifications peuvent y étre apportées dans le cadre de la pré-
sente invention.
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REVENDICATIONS

1. Commande électrique (102) pour disjoncteur, caractérisée
en ce qu'elle comprend :

un actionneur (104) destiné A prendre une pluralité de posi-
tions;

un levier (110) comportant une premiere extrémité (112) et
une deuxieéme extrémité (114), le levier (110) étant couplé a l'action-
neur (104) et sensible a l'action de l'actionneur (104); et

une came (202) qui peut tourner autour d'un axe (204) et cou-
plée au disjoncteur, la came (202) étant juxtaposée étroitement au le-
vier (110), le levier (110) étant prévu pour positionner la came (202)
en une pluralité de positions.

2. Commande électrique (102) selon la revendication 1, ca-
ractérisée en ce que la came (202) comprend :

une base (206) comportant une premiere surface (208) et au
moins une deuxieéme surface (212) disposée sensiblement en Opposi-
tion a la premiere surface (208);

un premier rebord (216) s'étendant depuis la base (206); et

un deuxieéme rebord (218) s'étendant depuis la base (206) sur
un cdté opposé de la deuxieéme surface (212) au nombre d'au moins une
par rapport au premier rebord.

3. Commande électrique (102) selon la revendication 1, ca-
ractérisée en ce qu'elle comprend en outre une crémaillere (220) cou-
plée a la base (206) et au disjoncteur.

4. Commande électrique (102) selon la revendication 1, ca-
ractérisée en ce qu'elle comprend en outre :

un indicateur de position (226) qui peut tourner autour dun
axe de rotation (228) et qui est prévu pour prendre une pluralité de po-
sitions; et

un mécanisme de couplage (120) pour coupler 1l'indicateur de
position (226) au levier (110).

5. Commande électrique (102) selon la revendication 4, ca-
ractérisée en ce que l'indicateur de position (226) comporte une plura-
lit€ de caracteres graphiques (232, 234, 236) de position indiquant la
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position du disjoncteur.

6. Commande électrique (102) selon la revendication 2, ca-
ractérisée en ce que la premiere surface (208) est une surface compor-
tant des dents d'engrenage.

7. Commande électrique (102) selon la revendication 3, ca-
ractérisée en ce que la crémaillere (220) est une crémailleére compor-
tant des dents d'engrenage.

8. Commande électrique (102) selon la revendication 4, ca-
ractérisée en ce que le mécanisme de couplage (120) est un ressort.

9. Commande électrique (102) selon la revendication 2, ca-
ractérisée en ce que la base (206) comprend :

une deuxieme surface (212) contigué au premier rebord (216);
et

une troisieme surface (264) contigué au deuxiéme rebord
(218) et contigué 2 la deuxieme surface en un sommet (214).

10. Commande électrique (102) selon la revendication 1, ca-
ractérisée en ce que l'actionneur (104) est un é€lectro-aimant.

11. Procédé de déplacement d'une manette dans un disjonc-
teur, la manette étant couplée a une came, la came étant positionnée a
proximité d'un levier, le procédé étant caractérisé en ce qu'il comprend
le fait de :

contraindre le levier dans une premiere direction par rapport
a un axe de rotation de la came;

déplacer le levier pour faire tourner la came dans un premier
sens de rotation autour de l'axe de rotation;

contraindre le levier dans un deuxiéme sens par rapport a
l'axe de rotation de la came; et

déplacer le levier pour faire tourner la came dans un deuxie-
me sens de rotation autour de 1'axe de rotation.

12. Disjoncteur comportant :

un boitier;

un mécanisme d'actionnement s'étendant depuis ce demier; et

une commande électrique couplée au mécanisme d'actionne-
ment, caractérisé en ce que la commande électrique comprend :

un actionneur (104) destiné 2 prendre une pluralité de posi-
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tions;

un levier (110) comportant une premiere extrémité (112) et
une deuxidme extrémité (114), le levier (110) étant couplé a l'action-
neur (104) et sensible a l'action de ce dernier; et

une came (202) qui peut tourner autour d'un axe (204) et cou-
plée au disjoncteur, la came (202) étant juxtaposée étroitement au le-
vier (110), le levier (110) étant prévu pour positionner la came (202)
en une pluralité de positions.
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