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vynélez sa tyka zapojenia pre riadenie cyklu vstupného robotizovaného pracovis-
ka, vhodného najma na opracovanie nébojov tanierovych kolies na prvych pracovnych
operéciach,

pPodla sG&asného stavu sa vatupné technoldgia opracovania tanierovych kolies pre-
v&dza na dvoch obrébacich strojoch, ktoré obsluhuji dvaja pracovnici. Medzioperalns
doprava a manipuldcia s obrobkom nie je rieSens mechanizéciou, prevadzajG ju pracovni-
ci obsluhy. vzhladom na hmotnost obrobku je této préca naméhava a pracnéd so zvySenymi
nérokmi na vyrobné plochy, Elektrické ovlédanie je riedené pre kaZd¢ stroj samostatne,

uvedené nevyhody odstrénuje zapojenie pre riadenie cyklu vstupného robotizované-
ho pracoviska, ktoré pozostéva zo zbernice, spinadov, &udiel, ovlédalov, sG&inovych,
sG&tov{ch, bistabilnych obvodov, z manipulétorov, skizov, zaraZiek, dévkovada, jed-
notiek, upinala a dopravnika, jehol podstata je v tom, %e na zbernicu sG pripojené
vstupy prvého, druhého, tretieho, 3tvrtého, piateho, Ziesteho, siedmeho, Gsmeho spi-
naa, prvého, druhého, tretieho, Btvrtého, piateho, 3iesteho ¢udla, prvého, druhého
ovlsda&a, prvého, druhého, tretieho tlakového Zudla, pritom v¢stup prvého spinale je
sa&asne pripojeny na prvywatup prvého sGEinového obvodu, na druh¢ vstu $tvrtého a na
piaty vstup deviateho saZinového obvodu. Prvy vystup druhého spinala je pripojeny cez
vstup a vystup prvého Zasového obvodu na prvy vstup piateho sG&inového obvodu, pritom
druhy vystup druhého spinala je stiasne pripojeny na druhy a treti vatup prvého a pia-
teho sti&inového obvodu a prvy v¢stup tretieho spinada je zapojeny na prvy vstup dru-
hého sG&tového obvodu. Druhy v¢stup tretieho spinala je sGZasne pripojeny na tretf
vs tup prvého; prvy vstup siedmeho a druhy vstup deviateho sG&inového obvodu, Prvy vy-
stup Stvrtého spinata je zapojeny na druh¢ vstup druhého sGZtového obvodu, pritom
druh¢ v¢stup Btvrtého spinala je sGlasne pripojeny na 3tvrty vstup prvého, druhy
vstup siedmeho a treti vstup deviateho sG&inového obvodu, pritom v¢stup prvého sG&ino-
vého obvodu je sGZasne pripojeny na druhy vstup druhého a prv¢ vstup tretieho sG&ino-
vého obvodu, V¢stup prvého ovladala jb pripojeny .na prvy vstup druhého sGZinového
obvodu, pritom prvy vystup prvého &udla je cez vstup a vystup siedmeho Zasového obvo-
du pripojeny na druh¢ vstup patnésteho sG&inového obvodu, pritom druhy v¢stup prvého
tudla je sGZasne pripojeny na treti vstup druhého, Stvrty vstup jedendsteho a prvy
vstup patn&steho sG&inového obvodu, pritom v{stup druhého &udla je sG&asne pripojeny
na 3tvrty vstup druhého a pliaty vstup jedendsteho sG¥inového obvodu, v¢stup druhého
8G& inového obvodu je pripojeny na jednotkové vstupy prvého, druhého a tretieho bista-
bilného obvodu, pritom vystup druhého ovlédaZa je cez nulovy vstup a vystup tretieho
bistabilného obvodu pripojeny a cez prvy vstup a vystup Stvrtého sG&inového obvodu na
nulovy vstup druhého bistabilného obvodu, Jednotkovy v¢stup druhého bistabilného obvo-
du je sGZasne pripojen¢ na prvy vstup prvého sG&tového obvodu a cez druhy vstup a vy-
stup tretieho sG&inového obvodu na nulovy vatup prvého bistabilného obvodu. Jeho jed-
notkov§y vystup je stasne pripojeny na druhé vstupy piateho, 3iesteho, jedendsteho,
dvanédsteho, trinésteho, sedemnésteho sGEinového obvodu, dalej na piaty vstup deviate- .
ho, tretie vstupy patnésteho a Sestndsteho sG&inového obvodu, pritom v¢stup piateho
st&inového obvodu je pripojehy cez druh¢ vstup a vystup prvého sG¥tového obvodu a cez
vstup a v¢stup druhého Zasového obvodu pripojeny na prv¢ vstup 3iesteho sGEinového
obvodu a v¢stup siedmeho sG&inového obvodu je cez tretf vstup s vystup Siesteho si-
&inového obvodu pripojeny na prvy vstup tretieho sG&tového obvodu, pritom prvy vy-
stup piateho spinala je bripojeny cez vatup a vystup tretieho &asového obvodu na
prvy vstup Gsmeho a jedenésteho sG&inového obvodu, pritom druh¢ v¢stup piateho spi-
nata je pripojeny na druhy a treti vstup Osmeho a jedenésteho sG¥inového obvodu,
Prvy vystup prvého tlakového Zudls je pripojeny cez tretf vstup a vystup ‘Osmeho 8O-
&inového obvodu a cez druhy vstup a v¢stup tretieho sGZtového obvodu je na pritlalny
hrot, pritom druh¢ v¢stup prvého tlakového %udla je pripojen¢ na prvy vstup deviate-
he sG&inového obvodu, pritom prv§ v¢stup 3iesteho spinala je cez vstup a vystup
Stvrtého Zasového obvodu pripojeny na druhy vstup desiateho sG&inového obvodu a dru-
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h¢ vystup 3iesteho spinafa je pripojeny na Btvrty vstup deviatého sG&inového obvodu,:
vystup tretieho &udla je cez siedmy vstup a vystup deviateho a prvy vstup a vy¢stup-
desiateho sGEZinového obvodu pripojeny na prvG a druhG jednotku., vystup jeden&steho

sG&inového obvodu je pripojeny na jednotkovy vstup dtvrtého bistabilného obvodu, prie:

tom v¢stup stvrtého ¥udla je pripojeny na nulovy vstup 3tvrtého bistabilného obvodu
a jeho jednotkovy vystup na prva, druhG i tretiu zaréiaZku, prvyvystup piateho Zudls
je cez vatup a vystup piateho Zasového obvodu pripojeny na prvy vstup dvanisteho sG-
&inového obvodu, pritom druhy vystup piateho &udla je cez tretf vstup 8 vystup dva-
nasteho sG¥inového. obvodu pripojeny na nulovy vatup piateho bistabilného obvodu a na
prvy vstup 3trnbsteho sG&inového obvodu, pritom prvy vystup siedmeho spinala je cez
vstup a vystup Siesteho &asového obvodu pripojeny na prvy vstup trinédsteho sG&inového
obvodu a druh¢ vystup siedmeho spinaa je cez tretf vatup & vystup trindsteho si&ino-
vého obvodu a jednotkovy vatup a vystup piateho bistabilného obvodu pripojeny na dav-
kova&, Vvystup druhého tlakového Zudla je cez druhy vstup a vystup 3trnésteho sG&ino-
vého obvodu pripojeny na nulovy vstup ¥iesteho bistabilného obvodu, pritom prvy vy-
stup Osmeho spinala je cez vstup a vystup Osmeho Zasového obvodu pripojeny na prvy
vstup Sestnésteho sGEinového obvodu, pritom druh¢ vystup Osmeho spinaZa je zapojeny
na druhy vstup Sestnésteho sGEinového obvodu, vystup tretieho tlakového Zudla je cez
Stvrty vatup a vystup Sestndsteho aG&inového obvodu a jednotkovy vstup a vystup sied-
meho bistabilného obvodu pripojeny na druh¢ wanipulétor, Pritom prvy vystup Ziesteho
&udla je cez vstup a vystup deviateho &asového obvodu pripojeny na prvy vstup sedem-
nédsteho sG&inového obvodu a druhy vystup ¥iesteho &udla je pripojeny cez treti vstup
a vystup sedemnésteho sGZinového obvodu na nulovy vstup siedmeho bistabjlného obvo-
du, pritom vystup patnésteho sG¥inového obvodu je cez jednotkovy vstup a vystup 3ies-
teho bistabilného obvodu pripojeny na druh¢ manipulétor,

Mechanizovand medziopera&nd doprava a manipulécia s obrobkom spolu s jednoG&elo-
vym obrsbacim strojom tvoria spolo&né pracovisko, ktoré je znézornené na obr, &. 2.
Elektrické riadenie tohoto pracoviska je prikladne znézornené na obr, &. 1. Spolu
vytvéraja automatizované pracovisko 8 novymi a vy83imi GEinkami. Zapojenie pre riade-
nie cyklu vstupného robotizovaného pracoviska umothuje oproti pdvodnému pracovisku
zv¢81E pracovny vfkon a zéroved odstrahuje namshavl précu pri manipulécii s obrobkom.
Setr{ pracovny priestor 8 znifuje podet pracovnikov obsluhy,

priklad zapojenia a rozmiestnenia:prvkov je znédzorn&ny na priloienych vykresoch,
Na zbernicu 1 3G pripojené vstupy prvého, druhého, tretieho, Stvrtého, piateho, Zies-
teho, siedmeho, Psmeho spinaa 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, prvéhd, druhého, tretieho,
stvrtého, pilateho, Bieateho Zudla 10, 11, 12, 13, 14, 15, prvého a druhého ovlédada
16, 17 a prvého, druhého a tretieho tlakového ¥udla 18, 19, 20. V¢ystup prvého spinala
2 je sGiasne zapojeny na prvy vatup prvého sGZinového obvodu 21, na druh¢ vstup 3tvr-
tého a na platy vstup deviateho sG&inového obvodu 24, 29. Prvy v¢stup druhého spina-
Za 3 je zapojeny cez vstup a vystup prvého Zasového obvodu 46 ns prvy vstup piateho
sG&inového obvodu 25, Druh¢ vystup druhého spinaZa 3 je sGZasne pripojeny na druhy
vstup prvého 21 a treti vstup plateho sG¥inového obvodu 25. Prvy vystup tretieho
spinats 4 je zapojeny na prvy vstup druhého sGEtového obvodu 55. Druhy v¢stup- tretie-
ho spina%a 4 je stGlasne pripojeny na treti vstup prvého sGZinového obvodu 21, dalej
na prvy vstup siedmeho 27 a druhy vstup deviateho sG¥inového obvodu 29, Prvy vystup
stvrtého spinata 5 je zapojeny cez drubhy vatup a vystup druhého sGEtového obvodu 55
a dalej cez vstup a v¢stup druhého Zasového obvodu 47 na prvy vstup Siesteho sG&ino-
vého obvodu 26. Druhy vystup 3tvrtého spinaZa 5 je sGZasne pripojeny na Etvrty vstup
prvého sG&inového obvodu 21, druh¢ vstup siedmeho obvodu 27 a tret{ vstup deviateho
sti&inového obvodu 29. vystup prvého sGZinového obvodu 21 je sGZasne pripojeny na dru-
hy vstup druh&ho sG&inového obvodu 22 a na prv§ vatup tretieho sGEinového obvodu 23.
vystup prvého ovlédata 16 je zapojeny na prvy vstup druhého sGE€inového obvodu 22,
pPrvy vystup prvého Zudla 10 je cez vstup a vystup siedmeho Zasového obvodu §2 pripo-
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jeny na druhy vstup patnésteho sG&inového obvodu 35. Druh¢ v¢stup prvého &udls 10 je
sGlasne pripojeny na tretif vstup druhého sG&inového obvodu 22, na Stvrty vstup jede-
nésteho 31 @ na prvy vstup patnasteho sG&inového obvodu 35. vystup druhého &udle 11
je sG&asne pripojeny na Stvrty vstup druhého sG&inového obvodu 22, na piaty vstup—_
jeden&steho sa&inového obvodu 31. v¢stup druhého sG&inového obvodu 22 je pripojeny

na jednotkové vstupy prvého, druhého a tretieho bistabilného obvodu 39, 40, 41.
vystup druhého ovlédata 17 je cez nulovy vstup a vystup tretieho bistabilného obvodu
41 a cez prvy vstup a vystup Stvrtého sGZinového obvodu 24 pripojeny na nulovy

vstup druhého bistabilného obvodu 40. Jednotkovy vystup druhého bistabilného obvodu
40 je salasne pripojeny na prvy vstup prvého sGitového obvodu 59 a cez druhy vstup

a vystup tretieho sG&inového obvodu 23 na nulovy vstup prvého bistabilného obvodu 39,
Jednotkovy vystup prvého bistabilného obvodu 39 je'sﬁéaane pripojeny na druhé vstu;;
piateho, 3iesteho, jedenésteho, dvanésteho, trindsteho a Zestndsteho sGEinového obvo-
tretie vstupy pétnésteho a Sestnésteho sG&inového obvodu 35, 37. Vvystup piateho s0&i-
nového obvodu 25 je pripojeny cez druhy vstup a vystup prvého sGEtového obvodu 54 na
prvy manipuldtor 57. V¢ystup siedmeho sGZinového obvodu 27 je cez treti vstup a vystup
§iesteho sGinového obvodu 26 pripojeny na prvy vstup tretieho sa&tového obvodu 56.
Prvy vystup piateho spinala 6 je zapojeny cez vstup a vystup tretieho Zasového obvodu
48 sGlasne na prvé vstupy Gsmeho a jedenssteho sG&inového obvodu 28, 31. Druhy v¢stup
piateho spinada 6 je sG¥asne pripojeny na druhy a treti vstup Osmeho a jedenasteho
obvodu 28, 31, Prvy vystup prvého tlakového &udla 18 je pripojeny cez tretf vstup

a vystup Osmeho sG¥inového obvodu 28 a cez druhy vstup a vystup tretieho sG¥tového
obvodu 56 na pritla¥ny hrot 58, Druhy vystup prvého tlakového Zudla 18 je pripojeny
na prvy vstup deviateho sG&inového obvodu 29, Prvy vystup Siesteho spinala 7 je pripo-
jeny cez vstup a v¢stup 3tvrtého Zasového obvodu 49 na druhy vstup disiateho sa&inové-
ho obvodu 30. Druh¢ v¢stup Ziesteho spinala 7 je pripojeny na 3tvrty vstup deviateho
st&inového obvodu 29. vystup tretieho Zudla 12 je cez siedmy vstup a Vystup deviateho
sG&inového obvodu 29, dalej cez prvy vstup a v¢stup desiateho sG&inového obvodu 30
zapojeny na prva a druht jednotku 59, gg; vystup jedendsteho sGEinového obvodu 31 je
cez jednotkovy vstup a v¢stup 3tvrtého bistabilného obvodu 42 pripojeny na prvlG a tre-
tiu z&razku 61, 62, 63. Vystup Btvrtého &udla 13 je pripojeny na nulovy vstup 3tvrté-
ho bistabilného obvodu 42, Prvy vystup piateho &udla 14 je cez vstup a vystup piateho
tasového obvodu 50 pripojeny na prvy vstup dvanbsteho sGEinového obvodu 32. Druhy vy-
stup piateho fudla 14 je cez treti vstup a vystup dvanésteho sGEinového obvodu 32
pripojeny sG8asne na nulovy vstup piateho bistabilného obvodu 43 a na prvy vstup
3trnésteho sG&inového obvodu 34, Prvy vystup siedmeho spinala 8 je cez vstup a vystup
siesteho Zasového obvodu 51 pripojeny na prvy vstup trindsteho obvodu 33. Druhy vy-
stup siedmeho spinada 8 je cez treti vstup a vystup trindsteho saGEinového obvodu 33

a cez jednotkovy vstup a v¢stup piateho bistabilného obvodu 43 pripojeny na dévkoval
64. Vystup druhého tlakového gudla 19 je cez druhy vstup a vystup Btrnésteho sGEinové-
ho obvodu 34 pripojeny na nulovy vstup 3iesteho bistabilného obvodu 44. Prvy vystup
BSsmeho spinada 9 je zapojeny cez vstup a vystup 9smeho Zasového obvodu 36 na prvy
vstup 3estndsteho sGE&inového obvodu 37. Druhy vystup dsmeho spinata 9 je zapojeny na
druh¢ vstup 3estnésteho sG&inového obvodu 37. Vystup tretieho tlakového Zudla 20 je
pripojeny cez 8tvrty vstup a vystup Sestnasteho sGEinového obvodu 37 a jednotkovy
vstup a vystup siedmeho bistabilného obvodu 45 na druhy manipulétor 66. Prvy vystup
3iesteho ¥udla 15 je zapojeny cez vstup a vystup deviateho &dasového obvodu 53 na

prvy vstup sedemn&steho sG¥inového obvodu 38, Druhy vystup 3iesteho &udla 15 je cez
treti vstup a vystup sedemnfsteho sG&inového obvodu 38 pripojeny na nulovy vstup sied-
meho bistabilného obvodu 45. Vy¢stupny patnésty sG&inavy obved 35 je cez jednotkovy
vstup a vystup 3iesteho bistabilného obvodu 44 pripojeny na druby manipulétor 65.
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zatladenim prvého ovladata 16 signal privedeny na prvy vstup druhého sd&inového

obvodu 22 tento otvori, Sign8l z vystupu druhého sG&inového obvodu 22 privedeny na
prv¢ vstup prvého bistabilného obvodu 39 tento preklopf do stavu 1, tym privedie ten-
to signal na druhé vstupy piateho, Ziesteho, jedendsteho, dvanasteho, trinésteho, se-
demnésteho 25, 26, 31, 32, 33, 38, dalej na tretie vstupy patnasteho 35, 3estnésteho
37 a na Biesty vstup deviateho sG&inového obvodu 29. Otvorenie druhého sd&inového
obvodu 22 je zivisle na 9ignaloch z prvého, druhého &udla 10, 11 a zo signélu z otvo-
reného prvého sG&inového obvodu 21. Otvoreny prv? s0&inovy obvod 21 je zévisly od
signédlov z prvého 2, druhého 3, tretieho 4 a 3tvrtého 5 spinata, ktoré spolu udévaja,
se robotizované pracovisko sa nachédza vo v¢chodzom postaveni, Vystupny signél z otvo-
reného druhého sG&inového obvodu 22 je sGEasne privédzany na prvy a druhy vstup dru-
hého a tretieho bistabilného obvodu 40, 41. Tento signél ich preklopi do stavu 1.
signél z v¢stupu druhého bistabilného obvodu 40 privedeny na prvy vstup prvého sG&to-
vého obvodu 54 je privedeny z jeho v¢stupu na prvy manipulétor 57. Po skoneni svo-
je] &innosti vysle piaty spinad & signél, ktory cez treti tasovy obvod 48 otvori
8sny sG&inovy obvod 28 a cez vstup a otvoﬁen? treti sG&tovy obvod 56 da povel pre pri-
tla&ny hrot 58 a upnutym obrobkom v upinaZi 70. piaty spina 6 vyslany signél saGlasne
privedie na prvy a treti vstup jedenésteho sG&inového obvodu 31. Tento signédl cez otvo-
reny jedenésty sGZinovy obvod 31 z jeho vystupu je privedeny na prvy vstup Stvrtého
bistabilného obvodu 42. Signélom sa preklopfi do stavu 1, Z jeho vystupu privedeny
signél otvorf prvG, druhG a tretiu zéraXku 61, 62, 63. Zaréiky vypustia zadrZované
obrobky. pritlagny hrot 58 a upnuty obrobok v upinadi 70 vyéle prvym tlakovym &udlom
18, Siestym spinaZom 7 a tretim Zudlom 12 signél na prvy, 3tvrty a siedmy vstup de-
viateho s6&inového obvodu 29. Tento sa otvorf a signal z vyatupu privedeny na prvy
vstup desiateho sG&inového obvodu 30 tento otvori a prevedie tento signdl z vystupu
na prvé a druhG pracovnG jednotku 59, 60. obrobok, ktory bol vypusteny druhou zarii-
kou 62 vySle cez Stvrté dudlo 13 signél privedeny na druhy vatup itvrtého bistabilpého
obvodu 42, Signél preklopi Btvrty bistabilny obvod 42 do stavu O a tym uzavrie prva,
druhG a tretiu zéralku 61, 62, 63. Obrobok vypusteny prvou zaréikou 61 spdsobf, Ze
prvé &udlo 10 vy3le signél cez siedmy &asovy obvod 52 na prvy a druhy vstup patnaste-
ho sa&inového obvodu 35. Tento ¢ignél obvod otvori a z v¢stupu privedeny na druhy
vstup Siesteho bistabilného obvodu 44 sﬁﬁeobi jeho preklopehie do stavu 1, Signél na
v{stupe Siesteho bistabilného obvodu 44 privedeny na druhy manipulétor 65 uvedie tento
do &innosti., Vypusten¢y obrobok z priestoru tretej zarélky 63 sposobi, e Gsmy spinaé

9 vySle signdl, ktory cez Gsmy asovy obvod 36 je privedeny na prvy a na druhy-vstup
§estnésteho sG&inového obvodu 37. Tento sa otvori a z jeho vystupu privedeny signél
na prvy vstup siedmeho bistabilného obvedu 45 spGsobi jeho preklopenie do stavu 1,
signdl z vgstupu siedmeho bistabilného obvodu 45 sp8sobi jeho preklopenie do stavu 1.
sign&l z v¢stupu siedmeho bistabilného obvodu privedeny na tretf manipulétor 66 uve-
die tento do &innosti. Prechod preloZeného obrobku po vystupnom sklze 68 spBsobi, Ze
Sieste Zudlo 15 vySle signél cez devioty Zasovy obvod 53 na prvy a treti vstup sedem-
nésteho sG&inového obvodu 38. Obvod sa otvort a jeho vystupny signél privedeny na dru-
hy vatup siedmeho bistabilného obvodu 45 tento preklopi do stavu - 0. Tym prerudi
signél z jeho v¢stupu, ktory bol privedeny na tret{ manipulétor 66. Signél zo zatla-
&eného druhého ovlédals 17 privedeny na prvy vstup tretieho bistabilného obvodu 41
tento preklopf do stavu 0. Signél na jeho v¢stupe privedeny na prvy vstup 3tvrtého
s6&inového obvodu 24 tento otvori a signél z jeho vystupu privedeny na druhy vstup
druhé&ho bistabilného obvodu 40 preklopi tento do stavu O,
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PREDMET VYNALEZU

Zapojenie pre riadenie cyklu vstupného robotizovaného pracoviska, ktoré pozosts-
va zo zbernice, spinaov, &udiel, ovladadov, sG&tovych, sGE€inovych, bistabilnych a &fe-
sovych obvodov, manipulétorov, sklzov, dopravnika, dévkovala, zaré&iok, upinata a pra-
covnych jednotiek vyznadujGcich se tym, Ze vstupy prvého, druhého, tretieho, 3tvrté-
ho, piateho, #iesteho, siedmeho a Ssmeho spinada (2), (3), (4), (B), (&), (7), (8),
(9), prvého, druhého, tretieho, stvrtého, piateho a 3iesteho &udla (10), (11), (12),
(13), (14), (15), prvého a druhého ovlada&a (16), (17), prvého, druhého a tretieho
tlakového &udla (18), (19), (20) sG pripojené na zbernicu (1), pritom vy¢stup prvého
spina&a (2) je sGtasne pripojeny na phvy vstup prvého sG&inového obvodu (21), na dru-
h¢ vstup 3tvrtého (24) a piaty vstup deviateho sG&inového obvodu (29), pritom prvy
v¢stup druhého spinala’ (3) je pripojeny cez vstup a vystup prvého &asového obvodu (46)
na prvy vstup piateho sa&inového obvodu (25), pritom druhy vystup druhého spinada (3)
je stZasne pripojeny na druhy a treti vstup prvého a piateho sG¥inového obvodu (21),
(25), pritom prvy vystup tretieho spinada (4) je zapojeny na prvy vstup druhého si&to-
vého obvodu (25), pritom druhy vystup tretieho spinata (4) je sGlasne zapojeny na tre-
ti vstup prvého saZinového obvodu (21), na prvy vstup siedmeho a drubhy vstup deviate-
ho sG&inového obvodu (27), (29), pritom prvy vystup Stvrtého spinala (5) je zapojeny
cez druh¢ vstup a v¢stup druhého sG&tového obvodu (55) a cez vstup a vystup druhého
gasového obvodu (47) na prvy vstup 3iesteho sGEinového obvodu (26), pritom druhy vy-
stup 3tvrtého spinala (5) je sGZasne pripojeny na Stvrty vstup prvého s6&inového obvo-
du (21), na druhy vstup siedmeho a na treti vstup deviateho sG&inového obvodu (27),
(29), pritom vystup prvého sG&inového obvodu (21) je sGBaspe pripojeny na druhy vstup
druhého a na prvy vstup tretieho saZinového obvodu (22), (23), pritom v¢stup prvého
ovlada&a (16) je pripojeny na prvy vstup druhého sGEinového obvodu (22); pritom prvy
vgstup prvého &udla (10) je cez vstup a vystup siedmeho &asového obvodu (52) zapoje-
ng na druh§y vstup patnésteho sG&inového obvodu (35), pritom druh¢ vystup prvého &udla
(10) je sG¥asne pripojeny na treti vstup druhého sGEinového obvodu (22), na 3tvrty
vstup jedenésteho a na prvy vstup pﬁtnésfeho st&inového obvodu (31), (35), pritom vy-
stup druhého &udla (11) je sGZasne pripojeny na 3tvrty vstup druhého a na piaty vstup‘
jedenadsteho sG&inového obvodu (22), (31), pritom vystup druhého sG&inového obvodu (22)
je priamo pripojeny na jednotkové vstupy prvého, druhého a tretieho bistabilného
obvodu (39), (40), (41), pritom vystup druhého ovléddata (17) je cez nulovy vstup a vy-
stup tretieho bistabilného obvodu (41) a cez prvy vstup a vystup 3tvrtého sGZinového
obvodu (24) pripojeny na nulovy vystup druhého bistabilného obvodu (#0), pritom jed-
notkovy v§stup druh&ho bistabilného obvodu (40) je sG&asne pripojeny na prvy vstup
prvého sG&tového obvodu (54) a cez druh¢y vstup a vystup tretieho sGZinového obvodu
(23) na nulovy vstup prvého bistabilného obvodu (39), pfitom jednotkovy vystup prvé-
ho bistabilného obvodu (39) je saZasne pripojeny na druhé vstupy piateho, Siesteho,
jedenésteho, dvanAsteho, .trindsteho a sedemnésteho sG&inového obvodu (25), (26), (31),
(32), (33), (38), dalej na piaty vstup deviateho sG&inového obvodu (29) a na tretie
vstupy patnésteho a Sestnésteho st&inového obvodu (35), (37), pritom vystup piateho
sadinového obvodu (25) je cez druhy vstup a vystup prvého sG&tového obvodu (54) pri-
pojeny na prvy manipulétor'(57), pritom vystup siedmeho sG&inového obvodu (27) je
cez tretf vstup a vystup Siesteho s6&inového obvodu (26) pripojeny na prvy vstup
tretieho sG&tového obvodu (56), pritom prvy vystup piateho spina¥a (6) je pripojeny
cez vstup a vystup tretieho &asového obvodu (48) salasne pripojeny na prvé vstupy
6smeho a jedenésteho sdaEinového obvodu (28), (31), pritom druhy vystup piateho spina-
%a (6) je sGZasne pripojeny na druhy a trets vstup Osmeho a jedenésteho sGEinového
obvodu (28), (31), pritom prvy vystup prvého tlakového &udla (18) je pripojeny cez
tretf vstup a vystup Bsmeho sG&inového obvodu (28) a cez druhy vstup a vystup tretie-
ho sG&tového obvodu (56) na pritlainy hrot (58), pritom druhy vystup prvého tlakového

'
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¢udla (18) je pripojeny na prvy vstup deviatehe sG&inového obvodu (29), pritom prvy
vystup Biesteho spinaa (7) je pripojeny cez vstup a v§stup 3tvrtého Casového obvodu
(49) na druhy vstup desiateho sGXinového obvodu (30), pritom druhy vystup Siesteho
spinaZa (7) je pripojeny na Stvrty vstup deviateho sG&inového obvodu (29), pritom vy~
stup tretieho Sudla (12) je cez siedmy vstup a vygstup deviateho sG&inového obvoduy
(29) a prvy vatup a vystup desiateho sG&inového obvodu (30) zapojeny na prvG a dru-
ha jednotku (59), (60), pritom vystup jedenésteho sG&inového obvodu (31) je cez jed-
notkovy vstup a vystup Stvrteho bistabilného obvodu (42) pripojeny na prvi, druht

a tretiu narédzatku (61), (62), (63), pritom vystup Stvirtého Zudla (13) je pripojeny
na nulovy vstup 3tvrtého bistabilného obvodu (42), pritom prvy v¢stup piateho ¥udla
(14) je cez vstup a vystup piateho Zasového obvodu (50) pripojeny na prvy vstup dva-
nésteho sG¥inového obvodu (32), pritom druhy vystup piateho &udla (14) je cez tretf
vstup a vystup dvanidsteho sG&inového obvodu (32) pripojeny sGasne na nulovy vs tup
piateho bistabilného obvodu (43) a na prvy vstup Strnédsteho sG&inového obvodu (34),
pritom prvy vystup siedmeho spinada (8) je cez vstup a vystup 3iesteho &asového obvo-
du (51) pripojeny na prvy vstup trindsteho sG&inového obvodu (33), pritom druhy vy
stup siedmeho spina&a (8) je cez treti vstup a vystup trinfsteho sGZinového obvodu
(33) a cez jednotkovy vastup a v¢stup piateho bistabilného obvodu (43) pripojeny na
dévkoval (64), pritom v¢stup druhého tlakového Sudla (19) je cez druhy vstup a vy-
stup 3trnésteho sG&inového obvodu (34) pripojeny na nulovy vstup Siesteho bistabilné&-
ho obvodu (44), pritom prvy v¢stup Bsmeho spinada (9) je pripojeny cez vstup a vy~
stup Osmeho ¥asového obvodu (36) na prvy vstup 3estnésteho sGEinového obvodu ¢37),
pritom druhy v¢stup 6smehobspinaéa (9) je zapojeny na druh¢y vstup Zestnssteho sGdi-
nového obvodu (37), pritom vystup tretieho tlakového &udla (20) je pripojeny cez
Stvrty vstup a vystup Zestnédsteho sGEinového obvodu (37) a jednotkovy vstup a vy-
stup siedmeho bistabilného 6bvodu'(45) na druhy manipul&tor (66), pritom prvy vystup
Siesteho fudla (15) je pripojeny cez vatup a v¢stup deviateho Zasového obvodu (53)
na prvy vstup sedemndsteho sG&inového obvodu (38), pritom druhy vystup 3iesteho
gudla (15) je zapojeny cez treti vstup a vystup sedemnbsteho sGZinového obvodu (38)
na nulovy vstup siedmeho bistabilného obvodu (45), pritom vystup patnasteho sGEino-
vého obvodu (35) je zapojeny cez jednotkovy vstup a vystup Siesteho bistabilného
obvodu (44) na druh¢ manipulstor (65).

2 vykresy
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