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(54) Akdni &len synchronizdtoru fdze vrtull

1

Vynilez se t¥ké akéniho &lenu synchronizdtoru fdze vrtuli, jejichZ otdlky reguluji
nezévisle hydromechanické regulédtory s roztéinikovym didlem a Soupdtkem & to zménou thlu
nastaveni vriulovych listh.

Hlavni 34sti zndmfch provedeni akdniho &lenu synchronizdtoru fdze je krokovaci elek-
tricky motorek v3elndny do kinematického spojeni ovlddaci pdky hydromechanického reguldtoru
oté3ek, piizplsobujfci se vrtule, kterd je v pilotni kabind s vlastpi ovlddaci pdkou regu-
14toru. Nevjhodou tohoto uspo¥ddéni je, Ze dochdzi v pribéhu provozu k viraznému zhordovéni
jakosti funkce celého synchronizdtoru féze v disledku zmén vlagtnosti kinematického spojeni,
ze jména prhﬁnosti a necitlivosti. Jinf pouifvany akdni &len - elektromagneticky, umistény
v ose Soupdtka reguldtoru otddek, mé znednd omezenou vibradni odolnost. Je-1i takovyito
akéni Slen situovén p¥imo v podskupind roztéinikového éidlalregulétoru, nelze dosdhnout
vyvozeni pot¥ebnych sil pro synchronizadni funkci bez velkych ndrokl ne elektricky p¥ikon
& robustnost.

Uvedené nevyhody odstranuje akdni Slen synchronizdtoru féze vriuli, jejichZ otadky
reguluji nezédvislé hydromechanické regulétory otddek a roztdinikovym didlem a Boupdtkem
a to zmSnou Uhlu nastaveni vritulovych 1istd, podle vyndlezu, jehoi podstatou je, Ze v
t8lese reguldtoru otéddek je mimo osu Boupdtke reguldtoru oté¥ek ulofen pevnd stejnosmdrny
motorek, jehof rotor nese excentricky uchyceny &ep, na kterjy je nasazen rozvidleny konec

jednoho ramene dvouramenné péky, uloZené otodnd v loZisku, pridem¥ konec druhého ramene
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dvouramenné pdky rovné%f rozvidleny, je nasazen na védlcovy &ep, uloZeny v koncové &4sti tdh~

la, spojeného se Soupdtkem reguldtoru otddek.

Vihodou navr¥eného uspoidddni je odstranéni p¥i¥in nepiiznivého ovlivnovdni funkce
synchronizace fdze vrtuli sloZitym kinematickym spojenim reguldtord otddek vriulf s jejich
ovlddaci{mi pédkami v pilotni kabind. Umistdni motorku vi¥i Boupdtku a jejich vzdjemné meche—
nické spojeni zajidfuje vysokou mecanickou odolnost e pot¥ebu nizkého elektiického pPikonu.

P#iklad provedeni podle vynélezu je schematicky zndzornén na p¥ipojeném vykrese,

V t8lese 2 reguldtoru otddek je mimo osu Boupdtka 12 uloZen pevné’etejnosmérnj elektro-
motorek 1. Statorové vinuti 3 je vyvedeno na vn8jsi p¥ipojovaci svorky 4 a 5. Rotor 6
elektromotorku nese excentricky umistény Zep 1,‘kter§-k1uzné zapadd do rozvidleného konce
jednoho ramene dvouramenné pdky 8, kterd je uloZena otodné v kluzném nebo jiném loZisku 9.
LoZigko 9 je uloZeno na vnéjdim ndlitku t¥lesa 2 reguldtoru na &elni plode t¥lese reguld-
toru., Konec druhého ramene dvouramenné péky 8 Je rovné? rozvidleny a je nasmzen na vdlcovy
Sep 10, ktery je zalisovén do vndJ¥{ koncové ¥dsti téhla 11, které je svou vnit¥n{ konco-
vou &dsti rozebiratelnd spojeno se Soupdtkem 12 reguldtoru otddek a zajist&no proti pooto-
deni kolilkem 13. Polohe Zoupdtka 12 je déne silovou rovnovéhou na rozt¥#nikovém &idle, tj.
roztdiniku 14, pruZiny 16 a polohou volide %4dané hodnoty 5.

P¥{ rozgouhlaseni féze vrtuli je pfivdd¥n do statorového vinuti 3 stejnosmErného
elektromotorku 1 proud, ktery vytvé¥{ kroutici moment rotoru §, 8im% -je prost¥ednictvim
mechanického spojeni rotoru 6 & Soupdtke 12 tvoreného dvouramennou pékou 8 a lo¥iskem 9
Soupdtko 12 silovd ovlivnovédno v jednom nebo druhém sméru e dochdzi ke zménd jeho zdvihu a
k nésledné zmén& dhlu nastaveni vriulovych 1listd pFizphsobujici se vriule a to tak dlouho,
a% dojde k opétovnému sesouhlaseni fdze vritule prizpisobujic{ se a vrtule referenini.

Predmdét vyndlezu lze vyuiit pii konstrukci reguldtord, zvl&it¥ pak p¥i konstruked

reguladnich soustav leteckych vrtuli,

PREDMET VYNLLEZU

Akéni dlen synohronizétoru féze vrtuli s nezdvislymi hydromechanickymi reguldtory
otd¥ek a 8 roztdZnikovym ¥idlem a Boupdtkem, vyznadeny tim, Ze v tdlege (2) reguldtoru
otddek je mimo osu ¥oupdtka (12) reguldtoru otéSek uloZen pevn¥ stejnosmdrny elektromoto-
rek (1), jehoZ rotor (6) nese excentricky uchyceny Sep (7), na ktery Jje nasazen rozvidleny
konec jednoho ramene dvouramenné péky (8) ulofené otodnd v loZisku (9), pFidemf koneo
druhého ramene dvouramenné péky, rovnd% rozvidleny, je nasazen na vélcovy Sep (10), ulo-
Zeny v koncové Sdsti téhla (11), spojeného se Houpdtkem (12) reguldtoru otdSek.
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OPRAVA
Popisu vyndlezu k autorskému osvddieni &. 197 366

(51) Int. C1.° B 64 C 11/00
V popisu vyndlezu k vy3e uvedenému autorskému

oavédieni Jje v zéhlavi chybn& uvedeno Jjméno druhého autora.

Sprévnd mé byt: BARTON JAN ing., Praha

frad pro vyndlezy a objevy
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