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Vyndlez se tyké zapojeni Fidiciho obvodu elektrickfch pohoni, urdeného zejména
pro specifikovdni ¥fdicich veli&in elektrickych pohond n&kolika strojd, napf. vdlcovacich
stolic, teshovych navijedel, d&licich niiek, atd., sestavenfch do technologické linky,
jako je napr. vélcovaci tral, upravérenskd linka, apod.

A% dosud se FeXilo urdeni #idicich velidin, nap¥. rychlosti, tahu, povelu pro rozb&h
atd., elektrickych pohond ssmostatn¥ pro ke#dj pohon. Z4dené hodnoty a& logické signély z ovlda-
dacfho stanoviitd, napr. ovlddaciho pultu nebo z po¥itafe automatizoveného systému Fizeni
technologickych procesi byly vedeny k pfisluinym obvodim reguldtord elektrickych pohoni.

U urditych pohond byly také urdovdny ostatni pomocné veliliny na zdédklad® m&Fenych hodnot
1 technoiogického procesu nebo z pohonu,

Nevyhodou uvedeného reZeni je velké mnoZstvi specidlnich elektrickych obvodi, kterymi
musi byt vybaveny jednotlivé reguldtory elektrickych pohont. Delsf nevyhoda spodivéd v roz=-
sdhlém propojeni mezi ovlddacim pultem nebo poditalem a jednotlivymi elektrickymi pohony.

Uvedené nevyhody odstraﬁuje zapojeni. Fidicfiho obvodu elektrickych pohoni podle vyné-
lezu, ktery sestdvéd ze zaddvaciho bloku, ovlddaciho bloku, technologického regulétoru, Pi-
diciho bloku a informe¥niho bloku. ‘

Podstatou zapojeni podle vyndlezu je to, %e propojovaci vstup zaddvaciho bloku je pti-
pojen k prvnimu propojovacimu vstupu technologického reguldtoru, JjehoZ druhy propoJjovaci
vstup je spojen s propojovacim vstupem ovlddaciho bloku, JehoZ povelové vystupy jsou zapo-
jeny na korespondujici ovlddaci vstupy *id{cfho bloku. K informa¥nim vatupim Fidiciho
bloku Jsou pak pripojeny odpovidajfci blokovaci v¥stupy informa¥niho bloku, prilemZ ovld-
daci v¥stupy ¥idfcfho bloku jsou spojeny s pfisludnymi ovlddacimi vstupy technologického
reguldtoru.

Pri{nosem zapojeni ¥{dfciho obvodu elektrickych pohond podle vyndlezu,je, Ze umoZRuje
zpracovévat zadané velidiny jednak z automatizoveného systému Fizeni technologického
procesu a jednak veli¥iny, zadané obsluhou. Krom& téchto veli¥in generuje #idfci obvod,
charakterizovany zapojenim podle vyndlezu, i rdzné pomocné veliliny, a to na zdkled® m&-
fenych velidin z technologického procesu nebo z pohond.

Zapojen{ ¥fdicfho obvodu elektrickfch pohond podle vyndlezu je pfikladn& schematicky
zndzornéno blokovym schematem na pfipojeném vykresu.

Jak patrno z blokového scheématu sestdvé Fidici obvod elektrickyeh pohond podie vynd-
lezu ze zaddvaciho bloku 1 realizovaného nap¥. ridicim po¥ftalem, ovliddaciho bloku 2,
tvo¥eného nap¥. ru¥nimi ovlddacimi elementy, tj. tlalitky, ovlddadi, apod., ukezovacimi
displeji a signalizaci a technologického reguldtoru 3, co% je v deném piipad® napf. mikro-
poditad. Déle pak Fidicf obvod sestédvd z Fidiciho bloku 4, coZ je napi. reléovy nebo bez-
kontaktni programovatelny sutomat a informainfho bloku 3, tvoPeného ¥idly, koncovymi spi-
nadi, jisti¥i, apod. Jednotlivé bloky } aZ 3 jsou pak zapojeny ndsledovn&. Propogovaci
vstup ¢ zaddvacfho bloku ] Je pfipojen k prvaimu propojovacimu vatupu g technologického
reguldtoru 3, jeho? zp&tnovazebni vstupy b ) aZ £, Jsou pfipojeny k vy¥stppim nezakreslenych
gidel, napi. impulsnich vysfladd na vdlcovaci stolici, navije¥e, apod. Zaddvacl vystupy
&1 aZ gn technologického reguldtoru J jsou spojeny se vstypy nezakresleného silového bloku
napt. tyristoru a slouZi pro jeho #izeni a ovladaci vstupy Jjl a% in Jjsou zapojeny na odpo~-
vidajict ovlddaci vystupy il a% in ¥fdfciho bloku 4, jehoZ zaddvacl v¥stupy 1, a% 1, Jsou
spojeny se vstupy nezskresleného silového bloku, nepf. tyristoru a slouZf pro jeho logické
ovlédéni.

Druhy propojovaci vstup b technologického reguldtoru 3 je pak spojen s propojovacim
vstupen 4 ovlddaciho bloku 2, jeho% povelové vy¥stupy el a% ep ‘Jsou zapojeny na korespondu=-
jici ovliddad{ vstupy ml a% gp ¥Idfciho bloku 4, k JehoZ informadnim vstupim pi aZ hn Jsou
p¥ipojeny odpovidajici blokovaci vystupy ki af kn informaniho bloku 5.
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Zapojeni *{diciho obvodu podle vyndlezu umoiﬁuje provoz technologického zefizeni ve
dvou re%fimech, a to v rudnim nebo sutomatickém provozu. PFi ru¥nim provozu vol{ Zddané
¥{dfci veli¥iny a vykonné povely obsluhujic{ persondl v ovlé&dacim bloku 2. Jsou to napi.
volba rychlosti, volba tehd, sm&r pohybu, povel pro rozb¥h, apod. Spojeni mezi ovlddacim
blokem 2, ktery je vdtSinou umistdn pobliZ technologického procesu a technologickym regu-
ldtorem 3, ktery naopak miZe byt od technologického procesu zna¥né lokdlnd vzddlen, je
provedeno obousmdrnym informainim kendlem, spojujicim propojovaci vstup § ovlddaciho
bloku 2 s drubhym propojovacim vstupem b technelogického reguldtoru 3. Timto informednim
kandlem se tedy pifi ru¥nim provozu pfeddvaji informace o Zddanych velilindch z ovlédaného
bloku 2 do technologického reguldtoru J a zp¥tn¥ se pifeddvaji informace, které je t¥ebda
zobrazit v ovlddacim bloku 2.

Stejnym zplisobem jsou pifeddvdny informace pi'i automatickém provozu, avdak obousmérnym
informadnim kandlem, spojujicim propojovaci vstup ¢ zaddvactho bloku 1 s prvnim propojo=-
vacim vstupem g technologického reguldtoru 3. V tomto p¥ipadd jsou %ddané ¥idfci veliliny
urdeny zaddvacim blokem 1 podle urfitého algoritmu, ktery nap¥. optimalizuje po¥et operaci
z hlediska efektivniho vyuZiti pracovnich strojl, apod. Ovlddadi povely z ovlddaciho
bloku 2 jsou pak jako logické signdly privedeny na ovlddaci vstupy gl aZ gn ¥idficfho bloku 4.

K vytedeni logikych uloh v ¥fdfcim bloku 4 jsou pfivedeny na jeho informaéni vstupy hl
aZ hg logické signdly z odpovidajicich blokovacich vy¥stupd k! a% kn informedniho bloku 5.
Vystupni signdly z Fidicfho bloku 4 jsou vedeny jednak do technologického reguldtoru 3 a
Jjednak ke vstupim pro logické ovlddéni nezakresleného silového bloku, na jeho% F¥{dici vstupy
jsou téZ privedeny vystupni signdly technologického reguldtoru 3, coi jsou Fidfci veliZiny
zpracované timto technologickym reguldtorem 3. !

Ke zpracovéni *idicich veli&in, napf. tahu, rychlosti, apod. jsou pak zapotFebi mé&iené
udaje, z technologického procesu, které ve formd signdli z nezakreslenych &idel, nap¥. impul-
snich vysiladi na vélcovaci stolici, apod. se privdd¥ji na zp¥tnovazebni vstupy f£1 a% fn
technologického reguldétoru 3.

PREDMET VINALEZU

Zapojeni Pidficiho obvodu elektrickych pohond, sestdvajiciho ze zaddvactho bloku, ovld-
dacfho bloku, technologického regulétoru, Fidiciho bloku a ingormainfho bloku, vyznaiujici se
tim, Ze propojovaci vstup (c) zaddvaciho bloku (1) je p¥ipojen k prvaimu propojovacimu
vstupu (a) technologického reguldtoru (3), jehoZ druhy propojovaci vstup (b) je spojen.

s propojovacim vstupem (d) ovlddaciho bloku (2), jehoZ povelové vystupy (e! aZ en) jsou
zapojeny na korespondujici ovlddaci vstupy (m! a¥ mn) #{fdiciho bloku (4), k jeho% infor-
maénim vstupim (hl a hn) jsou prfipojeny odpovidajici blokovact v¥stupy (k! a% kn) informad-
niho bloku (5), pridemZ ovlddacl vy¥stupy (il aZ in) ¥{dfcfho bloku (4) jsou spojeny s prislus-
nymi ovlddacimi vstupy (Jj1 a% ja) technologického reguldtoru (3). ,
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