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(57) K omrafovani se pouzivd pasti libovol-
né konstrukces bonim vyprazdnovdnim, odkud
se omra&eny kus gravitac{ p¥emistf na sklop-
ny #Zlab, umistény v podlaze mezipatra.
Zé&kladn{ poloha Zlabu je vodorovnd a vy-
pliuje mezeru v podlaze. SniZenim volného
konce a nakloné&nim Zlabu sklouzne télo
zvi¥ete upoutané do smylky vykrvovaci

ko&ky na vykrvovaci draze, &imZ dojde

ke zm&n& polohy téla zvi¥ete z vodorovné-
ho sméru do visu a k pF¥enosu zatiZeni ze
Zlabu na vykrvovaci kodku.
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Vynélez se tyk& za¥izeni k pfemistovani zvifat z omradovaci pasti s bo&nim vyklépé&nim,
na vykrvovaci dréhu. :

Na dosavadnich jateZnich opracovacfch linkdch se nejfast&ji pou?ivd jednoduchych, na
ddrfbu nendro&nych omradovacich pastf{ s bodnim vyprazdfiovdnim omrd&enych kusl. OmrdZené
kusy jsou z podlahy vedle pasti zveddny a zavé&3ovény na vykrvovaci drdhu pomoci gikmych
¥et&%ovych elevdtorl nebo zvedacich navijecich za¥fzeni bubnovych, kladkostrojového typu.
omrd&ené zvi¥e, upoutané do smylky vykrvovaci ko&ky, je fetézovfm elevAtorem pomoci vykrvovaci
ko&ky vytlaeno po vzestupné naklon&né drize na vodorovnou ¥&st vykrvovacf koleje. U kladko-
strojovych zvedacich za¥fzenf se vykrvovaci kofka s upoutanym kusem zav&s{ na z4vés na
konci zvedaciho lana nebo Yet&zu, které zajisti vlastn{ zvednut{ b¥emene a v z4vdre&né
%asti zveddni navedeni z&v&su (vykrvovaci ko¥ky) a posazenf na vykrvovaci drdhu. Tato
za¥fzen! jsou vhodnd pro linky s malymi hodinovymi vykony, pro vykony vyS8i se tato pracov-
nf mfsta zdvojujf. Nevfhodou t&chto za¥fzeni je energetickd ndro¥nost a pom&rné dlouhd
doba, nutnd pro zvednuti, a tedy p¥emist&ni kusi z podlahy na vykrvovac{ drdhu, kterd .je
limitem pro po¥adované dodrZovani prodlevy mezi omrdfenim a provedenim vykrvovaciho vpichu,
které z technologického hlediska m& byt co nejkrat{i.

Pro jatedni opracovaci linky s vy33imi hodinovymi vykony, ﬁohybujicimi se v rozmezi
45 ks a¥ 300 ks se s vyhodou pou¥iv4 k omralov&ni pdru dopravnikd, které jsou v pZi&ném
profilu uspof&ddny ve tvaru pismene V s mezerou pro konletiny v dolni ¥&sti. Tyto omrafovaci
dopravniky se s vyhodou umistiuji do byvféené polohy, a to tak, aby kon&etiny omraZovanych
zvi¥at, vy&nivajici z mezery v dolni &&sti pdru dopravniki byly blizko ve vyZkové drovni
s koleji vykrvovac{ dré&hy pfi zachovani p#ibli¥né& rovnob&%ného sméru drdhy s osou symetrie’
péru dopravnikd, tvoffcich omradovaci past. Toto uspof&ddni dovoluje bezprost¥edni{ upouténi
zadn! konetiny v prib&hu omralovani tak, Ze v Bkamﬁiku, kdy je omraené zvife z dopravnikd
pfesouvédno na pevnou naklonénou plochu, dochéz{i k plynulému pfeneseni tihy na upoutanou
kon&etinu, a tedy i na z&v&s vykrvovaci ko¥ky, &fm¥ trup omrd¥eného zvifete p¥echdzi
pozvolna z vodorovné polohy do polohy visuté. PouZiti posledniho popsaného za¥izeni je
ekonomicky G&elné zejména pro linky s vysokymi hodinovymi vykony. Neni-1li tato podminka
spln&na, je zaffzeni v uvedeném uspofddéni nevyhodné jednak z ddvodd zejména vy33ich
jak po¥izovacich, tak i provoznich ndkladdi. S ohledem na technologickou funkci za¥izeni,
kxdy se poutdni kusd na vykrvovaci ko&ku vykrvovaci drdhy provddf jiZ p¥ed opuiténim kusi
v-dopravniku, toto uspofdddni vyZaduje umist&n{ pasti, tvo¥ené V-dopravniky, nad tGrovni
vykrvovaci drdhy, co? vyiaduje zvySeni stavby budovy pordZeci haly v mist& omra&ovani.
Nenf-1li tato podminka splnZna, pak je nutné pouZiti ¥ikmého elevdtoru pro pfemisténi
omrd&enych kusl na vykrvovaci kolej.

vyie uvedené nedostatky jsou odstrandny podle vynélezu, podle né&ho%? miZe byt k omradova-
ni pou¥ito b¥%né jednoduché omradovaci pasti s bo¥nim vykldp&nim, kterd se umistf rovnob&in&
podél koleje vykrvovaci drdhy ve v¢Sce, aby dno pasti bylo pod drovni této vykrvovaci
dr&hy. Prostor mezi pasti a vykrvova¢i kolejf se vyplni sklap&cim Zlabem, zabudovanym
v mezefe podlahy mezipatra, na kterém stoji omralovaci past. Skldp&ci Zlab je na stranég,
kde se nachdzi zadnf kondetiny omr4&enych zvi¥at, ulofen oton&. Na stran&, kde je umisténa
hlava, je bud podep¥en nebo zav&3en pomoci hydraulickych valcl. V p¥ipadé, Ze klopny
moment skldp&cfiho %labu je vyvdien vyva¥ovaci{ hmotou, miZe byt skldps&ci %lab ve vychozi
- voddrovné poloze zaji%t&n alternativn& mechanickou zdpadkou. Otvor pro prichod vykrvovaci
dr&hy a vyjezd vykrvovacich koSek v Zelnf st&n&, oddélujici prostor mezipatra {omradovéni)
od ostatniho pordfkového prostoru je vypln&n bud vykyvngmi nebo posuvnymi dve¥fmi. Tyto
dvefe jsou mechanicky svdzdny s pohybem sklép&ciho Zlabu.

Poufitfm skldp&ciho ¥labu, umist&ného pod urovni vykrvovacf dréhy a uloZeného ve vybré-
ni podlahy zvyZeného mezipatrového omra¥ovaciho prostoru je umoZnéno spolehlivé pfevéseni
omr4Zenych kusl, na n&m leZfcich, na vykrvovaci kolej, a to bez pouZiti jakéhokoliv zvedaci-
ho za¥izenf{. Nakl&n&nim skldp&ciho %labu a jeho sniZenim na strané uloZeni hlavy dochédz{

k pozvolnému sklouzdvéni t&la omrdleného zvifete, které je svou zadn{ konZetinou jeXté&
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pfed zafdtkem sklédp&ni skldpé&ciho %labu upoutdno ve smy&ce vykrvovaci kodky, zav&Zené

na vykrvovac{ dréze. Klouzavym pohybem t&la dochdzf k plynulém pf¥echodu kusd z vodorovné
polohy do polohy vertikdlni. Soufasn& s tim dojde k plynulému pY¥enosu tife, dané hmotnosti
kusu, ze sklép&ciho Zlabu na z4vés vykrvovaci kolky. Tento zplisob neklade poZadavky na

typ pou%fité omralovaci pasti. Ve srovndni s dosud pouZfivanym zplsobem v kombinaci omradovacfch
V-dopravniki, kdy dopravniky musi byt umist&ny nad vykrvovac{ drihu, zpisob dle vyndlezu
vyZaduje umisté&ni{ podlahy pasti pod trovni vykrvovaci drdhy, z &eho% vyplyv4d vyhodn&ji{
uspo¥4dan{ stavebniho pl&st& budovy.

Pfemisfovdni omr&8engch zvifat na kolej vykrvovac{ dradhy a za¥i{zen{ dle vyndlezu
jsou zndzorné&ny na pfiloZenych obrdzcich. Na obr. 1 je p¥f&ny ¥ez podlahou zvySeného mezi-
patra, z né&ho# je patrné prostorové uspofédddni a vz4jemnd poloha omradovaci pasti, sklédp&ci-
ho Zlabu a koleje vykrvovaci drdhy. Obr. 2 zndzorfuje podélny ¥ez mezipatrem a soufasné&
vyznaduje fazi p¥echodu kusl z vodorovné polohy do visu, kterd je charakteristick4 pro

funkci za¥izenf tohoto patentu.

Omragovaci past 1 (obr. 1) s bo&nim vyprazdiiovdnim libovolného typu je umist&na na
podlaze 2 zvySeného mezipatra, nachdzejicim se ve vzd4lenosti 1,0 m a% 1,5 m pod koleji
vykrvovac{ drdhy 3, umist&né v pordZeci hale ve vySce, navazujfcf na v§¢¥ku dal¥f opracovaci
drdhy nebo opracovaciho dopravniku, na némZ se provddf dal3i navazujici technologick4
operace. Pracovni prostor nad podlahou 2 mezipatra je od ostatnfch technologickgch prostort
pord%eci haly odd&len mezisténou 10 {(obr. 2Z). Podlaha 2 mezipatra (obr. 1) vedle omradovaci
‘pasti 1 a soufasn& pod koleji vykrvovaci drdhy 3 je pferu3ena a mezera v ni je vypln&na
skldpé&cim Zlabem 4. V z&krytu s mezerou podlahy je p¥eruSena i odd&lovaci mezist&na 10
pii vytvofeni prichodu pro kolej vykrvovac{ drdhy 3 a p¥esun omri€enych kusl. Prichod
v mezisté&n& je uzav¥en vykyvnymi nebo vertikaln& posuvnymi dve¥mi 7. Tyto dvefe jsou
mechanicky funk&né spojeny nap¥. lanem 9 pomoci‘kladky 8 (obr. 1) s pohybem skldpé&ciho
Zlabu 4, a to tak, Ze se oteviraji souCasné sniZ’ovanim skldpé&ciho Zlabu 4 a naopak.

Sklap&ci Zlab 4 (obr. 2) je na stran&, kde se nachdzi zadni konletiny omré&engch
zvi¥at, uchycen v podlaze mezipatra oto&n& pomoci loZisek a &epl 5. Strana sklép&ciho
Zlabu pYivrécend k opracovaci lince je v zdkladnf vodorovné poloze drZena nejlépe hydraulic-
kym vdlcem 6. Alternativn& miZe byt pomér hmotnost{ vykyvnych dvef{ a skldpé&ciho Zlabu
4 uspoX&ddn tak, Ze dvere tvori vyvaZovaci hmotu sklépé&cfho Zlabu, udrZujici nezatiZeny
Zlab ve vodorovné poloze. Pak miZe byt sklédp&ci Zlab v této poloze zaji¥tdn jen z&padkou.
V tomto p¥ipad& se docilf sklopeni sklép&cfho Zlabu 4 pfevahou klopného momentu %labu,
zatiZeného télem omrdleného zvifete, zatf{mco prdzdny sklép&c{ Zlab je do z&kladn{ polohy
vrécen pusobenim klopného momentu vykyvngch nebo posuvnych dvefi. Ovlddani funkce omradovaci
pasti a skldp&ciho Zlabu 4 je vzdjemn& elektrickou cestou blokovéno tak, Ze sklépé&ci
Zlab nelze sklonit do $ikmé polohy, pokud omriené zvi¥fe nevypadne z pasti. Rovn&% tak
nelze oteviit vstupni dvefe omradovaci pasti, pokud se skldp&c{f Zlab 4 nevrit{ do vychozf
vodorovné polohy.

Po omré&eni zvi¥ete v omrafovaci{ pasti 1 (obr. 1) a po odjisté&ni pasti se toto po
nakloné&né roviné vykutdl{ na skldp&ci %lab 4. Po upouténi zadni kondetiny do oka vykrvovaci
kotky, pojiZd&jici po koleji vykrvovaci drdhy 3 se skldp&c{ Zlab 4 nakloni (viz obr. 2)
tak, ¥e omrd&eny kus pozvolna klouZe do ni%%f polohy tak, %e plynule dojde ke zmdn& z vodo-
rovné do vertik&lnf polohy, p¥ifemZ se hmotnost zvifete pF¥enese na vykrvovaci»zavés,'
Vz4p&ti nato se skldpdci %lab vraci do v¢chozf, vodorovné polohy. Tento d&j se v pribdhu
préce opakuje.
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PREDMET VYNALEZU

za¥fzeni k p¥emistovdni omridenych zvi¥at na kolej vykrvovaci drdhy z pasti umisté&né
na podlaze mezipatra vyznadujici se tim, %e v podlaze mezipatra (2) vedle podélného boku
omradovaci pasti (1) je vybrénf{, ve kterém je uloZen sklép&ci Zlab (4), vykyvny ve svém
podélném sm&ru ve vertik&lni rovin&, nad nim%¥ je umist&na vykrvovaci kolej (3), piilemi
vzddlenost skldpd&ciho Zlabu od vykrvovaci koleje je pro pouténi zadnich konZetin omréZenych,
na skldp&cim Zlabu (4) uloZenych zvi¥at do smy&ky vykrvovacich kolek. '

2 vykresy
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