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(54) Hustotové zafizeni okrouhlého pletaciho stroje
Refeni se tykd hustotového za¥izeni
okrouhlého pletaciho stroje, zejména
maloprimérového vicesystémového, které
obsahuje axidln& posuvné zamky pro ovladani
pletacich jehel a jim p¥i¥azené hustotové o 4
prost¥edky tvofené s vyhodou hustotovou ?\ -2
vagkou a hlavni hustotovou pdkou. Podle N ( 5
fefenf. je hlavni hustotova pdka opatfena e g
vykyvnou pomocnou hustotovou pdkou, nesouci 12 \ ™
ovladaci elektromagnet, jeho% jddro je N\ N\ \
opfeno o hlavni hustotovou péku. \
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vVyndlez se tyk4 hustotového za¥izeni okrouhlého petaciho stroje, zejména maloprim&rového

jednovélcového.

Je zndmé za¥izeni pro ¥izen{ hustoty Upletd, které obsahuje posuvné umisténé zdmky
s p¥irazenou pékouovlédanou nap¥. vafkou nebo elektromagnetem. Tyto ovlddaci prvky p¥fesunujf od-
prufené posuvné zdmky o predem danou hodnotu. Za¥izeni je pom&rn& jednoduché a spolehlivé,
jeho pou¥iti je vSak mo¥né pouze tehdy, kdy je celkovd hustota Gpletu ovlédddna axidlnim pohybem
platinového vika. Toto predstavuje znalnou nevyhodu, protoZe fizen{ celkové hustoty Upletu
axidlnim p¥estavovanim platinového vika je znadné sloZité a ndro¢né na p¥esnost vyroby.

Dal%{ znadmé hustotové za¥izeni pro ¥izeni skokové hustoty, v p¥ipadé, Ze celkovd hustota
Upletu je ¥izena axidlnfm p¥estavovénim zémkﬁ, obsahuje pdku ovlddanou zvlastni samostatnou
vadkou, Tato vatka je spfafena s hlavni vadkou ovlédajici celkovou hustotu tpletu. Hlavni
nevyhoda tohoto vytvoFfeného hustového za¥izeni spo&ivd v tom, Ze musi byt pouZity dvé samostatné
vacky, vz&djemn& pohybov& spfaZend, coi je pomérné sloZité a vyrobné ndro&né.

Cilem vyndlezu je odstranit tyto nevyhody za¥fzeni pro ¥izeni pro ¥izeni skokové hustoty
Uplett. '
.
Okolem vyndlezu je vytvo¥it za¥izeni pro ¥fzeni skokové hustoty tpletl, které by bylo

vyrobn& jednoduché, levné a snadno se¥iditelné.

Ukol je vyfefen hustotovym za¥izenim podle vyndlezu, jehoZ podstata spolivd v tom, Ze
hlavni hustotové pdka je opatfena vykyvnou pomocnou hustotovou pdkou, nesouci na svém konci

ovlddaci &len, jeho? ¢innd plocha je op¥ena o hlavni hustotovou pdku.

Vyhoda hustotového za¥izenf podle vyndlezu spolivd v tom, Ze velikost zmény skokové
hustoty tdpletu v pletacim systému je déna vzdjemnou polohou hlavni a pomocné hustotové pdky.
Tato velikost je urdena zdvihem jddra ovlddaciho elektromagnetu a je nezdvisld na poloze
hlavni hustotové paky. Proto ¥izeni celkové hustoty, jakoZ i skokové hustoty v pletacim systému
je mo¥né provddét jedinou vadkou a celé hustotové zafizeni je velmi jednoduché a vyrobné

nendrolné.

Dal%i vyhody a vyznaky vyndlezu vyplyvaji z popisu p¥ikladného provedeni hustotového

zatizeni, zndzorndného v bokoryse na p¥iloZeném vykrese.

Okrouhly pletac{ stroj, zejména maloprimérovy, jednovdlcovy, vicesystémovy, je opat¥en
jehelnim vdlcem 1, v ndm% jsou umistdny pletaci jehly 2. Pletacim jehldm 2 je pfirazena zndma
zdmkova soustava, z ni¥ jsou na obrdzku zndzorn&ny pouze stahovad 8 a protizimek 9, které
jsou v ka¥dém pletacim systému upevnény na posuvném jezdci 5 prost¥ednictvim Sroubl 7. Posuvny
jezdec 5 je ulofen na stojanu 4. Na jeho spodni C&sti 5.1 je pfipevn&n kolik 6, ktery se
opiréd o pomocnou hustotovu pdku 10. Stojan 4 je upevnén na pfirubé 3. V ptirub& 3, bezprost¥edné

pod jezdcem 5, je ulofena rovné&Z hlavni hustotovd péka 13.

Tato hlavni hustotovd péka 13 je na svém vnit¥nim okraji 13.1 oto&n& uloZena na Zepu

1 a na svém vndj3im konci 13.2 je opat¥ena kladkou 14. Kladka 14 se opird o drdhu 15.1 vytvo¥e-

-

nou v hustotové va&ce 15. Hustotova va&ka 15 je uloZena na vn&j8im obvodé 3.1 p¥iruby 3 pro-
st¥ednictvim kulidek 16. Hustotovd valka 15 je ddle na obvod& ozubenym véncem 15.2, se kterym
je v z&b&ru nezndzorn&né ozubené kolo, pohdn&né napf. servomotorem. Nad hlavni hustotovou
pékou 13 je uloZena pomocnad hustotovd pdka 10. Pomocnd hustotovd pdka 10 je k hlavnf hustotové
péce 13 uchycena vykyvn& pomoci &epu 11. Na vn&j8im konci 10.2 pomocné hustotové paky 10

je upevn&n ovlddaci &len, nap¥. ovlddaci elektromagnet 12, nebo bowden spojeny nezndzorn&nym
vedenim s elektronickym Fidicim Ustrojim pletacihio stroje. Cinnd poloha ovlddaciho &lenu,

tj. jadro 12.1 ovlddaciho elektromagnetu 12 se opird o hlavnil hustotovou pdku 13.
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Hustotové za¥fzeni podle vyndlezu pracuje nasledovné.

Hustotovd vadka 15, uloZend na pfirub& 3, je pootdCena prostfednictvim svého ozubeného
vénce 15.2 nezndzorn&nym servomoterem napojenym rovn&% na elektronické ¥idici tstroji pletaciho
stroje. Pohyb vadkové dréhy 15.1 se pomoci kladky 14 p¥end8{i na ob& hustotové pdky 10, 13 a
odtud'}ak na posuvny jezdec 5 nesouc{ stahoval 8a protizdmek 9. Dochdzi tim k axi&dlnimu posuvu
té&chto zdmkld 8, 9 a ke stejné zm&né& velikosti hustoty ve viech pletacicﬁ systémech okrouhlé-
ho pletaciho stroje. Di1&{ zména nastavené velikosti hustoty nap¥. skokovd hustota v n&kterém
z pletacich systéml se provede pfipojenim ovlddaciho elektromagnetu 12 ke zdroji elektrického

napét{ na zéklad® impulsu z elektronického ¥{dicfho dstroji.

Jadro 12.1 ovlédacfho elektromagnetu, upevn&ného na pomocné hustotové pace 10, které
se opird o hlavni hustotovou pdku 13, se vysune a zvedne pomocnou hustotovu pdku 10 o danou
délce elektrického impulsu cdpovidajici hodnotu. Tim dojde i k posunu jezdce 5 nesouciho
oba zémkové dfly 8, 9 a ke skokové zm&né hustoty v daném pletacim systému. Tento nastaveny
rozdil hustot v daném pletacim systému zistane zachovédn bez ohledu na polcohu hustotové valky
15 a¥ do té doby, nei je ovlddaci elektromagnet 12 odpojen od zdroje elektického napéti. Poté
dojde pusobenim stahovade 8 na jedzci 5 k poklesnuti pomocné hustotové péky 10 do plvodni

polohy. .

PREDMET VYNALEGZU

1. Hustotové zafizeni okrouhlého pletaciho stroje, zejména maloprimdrového vicesystémové-
ho, obsahujici vzhledem k pletacim jehldm axidln& posuvné zémky pro ovl&ddni pletacich jehel
a jim pFifazené hustotové prostfedky, tvofené hustotovou vafkou a hlavni hustotovou pékou,
vyznadujfci se tim, Ze hlavni hustotovd pdka (13) je opat¥fena vykyvnou pomocnou hustotovu
pakou (10), nesouci na svém konci ovlddaci &len, jeho%Z &innd plocha je opf¥ena o hlavni hustoto-

vou pdku (13).

2. Hustotové zarizeni podle bodu 1, vyznalujici se tim, %e ovlddaci &len je tvoYen elektro-

magnetem (12), spojenym s Yidicim 9strojim pletaciho stroje.
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