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Przedmiotem wynalazku jest anemometr oscy-
lacyjny z automatycznym wyszukiwaniem kierun-
ku i zwrotu wektora predkosci.

Znany jest anemometr oscylacyjny, ktéry umozli-
wia okreS§lenie predko$ci gazu i zwrotu wektora
predﬁoéci, ale w tym jednym wybranym kierunku,
okre§lonym przez prosta !gczacg nadajnik z de-
tektorem. W obw6d nadajnika i detektora tego
anemometru jest wiaczony element przelaczajacy,
ktéry zmienia periodycznie role nadajnika oraz
detektora. Element przelaczajacy jest sterowany
z ukladu sterujacego podlaczonego do obwodu drga-
jacego anemometru i zawierajgcego uklad wykry-
wajacy pojawienie sie generacji w anemometrze.
Z chwilg pojawienia sie generacji, a wiec wlasci-
wego ustawienia nadajnika i detektora, element
przelgczajgcy zostaje zablokowany i pomiar pred-
kosci odbywa sie w spos6b ciagtly.

. Powazng wada omoéwionego anemometru jest
fakt, ze w przypadku zmiany kierunku wektora
predkoSci przestaje on pracowac i sygnalizuje je-
dynie ten fakt jako awarie.

Celem wynalazku jest skonstruowanie anemo-
metru oscylacyjnego umozliwiajacego pomiar pred-
kosci o dowolnym kierunku i o dowolnym zwro-
cie wektora predkosci.

Cel ten zostal zgodnie z wynalazkiem osiggniety
przez zastosowanie dwéch detektoréw, umieszczo-
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nych w jednakowej odleglosci od nadajnika i two-
rzacych wraz z nadajnikiem kat mniejszy od 180°.
Nadajnik i detektory sg polaczone z ukladem elek-
tronicznym, ktéry zawiera wzmacniacz sumujacy
I wzmacniacz réznicowy, ktérych wejScia sg pola-
czone z oboma detektorami.

Wyjscie wzmacniacza sumujacego jest polaczone,
poprzez szeregowy uklad przerzutnika i wzmacnia-
cza mocy z miernikiem predkosci oraz nadajni-

kiem. Natomiast do wyjScia wzmacniacza r6zmico-

wego jest podigczony wklad logiczny, polaczony
z wyjSciem ‘wzmacniacza .mocy oraz silnikiem
obracajacym sonde pomiarowa, zlozong z nadajni-
ka i detektor6w, wyposazony we wwskaznik- kata
obrotu.

Przedmiot wynalazku jest blizej wyjasniony na
przykladzie wykonania na rysunku.

Sonda pomiarowa sktada sie z nadajnika 1 oraz
dwu detektoréw 2 i 3 sygnalu temperaturowego.
Sygnat z detektor6w jest kierowany réwnoczeénie
na sumujgcy wzmacniacz 4 i réznicowy wzmac-
niacz 5. Suma sygnaléw z sumujgcego wzmacnia-
cza 4 zalezna od sygnaléw przekazywanych przez
detektory, steruje przerzutnik Schmitta 6 i dalej,
wzmacniacz mocy 7,

Réznica sygnaléw z detektoréw 2 i 3, po wzmoc-
nieniu przez réznicowy wzmacniacz 5 jest kiero-
wana do logicznego ukladu 8, ktéry powoduje, ze
gdy w obwodzie zawierajgcym sumujgcy wzmac-
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niacz 4, uklad Schmitta 6 i wzmacniacz mocy 7
brak oscylacji, silnik 9 obraca sonde pomiarowg
woko6l osi réwnoleglej do nadajnika 1, niezaleznie
od sygnalu na wyjsciu réznicowego wzmacniacza 5,
natomiast gdy istniejg oscylacje, silnik 9 obraca
glowice w kierunku zaleznym od znaku napiecia
przekazywanego z wyjscia réznicowego wzmacnia-
cza 5. Gdy napiecie to ma warto§¢ zerows, co
oznacza, ze- sygnaly z detektor6w 2 i 3 s3 sobie
réwne, silnik 9 zastrzymuje sie. Dwusieczna kata,
ktérego ramiona przechodzg przez detektory 2 i 3,
a wierzchotek lezy w nadajniku 1, wyznacza aktu-
alny kierunek wektora predkosci, za§ poloZenie de-
tektor6w 2 i 3 wzgledem nadajnika, po stronie
odwietrznej, oznacza zwrot wektora predkosci.
Czestotliwo$é oscylacji mierzona miernikiem 10
okresla wartosci predkoscei. Aktualne polozenie son-
dy okre§la sprzezony z silnikiem 9 miernik ka-
$a 11. .
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Zastrzezenie patentowe

Anemometr oscylacyjny z automatycznym wyszu-
kiwaniem kierunku i zwrotu wektora predkosci,
majacy sonde pomiarowg oraz uklad elektroniczny.
znamienny tym, Zze zawiera dwa detektory (2 i 3)
sygnalu temperaturowego, umieszczone w jednako-
wej odleglosci od nadajnika (1) i tworzgce wraz
z nadajnikiem kat mniejszy od 180° polgczone
z wejSciem sumujgcego wzmacniacza (4) oraz wej-
Sciem roOznicowego wzmacniacza (5), przy czym
wyjsScie sumujgcego wzmacniacza (4) jest polgczo-
ne mpoprzez szeregowy uklad przerzutnika (6)
i wzmacniacza mocy (7) z nadajnikiem (1) i mier-
nikiem predkosci (10), za§ do wyjScia ré6znicowe-
go wzmacniacza (5) jest podlaczony logiczny uklad
(8) polaczony ponadto z wyjSciem wzmacniacza mo-
cy (7) oraz silnikiem (9), obracajgcym sonde po-
miarowg, zlozona z madajnika (1) i detektorow (2
i 3), wyposazonym we wskaznik (11) kgta obrotu.
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