Warszawa, 26 wrzesnia 1936 r.

702H4? 0 '09

RZECZYPOSPOLITEJ POLSKIEJ
OPIS PATENTOWY

Nr 23461. Kl. 72 f, 15/05.

Actiengesellschaft C. P. Goerz
Optische Anstalt
Actiova spolecnost K. P. Goerz
opticky ustav
(Bratislava, Czechostowacja).

Sposob przeksztalcania prostokatnych spdotrzednych celu, okreslanych z punktu
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W wielu przypadkach, zwlaszcza przy =zanim moga by¢ wykorzystane na stanowi-
obronie przed nalotem samolotow, dobrze sku baterji, reflektora lub innego urzadze-
jest prostokatne spoétrzedne celu, zmienia- nia.
jacego stale swe polozenie, okreslaé za- =~ Aby te spélrzedne przestrzenne, okre-
pomoca przyrzadu obserwacyjnego, polo- slone na stanowisku obserwacyjnym, moz-
zonego w odleglosci od stanowiska, np. ba- na bylo wedlug wynalazku przeksztatcaé
terji, reflektora i podobnych urzadzen, czysto mechanicznie dla odleglych stano-
przyczem okreslone spélrzedne potozenia wisk, np. baterji, dla obydwéch stanowisk
celu musza byé pierwej przerachowane, zostajg ustalone dwa poziome prostopadle



do siebie kierunki podstawowe, wzdluz
ktorych zostajg ustawionerosie kardanowe

‘przyrzé‘du celowmczegq stanowiska obser-

wacy;nego i przyrzadu stanowiska baterji,
przyczem tia osiach kardanowych przyrza-
du stanowiska obserwacyjnego jest osa-
dzone dajace si¢ obracaé ramie dzZwigni,
polaczone przynajmniej z jedna, lepiej
jednak z dwiema lunetami, podczas gdy
na osiach kardanowych przyrzadu stano-
wiska baterji sa osadzone dwie réwnolegle
do siebie lunety, dajace sie obracaé i sprze-
zone ze soba tak, iz kazde obrécenie jed-
nej lunety okoto osi kardanowej powoduje
jednoczesnie takie samo obrécenie sie dru-
giej lunety okolo réwnoleglej osi karda-
nowej. Obrét linji celowniczej przyrzadu
stanowiska obserwacyjnego okoto kazdej z
jego obu osi kardanowych jest przenoszo-
ny elektrycznie na polozony
dodatkowy wal przyrzadu stanowiska ba-
terji, ktéry jest nastawiany powyzej lub
ponizej réwnoleglej do niego osi kardano-
wej kazdej z lunet w odleglosci, propor-
cjonalnej do réznicy wysokosci polozenia
obu stanowisk, przyczem obrét nadany e-
lektrycznie sterowanemu walowi zostaje
przenoszony na réwnolegla dori o§ karda-
nowa zapomoca dwéch dZwigni, polaczo-
nych ze soba poziomym pretem o okreslo-
nej dlugosci, ktéry jest prowadzony na
wysokosci proporcjonalnej do wysokosci
polozenia celu w kierunku swej dlugosci i
prostopadle do kierunku polozenia elek-
trycznie sterowanego walu. Obydwie skta-
dowe szybkoéci celu, prostopadle do osi
kardanowych, zostaja okreslone w taki
sposéb, ze obroty obydwéch lunet przyrza-
du stanowiska np. baterji okolto osi karda-
nowych zostaja odniesione do jednostki
czasu zapomocg przeniesienia tych obro-
téw i zamiany ich na ruch posuwisty na-
srubkéw, zaopatrzonych w rylce, ktére
kresla w ogélnosci nieré6wnomierne linje
srubowe na obracajacych si¢ réwnomiernie
walcach, réwnoleglych do wrzecion, pro-

réwnolegle

wadzacych te nasrubki, przyczem nachy-
lenia stycznych do tych linij s$rubowych
wzgledem tworzacej walca wykazuja war-
tosci proporcjonalne do szukanej sktado-
wej szybkosci celu.

Na zalaczonym rysunku przedstawiono
wykresy i urzadzenie wedlug wynalazkuy,
a mianowicie fig. 1 przedstawia podstawe
pomiaréw ze stacji na punkcie obserwacyj-
nym, fig. 2 — podstawe, stuzaca do u-
wzglednienia réznic spétrzednych celu, o-
kreslanych na punkcie obserwacyjnym i
np. na stanowisku baterji, fig. 3 — podsta-
we do okreslania miejsca celu ze stanowi-
ska baterji ze schematycznie przedstawio-
nym rozrzadem luneta celownicza i urza-
dzeniem do mierzenia szybkosci celu, a
fig. 4 — urzadzenie stacji na punkcie ob-
serwacyjnym.

Na fig. 1 litera P oznaczono miejsce ob-
serwatora, literg Z — cel, literg Z, — rzut
celu na pozioma plaszczyzng, linjami
PY =x,YZ, =y, Z,Z — z — przestrzen-
ne spolrzedne prostokatne celu, literami
PZZ, — trojkat polozenia celu, ktérego
rzuty oznaczono literami XZZ, i YZZ,,.

Pod wzgledem konstrukcyjnym przy-
rzad wedlug wynalazku, ustawiony na
punkcie obserwacyjnym, powinien byé¢ tak
zbudowany, aby obydwa rzuty kata polo-
zenia &, a wiec katy a i B nastawialy sie
samoczynnie.

Jak widaé z fig. 2, dla stanowiska np.
baterji P‘, oddalonego od punktu obserwa-
cyjnego P, ten sam cel posiada spélrzedne
X=x+A x,y =y Hdyi 2=z F+Az
stosownie do tego, czy stanowisko baterji
lezy dalej lub blizej, wyzej lub nizej punk-
tu obserwacyjnego (dla przejrzystosci, u-
widoczniony na fig. 2 tréjkat polozenia ce-
lu ze stanowiska baterji z jego obydwoma
rzutami Z,Y'Z' i Z X'Z° jest obnizony
wzgledem tréjkata potozenia celu dla
punktu obserwacyjnego o réznice A z wyso-
kosci obydwéch miejsc. Otéz urzadzehie



stacji ma stanowisku baterji jest wedlug
wynalazku tak zbudowane, ze przy przeno-
szeniu na urzgdzenie dla stanowiska bate-
rji rzutébw a i § kata polozenia & celu w
* stosunku do punktu obserwacyjnego P, o-
bydwa te katy zostaja mechanicznie nasta-
wione i przeniesione na dwie pary osi kar-
danowych C, C' i K, K’ lunet F,, F,, wsku-
tek czego obie lunety zostaja samoczynnie
skierowane na cel. W tym celu urzadzenie
posiada (fig. 3) dwa poziome, dajace sig
obracaé¢ i prostopadle wzgledem siebie o-
sadzone wrzeciona srubowe S,, S,, biegng-
ce w obranych kierunkach spélrzednych,
na ktérych moga si¢ przesuwaé nasrubki
X' lub Y. W kazdym z tych nasrubkéw
daje si¢ obracaé¢ pionowe wrzeciono srubo-
we v, U,, z ktorych kaide ma przedsta-
wiaé wysokos¢ X' Z', i Y'Z', trojkatow
ZZ)Y' i Z’Z X'. Wysokosci tych trojkatow
s rownej wielkosci. Na wrzecionach v, i v,
znajduja si¢ nasrubki Z°', i Z‘,. Nastawia-
nie nasrubkow Z°, i Z°, wedlug boku z°
tréjkata Z'Z P odbywa si¢ zawsze zapomo-
c3 nieprzedstawionego na rysunku wyso-
kosciomierza. Kazdy z tych nasrubkow Z‘,
i Z', jest zaopatrzony w poziomy czop,
ktéry wchodzi w szczeling kazdej z dzwi-
gni ', A, stanowiacej przeciwprostokat-
na rzutu tréjkata celowniczego ze stanowi-
ska baterji. Dzwignie k', i &, odpowiednio
obracajg si¢ dokota poziomej, prostopadtej
do wrzeciona §rubowego S, lub S, osi kar-
danowej K’ lub C’ lunety F, lub lunety F,,
przyczem wspomniane dZwignie przeciw-
prostokatne tworza z plaszczyzna pozioma
katy o’ lub §'. Azeby jednakze nastawi¢ je
prawidlowo wedlug obranych réznic A x i
A y spélrzednych przez przeniesienie z
punktu obserwacyjnego odpowiadajacych
im rzutéw a i f kata pofozenia ¢, na piono-
wych wrzecionach srubowych v,, v, umie-
szczono po jednem wrzecionie Srubowem
s, is,, ktore sa réwnolegle do wrzecion sru-
bowych s, i 8, i na ktérych daja sie przesu-
wad, lecz nie obracaé nasrubki Z, i Z,, ktore

réwniez posiadaja po jednym poziomym
czopie, wchodzacym w szczeling w kazdej
dZwigni A, i h,, stanowiacej przeciwprosto-
katng rzutow trojkatéow celowniczych z
punktu obserwacyjnego, ktore to dZwignie
przeciwprostokatne tworzg z poziomem
katy polozenia « i . Poziomo mierzone
odlegloséci migdzy nasrubkami: Z,Z°, —
A xiZ,Z' — A y, oraz pionowo mierzo-
na odleglos¢ P, P, — P,P', = A z osi kar-
danowych K’ i C* od punktu P, lub P, sa
nastawiane przez waly napedowe X, Y,
proporcjonalnie do obranych réznic 4 x,
Ay il z spélrzednych. Azeby umozliwié
jednoczesne ukazanie si¢ celu w obydwéch
lunetach osadzonych kardanowo, kazde
przekrecenie jednej lunety dokola jednej
osi kardanowej zostaje bezposrednio prze-
niesione (np. zapomoca krazkéw tasme-
wych i tasmy stalowej) na o§ kardanowsg
drugiej lunety, rownolegla do pierwszej osi
kardanowe;j.

Dla ustalenia sktadowych szybkoséci, od-
powiadajacych dowolnemu poziomemu ru-
chowi celu, wrzeciona srubowe S,, S, sa
bezposrednio polaczone z wrzecionami sru-
bowemi §°;, §',, dajacemi sig obraca¢, lecz
nie przesuwa¢, w oslonach lozyskewych
kazdego walca T, T,. Na wrzecionach $ru-
bowych S, §‘, sa osadzone zabezpieczone
przed obracaniem si¢ nasrubki M,, M,, zao-
patrzone w rylce, przylegajace do réwno-
miernie obracajacych si¢ walcow T,, T,,
powleczonych papierem i napedzanych e-
lektrycznie. Stosownie do szybkosci obwo-
dowej tych walcéw, oznaczone na nich li-
nje srubowe posiadaja mmiejsze lub wigk-
sze pochylosci, ktére stuza za miare kaz-
dorazowych skladowych szybkosci, okre-
$lanych zapomoca przylozonego miernika
pochylosci.

Przyrzad, umieszczany na punkcie ob-
serwacyjnym i sluzacy do mechanicznego
okreslania skladowych a i g kata poloze-
nia, uwidoczniono na fig. 4.

W glowicy 1 statywu, zaopatrzonej w



poziome koto podzialowe Ia, jest umoco-
wany pionowy czop b, na ktérym jest osa-
dzona dajaca sig¢ obracaé¢ podstawa ltozy-
skowa 2, zaopatrzona w cztery lozyska 2a,
2b, umieszczone wzgledem siebie pod ka-
tem 90°. Na czopie 1b jest umieszczona
zaopatrzona we wskazowke tarcza pod-
stawowa 2c¢, ktéra mozna zamocowaé za-
pomoca Sruby zaciskowej, nieuwidocznio-
nej na rysunku. Na pionowej piascie pod-
stawy lozyskowej 2 jest osadzony zamo-
cowywany zapomoca zacisku paltak 5, zao-
patrzony w dwa $rednicowo przeciwlegle
tozyska 5b o poziomych osiach; paltak 5
posiada na dolnym brzegu pozioma po-
dzialke kolowa 5a. W otworach tozysko-
wych tego pataka sa umieszczone dwie
krotkie osie 6, zaopatrzone w ramiona kor-
bowe 7, skierowane w jedna strone. Oby-
dwa ramiona korbowe sa ze soba sztywno
polaczone zapomoca drazka dzwigniowego
8. Na srodku drazka 8 jest umocowana
dwuramienna dzZwignia 9 — 9a, zalamana
w punkcie przecigcia sie O wszystkich osi.
Zalamana cze$é 9a tej dzwigni przechodzi
przez szczeliny dwoch pétkotowych pata-
kow 3a i 4a, z ktérych kazdy zapomoca
pary czopoéw 3 — 31 4 — 4 jest wahadlowo
osadzony w dwéch srednicowo przeciwle-
glych lozyskach czopowych 2a — 2a i 2b—
2b podstawy lozyskowej 2. Z zewnatrz o-
bydwéch tozysk 5b, na kazdej z obu krot-
kich osi 6, jest tak umocowane koto recz-
ne 14 lub 15 z luneta 12 lub 13, iz optycz-
ne osie tych ostatnich sa réwnolegte do
zalamanego ramienia 9a dzwigni 9 — 9a.
Dzigki temu obydwa pataki 3a, 4a, zaopa-
irzone w szczeliny i osadzone prostopadle
do siebie, tak si¢ ustawiaja, ze ich katy na-
chylenia wzgledem poziomu odpowiadaja
obydwém prostopadltym do siebie rzutom
a i f kata polozenia & celu, ktére sg elek-
trycznie przekazywane do urzadzenia na
stanowisku baterji zapomoca dwéch prze-
no$nikéw katowych 10 i 11. Tak samo mig-
dzy tarcza podziatkowa 5a dla katéw bocz-

nych, nalezaca do pataka tozyskowego 5,
i tarcza wskaznikowa 2c¢ jest wbudowany
przesylacz katowy (nieuwidoczniony na
rysunku), ktéry przenosi na stanowisko ba-
terji kazdorazowy kat boczny linji celo-
wania.

Postugiwanie si¢ powyzej opisanem u-
rzadzeniem odbywa si¢ w nastepujacy spo-
s6b.

Po nastawieniu na punkcie obserwacyj-
nym waléw kardanowych 3 — 3, 4 — 4 u-
tzadzenia oraz wrzecion $rubowych §,, S,
urzadzenia na stanowisku baterji na obra-
ne spélrzedne, na poziomem wrzecionie
$rubowem s, nastawia si¢ nasrubek czopo-
wy Z, wediug roznicy A x spélrzednych,
na prostopadlem do poprzedniego wrze-
ciona wrzecionie srubowem s, nastawia sie
nasrubek czopowy Z, wedlug réznicy A y
spolrzednych, a na obydwéch pionowych
wrzecionach $rubowych s, nastawia sig
odlegltosci osi kardanowych K*, C* lunet od
obydwéch waléw odbiorczych X, YV, we-
dlug réznicy wysokosci A z = P, P, =
— P,P’,. Nastepnie okresla sie¢ w metrach
wysokosé¢ celu z° nad stanowiskiem baterji
zapomoca wysokosciomierza, a potem na-
stawia sie nasrubki czopowe Z';, Z‘,, osa-
dzone na pionowych wrzecionach $rubo-
wych v,, v,. Jezeli teraz urzadzenie na
punkcie obserwacyjnym zostanie skiero-
wane na cel zapomoca jednej z lunet 12,
13 przez pokrecanie kola regcznego przy
jednoczesnem przechylaniu poziomem (dru-
ga luneta stuzy do kontrolowania linji ce-
lowania), to obydwa posiadajace szczeli-
ny palaki 3a, 4@ ustawia si¢ w stosunku do
poziomu pod katami « i §, ktére przenosi
si¢ teraz zapomoca przenosnikéw kato-
wych 10, 11 na stanowisko baterji, gdzie
zewnetrzne wskazowki odbiornikéw kato-
wych Eo i Ef ustawia sie¢ wedlug tych ka-
tow. Ruch dzwigni przeciwprostokatnych
iy, hy i B, A', wywoluje si¢ przesuwaniem
nasrubkéw Y*, X° na wrzecionach S, i S,.
Na watach X i Y sa umocowane wewngtrz-



-

ne wskazéwki, ktére wraz z temi walami
moga sie¢ obraca¢ w stosunku do ze-
wnetrznych wskazéwek odbiornikéw kato-
wych Ea i Ef. Obstugujacy urzadzenie mu-
si nastepnie tak nastawi¢ nasrubek Y na

wrzecionie $rubowem S, zapomoca kola

recznego Ha oraz nasrubek X‘ na wrzecio-
nie $rubowem S, zapomoca kola recznego
HB, aby spowodowane tem przekrgcenie
zamocowanych na walach X,, ¥, diwigni
przeciwprostokatnych A, i A, doprowadzilto
polaczone z temi walami wewnetrzne wska-
zo6wki obydwéch odbiornikéw katowych
Ea, EB do pokrycia sie z zewnetrznemi, e-
lektrycznie nastawionemi wskazéwkami od-
biorczemi. Réwnoczesnie pod wplywem ru-
chu nasrubkéw Y*, X‘ obie dZzwignie prze-
ciwprostokatne h‘;, h‘, nachylaja si¢ pod
katem a', f' do poziomu i wywoluja takie
samo przekrecenie potaczonych z niemi o-
bydwéch lunet F,, F,. Zapomoca opisane-
go sprzegu tasma stalowa kazdych dwéch
réwnoleglych waléw kardanowych lunet
osie optyczne obydwdch lunet nastawiaja
si¢ pod katem a i f. Przez obracanie wrze-
cion $rubowych-S, i S, zostaja réwniez ob-
racane ich przedluzenia S°;,"S‘,, wskutek
tego na tych ostatnich przesuwajg si¢ na-
$rubki M, i M,, a osadzone na nich rylce
rysuja na réwnomiernie obracajacych si¢
pod niemi okladzinach papierowych oby-
dwéch walcéw T, T, srubowe linje, z kté-
rych nachyleri wzgledem tworzacych wal-
cow mozna okreslié zapomoca precyzyjnie
zbudowanego pochylosciomierza obie skta-
dowe szybkosci celu, mierzone wzdluz osi
spétrzednych. ‘

~ Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb przeksztalcania spétrzed-
nych prostokatnych celu, poruszajacego sie
w powietrzu, okreslanych z punktu obser-
wacyjnego dla odlegtych w przestrzeni sta-
nowisk, np. baterji, reflektora i t. d., zna-

~mienny tem, Ze dla obydwéch stanowisk

ustala si¢ dwa poziome prostopadte do sie:
bie kierunki podstawowe, wzdluz ktérych
ustawia si¢ osie kardanowe przyrzadoéw ce-
lowniczych stanowiska obserwacyjnego i
stanowiska np. baterji, przyczem dajace
sie obracaé rami¢ dZwigni, osadzonej na o-
siach kardanowych przyrzadu stanowiska
obserwacyjnego, laczy si¢ przynajmniej z
jedna, lepiej jednak z dwiema lunetami,
podczas gdy na osiach kardanowych przy-
rzadu stanowiska baterji osadza sie dwie
réwnolegle do siebie lunety, sprzezone ze
soba tak, iz kazde obrécenie jednej lune-
ty okolo osi kardanowej powoduje jedno-
czesne takie samo obrécenie drugiej lunety
okolo réwnoleglej osi kardanowej, przy-
czem  obrét linji celowniczej przyrzadu
stanowiska obserwacyjnego okolo kazdej
z jego osi kardanowych przenosi sie elek-
trycznie na polozony réwnolegle dodatko-
wy wal przyrzadu stanowiska baterji, na-
stawiany powyzej lub ponizej réwnoleglej
do niego osi kardanowej kazdej z lunet w
odlegloséci proporcjonalnej do réznicy wy-
soko$ci polozenia obu stanowisk, z ktére-
go przenosi sie na réwnolegla do niego o$
kardanowa zapomoca dwéch dZwigni, po-
taczonych ze sobg poziomym pretem okre-
§lonej dlugosci, prowadzonym w kierunku
swej dlugosci na wysokosci proporcjonal-
nej do wysokosci polozenia celu i prosto-
padle do kierunku tego walu. - .

- 2. Sposéb przeksztalcania spélrzed-
nych wedlug zastrz. 1, znamienny tem, ze
obydwie skladowe szybkosci celu, prosto-
padte do osi . kardanowych, okresla sie
przez to, ze obroty obydwéch lunet przy-
rzadu, np. stanowiska baterji, okolo osi
kardanowych zostaja odniesione do jed-
nostki czasu zapomocg przeniesienia tych
obrotéw i zamiany ich na ruch posuwisty
nasrubkéw, zaopatrzonych w rylce, ktére
kresla nieréwnomierne linje §rubowe na
obracajacych si¢ réwnomiernie walcach,
réwnoleglych do wrzecion, prowadzacych
te nasrubki, przyczem nachylenia stycz-



nych do tych linij érubowych wzgledem
tworzacej walca wykazujg wartoéci pro-
“porcjonalne do szukanej skladowej szyb-
kosci celu. :

3. Urzadzenie do wykonywania sposo-
bu wedlug zastrz. 1 i 2, ustawiane na punk-
cie obserwacyjnym, znamienne tem, ze za-
wiera dwie prostopadle do siebie eosie,
przecinajace si¢ w jednym punkcie z pio-
nowga osig urzadzenia, z ktérych kazda jest
utworzona przez dwa poziome czopy (3 —
3,4 — 4), osadzone w tozyskach {2a — 2a,
2b — 2b) i polaczone pétkolowemi pala-
kami (3a, 3b), sluzacemi do prowadzenia
ramienia (9a) dwuramiennej dZwigni, po-
laczonej nieruchomo z poziomym drazkiem
(8), ktéry ‘daje sie przechylaé doko-
ta  rownoleglych do niego osi {6 —6),
osadzonych w dajacym si¢ obracaé do-
kola pionowej osi palaku (5), przy-
czem na jednej z tych osi (6) jest przymo-
cowana przynajmniej jedna luneta celow-
nicza (12) w taki sposéb, ze jej oé optycz-
na jest skierowana réwnolegle do ramienia
(9a) dwuramiennej dZwigni.

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, zna-
mienne tem, Ze na kazdej z obydwéch po-
ziomych i prostopadlych do siebie osi kar-
danowych (3 — 3, 4 — 4) jest osadzony
zaopatrzony w kontakty elektryczne nadaj-
nik katowy (10, 11), ktéry w ten sposéb
jest elektrycznie polaczony z kazdym z od-
biornikéw katowych ustawionego na sta-
nowisku baterji urzadzenia, ze kazdy z o-
bydwéch walow, diwigajacych po jednym
odbiorniku katowym (Ea, Ef), jest skiero-
wany réwnolegle do kazdej z obu pozie-
mych osi kardanowych (3 — 3, 4 — 4) u-
rzadzenia na punkcie obserwacyjnym.

5. Urzadzenie do wykonywania sposo-
bu wedlug zastrz. 1, ustawione na stanowi-
sku baterji, znamienne tem, ze posiada dwa
prostopadle do siebie wrzeciona S$rubowe
(S,: S,), krzyzujace si¢ pod katem prostym
z obydwoma walami, zaopatrzonemi w od-
biorniki katowe (Ea, Ef), przyczem na kaz-

dem z tych wrzecion $rubowych jest osa-
dzony zabezpieczony przed obracaniem si¢
nasrubek { X', Y*), w kazdym zas$ z tych na-
§rubkéw jest osadzone dajace sig obracaé
pionowe wrzeciono $rubowe (v,, v,), sta-
nowiace pionowy bok tréjkata polozenia
celu, ktére ze swej strony dzwiga dajacy
si¢ po niem przesuwa¢ i zaopatrzony w po-
ziomy czop nasrubek (Z‘,, Z°,), ktérego
czop wchodzi w szczeling wodzaca kazdej
dzwigni (k',, k',), stanowiacej przeciwpro-
stokatna trojkata polozenia celu dla stano-
wiska baterji i umocowanej kazda na
jednej poziomej, prostopadiej do wrze-
ciona s$rubowego (S,, S,) osi karda-
nowej (K', C°) lunety (F,, F), przyczem
kazdy z obydwoéch nasrubkow (Z°,, Z°,)
dZwiga réwnolegle do lezacego pod nim
poziomego wrzeciona srubowego (S,, S,)
rami¢ (s,, 8,), ktérego dlugos¢ moina na-
stawia¢ wedlug odpowiedniej réznicyA x,
A y spotrzednych i ktoéry na konicu (Z,, Z,)
posiada poziomy czop, wchodzacy w szcze-
line dZzwigni (h,, h,}, stanowiacej przeciw-
prostokatna tréjkata polozenia celu dla
punktu obserwacyjnego i umocowanej na
wale odbiornika katowego, przyczem pio-
nowe odleglosci kazdej z obydwéch pozio-
mych osi kardanowych (P‘,, P‘,) lunety do
przynaleznych im waléw odbiornikéw ka-
towych odpowiadaja pionowej réznicy wy-
sokosci (Az =P, —P', = P, — P’,) mie-
dzy punktem obserwacyjnym a stanowi-
skiem baterji.

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 4, zna-
mienne tem, ze kazde przekrecenie lunety
dokota jednej osi kardanowej, uskutecz-
nione przez przekrecenie odpowiedniej
dzwigni przeciwprostokatnej (h';, h',),
jednoczesnie zostaje przeniesione na row-
nolegla do powyiszej ovsi 0§ kardanowa
drugiej lunety. ‘ -

7. Urzadzenie wedliig zastrz. 4 i 5,
znamienne tem, ze przekrecenia kazdego z

obydwoch poziomych wrzecion $rubowych




{S,, S,) przenoszone sa na dwa inne wrze-
ciona $rubowe (S, S‘,), na ktérych na kaz-
dem daje si¢ przesuwaé jeden nasrubek
(M,, M,), zaopatrzony w rylec, wskutek
czego na kazdym réwnomiernie obracaja-
cym si¢ walcu (T,, T,) o réwnoleglej do
wrzeciona §rubowego osi obrotu zostaje za-
pisana linja, z kiérej pochylosci odczytuje
si¢ kazdorazowe skladowe szybkosci celu

wzdluz kierunkéw napedzajacych wrzecion

$rubowych (S,, S,).

Actiengesellschaft

C. P. Goerz Optische Anstalt
Actiova spoleé&nosf
K.P.Goerz opticky dstavw.
Zastepca: Inz. J. Wyganowski,

rzecznik patentowy.
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