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(57)Anotace:

Sici stroj je navrzen pro vytvéafeni §vu knoflikové dirky s
jemnou kone¢nou tipravou na $itém vyrobku prostiednictvim
umoZnéni snadné zmény napéti jehelni nité a chapadové nité
pro vytvateni §vii knoflikovych direk na pozadované napéti
nit&. Sici stroj (10) na obnitkovavani ocka knoflikové dirky je
uren pro vytvareni svi knoflikové dirky podél &asti
knoflikové dirky na $itém vyrobku ve spolupraci s jehelni ty&i
(11) pro zajist'ovani svislého pohybu Sici jehly (12),
uspofadané na spodnim konci, a chapagem (30), umisténym
protilehle pod jehelni ty&i (11) pro pohyb spoleéné se svislym
pohybem jehelni ty€e (11). jednotka (50) pro napinani jehelni
nit€ (Y1) je uspofadana na draze jehelni nit& (Y1) pro
elektrické nastavovani napéti jehelni nité (Y1), jednotka (8)
pro napinani chapacové nité (Y2) je uspofadana na draze
chapacové nité (Y2), pficemz Fidici prostiedky jsou uréeny
pro fizeni a regulaci jednotky (50) pro napinani jehelni nitg
(YDa Jednotky (8) pro napinani chapacové nité (Y2) v
souladu s utaZenim stehd pro zménu napéti jehelni nité (Y1) a
chapacove nit€ (Y2) a pro zménu utaZeni stehi Sitych svi
knoflikovych direk.
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Sici stroj na obnitkovavani knoflikovych direk

Oblast techniky

se tykéa

Vynédlez Siciho stroje na obnitkovavani
knoflikovych direk pro vytvareni obnitkovaciho &vu na
tkaninég, pricemz se zejména tyka Siciho stroje na

obnitkovavani knoflikovych direk, ktery je opatten prostredky

pro .vytvareni. . .nap&ti . .nité& - pro automatické  provad&ni-

obnitkovavani ocka knoflikové dirky.

Dosavadni stav technikvy

B&€Zné Jje znam Sici stroj = na obnitkovavani od&ka

knoflikové dirky ©pro obsivani oCka knoflikové dirky

fetizkovymi stehy, vytvarejicimi p¥imy usek a usek oc¢ka, jak

je zndzornéno na vyobrazenich podle obr. 11 az bbr. 14.

Jak je zndzornéno na vyobrazeni podle obr:. 11, tak $ici

stroj na obnitkovavani knoflikovych direk obsahuje svisly

pohédnéci mechanizmus 2 Jjehelni tyc&e 11, jehelni tye 11,

usporadanou nad podavaci deskou, kterd neni znazornéna, a

opatrfenou 3ici jehlou 12 na svém spodnim konci, z&akladnu 3
chapace 30, opatfenou chapadem 30, mechanizmus pro vayVny
pohyb jehly, ktery neni znazornén a ktery Jje wuréen pro
vykyvny pohyb jehelni tyCe 11 doleva a doprava pro vytvareni
klikatého &vu, podavaci desku, kterd neni znazornéna, nitovou

napinaci paku 4 pro napinani nité a pro privadéni Jjehelni
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nité k Sici jehle 12, reguladni Jjednotku 5 pro regulaci
napéti jehelni nité&, otoé&ny mechanizmus 7 pro otaceni jehelni
tyCe 11 v koordinaci s otadenim chapace, a rozpinku, ktera

neni znadzornéna a kterd je urdena pro spolupraci s chapad&en.

Jehelni tyC¢ 11 se rozprostird svisle v ramenové &asti

rdmu Siciho stroje, co? neni znazornéno, pricemZ je pohybliva

nahoru a dold s pomoci svislého pohan&ciho mechanizmu, 2

jehelni tyc&e 1l ve spolupréci s hlavnim vietenem, které neni

- znadzornéno a které se otadi s pomoci- pohdnéciho zdroje, ktery

neni zndzorné&n a kterym miZe byt napfiklad motor $iciho
stroje.

Jehelni ty¢ 11 je rovnész usporadéna pro zajistovani

vykyvného pohybu 8ici Jehly 12 doleva a doprava v poloze
jehly steh za stehem s vyuZitim

mechanizmu pro vykyvny pohyb
b

jehly, ktery neni znazornén a ktery je uspofadan na ramenové

Casti. Pohanéci.mechanizmus chapacCe, ktery neni znazornén, je

usporadan v zakladni &asti Siciho stroje a pohani chapad

v koordinaci se svislym pohybem a s vykyvnym pohybem jehly na
této jehelni ty¢i 11, pfidemZ stehy kolem o&ka knoflikové

dirky jsou vytvafeny p#i spolupréci téchto soudasti.

Podadvaci deska, na které je polozen $ity predmét,
provadi podavaci pohyb v souladu s proseknutym tvarem o&ka
knoflikové dirky prost¥ednictvim pohanéni podavaciho ustroji,
jako je napfiklad krokovy motor. Rovnés prosekavaci zarizeni
tkaniny, majici ndZ a kladivko, je usporadano v zakladové
gasti Siciho stroje pro prosekavani od&ka knoflikové dirky na
Sitém  pfedmétu v pozadovanych ¢asovych Usecich  bé&hem

vytvafeni ob3ivani o&ka knoflikové dirky.




Nitova napinaci péaka 4 pro napindni nité& slouzi pro
pfivadéni jehelni nitd& Y1 k Sici jehle 12, uspofadané na
spodnim konci jehelni tyde 11, pricemZ jehelni nit Y1l je
odebirana v pfedem stanoveném mnoistvi z regulac¢ni jednotky 5
pro regulaci napéti jehelni nité Yl spole¢né& se svislym
pohybem jehelni tyde 11, pokud se nitova nap1nac1 paka 4

vykyvuje, pfiCemZ prochazi jehelni ty¢i 11 do 3ici jehly 12.

Regulac¢ni jednotka S pro regulaci napéti jehelni nité Y1
obsahuje pfidavny reguléator 52 pro regulaci napéti nitég,
sestavajici z dvojice protilehlych kotoud&t, regulator 53 pro.

regulaci napeéti jehelni nité, sestavajici z dvojice

‘protilehlych 'kOtouéﬁ,. vodiéu’§§ jehelni ' nit& a regulac¢ni -

rameno 56 pFrivodu nité, pricem?z je usporadddna v drdze nité
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Regulacni rameno 56 p¥ivodu nité& se pohybuje svisle
prostfednictvim pohonu jehelni tyce 1l a nitové napinaci
paky 4 pro napinani nité& pro ptivadéni jehelni nité od
reguldtoru 53 pro regulaci napéti jehelni nits. vToto
regulaéni‘ rameno 56 privodu nité  se ‘rovnéi vykyvuje pro
oddéleni dvojice kotoudud reguldtoru 53 pro regulaéi napéti
jehelni nit&, JehoZ prostfednictvim je Jjehelni nit Y1
vkladédna s vysokym napétim, naceZz je Jehelni nit Y1
uvolfiovidna. Clen pro udileni vysokého napéti jehelni niti Y1
je umistén ve stavu samotného pridavného reguléatoru 52 pro
regulaci napéti nité, coz umoziiuje snadné&jdi pFivadéni

jehelni nité Y1 k jehelni tyci 11.

Pridavny reguldtor 52 pro regulaci napéti nité& a
regulator 53 pro regulaci napéti jehelni nité& jsou opatteny

pfidavnymi ‘sefizovacimi koleCky 52a a 53a pro sefizovani
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napéti nité, pficemZ jehelni nit Yl prochazi p#¥i ota&eni
téchto serizovacich koledek 52a a 53a. Vzdalenost mezi
pfisludnymi protilehlymi kotouCky je regulovana pro stanoveni

délky jehelni nité& a napéti jehelni nité&.

Dva chapace jsou umistény pfimo pod jehelni ty¢i 11 na
vrchni stran& zakladny 3 chapa&e,: usporadané v ramu Siciho

stroje na spodni ¢asti ramu, pficemZz nejsou zndzornény.

Pro tyto chapacde pak =zéakladna 3 chapace, ke které je
chapacCe pripevn&n, a jehelni tyé¢ 11 jsou vzadjemnéd spojeny

otoénym mechanizmenllzj pticemZz jehelni ty& 11 a =zakladna

.chapace . 3 . .se ..otdfeji-..v .synchronizaci - kolem - svislé&- osy

otéceni.

R

To Je mechanizmus pro vytva¥eni 3Ivu radiilnd pri Sit

Z

Useku oc¢ka knoflikové dirky - (to znamenad polokruhovou &Aas

o

v kapkovité &asti odka knoflikové dirky) na tkaninég. S pomoci
shora 'l"uvedeného ‘ uspofédéni -'je chapac provozovan
v synchronizaci se svislym pohybem a s vykyvnym pohybem
jehelni tyce 1, pfiéemi je Sev ocka knoflikové dirky vytvaren
na Sitém produktu, poloZeném na podavaci desce ve spolupréaci

se Sici jehlou 12.

Konstrukce vedeni chapadové nité pro vedeni chapacové
nité chapacem obsahuje vodici osy 32 a 33 chapa&ové nitg,
umisténé pod zakladnou 3 chapace 30, opatf¥ené vodicim otvorem
pro nit na horni ¢asti, napinaci pruzinu 35 chapacové nitég,
pfipevnénou k vodici ose 32 chapadové nit&, a reguléator 37
napéti chapacdové nitg, sestavajici z dvojice kotoudt,
uchycenych s vtili na napinaéim koliku chapac¢ové nitég,

usporadaném pod spodni vodici osou 33 chapacové nité a




opatfeném sefizovacim kole&kem 36 pro regulaci napéti nitée,
pricemz dvojice kotoudu je pfepjata prostfednictvim
pruziny 36a pro napinani nité, jak je zndzornd&no na

vyobrazenich podle obr. 13 a podle obr. 14.

S odkazem na vyobrazeni podle obr. 11 a podle obr. 12

bude nyni v daléim‘popséna drdha jehelni nité Y1l, vychazejici .

od horniho konce 3ici jehly 12.

Jehelni nit Y1 je ptrivadéna z pfivodni jednotky jehelni

nité Y1, jako je naptriklad civkova navijecka, pticemZ e
vedena ptes pfidavny regulétbr §§ pPro regulaci napéti nitég,
regulator §§__pro..regu1aci ‘napéti. jehelni. nit&, - vodid 55
jehelni nit&, regulaéni rameno 56 privodu nit& a nitovou

napinaci paku 4 pro napinani nit& do jehelni ty&e 11 z horni

koncové ¢&asti, ven vystupnim otvorem 1lla, vytvofenym ve
spodni Casti jehelni tyce 1ll, a ptes kotou& 13 pro napinani

niteé, vodi¢ 14 nité& a otvor 14 vodide 14a nité& do ouska Sici

jehly 12, jak je zn&zornéno na vyobrazeni podle obr. 12.

Chapaéové nit Y2 pro vytvéfeni'évu oCka knoflikové dirky
spolu s jehelni niti Y1 vstupuje na hnaci h#idel 39 rozpinky
pro pohénéni rozpinky =z vodide 38 chapadové nité Y2,
pfipevnéného k ramu &iciho stroje, ven vystupem 39%a hnaciho
hridele 39 rozpinky pres vodici osy 32 a 33 chapééové nité,
pripevnéné k zakladné& 3 chapace 30 jak Jje znazorné&no na
vyobrazenich podle obr. 13 a podle obr. 14, otadi se zpét
kolem reguléatoru 37 napéti chapa&ové nitég, opé€t pres vodici
osu 33 chapaCové nité&, vodici osu 32 chapaCové nit& a pres
napinaci pruzinu 35 chapacové nité&, naces vstupuje do

chapace.




Jak Jje znazornéno na vyobrazeni podle obr. 13, je
chapadova nit Y2 v zakladné 3 chapace 30 vloZena pfes horni
konec 34a prostfednictvim napinaci pruéiny 35 chapacové nité
pro privadéni chapadové nité Y2, pticemZ privodni spojovaci
rameno 34 pro vykyvny pohyb horniho konce 34a je opatfeno

spojovacimi ‘mechanizmy 34b a 34c, chapadovd nit Y2 je

- pfivadéna v predem stanoveném mnostvi do. chapace S pomoci

ptivodniho spojovaciho ramena 34.

Mimochodem je nutno poznamenat, Ze u &iciho stroje na
obnltkovavanl knofllkovych direk jsou 3ité stehy uvolnovany

nebo utahovany, aby opticky vypadaly jako 7jeden pas, a to

zménou. napéti _ jehelnl nité. Yl -a--chapacové-nité ¥2 tak, ze- éVyw‘~~*“““““

" mohou byt vytvareny podle prlslusneho pou21t1 nebo tvaru

Sitého predmétu.

Rovnéz prisludna nit, pouzita pro dany 5ity vyrobek, ma

pozadovanou pruZnost a odolnost vtdi t¥eni na povrchu.

Z hledlska téchto skutecnostl pak za. ucelem 'vytvarenl

- vhodného napetl nité Jje znadmy $ici stroj na obnltkovavanl

knofllkovych direk opatfen sloZitou drahou jehelni nité Y1,

vedouci k Sici qjehle 12 od prldavneho regulatoru 52 pro
regulaci napéti nité&, reguléatoru 53 pro regulaci napéti
jehelni nité, vodide 95 jehelni nitg, regulaé&niho ramena 56
pfivodu nité&, nitové napinaci paky 4 pro napinadni nité&, ven
vystupnim nitovym otvorem lla na spodni ¢&sti jehelni tyce 11

kolem kotouce 13 pro napinéni nité a vodie 14 nit&.

~Rovnez drdha chapadové nité Y2 od navijele civky chapade
k chapaci je slozitd, nebot prochéazi pfes vodi¢ 38 chapacové

nité Y2, hnaci h¥idel 39 rozpinky, vodici osy 32 a 33
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chapacové nité Y2, regulator 37 napéti chapadové nite Y2,

otaCi se =zpét a prochazi opét pres vodici osy 32 a 33

chapaCové nité& Y2 a napinaci pruZzinu 35 chapadové nité Y2,

jak je zndzorn&no na vyobrazenich podle obr. 11 aZ obr. 14.

Za UcCelem serlzenl napetl jehelni nité Yl a chapacové

nité Y2 musi obsluha regulovat sefizovaci kolecko 52a napéti

- nité prldavneho regulatoru 22 pro regulaci napéti nlte za

t&elem stanoveni delky jehelnl nité Xl, a serlzovac1

kolecko 53a napetl nite regulatoru 53 pro regulac1 napéti
jehelni nité Yl pro stanovenl napetl jehelnl nité Yl pro)
stanoveni napetl jehelnl nlte Yl, rovné jako sefizovaci

mkolecko .36 pro regulac1, napetl nlte regulatoru 37 napéti-. o

chapacove nité Y2 pro stanovenl napetl chapacové nlte Y2.
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Mimochodem Je nutno konstatovat, &s
jako je napriklad odév, na kterém jsou Sita od&ka knoflikovych
direk, nemu51 mit stejnomernou tloustku nebo tuhost tkaniny,
nebot tato cast je umlstena na okraji odévu, nebo miuze byt
tkanina pfehnuta v disledku nezbytnostlvvyztuzenl za ucelem

zapinani a rozpinani knofliku.

AvSsak u Siciho stroje 1 ‘na obnitkovavani = ocek

knoflikovych direk miZe obsluha ménit nebo regulovat napéti

jehelni nité Y1 nebo chapacové nité Y2 prostfednictvim
oto¢ného ovladani sefizovaciho koledka S52a napéti nité,
serizovaciho kolecka 53a napéti nité a serizovaciho

koleCka 36 pro regulaci nap€ti nité pred zapodetim Siti.

Napetl jehelni nité& Y1 nebo chapacové nité Y2 nemtzZe byt

ménéno nebo regulovano tak, aby. odpovidalo promenllve
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tlouStce nebo tuhosti tkaniny v kazdé ¢asti 3vu knoflikové

dirky béhem 3$iti,.

To znamen4, Ze napéti nit& nemtZe byt nastaveno
v zavislosti na tloustce nebo tuhosti tkaniny v kazZdé &asti
Svu knoflikové dirky na Sitém vyrobku, takZe Sev nemiZe byt

dokonCen s pfiznivym vysledkem.

Jak Jje Znézornéno na'vyobrazeni-podle obr. 15, tak $iti-
otka knoflikové dirky zahrnuje p#imy usek Gl Svu s klikatymi

stehy a obloukov1ty usek G2 3vu s kllkatyml stehy, u kterych.

" Jje . smér postupu prl vytvareni -3vu obracen pferuéované

V. uréitych mlstech prlcemz delka jednoho -Svu-je - promenllva“:“‘“"“"”“

Za ucelem vytv eni 3vu oclka knofll kové dirky se stejn omérnym
utaéenim sva v Casti, zahrnbjici takové misto, musi obs“ uha
otaCet .sefrizovacim koledkem 52a napéti nité&, sefizovacim

o
koleCkem 53a nap&ti nit& a sefizovacim koleCkem 36 pro
regulaci napéti nité& bé&hem Siti, coZ predstavuje velice

obtiZnou operaci.

Podstata>VYnélezu

Predmét tohofo vynalezu je zam&fen na vyresSeni Shora
uvedenych problémt, p#icdemz jeho tukolem je vyvinout &ici
stroj na obnitkovavani knoflikovych direk, ktery bude schopen .
vytvaret Sev knoflikové dirky s jemnym kone&nym tvarem na
Sitém vyrobku prostfednictvim automatické zmény napéti
jehelni nité a chapadové nit& za udelem vytvafeni 3vu

knoflikové dirky, a to na poZadované napé&ti

Shora uvedeny ukol byl v souladu s predmé&tem tohoto

vynalezu vyfeSen tim, Ze byl wvyvinut §ici stroj na




obnitkovavani knoflikovych direk pro 8iti knoflikovych direk
s pomoci fetizkového 3vu podél knoflikové Idirky na 3itém
pfedmétu, majici ijehelni ty& pro svisly' pohyb Sici jehly,
usporadané na spodni koncové Casti, ve spolupraci s chapacem,

ktery je umist&n protilehle pod uvedenou jehélni ty¢i a

pracuje spole¢né se svislym pohybem uvedené jehelni tyce,

pficemZ uvedeny §ici stroj na obnitkovavani knoflikovych

direk obsahuje:

prostfedky pro vytvafeni napé&ti jehelni nité&, usporadané
na dréaze jehelni nité, vedouci do uvedené jehelni ty&e, pro
elektrické nastaveni napétového zatiZeni uvedené jehelni

prostfedky pro vytvafeni napéti chapaé&ové nite,
uspotadané na draze chapadové nit&, vedouci do “uvedeného
chapacCe, pro elektrické nastaveni napetového zatiZeni uvedené

chapatové nité&, a

fidibi'prostfédky pro fizeni uvedenych prostfedkd pro

vytva¥eni napéti jehelni nité& a uvedenych prostfedkd pro

vytvafeni napé&ti chapalové nité v souladu s utarenim stehn,

pfic¢emZ uvedené F#idici prostredky ¥idi jak wuvedené
prostfedky pro vytva¥eni napé&ti jehelni nité&, tak i uvedené
prostfedky pro vytvareni napéti chapacové nit& pro zmé&nu
napéti uvedené jehelni nitd a uvedené chapacové nité,‘pfiéemi
utazeni stehl pro 3ity 3ev knoflikové dirky je proménlivé.

JelikoZ u Siciho stroje na obnitkovavani knoflikovych
direk podle tohoto vyndlezu miZe byt napeéti jehelni nité& a

chapaCové nité& pro ob$ivani &4asti knoflikové dirky na $itém
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pfedmétu elektricky nastaveno s pomoci - prostfedkdt pro
vytvafeni nap&ti jehelni nité& a s pomoci prostfedkd pro

vytvareni napéti chapadové nit&, miZe byt napéti jehelni nit&

nebo chapac¢ové nité& velmi snadno regulovano bez pouzZivani

zarizeni nebo nastroje na mefeni napéti, v dasledku &ehoz je
mozno ménit utaZeni Sitych: steht, coZ neni moZno u znamého

Siciho stroje.

Priprava na 8§iti &vu  knoflikové dirky tak miZe byt
snadno provadéna, co? vede k vyS8i u¢innosti a ke zkraceni

doby, nezbytné na pf¥ipravu pro $iti.

.JelikoZ . je. .napé&ti..jehelni  .nit& --a - ~chapatové ~mité

elektricky nastaveno s pomoci prostfedkﬁ pro vytvafeni napé
jehelni nit& a prostredku ro vyﬁVéfeni napeti chapacové
nité, miZe byt mé&né&no utazZeni stehﬁ:pro Sity 3ev knoflikové
dirky, takZe 3Sev mlze byt vytvafen s pozZadovanym utaZenim

stehu.

UtaZeni stehd muze byt zejména snadno nastaveno S pomoci
prosttredkt pro vytvareni napéti jehelni nlte a prostredkd pro
vytvareni napéti chapadové nit&, takZe &ici nit pro 3iti
vyrobku miZe byt ﬁvolnéna pro vytvareni Svu s jemnou konednou
Upravou, nebo miZe byt éici nit pro $iti vyrobku utaZena pro
dosazeni té&sné koned&né upravy. Napéti nité je rovnéZ
nastaveno v zavislosti na tlou3tce nebo tuhosti §itého
vyrobku, naprlklad tkanlny, na které je 3ev knoflikové dlrky

vytvaren, pfifemZ utaZeni steht pro Sev lze nastavit steh za

stehem. V dasledku toho je moZno 3it 3Sev knoflikové dirky

s Jjemnou kone&nou Upravou pro kazZdou 3itou &&st.
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JelikoZz miZe byt napéti nité elektricky nastaveno
s pomoci prostfedkd pro vytvareni napéti jehelni nité& a
prostfedkd pro vytvafeni napéti chapacové nité&, je moZno &it
knoflikovou dirku s vyuZitim Siciho stroje na obnitkovavani
knoflikovych direk nejenom v jediném 38vu, av3ak s vyuZitim

specifickych 8vl pro knoflikové dirky.

Kromé toho jsou dvoufetizkové. stehy pro vyu21van1 pri
Siti knofllkovych direk nachylné k rozmotavani, avsak zmenou
hapéti a jeho vyvazenl pro jehelni nit a chapacovou nit pro
vytvareni alesponl utaZené jehelni nité& dochazi ke zmé&né

utazené polohy Jjehelni nité& a chapacové nité&, v ddsledku

CehoZ se koncova Zici-nit nemtiZe rozmotat.

JelikoZ nap&ti nité v nefitém stavu mUZe byt elek tricky
nastaveno s pomoci prostfedkld pro vytvafeni napéti jehelni
nité a prostfedkd pro vytvafreni napéti chapacové nité& pro
zménu napé€ti nité&, je moZno sniZit napéti jehelni nité& a
chapacové nité v neditém stavu. Tim je odstranéna nutnost
pouzivani regulaénihb ramena nebo pfidavného regulédtoru
napeéti hité pro oddeleni jehelni nit& s vysokym napétim,
kteréito regulaéni ‘ustroji pro napinani nité je nutno

pouzivat u znamého $iciho stroje.

Zbyvajici délka nitég, vy¢nivajici =z jehly na zadatku
$iti, musi byt mimochodem krat3i na &itém vyrobku pro
zabranéni ohnuti nebo zlomeni jehly p¥i $iti, kdy je jehelni
nit pfitlacovana b&hem $iti. Na druhé strans pro ovinuti nité
na pocatku 3iti musi byt vet3i mnosstvi jehelni nité

privadéno na podatku 3iti.

ﬁmﬁaﬁéiéﬁ$gugimz




=

>

e S0 v *e oesre
[ ]

oo [ [ L4
- s e es
S s . e o 8 ¢« o o
e o 9 . . s e o . e
.« o o ° ° Y . oo .
12 P . e o0 L X4 o

Ze shora uvedeného divodu bylo u znadmych 3icich stroju
nutno pouZivat ustroji pro pfivadéni nit&. AvSak v souladu
s predmétem tohoto vynalezu m@Ze byt napéti nité& nastaveno na
postacujici hodnotu pro ovinuti nitg, pricemZz miZe byt
zejména nastaveno nizké napéti, vyhodné pro snadné privadéni
nité. Tim je odstrané&na nutnost pouzivat Ustroji pro
pfivadéni nité& nebo regula¢ni rameno pro pfivédéni nitée,
v disledku &eho# dochazi k vyraznému sniZeni pod&tu souééstiv
v porovnani se ZnémYm provedenim, coZ vede ke sniZeni nakladu

a k vyééi'spolehlivosti.

- 8vem knoflikové dirky mize byt zejména Sev odka

~knoflikowé. . dirky, - wytvofeny - -podél --&asti -§itého - 'VY’I‘Ob;'ku

s oCkem knoflikové dirky.

" .
S vwhodpnm

V soulads 7 h

s du
mizZe byt uvedenou knoflikovou dirkou o&ko knoflikové dirky,
vytvofené z kapkovité'éééti o&ka knoflikové dirky a z primé
Cééti knoflikové dirky, nasledujici na jejim jednom. konci,’
pricemZ uvedeny 3ev knoflikové dirky sestévé z levého'pfimého
useku a z pravého p¥imého useku, tvoricich ‘alespon lev@u a
pravou cCast uvedené pfimé <&asti  knoflikové dirky, a
z ockového useku, vyﬁvofeného kolem ockové ¢&asti knoflikové
dirky, pricemZ uvedené tidici prostfedky jsou schopny ¥ridit -
alespon jedny prostfedky z uvedenych prostredkd pro vytvareni
napeéti jehelni nité a prostfedkd pro vytvareni napéti

chapaCové nité& v kaZdém useku uvedeného 3vu knoflikové dirky.

U Siciho stroje na obnitkovavani knoflikovych direk
podle tohoto vynélezu lze dosahovat stejnych u&inkd, jak jiz
bylo shora uvedeno. Ridici prostfedky fidi alespon jedny

prostfedky pro vytva¥eni napé&ti jehelni nité& a prostfedky pro
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vytvareni napé€ti chapafové nité pro nastaveni napéti jehelni
nité a chapacové nité pro zm&nu utaZeni steht v kaXdém useku
Svu knoflikové dirky, napfriklad p¥i 3Siti jedné knoflikové

dirky.

Takze dokonce i tehdy, pokud &ast 3Sitého vyrobku pro
vytvareni ocCka knoflikové dirky ma stejnomé&rnou tloudtku nebo

tuhost, miZe byt vytvafen Sev s odpovidajicim utaZenim steh,

takze Sev = ocka knoflikové dirky lze 3it s poZadovanou .

kone&nou uUpravou.

V souladu s dal$im . vyhodnym provedenim pak uvedenou

_knoflikovou-~dirkouw5je-»oéko~~knbflikdvé ~dirky, . vytvorené

z kapkovité ockové ¢&asti knoflikové dirky a z pfimé <&asti
knoflikové dirky, nééledujici na jejim jednom konci,‘pfiéemé
. levého primého useku a
z pravého primého useku, tvoficich alespon levou a pravou
cast uvedené p¥imé ¢&asti knoflikové dirky, a z ockového
useku, vytvoreného .kolem oékové Casti knoflikové dirky,
pricemz uvedené ridici prostredky jsou pfipojeny
k prostfedkdm pro nastavovadni nap&ti nité& pro Jjednotlivé
nastavovéni napéti jehelni nité a napé&ti chapadové nité

v kazdém useku uvedeného 3vu knoflikové dirky.

S vyuzitim Siciho stroje na obnitkovavani knoflikovych
direk podle tohoto vyndlezu lze dosahovat stejnych ucinki,
jak JjiZz bylo shora uvedeno. Jeliko? jsou uvedené {idici
prosttedky pripojeny k prostredkim pro nastavovani
jednotlivého napéti Jjehelni nit& a chapacové nité v kaZdém
useku 8vu knoflikové dirky, tak prostfedky pro nastavovani
napéti nité mohou snadno nastavit napéti nité, které Jje

poZadovano pro spoluprdci se zm&nou roztede, tloudtkou 3itého
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predmétu, smérem 3Siti nebo rychlosti 3iti v kazZzdém useku.

Had

V diasledku toho miZe byt $iti ocka knoflikové dirky provadéno

EONY

tak, Zze je dosahovdno 3vu oc¢ka knoflikové dirky s poZadovanou

konecnou upravou.

Prehled obréazkl na vykresech

Vynalez bude v dalSim podrobnéji objasnén na pfikladech
jeho konkrétniho = provedeni, JjejichZz popis bude podadn s

‘pfihlédnutim k pfiloZenym .obrazkim vykrest, kde:

obr. 1 znazornuje  schematicky. perspektivni - pohled,
-ZObrazujiciFkbnstrukci~zékladnich“souéésti~éiciho stroje--na- - -
obnitkovévéni knoflikovych direk, ukazujici drahu niti Siciho

1

formé& jednoho

orm

(9
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Cnl alilrex ve

obr. 2 znazornuje perspektivni pohled na  zéakladnu
chapac¢e, ukazujici drdhu chapadové nité u Siciho stroje na

obnitkovavani knoflikovych direk podle obr. 1;

obr. 3 zndzornuje ve zvét3eném mé&r¥itku perspektivni

pohled na horni ¢ast zékladny chapacde;

te

¢

obr. 4 znédzornuje pohled v ném ¥fezu, ukazujici

Cas

podstatné soucasti prvni jednotky 200 pro napindni nité&;
obr. 5 znazorniuje pohled v Ca&stecném fezu, wukazujici
druhou jednotku pro Vyvozovéni‘ napéti nité jako prikladné
provedeni Jjednotky 50 pro napinédni jehelni nité a jednotky 8

pro napinani chapadové nit& podle obr. 4, pridemZ
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obr. SA znazorhuje pohled v Castedném fezu na podstatné
soucasti jednotky pro vyvozovani napéti nité& s hysterezni
brzdou a s elektromagnetickou brzdou, kde je jako otoc&né
téleso uspofadédn kolovrat na ht¥ideli rotoru, umoiﬁujici

ptidavani napéti Sici niti Siciho stroje, a

obr. 5B znazorfiuje pohled v &astedném fezu, zobrazujici

vnltrnl uspofradéan i hysterezni brzdy;
~obr. 6 znazorfiuje ¥idici blokove schema SlClhO strOJe na

obnltkovavanl knofllkovych direk;

o

v kaZdém tidicim bloku &iti pfi provozu &Siciho stroje na

(&N
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obnitkoevavéani knoflikovych d

rek podle tohoto provedeni

obr. 8 znézornuje ¢elni pohled na ovladaci panel;

obr. 9 znazornuje- postupovy diagram pro vysvétleni

nastaveni napetl nité na ovlada01m panelu;

obr. 10 Znézorﬁuje pohled, zobrazujici kazdy | usek

skutecného Svu oc¢ka knoflikové dirky;

obr. 11 znédzorfuje perspektivni pohled, zobrazujici
drdhu nité u zndmého $iciho stroje na 8iti odka knoflikové
dirky;

obr. 12 zndzorhuje ve zvétSeném mé¥itku pohled na spodni
koncovou cast jehelnl ty¢e 11 u znamého 3101ho stroge na $iti

knoflikovych direk, prlcemz

br,wlmzaézoréujewéasovaci*diagramwsignélﬁ;"vytvéfenych””””
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obr. 12A znazorinuje ¢elni narysny pohled, a
obr. 12B znazornuje boéni narysny pohled;

obr. 13 znézorfiuje .perspektivni pohled na zakladnu
chapace, ukazujici drahu chapadové nité& u shora uvedeného

Siciho stroje na knoflikové dirky;

obr. 14 znézorﬁuje_ schematicky pohled na dradhu nité,
ukazujici drdhu chapalové nité& v chapadi. u stejnéh6 éiciho
stroje na knoflikové'dirky; a

Ptiklady provedeni vynélezu

Vyhodné pfikladné provedeni 8iciho stroje na
obnitkovavani knoflikovych direk §odie tohoto vynalezu bude

nyni popséano s odkazy na vyobrazeni podle obr. 1 az obr. 10.

Sici stroj 10 na obhitkovévéni o¢ek knoflikovych direk
vytvari Sev ocCka knoflikové dirky, ktery sestava z primého
Useku a z Useku oCka na 3itém vyrobku, poloZeném na podavaci
desce, kterd neni zndzornéna, a to s vyuZitim jehelni tyce 11
ve spolupraci s chapac¢em 30 v zakladné 3 chapace 30,
uspotadanym pod Jehelni  tyé&i 11, a s rozpinkou (na
vyobrazenich neznazornéno) pro napomahéani ¢innosti

chapace 30.
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Jak je znazornéno na vyobrazeni podle obr. 1, tak &ici
stroj 10 na obnitkovavani o&ek knoflikovych direk obsahuje
svisly pohénéci mechanizmus 2 jehelni tyce 11, Jjehelni
ty¢ 11, opatfenou 3Sici. jehlou 12, uspofrddanou na jejim
spodnim konci, z&kladnu 3 chapade 30, opatfenou chapacdem 30,
vykyvny mechanizmus jehly (na vyobrazenich neznazornéno) pro
vykyvovani Jjehelni tyd&e ll.doleva a doprava pro vytvareni
klikateho Svu, jednotku podavaci desky, nitovou napinaci
?éku 4 pro napindni nité a pro p¥ivadéni jehelni nité Y1l
k sici jehle 12, jednotku &i regulator 8 pro napinéani
chapacové nité Y2 (prosﬁfédky pro vytvareni napéti chapadové

nité Y2), otoény mechanizmus 71 pro otéceni jehelni_tyée 11 a

- pro koordinaci otaceni jehelni tyce 11 a otadeni zédkladny 377

chapace 30, a regulator 50 napéti jehelni nité Yl pro

Y1.

i jehelni nité

ct

ustaveni »nrostredk e~ vt s Yand oA x
ustavenl prostredku pro vytvareni lape

Nyni bude v dalSim popsédn svisly poh&n&ci mechanizmus 2

jehelni tyCe 11 pro =zajistovani svislého pohybu jehelni'

tyce 11.

Svisly pohédnéci mechanizmus g<jehélni tyée_ll obsahuje
Femenici 21, ozubené kolo 22, hnaci vadku 23 jehelni tyce 11,
spojovaci ¢&lanek 24, svislé rameno 25 jehelni tyde 11,
svislou vidlici 25a jehelni tyde 11 a svisl§ spojovaci

Clanek 26 jehelni tyce 11.

Remenice 21 je uchycena na h¥ideli 28, ktery je otoc&né
pripevnén k ramu Siciho stroje (na vyobrazenich
neznazornéno), a ktery je pfipojen primo nebo prostfednictvim
femenu k pohdnécimu zdroji, napf¥iklad k motoru &iciho stroje.
Otaceni tohoto motoru &iciho stroje Jje regulovano tidicim

okruhem (na vyobrazenich neznazornéno), pricemZ ¥emenice 21

L iR
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je pohénéna tak, Ze se otadi ve sméru Sipky kolem hf¥idele 28 5

P SN A

spole¢né s pohdnénim motoru &iciho stroje.

Ozubené kolo 22 spole&né& s femenici 21 a hnaci vackou 41
nitové napinaci paky 4 pro pohdnéni nitové napinaci péky 4 je

. pfipevnéno ke htideli 28.

Hnaci vacka 23 Jjehelni ty&e 11 je opatfena ozubenou

asti 23a, ktera zabiré.s ozubenym kolem 22, a excentrickou

vadkovou &asti 23b, Vthofenou‘ integraln& s ozubenou &asti

23a a otoc¢né upevnénou kolém hiidele 23d, . uspofédéného

rovnob&Zné s fidelenl 28 v ramu SlClhO strOJe a na hornl
,éésti.hfidel 28 e

Tato excentrickd vackova &ast 23b je opatfena spojovacim

.
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¢lankem zé, ktery se vykyvu ky
2 jehélnl'tyée 11, pfiCemZ h¥idel 24a spojovaciho &lanku 24
Je oto¢né& pripevné&n k jedné koncové Casti 25b svislého

ramena 25 jehelni ty¢e 11.

‘Svislé rameno 25 jehelni ty&e 11 je umisténo témer
vodorovné, pricemZ je otodné pfipevnéno ke h#ideli 29 ve
stfedové Casti, zatimco druhd koncova &ast svislé vidlice 25a
jehelni tyce 11 se muZe vykyvovat -nahoru a dold spoled&né&

s vykyvnym pohybem spojovaciho élénku”gé.

Horni koncova ¢ast svislé vidlice 25a jehelni tyce 11 je
pripevnéna ke svislému spojovacimu &lanku 26 jehelni tyce 11,
uloZenému mezi pritladnymi objimkami 16 a 17, ke kterym je
oto¢né pripevnén, pricem? pritladné objimky 16 a 17 jsou
usporadany v podstaté ve stfedové ééétiv'jehelni tyce 11,

takzZe svisly spojovaci ¢lanek 26 jehelni tyce 11 mlZe byt
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otocny. Jehelni ty¢ 11 se tak pohybuje ve svislém sm&ru
prostrfednictvim svislé vidlice 25a jehelni tyce 11l a svislého
spojovaciho ¢&lénku 26 jehelni tyde 11, pokud se svislé
rameno 25 jehelni ty¢e '11 nataéi nahoru a dolad s pomoci

motoru Siciho stroje prostfednictvim ¥emenice 21.

Nitova napinaci paka 4 je uspotadana ve svislém sméru,
pticemz je uloZena na h¥ideli 42 nitové napinaci paky 4,
ktery Jje ptripevnén k rémun $iciho stroje (na vyobrazenich
neznézornéno) V jeho stredove Sasti, pfiéémi‘ je opatfen
otvorem 43 na hornl koncove castl, kterym prochézi jehelnl

nit Y1, a valeckem 44 na spodni koncove Casti, ktery se miZe

| ~odvalovat podél obvodové okra}omemcastlwhnagl,vacky_éimnlteve”f"

napinaci paky 4, pfipevnéné ke htideli 28. -
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Tento valeCek 44 je pfitladovan n

napinaci pdky 4 s pomoci ptedpinaci sily pruzZiny 46,
pripojené nad nitovou napinaci pakou 4. TakZe pokud se
femenice 21 a h¥idel 28 otéaceji, odvaluje se valecCek 44 podél
tvaru hnaci valky 41 nitové napinaci paky g.‘To znamena, zZe
nitova napinaci paka 4 se v§kyvUjelve sméru dopfedufa dozadu
(viz Sipka C) s otééenim femenice 21, pricemZ tento vykyv je
provadén v koordinaci se svislym pohybem jehelni tyce 11,
takze jehelni nit Y1 je pfivad&na k Zici jehle 12 nebo je

vytahovadna ven ze 3ici jehly 12.

Sici jehla 12 se ota¢i v synchronizaci s ot&denim
zdkladny | 3 chapaCe 30 pro otaceni horniho chapace

prostfednictvim oto&ného mechanizmu 7.

Jak je znazornéno na vyobrazenich podle obr. 2 a podle

obr. 3, je na zakladné'é chapace 30 usporadan hnaci h¥idel 31
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chapace 30, ktery se pohybuje ve svislém smé&ru spole&né
s otacenim femenice 21, pric¢emZ hnaci hridel 39 rozpinky pro
pohanéni rozpinky prostfednictvim hnaciho h¥idele 31
chapace 30 je uspofédan pohyblivé ve svislém smé&ru. Zde je
nutno zddraznit, -Ze hnaci h#idel 39 rozpinky ma& stejné
usporadani, jako znéhy hnaci hridel, ptridemZ se pohybuje ve
svislém sméru pro pohénéni rozpinky s pomoci-péky, ktera neni

znazornéna.

Hnaci ‘hf¥idel 31 chapaéé.ég a hnaci h¥idel 39 rozpinky

jsou ptripojeny  k femenici 21, pricems jsou uspofadany na

zakladné 3 chapaéé §g tak, Ze jsou ve svislém sméru pohyblivé

~swpomQCimVYkYVnéhOmrameﬂa~&HawVyobrazenichmneznézornéno)-za-

ucelem vykyvného pohybu s pouZitim vacky, kterd neni
znazornéna, spolu s otddenim femenice 21. P¥i svislém pohybu

hnaciho htidele 31 chapace 30 a hnaciho htidele 39 rozpinky

35a drZdku 35 chapade 30, wuspofrddanému nad zakladnou 3

chapac¢e 30, jak je =znadzornéno na vyobrazeni podle obr. 3,
pricemZz prostfednictvim kaZdého neznazorné&ného spojovadiho
¢léanku, spojujiciho,pohénéci Vééky rozpihek,'chapaé 30, pravy
chapac¢, levou roipinku a pravou rozpinku, se vykyvuji

samostatné.

Otoény mechanizmus 7 obsahuje impulzni motor, opatreny
ozubenym kolem na h¥ideli, ozubené kolo impulzniho motoru,
ozubené kolo 11 chapace 30, pfipevn&né integralné ke sbodni
¢asti zakladny 3 chapace 30, spodni ozubeny *Femen 72 pro

obtoCeni kolem ozubeného kola impulzniho motoru a ozubeného

~kola 71 chapate, prevodovy htidel 73, opatfeny spodnim

ozubenym kolem 73b, otacejicim se na spodnim ozubeném

‘femenu 72 na spodnim konci a hornim ozubeném kole 73a na
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hornim konci, a ozubeny femen 74 pro obtoceni kolem otodné
femenice 75 Jjehelni ty¢e 11 pro vykyvny pohyb jehelni
tyCe 11, horniho ozubeného kola 73a pfevodového ht¥idele 73 a

otocné femenice 75 jehelni tyce 11.

Regulator 50 napéti jehelni nité Yl a jednotka 8 pro
napinani chapaCové nité Y2 jsou tvoreny pfipeviovaci
jednotkou 200 pro napinani nit& u prvniho provedeni, jak je

znadzornéno na vyobrazeni podle obr. 4.

Na vyobrazeni podle .obr. 4 Jje vztahovou znadkou 201

oznaCen kotou& pro napinani nité&, vztahovou znadkou 202 je

oznacen--vnéjsi - pohyblivy - kotoud, 'vztahovou Znaékou"ZOB"je'”

oznaCen vnit¥ni pevny kotou&, vztahovou znadkou 205 je
oznaCen provozni h¥idel, vztahovou znadkou 206 je oznacena
At lrAxri MNA A+ At i RS- QLI ¥4 PO TR T n _ . a . o s

UovLynlva Cddst, Jejid vilejsSi pirociia je ve  STyKu S vnejsim

pohyblivym kotoucem 202, pficemZz zajistuje pohyb wvnéjsiho
pohyblivého kotouce 202 spolu S provozem provozniho
hridele 205, vztahovou znackou 206a je oznacen dotykovy dil,
vybihajici na obvodu z dotykové &asti 206 a vytvarejici styk
s vneéjsim pohyblivym kotou&em 202, wvztahovou znac¢kou 207 je
oznacCena upevnovaci &ast 207 ramu Siciho stroje pro upevnéni
vnit¥fniho pevného kotoue 203, vztahovou znackou 211 je
oznac¢en motor s kmitaci civkbu jako 1linedrni motor na
stejnosmérny proud, ktery je motorem s nizkou setrvacnosti,
vztahovou znackou 212 je oznaCen magneticky obvod, vztahovou
znaCkou 213 je oznaleno valcové jadro kotvy, wvztahovou
znackou 214 Jje oznacen permanentni magnet (vnéjsi pdl),
vztahovou znaCkou 215 je oznaCeno Zelezné jadro (strfedovy
pdl), wvztahovou znac¢kou 216 je oznadena pohybliva civka,

vztahovou znackou 217 je oznacena kompenzadni m&dé&nad trubice,
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vztahovou zna¢kou 218 Jje oznadena civka a vztahovou

znaCkou 219 je oznadena hlavice civky 218.

Jak Jje znazorné&no na vyobrazeni podle obr. 4, tak
kotou¢ 201 pro napindni nitég, usporadany v ramu 3iciho stroje

(na vyobrazenich neznazornéno), zejména Vv ramenové Casti,

‘sestava z' vné&jsiho pohyblivého kotoude 202. a =z vnit¥niho

pevného kotouCe 203 3jako jedna dvojice, pficemZ u tohoto
provedeni je wvnit¥ni kotoud 204 zabudovan do upeviiovaci

Casti 207 ramu Siciho stroje pro upevnéni wvnit#¥niho pevného

kotouce 203, v dtasledku CcehoZ je posuvn& uspofadan vneéjsi -

kotou¢ 202, ktery je"pohyblivym.kotouéem, spolu s Vnitinim

,KQFQU¢@W_2O3L"ktery4j£ pevnym. kotoudem. . .. .. — e

Vnéjsi pohyblivy kotou& 202 Se pfipevnén s pomoci

dotykové ¢&&sti 206 na hornim konci proveznihe hfidele 205

~

vloZeného posuvné a v podstaté ve stfedu do vnit#¥niho pevného
kotoude 203. Provozni h¥idel 205 se miZe posouvat za ucelem
zmény intervalu mezi vn&jsim kotoudem 202 a vnit#nim
kotouéeh 203 proti vnéjsimu kotouci 202. |

Na rozdil od tohoto provedeni mize byt = vnit¥ni
kotoud 203 pohyblivym kotoudem, Zatimco -vnéjsi kotoud 202
miZe byt pevnym kotoudem, pFicems dotykovy &ast 206 Je
uspotddana integralné spolu s vnit#nim kotoudem 203, ktery je
pohyblivym kotouCem, a horni konec provozniho hridele 205 je
pfipojen k dotykové &asti 206 nebo s ni zabira, taksze
dotykova ééét 206 miZe Dbyt vytladovéana prostrfednictvim

provozniho h¥idele 205.

i

&ﬁ:ﬁs\ :
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Provozni htidel 205, vloZeny do st¥edu vnit¥niho
kotouce 203 kotoude 201 pro napindni nité&, Je pohanén
prostfednictvim motoru 211 s kmitaci civkou.

Motor 211 s kmitaci civkou obsahuje valcové 7jadro 213
kotvy, predstavujici magneticky obvod 212, wvné&jsi pdl
S permanentnim magnetem 214, usporadanym na vnit¥nim obvodu
v jeho koncové &&asti, stfedovy pél s Zeleznym jadrem 215,
uspofadanym integrdlné ve stfedové &4&sti valcového jédra‘glé
kotvy, = a valcovou pohyblivou civku 216, umisténou mezi

stfedovym pélem 215 a vnéjéim pdlem 214.

. Tato..pohybliva. 01vka 216 je - opatrena civkou- 218 kolem

vnéjsiho obvodu kompenzacnl médéné trubice 217, a provoznlm

hfidelem 205, provedenym integrdlné ve stfedo casti
hlavice 219 civky 218 na jejl horni koncové 3&sti.
Motor 21 s kmitaci civkou m& magnetické pole od

vnéjsiho pdlu (permanentni magnet) 214, umisténého_na vnéijsim
obvodu stt¥edového pdélu (Zelezné Fjadro) 215 v magnetickém’
obvodu 212, ptsobicim na pohyblivou civku 216, pricemz je
tlacna nebo saci sila vyvozovéna v pohyblivé civce 205.
prostfednictvim proudu, p#ivadéného z privodniho  obvodu
proudu (nezndzornéno) do pohyblivé civky (civka g;g)'
v magnetickém poli, takzZe provozni hridel 205 s hlavici 219
civky 218 se vysunuje (nebo zatahuje) ve stredové &asti

vnitfniho kotouce 203, ktery je pevnym kotoud&em.

Je nutno zdlraznit, Ze motor 211 s kmitaci civkou méa
charakteristiky malé induk&nosti a rychlé odezvy, jakoZ i
charakteristiky malé setrvadnosti a rychlé odezvy, nebot

pohyblivym té&lesem je pouze pohybliva . civka 216, pf¥icemZ ma
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dale takové charakteristiky, Ze sila, pusobici na pohyblivou
civku 216, je konstantni bez ohledu na. vzddlenost, pridem?
miZe byt odvozena linedrné& plsobici sila, ktera je p¥imo

umérnd velikosti proudu.

Diky motoru 211 - s kmitaci civkou, ktery ma tyto

charakteristiky, je vné&jsi kotou¢ 202 pohyblivy v osovém
sméru prostfednictvim dotykové ¢asti 206 spole¢né s provozem
provozniho hridele 205 doptedu - a dozadu integralné
s pohyblivou civkou 216, ménici 1nterval vzhledem k vnit¥nimu

kotouci 203 a uchopnou silu pro nit, prochazejlc1

kotouc¢em 201 pro napinéni nlte

~

To znamen&, Ze uplatfiovani napeti pro. jehelni nit Y1 a

v
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atovou nit Y2 maZe bit regulovano. tricky, pricem
eht nité Y1 a
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chapacCové nité Y2, miZe byt uvolfiovdno nebo utahovano.

Zde Jje nutno zdlraznit, Ze motor 211 s kmitaci civkou je
schopen ménit dchopnou silu nebo napetl nité i tehdy, pokud
je pfimo nebo nepfimo pripojen motor bez jadra, ptimy hnaci
magnet, majici podobné charakteristiky, - nebo

elektromagneticky solenoid.

Regulator 50 napéti jehelni nité& Y1 a jednotka 8 pro
napinani chapacové nité& Y2 mohou byt tvofeny jednotkou 300
pro vyvozovani napéti nité v souladu s druhym provedenim
pfedmeétu tohoto vynadlezu, jak je zndzornéno na vyobrazeni

podle obr. 2.

Na vyobrazenich podle obr. 5A a podle obr. 5B je

vztahovou znaékou_ 301 oznadeno oto&né té&leso (kolovrat),
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vztahovymi znac¢kami 302a a 302b Jjsou oznaceny poloviny

kolovratu 301, vztahovymi znacCkami 303a a 303b jsou oznaceny

paprskovité Casti, vztahovou znackou 304 je oznacena
zabirajici Cast, vztahovou znackou 311 je oznacena hysterezni
brzda, kterou je elektromagneticka brzda, vztahovou

znackou 312'.je oznacCen stator, vztahovou znackou 312a Ije

oznaden vnéjsi magneticky pdl, vztahovou znackou g;gg' je
oznaden vnit¥ni magneticky pdél, vztahovou znackou 313 je
oznaéenIVYStupni hfiael, Vztéhovdu znadkou 314- je oznacCena
budici magnetickd civka, a vztahovou Znaékou §l§ je oznacen

rotor, kterym'je.miskovitY'permanentni magnet.

- Jak “je - zndzormdno” na’ vyobrazeni~ podle -~ obr. ,5’ Bl e

kolovrat 301 jako otocné téleso ma polovinu 302a a 302b,

které zabiraji s obloukovitymi paprskovitymi castmi 303a a

303b, usporaddanymi radiéail "pricemZ zabirajici c¢ast 304 ma

ne,
jednu otacku jehelni tyce Y1.

Kolovrat 301 je pfipevnén k hysterezni brzdé 311.

Hysterezni brzda - 311 obsahuje stator 312, vné&jsi

magneticky pél 312a, vnitfni magneticky pdl 312b, vystupni
h¥idel 313, budici magnetickou civku 314 a permanentni
magnet 315, kterym je rotor, jak je zndzornéno na vyobrazeni

podle obr. 5.

To znamena, Ze u hysterezni Dbrzdy gll je budici
magneticka civka 314 uspofadana na soustfedné kruZnici
s vystupnim h¥idelem 313 uvnit¥ statoru 312, jak je
ZNnazornéno na obréazku. Magneticka sila, vytvarené
prostfednictvim pfivadéni regula¢niho proudu do Dbudici

magnetické civky 314, Jje vedena k vn&j3imu magnetickému

sk s Bl L
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pbélu 312a a k vnit¥nimu magnetickému pdlu 312b, které ijsou
usporadany na soust¥edné kruzZnici s vystupnim hf¥idelem 313

statoru 312.

Mezi vnéjsim magnetickym pdlem 312a a vnit¥nim
magnetickym pdélem 312b je usporadan permanentni magnet 315,

kterym je nezmagnétizovany rotor ve tvaru misky.

U ptikladného provedeni, znazorn&ného na Vyobrazeﬁiv
podle obr. 5B, je uspotadano dvanact vnéjéich-magneticchh

péla 312a a dvanact vnit#nich magnetickych péla 312b.

- .- -Naptiklad v-p¥ipadé; kdy- je-jednotka-300 -pro vyvozovani -

napéti nité pouzZzivédna pro reguldtor 50 napéti jehelni

L o, Y44 . ' AP, ERN

niteé Y1, Jje kolovrat 301 usporadan kolem vystupniho
>4 3 11 1+ N T

hridele 313  hysterezni brzdy 311, kterd je Dbrzdovou

jednotkou, a to v dréze nit& mezi jednotkou pro ptrivadéni
nité (na vyobrazenich nezndzornéno) jako je kolovrat jehelni
nité Y1, tvorici osnovu, a nitovou napinaci pékou'é. MnozZstvi
dodévéni‘ jehelni - nité Y1 kdlovratém 301 je régulovéno
hysterezni brzdou 311 na draze, kde Jjehelni nit Y1 Jje

odebirana =z kolovratu a Jje ptrivaddéna k nitové napinaci

pace 4.

Pokud je jehelni nit Yl otocena jednou kolem
kolovratu 301 a taZena ve sméru Sipky P (viz obr. 1), tak se
1),

kolovrat 301 otaci ve sméru Sipky R (viz obr. ) takZe

brzdici kroutici moment hysterezni brzdy 311 vytvafi napéti

ve sméru taZeni. jehelni nité& Y1.

Sici jehla 12 propichuje nezndzorné&nou tkaninu, pticemz

- pokud S$ici nit Y1 prochazi pres kolovrat 301 v ddsledku
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provozu nitové napinaci paky 4, tak se kolovrat 301 ot&é&i
v souladu s velikosti pohybu. Rovnéz regulac¢ni proud
hysterezni brzdy 311 Jje privadén prostfednictvim p#ivodniho

obvodu regulac¢niho proudu.

V dusledku privadéni reguladniho proudu z tohoto
pfivodhiho obvodu regula¢niho proudu Jje napajena budici
magneticka civka 314 hysterezni brzdy 311, takZe magneticka
sila, vytvatend v této budici magnetické civce 314, je‘
pfivédéna' na vhéjéi magneticky pél 312a a na vnit¥ni
magneticky pél 312b, uspotadané na soustfedné kruznici
s vystupnim hridelem g;; statoru - 312, pro vytvareni
magnetického~5pole"v;mezefe"mezi ‘nimi, j_dﬁsledku ¢ehoZ =
dochazi k magnetizaci permanentniho magnetu 315, ktery neni
zmagnetizovan, pokud je rotor umisté&n v mezefe mezi vnéjéim'

1

n pélem 312a a vnitinim magnetickym pdlem 312b.

2

V tomto stavu se kolovrat 301 otacli, pfilemZ permanentni
magnet 'glg m& zménu své polarity opozdénu za otadenim
permanentniho magnetu-'§;§, ‘kterym je ‘rotor, a .to diky
hystereznim charakterisﬁikém, takZe Jje vytvat¥ena Dbrzdici

sila.

Tato brzdici sila je' “vytvarena prost¥ednictvim
kontinudlnich =zmé&n polarity magnetu, pfi¢emZ nedochazi
k Zadnym zméndm brzdici sily a neni Z&dného rozdilu mezi
krouticim momentem pf¥i zacatku pohybu ze zastaveného stavu a
krouticim momentem p¥i vysokych otac¢kédch. Je nutno zdlraznit,
Zze Dbrzdici kroutici moment budici magnetické civky 314
s pomoci budiciho proudu se zvy3uje nelinedrné& se zvy3ovanim

budiciho proudu.
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TakZe i kdyZ je druhd jednotka 300 pro vyvozovani napéti
nité pouzita jako regulator 50 nap&€ti jehelni nité& Y1 nebo
jednotka 8 pro napinédni chapacové nité Y2, mﬁié byt
uplatnovani napéti nité& u jehelni nité Y1 nebo u chapacové
nité Y2 elektricky serizeno, pticemZ utaZeni stehd ve 3vu,
vytvareném s pomoci jehelni nité Y1 a chapaCové nité Y2 mizZe

byt uvolnovano nebo utahovéno.

s odkazem na vyobrazeni podle obr. 1 bude nyni v dalsim
vysvétlena drdha jehelni nité Y1l a chapaCové nité Y2 u Siciho
stroje na obnitkovavani knoflikovych direk podle tohoto

vynalezu, kterd  je vytvafena shora uvedenym zptsobem.

-U-tohotonprovedenivje~pouéito—pfipevﬁovaciVjednotkyWQOO“pro"“"‘W"“

napinani nité, vyuZivajici motor 211 s kmitaci civkou Ijako
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jehelni nité Y1l a jednotku 8 pro napinani
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U Siciho stroje na obnitkovavani knoflikovych direk
podle tohoto provedeni je Jjehelni nit Y1 odebiréna
z‘prostfedkﬁ pro privadeéni jehelni nité Y1, jako je kolovrat,
prochazi mezi vnéjsim kotouCem 202 a vnit¥nim kotoudem ggg,
které tvofri dvojici, je Vklédéna do otvoru 43 v nitové
napinaci péace 4 a vstupuje do . jehelni tyge 11 z jeji horni
koncové cCasti. Zejména Jje privaddéna do jehelni tyde l;;
Jehelni nit Y1, vloZend do této jehelni ty&e 11, prochazi ven
vystupnim otvorem lla na spodni koncové Casti jehelni tyde 11
a vede do Ssici jehly 12, stejné jako u béZné znamého

pfiklédného provedeni.

bridha jehelni nité Xl nemusi nezbytné vést pres pridavny
regulator 52 pro regulaci napéti nité&, reguléator '§§ pro

regulaci napéti jehelni nité Y1, vodi¢ 55 jehelni nité& Y1,
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regulac¢ni rameno 56 privodu nité&, jako Jje tomu u shora
popsané zndmé drahy, av3ak mlZe byt jednoduchou drahou od

nitové napinaci paky 4 k jehelni tyc¢i 11.

Chapacova _nit Y2 Jje odebiradna =z kolovratu chapacde a
prochédzi mezi vnéjéim.kotouéem 202 a vnitfnim kotoucem 203,
které jsouvprovedeny jako dvojice pro kotouc¢ 201 pro napinéni
nité, jak je znadzornéno na vyobraienich podle obr. 1 a podle
obr. 2. Chapacova nit zg,"§ychéiejici 'z kotouce 'gQEJ'pro
napinani nitg, vstUpdje na hnaci _hfidel 39 rozpinky a je
vedena ven od hnaciho htidele 39 rozpinky ptes vodici.osu 32

chapac¢ové nité Y2 a drzédk 35 chapade 30 k chapac¢i 30,

“umisténému‘nad”zékladHOU“gfthapaéé 30" jak je  Znazornénd na

vyobrazenich podle obr. 2 a podle obr. 3.

JelikoZ je vytvafeni a regulace napéti pro chapadovou

nit Y2 provadéno, jak jiZz bylo shora popséno prostfednictvim

pfipeviiovaci jednotky 200 pro napinani nité) je dréha

chapaCove nité& Y2 odlisnd od bézné znamé drahy, pfidemZ se
neobraci zpét kolem vodicich'os 32 ‘a 33 chapacové nité Y2 a

regulatoru 37 nap&ti chapadové nité& Y2, a op&t pres vodici

‘osu 33 chapa&ové nit& Y2 a vodici osu 32 chapaédvé‘nité Y2.

Je proto nutno usporadat na zékladné 3 chapace 30 vodici
osu 33 chapacové nité& Y2 nebo reguldtor 37 napéti chapacové

nit& Y2, coZ md za nasledek jednoduché usporadani.

S8ici stroj na obnitkovavani knoflikovych direk je
regulovan v souladu s regulac¢nim blokovych schematem, které

je znazornéno na vyobrazeni podle obr. 6.

To znamena, Ze UuUstredni fidici jednotka CPU 100 -je

pfipojena prostfednictvim drahy k trvalé pam&ti ROM 101,
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k paméti 102 s libovolnym pristupem RAM, citaci 103 podavani
ve smeéru X, Ccitac¢i 104 podavani ve sméru Y, <citaci 105
otéc¢eni, pfreruSovaci fidici jednotce 108 a k rozhrani 109
vstupu a vystupu, jak je zndzornéno na vyobrazeni podle

obr. 6.

Ridici regulaé&ni prostfedky sestavaji z ustfedni ridici
jednotky CPU 100, trvalé - pam&ti ROM 101 pam&ti 102
s libovolnym pristupem RAM, ¢&itade 103 podavani ve sméru X,
CitaCe 104 podévani ve sméru Y, <CitaCe 105 otéaceni,
prerusovaci Fidici jednotky 108 a rozhrani 109 vstupu ”a

vystupu.

V trvalé paméti ROM 101 jsou uloZeny - rizné ridici

o

rogramy ro celou radu ruznvch rocesu, tvkajicich se
Yy Y : Y

- mde _— L -4 JEY £71 21 -2 P, RN P - o E4 8 N JRAE, I 2
reni OCKa KnorLiikKOve . QlrIkKy, a ruzne CTypy udaju,

VYLV

Qi

standardnich udajd pro regulaci napéti ‘nité. V trvalé
paméti ROM 101 Jsou rovné€Z uloZeny koreladni 1Udaje mezi
proudem, privadénym dovmotorﬁ 211 s kmitaci civkou, a napetim
pro pripeviovaci jednotku .299; pro napindni nité, Jjako IJe
regulator 50 napéti Jehelni nité Y1, a .pfipevﬁovaci
jednotku 200 pro napinani nité, jako Jje Jjednotka 8 pro
napinani chapacové nité& Y2. Koreladnimi udaji pro vzéjemny
vztah mezi privaddénym proudem a napétim Jsou napriklad

experimentdlni uUdaje.

V paméti 102 s libovolnym pristupem RAM Jjsou uloZeny

ridici proménné, napriklad Sici udaje nebo udaje o vykyvném

pohybu jehly.

(@5
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103 podavani ve sméru X, cita¢ 104 podavani ve

sméru Y a <Cita¢ 105 otaceni =zapisuji odedtenou hodnotu a
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obr. 8.

odedteny inicia&ni povel. Po uplynuti &asového obdobi, které
je ptrimo Um&rné odeltené hodnot&, Jje vydan pocitaci signal
jako vystup a vystup citaCe se opakuje Vv kazdém konstantnim

obdobi, aZ je zapsan povel k zastaveni cCitace.

Prerudovaci #idici jednotka 108 =zajisStuje, Ze ustfedni
¥idici jednotka CPU 100 provadi preruSovaci proces, ktery
odpovida kazdému pferudSovacimu signalu po vstupu kazdého

pterusovaciho signalu.

Rozhrani 109 wvstupu a vystupu umozZiiuje, aby ustfedni

¥idici. jednotka CPU 100 =zajistovala rozhrani s pomoci

. vnéjdiho zatizeni vstupu a.vystupu. Zejména jsou Fizeny ruzné

typy zatrizeni, propojené prostfednictvim rozhrani 109 vstupu
a vystupu, a to v souladu s fidicim programem nebo s ¥fidicimi

idaji, zapsanymi v trvalé paméti ROM 101.

 Kazdy politaci vystup z &itage 103 podavani ve sméru X,
z &itade 104 podavani ve sméru Y a z citaCe 105 otaceni Je
ptipojen - k pferuéovaci .fidici jednotce 108, pricemZ
prerusovaci proces, odpovidajici kazdému c&itaci, je provadén

prosttfednictvim poc¢itaciho vystupu kazZdého citace.

Jak Jje znazorn&no na vyobrazeni podle obr. 6, tak
ovladaci panel 9, ktery pfedstavujé.ovlédaci prostfedky pro
nastaveni napé&ti nit&, sestdvd z displejové jednotky a
z r@znych typa tlalitek, pfic¢emZ Je vyuzivan obsluhou pro
provédéni réznych +typl nastaveni nebo rdznych operaci,

poZadovanych pro 3iti, jak je znazornéno na vyobrazeni podle
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Budi& 111 impulzniho motoru 150 pro podavani ve sméru X
ota&i impulznim motorem 150 pro podavani ve sméru X O
velikost jednoho impulzu s jednim c¢itacovym  vystupem
v souladu s vystupnim signdlem &itace 103 podavani ve sméru X
a signdlem smé&ru +/- podavani ve sméru X z rozhrani 109
vstupu a vystupu a v kazdém plusovém nebo minusovém podéavani
ve sméru X. Prostfednictvim buzeni impulzniho motoru 150 pro
podavani ve sméru X s pomoci mnoZstvi  jednoho impulzu se

podavaci stdl pohybuje naptriklad o 0,1 mm.

- Budi¢ 112 impulznihb motoru 151 pro podévéni ve sm&ru X
otadi impulznim motorem 151 pro podévéni ve sméru Y O
~mvellkost -jednoho. 1mpulzu S jednlm vystupem. citace .v. souladu‘
s vystupnim 31gnale é’t ade 104 podavani. ve sméru Y a

Y 'z rozhrani 109 vstupu a

’.J AY
A
~
D
wn
3
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signdlem +/- 'podavan

z .

vystupu a v kaédém plusovém nebo mi inusovém sméru podavani ve
sméru Y. Prostfednictvim buzeni impulzniho motoru 151 pro
podavani ve sméru Y o velikost jednoho impulzd se podavaci
sttl pohybuje naptiklad-o 0,1 mm.

Budic llg impulzniho motoru 152 pro otaceni . otacli
impulznim motorem 152 pro otaceni o velikost jednoho impulzu
s jednim vystupem citale v souladu s vystupnim signélem
¢itace 195 otdteni a  signdlem +/-  sméru otaceni
z rozhrani 109 vstupu a vystupu a Vv kazdém plusovém nebo
minusovém smé&ru otaceni. Prost¥ednictvim buzeni impulzniho
motoru 152 pro otéceni s pomoci velikosti jednoho impulzu se
jehelni ty& 11 a =z&kladna 3 chapace 30 otaceiji napriklad o

jednu otacku.

Budi& 115 motoru 153 3&iciho stroje zpusobuje otéaceni

‘motoru 153 &iciho stroje pfedem stanovenou rychlosti otaceni
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v souladu se signalem start/stop z rozhrani 109 vstupu a
vystupu a signalem rychlosti ot&c¢eni 3Ziciho stroje, pokud je
Sici stroj spudtén, pricemZ zastavuje motor 153 Siciho stroje
s pomoci znamych prostfedkd pro zastaveni v konstantni poloze
na zakladé =zjistovadni signalu ze snimade 116 horni polohy

Sici jehly 12, pokud je 8ici stroj zastaven.

Snima¢ 116 horni polohy. $ici jehly 12 snim& horni polohu
jehelni tycCe 1l1. Zejména snima, zda $ici jehla 12 je nebo
neni umisténa nahote. VYstﬁp' snimdni horni polohy ze
snimac¢e 116 horni polohy 3ici jehly 12 je pouzit jako vstup

pro c¢itac:jehly.

Budid& ilé motoru 153 $Siciho stroje vydava vystupL
vyjadfujici, zda je Sici stroj zastaven nebo se otadi, a to
jako signdl o zastaveni .nebo ot&deni Siciho stroje pro
rozhrani 109 vstupu a vystupu, a vydévé signal ze snimace 116
horni polohy 8ici jehly 12 jako preruSovaci signal horni

polohy jehly pro preruSovaci #idici jednotku.

Budi&¢ 115 motoru 153 Siciho stroje dale vydava signdl ze

snimaCe 117 srovnavaci polohy podavani a tachogeneratoru 118 .

jako pferuSeni srovnavaci polohy podavani a tachogeneratoru
pro prerusSovaci fidici jednotku 108. Snimad 117 srovnavaci
polohy podavani a tachogenerdtor 118 jsou vyuZivany pro
rizeni pohonu motoru pro podavani ve smé&ru 'g, motoru pro
podavani ve smé€ru Y a motoru pro otaceni. Konkrétné&ji Fedeno

Je kazdy z motord 150, 151 a 152 pohanén v synchronizaci se

Sici jehlou 12 prostfednictvim zjistovani polohy jehly.

Budi¢ 120 napéti nité& ¥idi motor 211 s kmitaci civkou,

tvorici regulator 50 napéti jehelni nit& Y1, pro uplatfiovani
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napéti v souladu s Udaji z vystupu paméti 102 s libovolnym
pfistupem RAM prostfednictvim rozhrani 109 vstupu a vystupu
v normalnim stavu, a ridi motor 211 s kmitaci civkou
regulatoru 50 napéti jehelni nité pro zménu napéti v predem
stanoveném cCase, pokud je vydan signal stavu zastaveni nebo
otaBeni $iciho stroje, srovnavaci signal podavani nebo signéal

tachogeneratoru, pokud se 3ici stroj otaci.

Budi& 120 nap&ti nité rovn&% ¥idi motor 211 s kmitaci
civkou jednotky 8 pro napinani chapadové nité Y2 pro

uplatﬁovéni  napéti wv scouladu s ﬁdaji' ze vstupu pam&ti 102

s libovolnym pfistupem RAM prost¥ednictvim = rozhrani 109

nvstupu“a“NYStupu.V.normélnimﬂstavuh a ¥idi jednotku 8 pro. .

napindni chapacové nit& Y2 ©pro. zmé&nu napéti v predem
stanoveném cCase, pokud je vydan signal stavu zastaveni nebo

otaCeni Siciho stroje, srovnavaci signadl podavani nebo

signal

tachogenerdtoru, pokud se Sici stroj otacdi.

Budi¢ 121 pritlaku tkaniny pohé&ni solenoid 122 pro
pritlacCovani tkaniny v souladu se signalem pro pt¥itlacovani
dold nebo nahoru prostfednictvim rozhrani 109 vstupu a

vystupu.
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Snima¢ 156 pocatecni polohy podavani ve sméru Y je urcen

pro zjistovani pocatecni polohy impulzniho motoru 151 pro

podavani ve sméru Y.




Snima¢ 157 pocatecni polohy otac¢eni Jje urcCen pro

zjistovani pocadtecni polohy impulzniho motoru 152 pro

otadeni.

Spina¢ 124 pt¥itlaku tkaniny je ovladacim spinadem pro
zaji3té&ni pohybu pritlaéného ustroji tkaniny (na vyobrazenich
neznadzornéno) nahoru nebo dold, pokud obsluha ustavi tkaninu

(8ity predmét).

Spoustec1 spinac¢ 125 je ovladac1m spinaem pro zapoceti
Siti knofllkove dirky na tkanin& pote, kdy obsluha ustav1la"
tkaninu (Sity predmét).

Jak 'je zndzornéno na vyobrazeni podle obr. -7, “tak

budlé'115 motoru 153 $iciho strowe za¢ne pohénét motor 153

|_J\
|
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ic str je pokudA je v dé jako vystup z rozhranl 109

vstupu a vystupu signéal zapnuto pro spusténi Siciho stroje,

pfidem? je soufasnéd nastaven stav otddeni Siciho stroje.

Rovnéz po vydanl vystupnlho 51gnalu pro zastaveni SlClho
stroje prostredn1ctv1m rqzhranl 109 vstupu ‘a vystupu je
motor 153 Siciho stroje zastaven, pokud je zjiéﬁén stav jehly
v horni poloze prostfednictvim snimacde 116 horni polohy 3ici
jehly ‘lg, pfiéémé je' stav éiciho. strojé ‘nastaven na

zastaveni.

Vystup podavani ve sméru X, vystup podavéani ve sméru Y a
vystup otaceni z rozhrani 109 vstupu a vystupu jsou vydavani
v synchronizaci s pohybem jehly, prostfednictvim vypoctu

polohy jehly steh za stehem po pferudeni srovnavaciho posuvu

a prerusSeni tachogeneratoru.




Hodnota napéti Jjehelni nité (horni nité) a hodnota
napéti chapacové nité (spodni nité&) jsou vydavany jako vystup

steh za stehem v synchronizaci s horni polohou jehly.

Ovladaci panel 9 jako prostfedky pro ovladani nastaveni
nap&ti nit& je opatfen ruznymi typy tladitek a rovnéz
displejovou jednotkoh, jak je zndzornéno na vyobrazeni podle

obr. 8.

To znamena, Ze ma C&ast 90 pro nastavovani napéti nite
p¥i &iti o&ka knoflikové dirky, pfipravné tlagitko 91,

resetovaci tla&itko 92, tladitko 93 koeficientu rychlosti

- 8iti, -tlacitko 94.pro nediti a.tlacitko..95 pro.nepodavani.

Cast- 90 pro nastavovani napéti nité Jje opatrena
84sti 910 preo volbu nastavovani napéti nité& pro nastavovani
napéti Jjehelni nité a chapaCové nité pri éiﬁi Svu ocka
knoflikové dirky, vstupni cZasti ggg‘pro vstup srovnéVaciho

t

napéti nité a vstupni &&sti 930 pro vstup napé&ti jednotlivé

Cast 910 pro volbu nastavovani napé€ti nité je urcena pro
¢astednou volbu kazdého useku, tvoficiho Sev ocka knoflikove
dirky, vytvafeny na Sitém erobku. Centrédlné Jje znazornén
schematicky pohled na Sev oclka knoflikové dirky, vytvafeny na
gitém vyrobku. Pro jednotlivé =zvoleni kazdého duseku pro
vytvoreni Svu oc¢ka knoflikové dirky Jjsou uspofadéana
nadsledujici tlac¢itka, odpovidajici schematickému pohledu na

Sev oCka knoflikové dirky:

spoustéci tlacitko 911,

zastavovaci tladitko 912,
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pravé tlac¢itko 913 zuZujiciho se obsivani,
pravé tlac¢itko 914 primého obsSivani,

pravé spodni tlacitko 915 ocka,

tlacitko 916 ocka,

levé spodni tlacitko gll oCka,

leve tlacitko 918 primého obéivéni, a

levé tlac¢itko 919 zuZujiciho se ob3ivani.

Na vyobrazeni podle obr. 10 je znadzorn&n kazdy usek

praktického = &vu  o&ka 'knoflikové ‘dirky, © odpovidajici

tlac¢itkdm 911-a2»9l9. Na vyobrazeni podle obr. 10 je-éevfoéka

knoflikové dirky vytvaren proti sméru’ pohybu hodinovych

rug¢icek. .  Sipka na tomto .obrazku. zndzorifuje = smér.. stehu. ..

Stlacenim .= téchto tlacitek miZe byt provadéno §iti
odpovidajiciho useku na zakladé #idiciho blokového schematu,
jak je znazorn&no na vyobrazeni podle obr. 6. Zde je nutno

poznamenat, zZe na vyobrazeni podle obr. 10 je oc¢ko dirky

oznaceno H, 4usek dirky Jje oznacen Ha a pfimy uGsek je.

oznacen Hb.

To znaméné, Ze Jje mozrio provadét korekci napé&ti nité& na
zaCatku 8iti pro usek st, odpovidajici skute&nym stehtlm,
pokud je stlaceno spoustéci tlac¢itko 911, quekci napéti nité
pro pravé zuzZzujici se ob8ivani pro usek kr, odpovidajici
skuteCnym stehim, pokud Jje stladeno pravé tladitko 913
zuzujiciho se ob3ivani, korekci.napéti nité pro pravé primé
obsivani pro usek lﬁ, odpovidajici skuteénym stehlm, pokud je
stlaCeno pravé tlac¢itko 914 primého ob3ivani, a korekci
napéti nité pravého spodniho oclka pro usek gE,‘ddpovidajici

skute&nym stehtm, pokud je stladeno pravé spodni tladitko 915

o¢ka na vyobrazeni podle obr. 10..




Je rovnéZz mozZno provadét korekci napéti nité& od&ka pro
Usek ey, odpovidajici skuteénym stehim, pokud je stladeno
tlaCcitko 916 olka, nebo korekci napéti nité& levého spodniho
o&ka pro usek el, odpovidajici skute&nym stehlim, pokud Je

stla&eno levé spodni tlacditko 917 ocka.

Dale Je mozno provadét korekci napéti nité pro levé
pfimé ob$ivani pro usek 11, odpovidajici‘skuteénYm stehtim,
pokud je stlaceno levée tlacitko 918 pfimého obsivani, korekci

napéti nité levého zuZujiciho ~se obsivani pro usek ki1,

odpovidajici. skute¢nym stehim, pokud Jje stladeno levé
tlac¢itko 919 zuzZujiciho se ob3ivani, nebo korekci napéti nité

na konci 35iti pro usek. ed, . odpovidajici skute&nym. stehim, .

pokud Jje stladeno zastavovaci tlac¢itko 912 na Vyobrazehi

podle obr. 10.

Pokud je stlacCeno kterékoliv z tladitek 911 az 919, e

rozsvicena indikaéni svételnd dioda 91la, 912a, 913a, 914a,

915a, 916a,>917a, 918a a 919%a na kazZzdém tladitku 911 az 919,

takZze je- potVrzeno prosttednictvim - numerické hodndty,'

znazornované rozsvicenim, Ze nap&ti nité& v useku stlaceného

tlac¢itka bylo nastaveno.

Na vstupni &asti 920 pro vstup srovndvaciho nap&ti nité
je zobrazovaci ¢&st 921 srovndvaciho napé&ti nité&, na které je
zobrazena hodnota vstupu srovndvaciho nap&ti nité&, kterd se
stava celkovou srovnadvaci hodnotou pro Sev odka knoflikové
dirky, ktery se ma& 3it, od&itaci tladitko 922 a priditaci
tlacitko 923 pro =zménu =zobrazené hodnoty na =zobrazovaci

¢asti 921, a tlac¢itko 924 ©porovnavaci horni nité a

tlacitko 925 porovnavaci spodni nité& pro volbu zobrazené
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hodnoty na zobrazovaci <&asti 921 prost¥ednictvim stladeni

nastaveni jehelni nité& nastaveni chapadové nité.

Pokud je srovnavaci hodnota horni nité& zobrazena na
zobrazovaci &asti’ 921, rozsviti‘ se indikac¢ni sv&telnéa
dioda 924a, usporaddand na tlaéitkﬁ 924 porovnavaci horni
nité, pricemz pdkudf je na - zobrazovaci &&asti 921 Zobrazena
srovnavaci hodnota ‘chapaédvé nite, rozsviti se indikaéni
svételnd dioda 925a, uspotadand na tla&itku 925 porovnavaci
spodni nité; .Stladenim Odéitaciho tlacitka 922 nebo
pfi¢itaciho tlaCitka 923 mlZe byt ‘hodnota, zbbrazené‘lna
zobrazovaci &asti 221,‘zménéna.l ' |

Vstupni ¢&ast 930 pro vstup napéti jednotlivé nité

umoziiuje zadat a ménit hodnotu napéti jehelni nit

(D¢

a
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chapaéové nité v éésti{ tvorici éev.oéka knoflikové dirky,
zvolené na J&asti 910 pro volbu nastavovani napéti nité,
pfitemZ je opatfena zobrazovaci &asti 931 useku napéti nitg,
zobrazujici hodnotu, napéti nité ve zvoleném  useku,
tlac¢itkem ggg_ horni nité pro =zobrazeni hodnoty horni nité
(jéhelni nité);veIZVOIeném Useku na zobrazovaci &asti 931,
tladitkem 933 spodni nité pro zobrazeni hodnoty napé&ti spodni .
nité (chapadové nité&) na zobrazovaci &asti 931, a‘pfiéitacim
tlacitkem 935, stejn& jako odéitacim tladitkem 936 pro mé&né&ni

zobrazené hodnoty na zobrazovaci &asti 931.

Pokud je tlacitko 932 horni nit& stladeno, tak se
rozéviti indikadéni svételné dioda  932a, umisténa za
tlacitkem 932 horni nité&, pricemZz pokud je stlaceno
tlacitko 933 spodni nité,._rozsviti se indikac¢ni svételnad
dioda 933a, umisténd za tladitkem _g§§ spodni nité. Timto

zpusobem miZe byt potvrzeno, zda napéti nité v useku,
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nit nebo chapacdovou nit.

Pripravné tlacitko 91 je urceno pro zapoleti 3iti &vu
otka knoflikoveé dirky. Pokud je toto pfipravné tla&itko 91
stlaceno, jsou Jehelni ty¢ 11, chapa¢ 30 a deska pro podavani
tkaniny (na vyobrazenich néznézornéno) ustaveny do poc¢atecni

polohy.

Tlacitko 93 koeficientu rychlosti 35iti je uréeno pro
zménu ”napéti prostfednictvim né&sobeni celkového ‘napéti

koeficientem, pokud je ménéna rychlost 3Siti. Pokud je

tlacitko .93 koeficientu .tychlosti-méiti«-stlaéenof»~mﬁie byt -

napéti ménéno na hodnotu, nasobenou libovolnym koeficientem.

Tlacitko 94 pro nediti je urdeno

stanoveného napéti p¥i neSiti.

Tlacitko 95 pro nepodavédni 3je ur&eno pro nastaveni
napéti pfi navratu ze 3ici polohy do ' podatedni polohy,
pficemZ je zejména pouzivéno na konci 3iti.

Nyni bude v dal3im popsano ovladani ovladaciho panelu 9,

a to s odkazem na postupovy diagram podle obr. 9.

Pokud je zapnut elektricky proud, je vyvolan nastavovaci
proces ovladaciho panelu pro zaji3t&ni kaZdého nastaveni,
jako Jje napéti nité 3Zvu odka knoflikové dirky, na ovladacim

panelu 9.

Nejprve jsou v kroku Sl provedena nastaveni napéti

srovnavaci horni nité (jehelni nité&) a srovnavaci spodni nité
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(chapac¢ové nité). V této dobé je na zobrazovaci <&asti 921

zobrazena implicitni hodnota, uloZend v trvalé pamé&ti ROM 101

pri  stisknuti tlac¢itka 924 porovnavaci horni nité a

tlac¢itka 925 porovnavaci spodni nité. Pokud je napéti nité

nastaveno, Je stlacCeno pricitaci tla¢itko 923 nebo odé&itaci
tlac¢itko 922 pro ZVYéeni nebo snizeni <¢iselné hodnoty
zobrazovaci casti 921 pro uvedeni' poZadované hodnoty pro

nastaveni napéti nité.

~RovnéZ stladenim tlac¢itka 924 porovnavaci horni nité
nebo: nestlaéenim tlacitka @ 925 porovnavaci spodni nité Je

hodnota srovndvaciho napéti nité& zobrazena, pficemZ muzZe byt

.zvy8ena.nebo. .snifena. s.pomoci..pfiditaciho -tladitka--923 .nebo. .

od&itaciho tlacéitka 922 pro wuvedeni pozadované &iselné
hodnoty. Poté provoz prechdzi do kroku S2. ’
V kroku S2 je provedeno stanoveni, zda je nebo neni
poZadovano podrobné  nastaveni v dobé Siti. Pokud e
pozadovano, pfechazi provoz do kroku $3, nebo pokud neni

pozadovano, pfechdzi provoz do kroku S4.

V kroku S3 je provadéno podrobné nastaveni v dobé 35iti,
zejména individudlni nastaveni pro  kazdy usek, tvorici Sev

o¢ka knoflikové dirky, ktery mad byt vytvaren.

To znamenéa, Ze pri nastaveni napéti nité& pro poZadovany
usek kazdého ﬁseku, tvoriciho Sev oéka knoflikové dirky
v nastavovaci ¢&asti 910 pro volbu nastavovani napéti nité,
napfiklad V»piavé spodni- &&sti o&ka, Jje pravé spodni
tlacitko 915 ocCka stlaCeno pro vytvorenil nastavovaciho reZimu

pravého spodniho ocka.




V tomto pripadé Ciselna hodnota, zobrazené na
zobrazovaci ¢asti 931 ve vstupni. &asti 930 pro vstup napéti
jednotlivé nité&, je vstupnim tladitkem, pokud tladitko 932
horni nité bylo stlacdeno, napfiklad hodnota napéti horni nité
pro uUsek s pravym spodnim tla&itkem 915 oc¢ka, zejména hodnota
napéti nité ocka, nebo pokud bylo stladeno tla&itko 933
épodni nité, vstupni -tladitko, nap¥riklad hodnota 'spodniho
napéti nité& pravého spodniho tlatitka 915 ‘o&ka, zejméné

hodnota nap&ti chapacové nité&..

Pric¢itaci tlacitko 935 nebo od&itaci tladitko 936 . de
stlaceno pro zvySeni nebo sniZeni Ciselné hodnoty, zobrazené
_na“zobrazovaci,féstiNSBl,vpro-zobrazeniﬂpoéadovanéwéiselné

hodnoty.

Pokud Jje rovnd? provedenc nastaveni napéti nité pro
pfimou pravou ¢&ast, je stladeno pravé tladitko 914 pfimého
ob§ivani pro vytvafeni nastavovaciho reZimu primé pravé
Casti, pficemZ je stladeno tladitko: 932 horni nité& nebo
tlacitko 933 spodni nit& v jednotlivé vstupni Gasti 930 pro
Vstup napéti jednotlivé nité& pro zobrazeni p#isludné hodnoty
napéti nité na zobrazovaci &asti 931 pro dosaieni'poéadované-
“hodnoty, takie muzZe byt nastavena hodnota napéti horni nité
(jehelni nité€) nebo spodni nité& (chapaové nit&) v primém

pravém useku.

Pokud je nastaveni napéti nité pro zapoceti 3iti
provedeno, je stlafeno spoudté&ci tladitko 911 pro vytvoteni
rezimu spoustéci casti, takZe hodnota napéti nité
tlacitka 932 horni nité& nebo tladitka 933 spodni nit&, ktera
byla étlaéena, se zobrazi na zobrazovaci d&asti 931. Tato

zobrazena <¢iselnd hodnota je ménéna s pomoci pricditaciho
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tlac¢itka 935 nebo od&itaciho tladitka 936, takZe hodnota
napéti jehelni nité a hodnota napé&ti chapacové nité pro

zapoCeti 5iti miZe byt nastavena.

Timto zpisobem je stlaeno kazdé tla&itko 911 az 919,
usporddané na J&asti 910 pro volbu nastavovéani napéti nité,
takzZe hodnota napéti nité miZe byt nastavena pro kazZzdy usek,
tvorici Sev ocka khoflikové dirky. Rovnéz napéti'horni nité
(jehelni nité&) a napéti-spodﬁi nite (chapacové nité) mbZe byt
jednotlivé nastavéno v kazdém useku, pfiéem% utéieni stehu

pro kazdy usek miZe byt sefizeno.

Tith zpﬁsobemWjewprovédéno~hapéti-nité pro-kazdy, usek "~
Svu ocka knoflikové dirky, ;vytvéfeného"'na Sitém vyrobku,

pridemZ provoz pr¥echazi

V kroku S4 Jje provedenol stanoveni, zda je ¢&i neni
poZadovano nastaveni napéti nité prO'jiné §iti. Pokud napéti
nité& pro nastaveni jihého 3iti neni pozadovano, Jje nastaveni
ukonceno. Pbkud neni poZadOVéno, pfechézi provoz do kroku §§,

nebo do kroku S6.

V kroku §§ je stlaeno tladitko 95 pro nepodavani pro-
nastaveni hodnoty napé&ti nité& v dobé nepodavani, nebo je
stlaceno tlacitko 94 pro ne3iti pro nastaveni hodhoty napéti
nité ve stavu ne3iti. Tim Jje nastavovani napéti nité,

tykajici se vytvareni 3vu ocka knoflikové dirky, ukond&eno.

"~V kroku S6 je stlaceno tladitko 93 koeficientu rychlosti
S§iti 'pro nésobeni kaZdé nastavené hodnoty napéti nité predem
étanOVenou Ciselnou hodnotbu. Tim je nastavovani napé&ti nitég,

tykajici se vytvafeni &vu odka knoflikové dirky, ukonceno.
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Pfi nastavovani napéti jehelni nit& a chapadové nité
v kazdém useku pro vytvateni Svu olka knoflikové dirky timto
zpisobem proudi napajeci proud pfes ridici proudovy obvod do
ptipeviiovaci jednotky 200 pro napinani nit&, kterou je
regulator 50 napéti jehelni nité Y1, a do jednotky 200 pro
napinani nité, kterou je jednotka § pro napindni chapacdové
nité Y2, na zékladé korelaé¢nich udajd vztahu mezi napajecim
proudem a napétim, které jsou ulbieny v trvalé paméti'ROM'lgl

a odpovidaji nastavenému napé&ti nité& v dobé& Siti.

Jehelni nit Y1 a chapacovd nit Y2 maji nastavené napéti

prostfednictvim regulatoru 50 napéti  jehelni nité Y1 & a

jednotky 8 pro napinani chapacové nité Y2, takZe dochazi
k nastavenému nap&ti jehelni nité Y1 ‘a chapadové nité Y2.
Pokud je zejména velikost napajeciho proudu vétsi, Je napéti
nité u Jjednotky 200 pro napindni nité& zvydeno, pficemz
vélikost napéti, odvozena od jednotky 200 pro ﬁapinéni nité,
je sniZena. Pokud je rovné&Z mnozstvi napajeciho proudu mens$i,
je napéti nité u jednotky 200 pro napinani nit& sniZeno,

pfiéemé velikost napéti, odvozend od Jjednotky 2 pro

napinani nité je zvySena, takZe je vytva¥en voln&j3i 3Zev.

TakZe utaZeni stehl pro stehovany 3ev, vytvareny jehelni

niti Yl a chapacovou niti Y2, mize byt regulovano.

S pomoci shora wuvedeného uspofadéni, jelikoZ napéti
jehelni nité Y1 a chapacové nité Y2 pro Sev knoflikové dirky
podél Casti knoflikové dirky na 8itém vyrobku miZe byt
elektricky nastaveno s pomoci‘regulétomj 50 napéti jehelni

nité Y1 a jednotky 8 pro napindni chapadové nité Y2, miZe byt

napéti Jjehelni nité& Y1 nebo chapadové nité& Y2 snadno
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nastaveno a sefizeno 'bez pouZivani napé€tového mé&ficiho
zarfizeni nebo néstroje, v disledku &ehoZ lze mé&nit utaseni
stehd pro vytva¥eny 3ev, na rozdil od  znamého zarizeni,
Pfiprava na Sici operaci pfri vytvareni Svu knoflikové dirky
tak miZe byt snadno provedena, vyslédkem &eho? je vétsi

ucinnost operace ptfipravy na 8iti, stejné jako krat3i doba.

UtazZeni ‘stehﬁ pro Sev, vytvareny Jjehelni niti Yl a
chapadovou niti Y2, miZe byt nastaveno s vyuzitim  jak"
reguldtoru 50 napé&ti jehelni nit& Y1, tak i jednotky 8 pro

~

napinani chapacové nité Y2, v disledku ¢ehoZ mohou KbYt
uvolnovany sﬁehy na $itém pfoddktu pro vytvateni VYrainé
mékkého Svu pri koneéné ﬁprayéL_nebo mohou byt stehy na 3itém
vyrobku utahovany ?ro vytvareni »vfrazné .utazZeného évﬁ pfi

konecné upravé.

Nastavenim tlousStky nebo tuhosti §itého erobku Ppri
vytv’“ ni &vu knoflikové dlrky, napriklad $ici ¢&sti tkaniny,
nebo zejmena nastavenlm utazenl steht pro kazdy steh, miZe
byt sev knofllkove dirky snadno vytvafen v kone&né dupravé

v .souladu s 3$ici éést..

Jelikoi je déle nastaveni napéti nité umoZnéno provadét
elektricky s pomoci regulatoru 50 napéti jehelni nité Yl a
jednotky 8 pro napindni chapacové nité Y2, nejsou évy
knoflikovych direk, vytvarené s pomoci Siciho stroje na
obnitkovavani knoflikovych direk, jedinym &vem, av3ak 3&ev
knoflikové dirky je vyhodny pro uZivatele.

Dvouretizkové Siti, ktere je uplatiovano u Svu -

knoflikové dirky, se miZe snadno roztfepit. AvSak s pomoci

zmény vyvadZeni nap&ti jehelni nité Yl a chapacové nité Y2,




n

vytvarejici posledni véazani v koncovém uUseku ef Svu ocka
knoflikové dirky, Jje vézaci poloha Jjehelni nité Yl a

chapacCové nité Y2 zmé&néna pro uvolnéni posledni nité.

Jelikoz je rovné€Z napé€ti nité v neSitém stavu elektricky

nastaveno s vyuzitim regulatoru 50 napéti jehelni nité Yl a

jednotky 8 pro napinani chapaéoVé nité Y2 pro zménu napéti -

nité, miZe byt napéti jehelni nité& Y1 a chapadové nité Y2
snizeno v neSitém stavu. Proto tedy neni Z4dnd potfeba

pouzivani regulac¢niho ramena 56 pfivodu nité nebo pridavného

regulatoru 52 pro regulaci nap&ti nité pro oddéleni napé&ti

jehelni nité& Yl v nesitém stavu, na rozdil od znamé jednotky

pro zajisténi napéti nité&.

Mimochodem je nutno konstatoﬁat, Ze ‘zbyvajici délka
nité, vyénivajici z 3ici jehly 12 na podatku 3iti, musi byt
kratka pro zabranéni ohnuti jehly nebo zlomeni jehly,
zpUsobeného pfitlaovanim ijehelni nité Yl v dobé 3iti. Na
druhé strané pro zaplétéani nité na pocatku 3iti musi byt

jehelni nit Y1 pfivadéna ve vét3im mnoZstvi na zacatku $iti.

Proto bylo bé&Zné nutno pouZivat zafizeni pro privadéni
nité, avsak s pomoci Siciho stroje na obnitkovavani
knoflikovych direk podle tohoto vynadlezu miZe byt dostatedné

napéti nité pro zaplétani nité&, =zejména nizké napéti pro

umozZnéni snadného pfivaddé&ni nité, nastaveno, takZe neni nutno

provadét jednotku pro privadéni nité nebo p¥ivodni reguladni

rameno. PoCet soucCasti Siciho stroje tak mlZe byt vyrazné

S

sniZené néklady a zvy$end spolehlivost.

niZen v porovnani se zndmym provedenim, vysledkem &ehoZ jsou
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Ovladaci panel 9 je pfipojen k ¥idicim prostfedktm pro
umoznéni jednotlivého nastaveni napé&ti pro jehelni nit Yl a
pro chapacovou nit Y2 v kazdé C&sti $iti podate&niho
useku st, $iti koncového useku ed, levého useku kl zuZujiciho
se obsSivani, pravého useku kr zuzZujiciho se dbéiVéni, levého
useku 11 pfimého obsivani, pravého useku lr primého obéivéni.
- useku ey oc¢ka, levého spodniho ﬁseku..gi otka a pravého

spodniho useku er ocka.

Proto napeéti, které e vyiadovéno pro ‘spdiupréci se
zménou roztele v kazdém useku, stéjné ~jako tloustka, . smér
siti a +rychlost S$iti- u 3&itého vyrobku mﬁie byt snadno.
~provadéno s pomoci ovladaciho panelu. 9, pricemZ je moZno.
vytvafet Sev ocka knoflikové 'dirky v poZadované ‘ koneé&né

Uprave.

Dokonce i tehdy, pokud usek, kde Sev o&ka knoflikové
dirky na Sitém vyrobku je vytvaren, nemé konstantni.tlouétku
nebo tuhost, 'mﬁie'byt vytvéfen Sev. pro odpovidajici utaZeni
steht, pricemZz Svy .oCka knoflikové dlrky pozadovane konecéné

upravy mohou byt snadno vytvareny

Je rovnéi-mqiné, ze jako fegulétor 50 napéti jehelni
nit& Y1 a jednotka 8 pro napinani chapaové nit& Y2 miZe byt
druha jednotka 300 prb vyvozovani napéti nité& nahrazena
namisto prvni jednotky 200 pro napindni nité&. Rovné&Z jednou
z jednotek, kterymi jsou regulator 50 napéti jehelni nité Yl
a Jjednotka 8 pro napindni chapadové nité Y2, miZe byt prvni
jednotka 200 pro napinani nitég, zatimco dalsi z jednotek mize

byt druh& jednotka 300 pro vyvozovani napéti nité.
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Primyslovad vyuZitelnost

Jak jiZz bylo shora popséano, tak s pomoci Siciho stroje
na ' obnitkovavani knoflikonch‘ direk podle tohoto vynalezu
miZe byt snadno provedena pfiprava na 8ici operaci pro.
vytvareni Svu knoflikové dirky, coZ vede k vyS31i uCinnosti a
ke zkraceni doby, nezbytné na pripravu $ici operace. Sev

knoflikové dirky s Jemnou konecnou Upravou miZe byt snadno

purt

vytvofen na 3icim useku s poZadovanym utaZenim stehd. Pode

(O

soucasti Siciho stroje se miZe sniZit v porovnani s bé&in
znamym uspofadanim, coZ vede ke sniZeni nakladd. a ke zvyseni -

épolehlivosti.

V souladu s vyhodnym provedenim mtZe byt utaZeni stehu
ménéno prostfednictvim nastaveni napé&ti jehelni nit& a

ev knoflikové dirky

¢

chapacové nité pro kazdy uUsek, tvorici

Takﬁe dokonce 1 tehdy, ﬁokud Sev oCka knoflikové dirky na
Sitém predmétu ma konstantni tloustku nebo tuhost, mizZe byt
vytvaren Sev s pfisludnym utaéenimvstehﬁ. V dasledku toho ma

Sev oCka knoflikové dirky pozadovany jemny tvar.

V souladu s dals$im vyhodnym provedenim pfedmétu tohoto
vyndlezu Jje pri vyuziti prostfedkd pro nastavovani napé&ti
nité mozZno snadno nastavit napéti, pozZadované pro spolupréci
se zménou roztele, tloustkou §itého pfredmétu, smérem 3iti a
rychlosti $iti pro kaZdy jednotlivy usek. Sev odka knoflikové
dirky tak mtZe byt snadno vytvafen s pozadovanou kone&nou

upravou.
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PATENTOVE NAROKY

1. Sici stroj na obnitkovavani knoflikovych direk pro
$iti knoflikovych direk s pomoci Fetizkového 3vu podél
knoflikové dirky na Sitém predmétu, majici jehelni ty¢ pro

svisly pohyb 8ici jehly, uspofadané na spodni koncové ¢&asti,

ve spolupraci s chapaéem, ktery je umistén protilehle pod

uvedenou jehelnl tyc1 a pracuje spolecné& se svislym pohybem
uvedené jehelni tyde, vyznacujici s e .ut im,
Ze uvedeny 3ici stroj na obnitkovavani knoflikovych direk

obsahuje:

prostredky pro vytvarenl napéti jehelnl nlte,'usporadane

na draze jehelni n1te,.vedouc1 do uvedene jehelnl tyce, pro
elektrické nastaveni napétového zatiZeni . uvedené jehv*“i

nitég,

prostfedky pro ‘vytvafeni napéti chapacové nité,
usporddané na draze chapadové nitg, vedouci do UVedeného
chapace, pro elektricke nastavenl napetoveho zatlzenl uvedene

chapacové nlte, a

ridici prostfedky pro #izeni uvedenych prostfedkd pro
vytvareni napéti Jjehelni. nité& a uvedenych prostfedki pro
vytvafeni napéti chapacové nité& v souladu s utasenim stehu,
pric¢emZz uvedené tidici prostrfedky f¥idi jak uvedené

prostfedky pro vytvareni napéti jehelni nité&, tak i uvedené

prostf¥edky pro vytvareni napetl chapac¢ové nité pro zménu.

napéti uvedene jehelni nité a uvedené chapacové nité, pridemz

utafeni steht pro Sity Sev knoflikové dlrky je proménlivé.

-4+
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2. Sici stroj na obnitkovavani knoflikovych direk podle
naroku 1, vy znad¢uijici s e t im, Ze uvedenou
knoflikovou dirkou je o&ko knoflikové dirky, vytvofené
z kapkovité casti ocka knoflikové dirky a =z p¥imé &asti
knoflikové dirky, nésledujici na jejim jednom kdnci, pricemz
uvedeny Sev knoflikové dirky sestavid z levého pfimého useku a
z praveho pfimého useku, tvoficich alespofi’ levou a pravou
gast uvedené p¥imé &&sti knoflikové dirky, a =z ockového
useku, vytvofeného kolem odkové &asti knoflikoVé - dirky,
pfiCemZ uvedené fidici prostfedky Jsou schopny #idit alespon

jedny prostredky z uvedenych prost¥edku pro vytvafeni napé&ti

- jehelni nité a prostfedkd pro vytvafeni napéti chapadové nité

v kazdém useku uvedéného_évu,knoflikbvé dirky.

3.’§ici'stroj na obnitkovavani knoflikovych direk podle

z

ndroku 1 nebo 2, vyznaduijici s e tim,

IN¢
]

uvedenou knoflikovou  dirkou je oCko knoflikové dirky,
vytvofené z kapkovité olkové &&sti knoflikové dirky a z pfimé
Casti knoflikové dirky, nasledujici na jejim jednom konci,
pfifemZ uvedeny Sev knoflikové dirky sestava z levého p¥imého
ﬁsekuva z pravého pf¥imého useku, tvoficich alespoil levou a
pravou &ast wuvedené pfimé casti  knoflikové dirky, a
z oCkového useku, vytvofeného kolem odkové &asti knoflikové
dirky, pfifemZ uvedené fidici prostfedky Jsou pripojeny
k prostfedkim pro nastavovdni nap&ti nité& pro jednotlivé

nastavovani napéti jehelni nité a nap&ti chapadové nité

v kazdém useku uvedeného Svu knoflikové dirky.
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