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Urządzenie do czyszczenia lub konserwacji pionowych
lub nachylonych powierzchni, zwłaszcza burt statków

Przedmiotem wynalazku jest urządzenie do
czyszczenia lub konserwacji pionowych lub nachy¬
lonych powierzchni, zwłaszcza burt statków.

W stoczniach na ścianie doku instaluje się za¬
wsze kilka tego typu urządzeń jeżdżących po ca¬
łej długości ściany, które dotychczas były zasilane
w wodę za pomocą odpowiednich gumowych węży.
W ostrych warunkach pracy dołku węże te ulegają
szybkiemu zużyciu, co powoduje często przerwanie
pracy urządzenia wskutek zaniedbań dozoru lub
czynników zewnętrznych.

Skuteczne stosowanie tych drogich urządzeń jest
jednak możliwe tylko wówczas, gdy można im
zapewnić nieprzerwaną pracę. Stosowanie węży
gumowych, które w korzystnym przypadku muszą
mieć zawsze połowę długości doku jest bardzo
kosztowne. Ponadto podczas napraw personel ob¬
sługujący urządzenie jest skazany na bezczynność.

Celem wynalazku jest opracowanie konstrukcji
urządzenia wymienionego na wstępie rodzaju, w
którym jest wyeliminowane doprowadzenie wody
za pomocą węży gumowych.

Urządzenie według wynalazku zawiera zespół
jezdny przesuwny na szynie wzdłuż górnej krawę¬
dzi doku oraz wysięgnik obracający się wokół pio¬
nowej osi, do którego jest zamocowany przegubo¬
wo maszt, obracający się na pionowej i poziomej
osi, podtrzymujący urządzenia robocze a jego ce¬
chą jest to, że zawiera również zflbiornik wody,
zamocowany do zespołu jezdnego, który ma otwór
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dopływowy, rozciągający się prawie przez całą dłu¬
gość zbiornika od strony skierowanej do pionowej
ściany doku, a na ścianie doku naprzeciwko otwo¬
ru dopływowego wody jest umieszczony przewód
z wieloma czopami, których krany są otwierane za
pomocą układu sterującego zamocowanego do urzą¬
dzenia, na który oddziałuje wskaźnik poziomu
wody, który stanowi pływak.

W korzystnym przykładzie wykonania wynalaz¬
ku zbiornik wody rozciąga się na całej długości
urządzenia. Przekazywanie wymaganej ilości wody z
przewodu znajdującego się w doku do zbiornika
urządzenia następuje w ruchu w czasie mycia tak
długo, aż będzie osiągnięty maksymalny stopień
napełnienia zbiornika. Zaraz potem układ sterują¬
cy urządzenia zwalnia dźwignię uruchamiającą za¬
woru odcinającego kranu czopowego, tak że zawór
odcinający może poruszać się w pozycji zamknię¬
tej.

Zamiast mechanicznego uruchamiania zaworu
zasilającego zbiornika wody możliwe jest również
zastosowanie sterowania elektrycznego.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy¬
kładzie wykonania na rysunku, na którym fig. 1
przedstawia urządzenie według wynalazku w rzu¬
cie perspektywicznym, fig. 2 — górną część urzą¬
dzenia według wynalazku w przekroju pionowym,
fig. 3 — kran czopowy, fig. 4 — schemat układu
sterującego zaworem zasilającym.

Urządzenie według wynalazku ma zespół jezdny
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1, kątowy w przekroju poprzecznym, którego po¬
zioma część 2 jest ułożyskowana z możliwością
przesuwania na szynie 3 teownika 4. Teownik 4
jest zamocowany do (górnej krawędzi 5 doku,
Z szyną 3 i teowniftiem 4 współpracują układy
krążków, które są urihieszczone na bocznych koń¬
cach poziomych części 2. Pionowa część 6 zespołu
jezdnego biegnie równolegle do ściany 7 doku
i jeist wykonana jako konstrukcja ramowa. W dol¬
nej poprzeczce 8 są ułożyskowane krążki, ppiera-
jące się o ścianę 7 doku.

Do zespołu jezdnego 1 jest zamocowany przegu-
jTBo^WFO^w^sięgnik 9 obracający się wokół pionowej

osi; kttfr#^wBj£yr rama o trapezowym kształcie. Ma¬
ksymalny I^Koirotu wysięgnika wynosi 180°. Jest

*S>U przemiaszc^ny za pomocą siłowników 10, ko-
* rzysihie* • hydraulicznych. Z wysięgnikiem 9 jest

^^oiączoji^matszt 11, Obracający się względem wy-
sięgnikawolOT poziomej i pionowej osi. Ruch wo¬
kół jpoziomej osi jest zrealizowany za pomocą
siłownika 12, a wokół pionowej osi za pomocą si¬
łownika 13. Maszt na swoim przednim końcu ma
zespół roboczy 14, czyszczący burty statku, który
może składać się z przewodu z wieloma dyszami.

Do pionowej części 6 zespołu jezdnego 1 jest
zamocowany zbiornik 15, na całej długości urzą¬
dzenia, który od strony skierowanej do ściany 7
♦doku ma otwór dopływowy 16 wody. Otwór ten
ma kształt prostokątny i usytuowany jest prawie
•wzdłuż całej długości zbiornika 15. Powyżej gór¬
nej krawędzi otworu dopływowego 16 wody
wewnątrz zbiornika jest zamocowana blaszana
osłona 17, skierowana ukośnie do dołu. Woda ude¬
rzająca o tę osłonę jest kierowana do wewnątrz
zbiornika.

Do dolnej krawędzi otworu dopływowego 16 wo¬
dy j^at zamocowana blaszana rynienka 18, rozcią¬
gająca się ód ściany 7 doku i dotykająca króćca
napełniającego 19 przewodu 20. Przewód 20, zamo¬
cowany do-tylnej strony ściany 7 doku i umiesz¬
czony na wysokości otworu dopływowego 16 ma
równo oddalone od siebie otwory z czopami, w
przykładzie wykonania zastosowano krany 21 czo-
!>owe z kró4£a«mi napełniającymi 19. Króćce te są
'przeprowadzone przez ścianę 7 doku i wchodzą
w jego wnętrze. Każdy krian 21 czopowy jest za¬
opatrzony w zawór Odcinający, który jest sprzę¬
żony z wychylnie ułożyskowana dźwignią urucha¬
miającą 22. Dźwignia uruchamiająca 22, która w
T&rzykładzie wykonania na wolnym końcu ma krą¬
żek 23, jest umieszczona wewnątrz doku i jest
gfrzełączarta za pomocą przełącznika 24, należącego
do układu sterującego zamocowanego do urządze¬
nia. Na fig. 3 i 4 pokazano dźwignię uruchamiającą
22 w położeniu, w którym zawór odcinający kranu
21 czopowego jest w pozycji zamkniętej. Przełącz¬
nik 24 jest przesuwany za pomocą siłownika 25,
wyposażonego w cylinder o podwójnym działaniu,
w (położenie pokazane na fig. 2 linią przerywaną,
przesuwając dźwignię uruchamiającą 22 w poło¬
żenie, które jest również na fig. 2 oznaczone linia¬
mi przerywanymi. W tym położeniu zawór odci¬
nający kranu 21 czopowego jest w położeniu
otwartym, tak że zbiornik 15 jest napełniany za
pomocą króćców napełniających 19 przewodu 20.
W zbiorniku 15 jest pływak 26, sterujący zaworem

wielodroigowym 27. Przez ten zawór czynnik ste¬
rujący jest dostarczany do odpowiedniej komory
siłownika 25. Gdy tylko zbiornik 15 osiągnie ma¬
ksymalny stopień napełnienia, pływak 26 przełączy

5 zawór wielodrogowy 27 tak, że przełącznik 24 za
pomocą siłownika 25 przesunie do góry dźwignię
uruchamiającą 22, która ustawi zawór odcinający
w położeniu zamkniętym, co zakończy napełnianie
zbiornika 15 z przewodu 26.

L0 Ilość cieczy napełniającej zbiornik 15 jest tak
dobrana, że przy pełnej pracy urządzenie może
przejechać odcinek między dwoma czopami.

Na figurze 4 jest pokaźny układ sterujący za¬
woru zasilającego 30, który jest wykonany jako

5 zawór elektromagnetyczny. Jest on umieszczony w
podobny sposób jak wcześniej opisany kran 21
czopowy.

Ujemny biegun elektromagnetycznego zaworu za¬
silającego 30, jest połączony z szyną 3, teownika
4, która z kolei jest połączona z ujemnym bie¬
gunem źródła zasilania 36 urządzenia. Szyna prą¬
dowa 32 odizolowana od urządzenia usytuowana
jest wzdłuż całego zbiornika 15 i współpracuje z
nią ślizgowy kontakt 33.

Włączenie przełącznika 34 rozpoczyna działanie
automatycznego układu napełniania zbiornika.
Przełącznik pływakowy 35 przerywa obwód prądu
zasilany iprzez źródło 36, aby uniknąć nadmiernego
napełniania zbiornika 15. Układ ten zapewnia na¬
pełnianie zbiornika wodą tylko wówczas, gdy jest
Włączony przełącznik 34 i przełącznik pływakowy
35, a ślizgowy kontakt 33 styka się z szyną 32.

Zastrzeżenia patentowe
35

1. Urządzenie do czyszczenia lub konserwacji
pionowych lub nachylonych powierzchni, zwłasz¬
cza burt statków, zawierające zespół jezdny prze¬
suwny na szynie wzdłuż górnej krawędzi doku

40 oraz wysięgnik obracający się wokół pionowej osi,
do którego jest zamocowany przegubowo maszt,
obracający się wokół pionowej i poziomej osi, pod¬
trzymujący urządzenie robocze, znamienne tym, że
do zespołu jezdnego (1) jest zamocowany zbiornik

45 (15) wody, który ma otwór dopływowy (16), usy¬
tuowany prawie na całej długości zbiornika od
strony skierowanej do pionowej ściany (7) doku,
a naprzeciwko otworu dopływowego (16) wody^ jest
umieszczony przewód (20) z wieloma zaczopowa-

so nymi otworami, których krany (21) są otwierane
za pomcą zamocowanego do urządzenia układu ste¬
rującego z pływakiem (26).

2. Urządzenie według zastrz. 1, znamienne tym.
że długość zbiornika (15) wody jest równa całko-

55 witej długości urządzenia.
3. Urządzenie według zastrz. 1, znamienne tym,

że przewód (20) umieszczony z tyłu za ścianą (7)
doku ma krany (21) czopowe, a każdy kran (21)
zawiera króciec napełniający (19), przechodzący

60 przez ścianę (7) doku do wnętrza zbiornika, oraz
dźwignię uruchamiającą (22) ułożyskowana prze¬
suwnie na ścianie wewnątrz doku i sprzężoną z
zaworem odcinającym.

4. Urządzenie według zastrz. 1, znamienne tym,
65 że układ sterujący ma uruchamiany za pomocą
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-siłownika (25) przełącznik (24), przesuwny w za¬
kresie ruchu dźwigni uruchamiającej (22).

5. Urządzenie według zastrz. 4, znamienne tym,
że siłownik jest połączony z pompą (28) poprzez
zawór wielodrogowy (27), przełączany za pomocą
regulatora poziomu cieczy z pływakiem (26).

6. Urządzenie według zastrz. 3, znamienne tym,
że dźwignia uruchamiająca (22) ma na swoim za¬
kończeniu krążek (23).

7. Urządzenie według zastrz. 1, znamienne tym,
że powyżej otworu dopływowego (16) jest zamoco¬
wana osłona (17) wykonana z blachy skierowana

10

ukośnie do dołu, usytuowana wewnątrz zbiornika
(15) wody.

8. Urządzenie według zastrz. 7, znamienne tym,
że do dolnej krawędzi otworu dopływowego (16)
jest zamocowana rynna (18) wykonana z blachy
przylegająca do ściany (7) doku i do króćca napeł¬
niającego (19).

9. Urządzenie według zastrz. 1, znamienne tym,
że wzdłuż zbiornika (15) wody usytuowana jest
szyna prądowa (32), na której ślizga się zamoco¬
wany na doku kontakt (33), przy czym zbiornik
(15) zasilany jest przez elektromagnetyczny zawór
(30), a obwód prądu jest przerywany przez prze¬
łącznik pływakowy (35).
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